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(57) Hauptanspruch: Verschleissausgleichsvorrichtung
(100), die Folgendes aufweist:

einen ringférmigen Grundkorper (102) an einem ersten axia-
len Ende (110);

ein Zuordnungsauslosebauteil (104), welches mit dem
Grundkorper (102) verbunden ist;

ein erstes ringférmiges Bauteil (106), welches mindestens
teilweise mit Bezug auf den Grundkdérper (102) drehbar ist,
sich mit dem Zuordnungsauslésebauteil (104) in Eingriff be-
findet, und mit Bezug auf das Zuordnungsausldsebauteil
(104) mindestens teilweise drehbar ist; und

ein zweites ringférmiges Bauteil (108) an einem axialen En-
de (112) welches dem ersten axialen Ende (110) entgegen-
gesetzt ist, wobei das zweite ringférmige Bauteil (108) eine
erste Rampe (118) aufweist, sich mit dem ersten ringférmi-
gen Bauteil (106) in Eingriff befindet und mit Bezug auf das
erste ringférmige Bauteil (106) drehbar ist, und mit Bezug auf
den Grundkorper (102) mindestens teilweise drehbar ist, wo-
bei das erste ringférmige Bauteil (106) und das zweite ring-
formige Bauteil (108) als Reaktion auf eine bestimmte Ver-
schiebung durch einen Bereich des Zuordnungsauslésebau-
teils (104) drehbar ist, so dass die Umfangsstellung der ers-
ten Rampe (118) verandert wird,dadurch gekennzeichnet,
dass der Grundkérper (102) einen Schlitz (148) aufweist,
das erste ringférmige Bauteil (106) einen Fortsatz aufweist,
einen ersten und einen zweiten Schlitz (122) und ein erstes
elastisch vorformbares Bauteil, wobei der erste Schlitz (122)
des ersten ringférmigen Bauteils (106) ... 110 148
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Beschreibung
Gebiet der Erfindung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrich-
tung zum Ausgleich von Verschleiss in einer Kupp-
lung.

Hintergrund der Erfindung

[0002] Es ist bekannt in einer Kupplung einen Ver-
schleissausgleich zur Verfliigung zu stellen. Leider
weisen die bekannten Vorrichtungen zum zur Verfu-
gung stellen dieses Ausgleiches eine vergleichswei-
se grosse axiale Lange auf, sind kompliziert und mis-
sen in der Kupplung wéhrend der Montage der Kupp-
lung montiert werden.

[0003] Als weiterer Stand der Technik wird auf die
DE 695 12 757 T2 und die DE 197 38 895 A1 verwie-
sen, die auf den Oberbegriff des Patentanspruchs 1
lesbar sind.

[0004] Daher gibt es seit langem einen Bedarf fur
eine Vorrichtung zum Verschleissausgleich in einer
Kupplung die axial kompakter, weniger kompliziert
und modular aufgebaut ist.

Kurze Zusammenfassung der Erfindung

[0005] Die vorliegende Erfindung bezieht sich allge-
mein auf eine Verschleissausgleichsvorrichtung, die
Folgendes aufweist: einen ringférmigen Grundkérper
an einem ersten axialen Ende; ein Zuordnungsausl6-
sebauteil, welches mit dem Grundkdrper verbunden
ist; ein erstes ringférmiges Bauteil, welches mindes-
tens teilweise mit Bezug auf den Grundkdrper dreh-
bar ist, sich mit dem Zuordnungsauslésebauteil in
Eingriff befindet, und mit Bezug auf das Zuordnungs-
ausldsebauteil mindestens teilweise drehbar ist; und
ein zweites ringférmiges Bauteil an einem axialen
Ende welches dem ersten axialen Ende entgegen-
gesetzt ist, wobei das zweite ringférmige Bauteil ei-
ne erste Rampe aufweist, sich mit dem ersten ring-
férmigen Bauteil in Eingriff befindet und mit Bezug
auf das erste ringférmige Bauteil drehbar ist, und
mit Bezug auf den Grundkdrper mindestens teilweise
drehbar ist, wobei das erste ringférmige Bauteil und
das zweite ringférmige Bauteil als Reaktion auf ei-
ne bestimmte Verschiebung durch einen Bereich des
Zuordnungsausldsebauteils drehbar ist, so dass die
Umfangsstellung der ersten Rampe verandert wird.

[0006] In einer Ausflihrungsform ist die Vorrichtung
in einer Kupplung mit einem Geh&use installierbar
und der Bereich des Ausldsebauteils ist radial durch
einen axialen Kontakt zwischen dem Auslésebauteil
und dem Gehause verschieblich. In einer anderen
Ausfihrungsform ist die Vorrichtung in einer Kupp-
lung installierbar, die eine Kupplungsscheibenanord-

nung, eine Feder und eine zweite Rampe aufweist,
wobei eine entfernte Kante der Feder sich in einer
axialen Stellung befindet, wobei die erste Rampe mit
der zweiten Rampe in Eingriff bringbar ist, und wo-
bei das Verandern einer Umfangsstellung der ersten
Rampe zum Halten der entfernten Kante der Feder
in der Axialstellung dient. In einer weiteren Ausfuh-
rungsform befindet sich die erste Rampe oder der
Grundkérper in einer Axialposition, wobei die axiale
Lange der Kupplungsscheibenanordnung um einen
bestimmten Betrag verringerbar ist, und wobei das
Verandern der Umfangsposition der ersten Rampe
eine axiale Verschiebung der axialen Position um den
gleichen Betrag bewirkt. In noch einer anderen Aus-
fuhrungsform weist die Vorrichtung eine erste axiale
Lénge auf, wobei die Vorrichtung in einer Kupplung
mit einer Kupplungsscheibenanordnung, einer Fe-
der und einer zweiten Rampe installierbar ist, wobei
die Kupplungsscheibenanordnung eine zweite axiale
Lange aufweist, wobei die erste Rampe mit der zwei-
ten Rampe in Eingriff bringbar ist, und wobei bei ei-
ner Verringerung der zweiten axialen Lange die Ver-
anderung der Umfangsposition der ersten Rampe der
Erhéhung der ersten axialen Lange dient.

[0007] In einer Ausflihrungsform weist der Grund-
korper einen Schlitz auf, das erste ringférmige Bau-
teil weist einen Fortsatz auf, einen ersten und einen
zweiten Schlitz und ein erstes elastisch vorformba-
res Bauteil, wobei der erste Schlitz des ersten ring-
férmigen Bauteils mindestens eine Stufe in Umfangs-
richtung aufweist, wobei der Fortsatz des ersten ring-
férmigen Bauteils in dem Schlitz des Grundkoérpers
angeordnet ist und in dem Schlitz verschieblich ist,
wobei der Bereich Des Ausldsebauteils in dem ers-
ten Schlitz des ersten ringférmigen Bauteils ange-
ordnet ist, wobei das erste ringférmige Bauteil rela-
tiv zu dem Fortsatz des Auslésebauteils verschieb-
lich ist, und die mindestens eine Stufe in Umfangs-
richtung mit dem Fortsatz des Auslésebauteils in Ein-
griff bringbar ist, wobei das zweite ringférmige Bauteil
einen Fortsatz aufweist, der in dem zweiten Schlitz
des ersten ringférmiges Bauteils angeordnet ist und
innerhalb des Schlitzes verschieblich ist, wobei das
erste verformbare elastische Bauteil ein erstes und
ein zweites Ende aufweist, das erste Ende sich unter
Druck im Eingriff mit dem ersten ringférmigen Bauteil
befindet, das zweite Ende entgegengesetzt zu dem
ersten Ende unter Druck in Eingriff mit dem zweiten
ringférmigen Bauteil bringbar ist, und die Vorrichtung
weiterhin ein zweites elastisch verformbares Bauteil
mit einem ersten Ende aufweist, wobei das erste En-
de mit Bezug auf den Grundkdrper festgelegt ist, und
mit einem zweiten Ende, wobei sich das zweite Ende
unter Druck in Eingriff mit dem Fortsatz des zweiten
ringférmig ausgebildeten Bauteils befindet.

[0008] In einer weiteren Ausfihrungsform dient das
zweite elastische Bauteil dazu, das zweite ringférmi-
ge Bauteil in Drehrichtung zu bewegen, wobei das
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erste elastische Bauteil dazu dient das erste ringfor-
mige Bauteil in Drehrichtung zu bewegen, wobei sich
der Fortsatz des Ausldsebauteils in nicht verschlisse-
nem Zustand in Kontakt mit einer Stufe der einen oder
mehreren Stufen befindet, um das erste ringférmi-
ge Bauteil in der Richtung drehfest festzulegen, und
wobei das erste elastische Bauteil durch das zwei-
te ringférmige Bauteil in zusammengedricktem Zu-
stand gehalten wird. In einer weiteren Ausfuhrungs-
form dient das zweite elastische Bauteil dazu, das
zweite ringférmige Bauteil in Drehrichtung zu bewe-
gen, wobei das erste elastische Bauteil dazu dient
das erste ringfdrmige Bauteil in Drehrichtung zu be-
wegen, und wobei in einem Verschleisszustand das
Verschieben eines Bereichs des Ausldsebauteils da-
zu dient den Bereich des Ausldsebauteils von der
Stufe zu I6sen, um eine Drehung des ersten ringfor-
migen Bauteils in der Richtung zu ermdglichen; und
eine Drehung des ersten ringférmigen Bauteils dazu
dient eine Drehung des zweiten ringférmigen Bauteils
in Drehrichtung zu erméglichen.

[0009] In einer Ausflihrungsform ist die Vorrichtung
in einer Kupplung mit einer Kupplungsscheibenan-
ordnung, einer Feder und einer zweiten Rampe in-
stallierbar, wobei die zweite Rampe sich in einer Axi-
alposition befindet, wobei die Kupplungsscheibena-
nordnung eine verringerbare axiale Léange aufweist,
wobei die erste Rampe mit der zweiten Rampe in Ein-
griff bringbar ist, wobei der Bereich des Auslésebau-
teils verschieblich ist als Reaktion auf eine Verringe-
rung in der axialen L&nge, und wobei die Drehung des
zweiten ringférmigen Bauteils in der ersten Drehrich-
tung dazu dient die zweite Rampe in der axialen Po-
sition zu halten. In einer weiteren Ausflihrungsform
wird in einer Betriebsart ohne Verschleiss das erste
elastische Bauteil durch das zweite ringférmige Bau-
teil in einem zusammengedricktem Zustand gehal-
ten, wobei das Ermdglichen der Drehung des ersten
ringfdrmigen Bauteils in der ersten Drehrichtung dazu
dient den zusammengedruckten Zustand zu entlas-
ten, und wobei das Ermdglichen der Drehung in der
ersten Drehrichtung dazu dient das erste elastische
Bauteil wieder zusammenzudrucken.

[0010] Die vorliegende Erfindung bezieht sich wei-
terhin allgemein auf ein Verfahren zum Verschleiss-
ausgleich in einer Kupplung

[0011] Es ist ein allgemeines Ziel der vorliegenden
Erfindung eine Vorrichtung und ein Verfahren zum
Verschleissausgleich in einer Kupplung zur Verfi-
gung zu stellen.

[0012] Dieses und andere Ziele und Vorteile der vor-
liegenden Erfindung werden nun aus der folgenden
Beschreibung bevorzugter Ausfihrungsformen der
Erfindung und aus den beigefligten Zeichnungen und
Patentanspriichen ersichtlich.
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Figurenliste

[0013] Die Art und Betriebsweise der vorliegenden
Erfindung wird nun genauer in der folgenden ausfiihr-
lichen Beschreibung der Erfindung mit Bezug auf die
beigefugten Zeichnungen erlautert. Darin zeigen:

Fig. 1A eine perspektivische Ansicht eines Zylin-
derkoordinatensystems, welches rdumliche Be-
zeichnungen vorstellt, die in der vorliegenden
Anmeldung verwendet werden;

Fig. 1B eine perspektivische Ansicht eines Ge-
genstands im Zylinderkoordinatensystem von
Fig. 1A, welches rdumliche Bezeichnungen vor-
stellt, die in der vorliegenden Erfindung verwen-
det werden;

Fig. 2 eine Explosionsansicht von Hinten der
Vorrichtung gemass der vorliegenden Erfindung;

Fig. 3A eine perspektivische Vorderansicht der
in Fig. 2 gezeigten Vorrichtung;

Fig. 3B einen Ausschnitt des Bereichs 3B der in
Fig. 3A gezeigt ist;

Fig. 4A eine perspektivische Ansicht der in
Fig. 2 gezeigten Vorrichtung von Vorne, wobei
das Rampenbauteil entfernt ist;

Fig. 4B einen Ausschnitt des Bereichs 4B der in
Fig. 4A gezeigt wird;

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht von Vorne,
die den Grundkoérper zeigt, der in Fig. 2 gezeigt
wird;

Fig. 6 eine perspektivische Ansicht des in Fig. 2
gezeigten Zuordnungsauslésebauteils;

Fig. 7 eine teilweise Querschnittsansicht der in
Fig. 2 gezeigten Vorrichtung, wenn sie in einer
Kupplung in einer Position ohne Verschleiss ein-
gebaut ist;

Fig. 8A eine perspektivische Vorderansicht des
Grundkorpers aus Fig. 2, mit einem verformba-
ren elastischen Bauteil;

Fig. 8B einen Ausschnitt des in Fig. 8A gezeig-
ten Bereichs 8A,;

Fig. 9A eine vordere perspektivische Ansicht ei-
nes ringférmigen Bauteils aus Fig. 2;

Fig. 9B einen Ausschnitt des Bereichs 9B der in
Fig. 9A gezeigt wird,;

Fig. 10A eine perspektivische Vorderansicht ei-
nes ringférmigen Bauteils in Fig. 2;

Fig. 10B einen Ausschnitt des in Fig. 10A ge-
zeigten Bereichs 10B;

Fig. 11A eine perspektivische Ansicht von Hin-
ten des ringférmigen Bauteils aus Fig. 10A;
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Fig. 11B ein Ausschnitt des in Fig. 11A gezeig-
ten Gebiets 11B; und

Fig. 12 eine teilweise Querschnittsansicht von
Fig. 7B in einer Verschleil3stellung.

Ausflhrliche Beschreibung der Erfindung

[0014] Eingangs ist festzuhalten, dass gleiche Be-
zugszahlen in verschiedenen Zeichnungsansichten
gleiche oder funktional ahnliche Bauteilare Bestand-
Bauteile der Erfindung bezeichnen. Obgleich die vor-
liegende Erfindung in Bezug auf derzeit bevorzugte
Ausfuhrungsformen, Methoden, Werkstoffe und Mo-
difikationen beschrieben wird, ist festzuhalten, dass
die beanspruchte Erfindung nicht auf die offengeleg-
ten Ausfiuihrungsformen beschrankt ist und diese na-
tarlich variiert werden kénnen.

[0015] Gleichsam ist festzuhalten, dass die hier ver-
wendeten Ausdriicke nur der Beschreibung bestimm-
ter Ausfiihrungsformen dienen und den Schutzum-
fang der Erfindung nicht einschranken, welcher nur
durch die beigeflgten Anspriiche eingegrenzt ist.

[0016] Falls nicht anders bestimmt, dann haben alle
technischen und wissenschaftlichen Ausdricke, die
hier verwendet werden die gleiche Bedeutung wie
sie allgemein von Fachleuten im Bereich der Technik
wo die Erfindung angesiedelt ist verstanden wird. Ob-
gleich beliebige Verfahren, Vorrichtungen oder Werk-
stoffe, die &hnlich oder gleichwertig zu den Beschrie-
benen sind, beim Ausfihren oder Ausprobieren der
Erfindung verwendet werden kénnen, werden nun
bevorzugte Verfahren, Vorrichtungen und Werkstoffe
beschrieben.

[0017] Fig. 1A ist eine perspektivische Ansicht ei-
nes Zylinderkoordinatensystems 80, welche raumli-
che Bezeichnungen vorstellt, die in der vorliegenden
Patentanmeldung verwendet werden. Die vorliegen-
de Erfindung wird zumindest Bauteilweise in Zusam-
menhang mit einem Zylinderkoordinatensystem be-
schrieben. Das System 80 weist eine Langsachse 81
auf, welche im Folgenden als Bezug fiir Richtungsbe-
zeichnungen und raumliche Bezeichnungen verwen-
det wird. Die Adjektive ,axial®, ,radial®, und ,umfang-
lich“ beziehen sich jeweils auf eine Ausrichtung par-
allel zur Achse 81, zum Radius 82 (der senkrecht
zur Achse 81 ist), und zum Umfang 83. Die Adjek-
tive ,axial“, ,radial, und ,umfanglich“ beziehen sich
auch auf Ausrichtungen parallel zu den betreffenden
Ebenen. Um die Anordnung von verschiedenen Ebe-
nen zu verdeutlichen, werden die Gegenstande 84,
85 und 86 verwendet. Die Flache 87 des Gegenstan-
des 84 bildet eine axiale Ebene. Das bedeutet, die
Achse 81 bildet eine Mantellinie. Die Flache 88 des
Gegenstands 85 bildet eine radiale Ebene. Das be-
deutet, der Radius 82 bildet eine Mantellinie. Die Fl&-
che 89 des Gegenstandes 86 bildet eine Umfangsfla-
che. Das bedeutet, der Umfang 83 bildet eine Man-

tellinie. In einem weiteren Beispiel erfolgt die axia-
le Bewegung oder Anordnung parallel zur Achse 81,
die radiale Bewegung oder Anordnung erfolgt parallel
zum Radius 82, und die umfangliche Bewegung oder
Anordnung erfolgt parallel zum Umfang 83. Die Dre-
hung erfolgt mit Bezug auf die Achse 81.

[0018] Die Adverbien ,axial®, ,radial®, und ,umfang-
lich“ beziehen jeweils sich auf eine Ausrichtung par-
allel zur Achse 81, zum Radius 82, oder zum Umfang
83. Die Adverbien ,axial“, ,radial“, und ,umfanglich®
beziehen sich auch auf eine Ausrichtung parallel zu
den jeweiligen Ebenen.

[0019] Fig. 1B ist eine perspektivische Ansicht des
Gegenstands 90 in dem Zylinderkoordinatensystems
80 von Fig. 1A, welche raumliche Bezeichnungen
vorstellt, die in der vorliegenden Patentanmeldung
verwendet werden. Der zylindrische Gegenstand 90
steht fir einen zylindrischen Gegenstand in einem
Zylinderkoordinatensystem, und schrankt die vorlie-
gende Erfindung in keinster Weise ein. Der Gegen-
stand 90 weist eine axiale Flache 91, eine radiale Fla-
che 92, und eine Umfangsflache 93 auf. Die Flache
91 ist Bauteil einer axialen Ebene, die Flache 92 ist
Bauteil einer radialen Ebene, und die Flache 93 ist
Bauteil einer Umfangsflache.

[0020] Fig. 2 ist eine Explosionsansicht von Hinten
der Vorrichtung gemass der vorliegenden Erfindung.

[0021] Fig. 3A ist eine perspektivische Vorderan-
sicht der in Fig. 2 gezeigten Vorrichtung 100.

[0022] Fig. 3B ist ein Ausschnitt des Bereichs 3B der
in Fig. 3A gezeigt ist.

[0023] Fig. 4A ist eine perspektivische Ansicht von
Vorne, der in Fig. 2 gezeigten Vorrichtung 100, wobei
das Rampenbauteil entfernt ist.

[0024] Fig. 4B ist ein Ausschnitt des Bereichs 4B der
in Fig. 4A gezeigt wird.

[0025] Fig. 5 ist eine perspektivische Ansicht von
Vorne, die den Grundkdrper zeigt der in Fig. 2 gezeigt
wird.

[0026] Fig. 6 ist eine perspektivische Ansicht des in
Fig. 2 gezeigten Zuordnungsausldsebauteils;

[0027] Fig. 7A ist eine Querschnittsansicht der in
Fig. 2 gezeigten Vorrichtung 100, wobei dies in einer
Kupplung eingebaut ist.

[0028] Fig. 7B ist ein Ausschnitt des Bereichs 7B der
in Fig. 7A gezeigt wird.

[0029] Fig. 7A ist eine teilweise Querschnittsansicht
von Fig. 7B in einer VerschleilRstellung. Die nun fol-
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gende Beschreibung ist mit Bezug auf die Fig. 2 bis
Fig. 7A zu sehen. Die Vorrichtung 100 weist einen
ringfdrmigen Grundkdrper 102, ein Zuordnungsaus-
I6sebauteil 104, welches mit dem Grundkérper ver-
bunden ist, ein ringférmiges Zuordnungsbauteil 106
und ein ringférmiges Rampenbauteil 108 auf. Der
Grundkorper ist am axialen Ende 110 der Vorrich-
tung angeordnet und das Bauteil 108 ist am entge-
gengesetzten axialen Ende 112 der Vorrichtung an-
geordnet. Das Bauteil 104 ist mit dem Grundkorper
durch jedes in der Technik bekannte Mittel verbun-
den, beispielsweise Niete 114. Das Bauteil 106 ist
mit Bezug auf den Grundkdrper mindestens teilwei-
se drehbar angeordnet wie im Folgenden naher be-
schrieben wird. Das Bauteil 106 befindet sich auch
mit dem Zuordnungsauslosebauteil im Eingriff, bei-
spielsweise mit dem Bereich 116, und ist zumindest
teilweise mit Bezug auf das Zuordnungsauslosebau-
teil drehbar, wie im Folgenden weiter beschrieben
wird. Das Bauteil 108 weist mindestens eine Rampe
118 auf. In einer Ausfiihrungsform weist das Bauteil
108 eine Mehrzahl von Rampen 118 auf. Das Bauteil
108 befindet sich mit dem Bauteil 106 in Eingriff, bei-
spielsweise treten die Klappen 120 des Bauteils 108
durch Schlitze 122 in dem Bauteil 106, und das Bau-
teil 108 ist mit Bezug auf das Bauteil 106 drehbar, wie
im Folgenden genauer beschrieben wird. Festzuhal-
ten ist, dass die Vorrichtung 100 nicht auf die Anzahl,
Form, oder Ausfihrungsform der Klappen und Schlit-
ze beschrankt ist, die in den Figuren gezeigt wer-
den. Als Reaktion auf eine bestimmte Verschiebung
durch das Zuordnungsauslésebauteil, beispielsweise
den Bereich 116, sind die Bauteile 106 und 108 dreh-
bar um eine Umfangsstellung der Rampen 118 zu &n-
dern, wie im Folgenden genauer beschrieben wird.

[0030] Die nun folgende Beschreibung bezieht sich
auf eine Vorrichtung 100 in der Kupplung 124, jedoch
ist festzuhalten, dass sich die Erdrterung auch auf ei-
ne Verwendung der Vorrichtung 100 in anderen Arten
von Kupplungen zutrifft. Die Kupplung 124 weist eine
Kupplungsscheibenanordnung 126, eine Feder 128,
die verwendet wird um die Kupplung zu betétigen,
und mindestens eine Rampe 130 auf der Scheibe 132
auf, die zwischen der Kupplungsscheibenanordnung
und der Feder angeordnet ist. Es festzuhalten, dass
die Vorrichtung 100 nicht auf eine Verwendung mit
der fir die Kupplung 124 gezeigten Konfiguration be-
schrankt ist, und dass die Vorrichtung 100 mit ande-
ren Arten und Konfigurationen von Kupplungen ver-
wendbar ist. Beispielsweise ist die Vorrichtung 100
nicht auf eine Verwendung mit einer Kupplung be-
schrankt welche die Anzahl von Kupplungsscheiben
134 aufweist, die in der Anordnung 126 gezeigt wird.
Wie im Folgenden beschrieben wird, bewirkt die Vor-
richtung 100 dass Verschleiss in einer Kupplung aus-
geglichen wird, in welcher die Vorrichtung eingebaut
ist, beispielsweise der Kupplung 124. Allgemein ge-
sagt, wenn die Packungshoéhe 136 der Kupplungsan-
ordnung abnimmt, z.B. durch Verschleiss an Bautei-

len, wie z.B. der Kupplungsscheiben 134, dehnt sich
die Vorrichtung 100 aus um die Kupplungseinstellung
in einer konstanten Stellung zu halten. Beispielswei-
se wird die Axialposition 139 der Feder, beispiels-
weise das entfernte Ende der Feder, konstant gehal-
ten, so dass die Bewegung der Teile die verwendet
werden um die Feder zu betatigen auch konstant ge-
halten wird. Anders ausgedruckt, die Entfernung 137
zwischen dem Gehduse und der Feder wird konstant
gehalten.

[0031] Beispielsweise sind in einer Ausfiihrungsform
Rampen 130 von der Feder weggerichtet und der
Grundkorper befindet sich in axialem Eingriff mit
der Kupplungsscheibenanordnung. Das heisst, die
Scheibe 132 ist axial zwischen der Feder und der
Vorrichtung 100 angeordnet. Axialer Eingriff bedeu-
tet, dass eine axiale Verschiebung der Kupplungs-
scheibe eine axiale Verschiebung des Grundkdrpers
bewirkt. Die Scheibe 132, genauer gesagt die Ram-
pen 130, befinden sich in der axialen Position 138 und
die Rampen 118 und 130 befinden sich im Eingriff.
Obgleich die Position in Umfangsrichtung der Rampe
118 verandert ist, werden die Rampen 130 und die
Scheibe 132 in einer axialen Position 138 gehalten.
Das heisst, als Antwort auf eine Hohenverringerung
136 sinkt der Grundkdrper auf die Kupplungsschei-
benanordnung, und die Rampen 118 werden entlang
den Rampen 130 verschoben, um die Verringerung
der Hohe 136 auszugleichen, und die Scheibe 132 in
der Stellung 138 zu halten, so dass die axiale Stellung
der Feder sich nicht veréndert, oder sich nur gering-
flugig verandert. Die Rampen 118 werden so gedreht,
dass sich die axialhdchste Stellung 141 in Richtung
des axialhochsten Bereiches der Rampen 130 be-
wegt. Dadurch bewirkt eine Verédnderung der Positi-
on in Umfangsrichtung eine axiale Verschiebung des
Grundkorpers ungeféahr um die Veranderung der Ho-
he 136.

[0032] Beispielsweise sind in einer anderen Ausflih-
rungsform die Rampen 130 auf die Feder gerichtet
und befinden sich axial mit der Kupplungsscheiben-
anordnung im Eingriff und der Grundkdrper befindet
sich axial mit der Feder im Eingriff. Das heisst, die
Scheibe 132 ist in Axialrichtung zwischen der Kupp-
lungsscheibenanordnung und der Vorrichtung 100
angeordnet. Die Grundscheibe befindet sich in einer
axialen Stellung, und die Rampen 118 und 130 be-
finden sich im Eingriff. Wahrend die Umfangsstellung
der Rampe 118 verandert wird, wird die Grundschei-
be in ihrer Axialstellung gehalten. Das heisst, als Re-
aktion auf eine Verringerung der Hohe 136 sinkt die
Scheibe 130 in Richtung der Kupplungsscheibenan-
ordnung ab, und die Rampen 118 werden entlang der
Rampen 130 versetzt um die Verringerung der Héhe
136 auszugleichen und das Bauteil 102 in der vorher
beschriebenen Axialstellung zu halten, so dass die
Axialstellung der Feder nicht veréandert wird, oder nur
geringfligig verandert wird. Damit bewirkt das Veran-
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dern der Umfangsposition der Rampen eine axiale
Verschiebung des Bauteils 108 ungeféahr um die Ver-
anderung der Hohe 136.

[0033] In einer weiteren Ausfiihrungsform der Erfin-
dung weist die Vorrichtung 100 eine axiale Lange 140
auf, und bei einer Verringerung der Hohe 136 bewirkt
ein Verandern der Umfangsposition der Rampen ei-
ne Erhéhung der Lange 140.

[0034] Fig. 9A ist eine perspektivische Vorderan-
sicht des Grundkérpers 100 aus Fig. 2 mit einem
Bauteil 142, welches elastisch verformbar ist.

[0035] Fig. 9B ist ein Ausschnitt des Bereichs 9B der
in Fig. 9A gezeigt wird.

[0036] Fig. 10A ist eine perspektivische Vorderan-
sicht eines ringformigen Bauteils in Fig. 2.

[0037] Fig. 10B ist ein Ausschnitt des in Fig. 10A
gezeigten Bereichs 10B.

[0038] Fig. 11A ist eine perspektivische Ansicht von
Vorne des ringférmigen Bauteils aus Fig. 2.

[0039] Fig. 11B ist ein Ausschnitt des in Fig. 10A
gezeigten Gebiets 11A.

[0040] Fig. 12A ist eine perspektivische Ansicht von
hinten des ringférmigen Bauteils aus Fig. 10A.

[0041] Fig. 12B ist ein Ausschnitt eines Bereichs
12B der in Fig. 12A gezeigt wird. Das Folgende ist
mit Bezug auf Fig. 2 bis Fig. 12B zu sehen. Es folgt
nun eine Beschreibung eines beispielhaften Verfah-
rens zur Montage einer beispielhaften Anordnung der
Vorrichtung 100. Das Merkmal 144, beispielsweise
ein Fortsatz oder mehrere Fortsatze, wird verwendet,
um den Grundkérper drehfest mit einer Kupplung zu
verbinden, z.B. einer Kupplung 124. Das heisst, das
Merkmal 144 verhindert die Drehung des Grundkér-
pers relativ zu der Kupplung, z.B. des Kupplungsge-
hduses 146.

[0042] Um die Vorrichtung 100 zusammenzubauen,
wird ein Schlitz 148 verwendet, um den Grundkér-
per mit einem passenden Festlegungsbauteil (nicht
gezeigt) in Eingriff zu bringen, der dazu dient den
Grundkérper wahrend der Montage auf der Vor-
richtung festzulegen. Das Bauteil 150 wird auf den
Grundkorper gelegt. Ein Ende des Bauteils greift in
das passende Festlegungsbauteil ein, um als provi-
sorischer Anschlag zu dienen, um das Aufnehmen
des Bauteils 150 zur Erleichterung der Montage zu
ermdglichen. In einer Ausfihrungsform ist das Bau-
teil 150 eine Feder. Lécher 152 werden verwendet
um das Auslésebauteil an dem Grundkoérper zu be-
festigen, beispielsweise mit Nieten 114. Der Schlitz
154 greift in die Klappe 156 des Bauteils 106 ein, um

das Bauteil 106 innerhalb des Grundkérpers festzu-
legen. Das Bauteil 106 wird wéhrend der Montage mit
dem Grundkdrper verrastet. Die Drehbewegung des
Bauteils 106 wird durch den Bereich 116 des Ausl6-
sebauteils begrenzt, welches in dem Ratschenschlitz
des Bauteils 106 angeordnet ist.

[0043] Der Bereich 116 greiftin den ersten Zahn, den
Zahn 160 des Ratschenschlitzes ein. Die Klappe oder
der Fortsatz 120 des Bauteils 108 wird in den Aus-
schnitt 162 des Schlitzes 122 in dem Zuordnungsbau-
teil eingelegt, und ermoglicht es der unteren Flache
166 mit der Flache 168 des Grundrings zusammen-
zupassen. Das andere Ende des Bauteils 150 befin-
det sich mit der Klappe 120 in Eingriff. Die Tasche
oder Vertiefung 169 stellt Raum fiir eine Spitze 170
des nachgiebigen Bauteils 171 zur Verfligung, wenn
das Rampenbauteil in die Anordnung eingelegt wird.
Die Spitze wird in den Bereich 172 der Tasche ein-
gelegt, und eine Drehung der Scheibe 108 lasst die
Spitze Gber die Rampe 173 in den Bereich 174 glei-
ten. In einer Ausfiihrungsform ist das Bauteil 171 eine
Feder, d.h. das Rampenbauteil ist um eine Drehach-
se der Vorrichtung drehbar bis die Spitze 170 Uber
die Rampe 173 gleitet, und in der Tasche oder Ver-
tiefung 174 aufgenommen wird. Dieser Vorgang be-
wegt auch die Klappe 120 von dem Ausschnitt 162
in den Aufnahmebereich 180 des Schlitzes 122 und
nimmt das Bauteil 108 in der Vorrichtung 100 auf.

[0044] Die Vorrichtung 100 kann nun von der Monta-
gevorrichtung abgehoben werden, und gibt das Bau-
teil 150 frei, welches den Fortsatz 120 in Drehrich-
tung drlckt, beispielsweise entgegen dem Urzeiger-
sinn wie in Fig. 3A ausgefihrt, wobei das Rampen-
bauteil dazu veranlasst wird sich entgegen dem Ur-
zeigersinn zu drehen, um die Klappe 120 zum En-
de 182 des Schlitzes 122 zu driicken. Das Driicken
des Endes 182 dreht das Bauteil 106 bis die Stufe
160 in dem Bereich 116 eingreift, der mit Bezug auf
das Bauteil 106 festgelegt ist. Durch das Eingreifen
der Stufe 160 innerhalb des Bereichs 116, dreht sich
das Bauteil 106 gegen das Ausldsebauteil, welches
eine weitere Drehung des Zuordnungsbauteils ver-
hindert. Das Bauteil 150 schiebt weiterhin am Ring-
bauteil bis das Bauteil 171 zusammengedrickt ist,
und bewirkt dass das Bauteil 106 in Richtung auf
eine Drehung gegen den Urzeigersinn vorgespannt
wird. Damit schiebt das Bauteil 108 an Bauteil 106
bis die Bauteile 106, 108, 150 und 171 ein statisches
Gleichgewicht erreichen. Die Vorrichtung 100 wird
dann innerhalb einer Kupplungsanordnung angeord-
net, beispielsweise wie in Fig. 7 gezeigt. Die Klappen
144 verhindern eine Drehung des Grundkérpers rela-
tiv zum Kupplungsgehause, beispielsweise des Ge-
hauses 126. Die Klappe 184 des Auslosefiihlers liegt
an einer feststehenden ebenen Flache in der Kupp-
lungsanordnung an.
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[0045] Im Folgenden werden weitere Einzelheiten
mit Bezug auf den Betrieb der Vorrichtung 100 zur
Verfugung gestellt. Wenn Kupplungsscheiben 134
verschleissen, und die Kupplung geschlossen ist (die
Feder 128 driickt die Anordnung 126 in den geschlos-
senen Zustand), dann wird der Grundkdrper in Rich-
tung 186 zu den Scheiben hin verschoben. Der Fort-
satz oder die Klappe 184 des Auslésebauteils befin-
det in Kontakt mit dem Geh&use 146, und das Aus-
I6sebauteil ist mit dem Grundkdrper verbunden. Da-
her, wenn der Grundkdrper absinkt, dann sinkt das
Ausldsebauteil auch ab. Jedoch liegt die Klappe 184
an dem Gehduse an, und kann sich nicht bewegen.
Daher kippt das Auslésebauteils und verschiebt den
Bereich 116 radial nach innen. Wenn das Absinken
des Grundkérpers und das Kippen des Bereichs 116
gross genug ist, dann wird der Bereich 116 weit ge-
nug gekippt, um die Stufe 160 freizugeben, wobei
das Bauteil 106 freigegeben wird, so dass es sich
entgegen der Urzeigerrichtung als Reaktion auf die
von dem Bauteil 171 ausgeibte Kraft gegen den Ur-
zeigersinn dreht. Der Bereich 116 greift dann in die
nachste Stufe oder in den nachsten Zahn in dem
Schlitz 158 ein, beispielsweise die Stufe 188. Zwi-
schenzeitlich halt die Feder 128 die Kupplung da-
durch im Eingriff dass sie volle Kraft auf das Rampen-
bauteil aufbringt.

[0046] Das Rampenbauteil dreht sich wahrend der
Verlagerung des Bereichs 116 in dem Schlitz 158
nicht. In einer Ausfihrungsform wird der Rampenwin-
kel 192 auf der Rampe 118 und der Winkel der Ram-
pe 130 so gewahlt dass sie identisch sind, und so
dass die Reibungskraft an der Schnittstelle der Ram-
pen gross genug ist, um jegliche Relativbewegung
zwischen der Rampe 118 und der Rampe 130 zu
verhindern, wenn sich die Kupplung 124 im Eingriff
befindet. In einer anderen Ausfihrungsform wird der
Rampenwinkel mathematisch so bestimmt dass (tan
Rampenwinkel) < Reibungskoeffizient an der Schnitt-
stelle zwischen Rampe 118 und Rampe 130. In ei-
ner weiteren Ausfihrungsform wird der Reibungsko-
effizient durch jegliche in der Technik bekannte Mittel
erhoht, beispielsweise eine Riffelung auf einer oder
beiden Rampenflachen, beispielsweise einer Flache
194, und der Rampenwinkel wird niedrig gemacht,
um den Tangens des Rampenwinkels niedrig zu hal-
ten. Die drehfeste Verriegelung der Rampen verhin-
dert dass die Scheibe 108 Drehmoment auf das Zu-
ordnungsbauteil wahrend des Zeitraums wenn die
gesamte Axialkraft der Feder 128 auf die Vorrichtung
100 wirkt auslbt. Die Axialkraft aus der Feder 128
bewirkt auch eine Reibungskraft zwischen dem Ram-
penbauteil und dem Grundkoérper, was das Rampen-
bauteil daran hindert sich entgegen dem Urzeigersinn
zu drehen, um dem Bauteil 106 zu folgen.

[0047] Die Axialkraft aus der Feder 128 wird aufge-
hoben, wenn die Kupplung getrennt wird. Wenn die
Scheiben 134 genligend abgenutzt wurden wie oben

gezeigt, hat sich der Bereich 116 zu der Stufe 188
bewegt auf Grund der Abgabe von Energie aus dem
Bauteil 171, welches das Bauteil 106 zur Drehung
bringt. Wenn die Kupplung geldst ist, dann reagiert
das Bauteil 150 auf die Abgabe von Energie durch
das Bauteil 174 (das Bauteil 171 wirkt dem Bauteil
150 nicht mehr entgegen), dadurch dass das Ram-
penbauteil gedreht wird, um das Bauteil 171 wider-
zusammenzudricken bis ein Gleichgewicht zwischen
den nachgiebigen Bauteilen erreicht wird. Bei diesem
Vorgang wird das Bauteil 108 durch das Bauteil 150
gedreht so dass sich Rampen 118 tiber Rampen 130
bewegen, und das Bauteil 108 nach unten driicken,
um das Absinken des Grundkdrpers auszugleichen.
Das heisst die Rampe 118 wird so gedreht dass der
axial hochste Bereich 141 der Rampe in Richtung
auf den axial hochsten Bereich der Rampe 130 ge-
dreht wird. Das System ist nun fiir den nachsten Ver-
schleissausgleich bereit.

[0048] Das nun Folgende ist mit Bezug auf die Fig. 2
bis Fig. 12 zu sehen. Das Folgende beschreibt ein
Verfahren gemass der vorliegenden Erfindung zum
Ausgleich von Verschleiss in einer Kupplung. Ob-
gleich das Verfahren aus Griinden der Klarheit als
Abfolge von Schritten beschrieben ist, soll aus der
Abfolge keine Reihenfolge abgeleitet werden, es sei
denn dies ist ausdriicklich festgelegt. In einem ersten
Schritt wird eine Verschleissausgleichsvorrichtung in
der Kupplung eingebaut, so dass ein Grundkorper
und ein erster ringférmiger Korper der Verschleiss-
ausgleichsvorrichtung in einem Kupplungsgehause
untergebracht sind; ein zweiter Schritt als Reaktion
auf eine Verringerung der axialen Lange der mindes-
tens einen Kupplungsscheibe verschiebt einen Be-
reich eines Ausldsebauteils durch Bertihrung mit dem
Gehause, wobei das Auslésebauteil mit dem Grund-
kérper verbunden ist; ein dritter Schritt als Reaktion
auf die Verschiebung des Auslésebauteils dreht das
ringférmige Bauteil in einer Drehrichtung; der vierte
Schritt verschiebt eine zweite Rampe auf dem ersten
ringférmigen Bauteil entlang der ersten Rampe; und
ein funfter Schritt erhéht die axiale Lange der Ver-
schleissausgleichsvorrichtung als Reaktion auf die
Verschiebung der zweiten Rampe.

[0049] In einer Ausfiihrungsform weist die Kupp-
lung eine Feder in einer axialen Position auf, und
ein sechster Schritt halt die Feder im Wesentlichen
in der axialen Stellung als Reaktion auf, die Erho-
hung der axialen Langer, der Verschleissausgleichs-
vorrichtung. In einer anderen Ausflihrungsform be-
findet sich der Grundkoérper oder das zweite ring-
formige Bauteil in einer axialen Stellung, und der
siebte Schritt halt den Grundkorper oder das zwei-
te ringférmige Bauteil im Wesentlichen in der glei-
chen Stellung als Reaktion auf die Erhéhung der axia-
len Langer der Verschleissausgleichsvorrichtung. In
einer weiteren Ausflihrungsform weist die Erhéhung
der axialen Lange der Verschleissausgleichsvorrich-
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tung das axiale Verschieben des Grundkdrpers des
ersten ringférmigen Bauteils auf.

[0050] In einer Ausfluhrungsform schliesst ein ach-
ter Schritt die Kupplung, und als Reaktion auf das
Verschieben des Bereichs des Auslésebauteils, 10st
ein neunter Schritt den Bereich des Auslésebauteils
von einer Stufe in einem Schlitz des zweiten ringfor-
migen Bauteils der Vorrichtung; ein zehnter Schritt
verschiebt das zweite ringférmige Bauteil durch Dre-
hung in der Richtung durch mindestens teilweises L6-
sen der Verdichtung in einem ersten elastisch ver-
formbaren Bauteil, welches sich mit dem ersten und
dem zweiten Bauteil im Eingriff befindet; und ein elf-
ter Schritt bringt den Bereich des Auslésebauteils mit
dem Schlitz in Eingriff, um das Auslésebauteil und
das zweite ringférmige Bauteil drehfest zu verbinden.
In einer anderen Ausfiuhrungsform 6ffnet ein zwdlfter
Schritt die Kupplung und das Drehen des ersten ring-
férmigen Bauteils in Drehrichtung weist das Verdre-
hen des ersten ringférmigen Bauteils durch mindes-
tens teilweises Abbauen der Verdichtung in einem
zweiten elastisch verformbaren Bauteil auf, welches
sich mit dem ersten Bauteil und den Grundkérper in
Eingriff befindet.

[0051] Weiter ist folgendes Offenbart:

1.1 Kupplung nach einer ersten Ausgestaltung,
die Folgendes aufweist:

ein Gehause;

mindestens eine Kupplungsscheibe die in dem
Gehause angeordnet ist und eine erste axiale
Lange aufweist;

eine Feder um die mindestens eine Kupplungs-
scheibe axial zusammenzudriicken;

eine erste axiale Rampe; und

eine Verschleissausgleichsvorrichtung, welche
in dem Gehause angeordnet ist, und Folgendes
aufweist:

eine zweite axiale Lange;
einen ringférmigen Grundkorper;

ein Zuordnungsausldsebauteil, welches mit dem
Grundkérper verbunden ist, und einen Bereich
aufweist, der durch Kontakt mit dem Gehause
verschieblich ist;

ein erstes ringférmiges Bauteil, welches relativ
zu dem Grundkoérper mindestens teilweise dreh-
bar ist, sich mit dem Zuordnungsausldsebauteil
in Eingriff befindet, und mit Bezug auf das Zuord-
nungsauslésebauteil mindestens teilweise dreh-
bar ist; und

ein zweites ringférmiges Bauteil mit einer zwei-
ten Rampe, welche sich mit der ersten Rampe
in Eingriff befindet, wobei sich das zweite ring-
férmige Bauteil in Eingriff mit dem ersten ringfor-
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migen Bauteil befindet und mindestens teilwei-
se mit Bezug auf das erste ringférmige Bauteil
drehbar ist, wobei das zweite ringférmige Bauteil
als Reaktion auf eine bestimmte Verschiebung
durch den Bereich des Zuordnungsauslésebau-
teils drehbar ist, um die zweite Rampe entlang
der ersten Rampe zu verschieben, um die zweite
axiale Lange als Reaktion auf eine Verringerung
der ersten axialen Léange zu erhéhen.

1.2 Zweite Ausgestaltung einer Kupplung mit
den Merkmalen nach der o. g. ersten Ausgestal-
tung, wobei das Verschieben der zweiten Ram-
pe entlang der ersten Rampe dazu dient den
Grundkérper zu verschieben.

1.3 Dritte Ausgestaltung einer Kupplung mit den
Merkmalen nach der o. g. ersten Ausgestaltung,
wobei das Verschieben der zweiten Rampe ent-
lang der ersten Rampe dazu dient, das zweite
ringfdrmige Bauteil axial zu verschieben.

1.4 Vierte Ausgestaltung einer Kupplung mit den
Merkmalen nach der o. g. ersten Ausgestaltung,
wobei der Grundkdrper oder das zweite ringfor-
mige Bauteil als Reaktion auf eine Verringerung
in der ersten axialen Lange axial verschieblich
sind, und wobei der Bereich des Ausldsebauteils
als Reaktion auf die axiale Verschiebung des
Grundkérpers verschieblich ist.

2.1 Erste Ausgestaltung eines Verfahrens zum
Verschleissausgleich in einer Kupplung, wel-
ches folgende Schritte aufweist:

Einbauen einer Verschleissausgleichsvorrich-
tung in der Kupplung, so dass ein Grundkdr-
per und ein erstes ringférmiges Bauteil der Ver-
schleissausgleichsvorrichtung in einem Kupp-
lungsgehduse angeordnet sind;

als Reaktion auf eine Verringerung der axialen
Lange der mindestens einen Kupplungsscheibe,
Verschieben eines Bereichs eines Auslésebau-
teils durch Kontakt mit dem Gehause, wobei das
Auslosebauteil mit dem Grundkérper verbunden
wird;

als Reaktion auf die Verschiebung des Bereichs
des Ausldsebauteils, Drehen des ersten ringfér-
migen Bauteils in Drehrichtung;

Versetzen der zweiten Rampe auf dem ersten
ringfdrmigen Bauteil entlang der ersten Rampe;
und

Erh6éhen der axialen Lange der Verschleissaus-
gleichsvorrichtung als Reaktion auf das Ver-
schieben der zweiten Rampe.

2.2 Zweite Ausgestaltung eines Verfahrens mit
den Merkmalen nach der o. g. ersten Ausge-
staltung, wobei die Kupplung eine Feder in ei-
ner axialen Position aufweist, und das Verfah-
ren weiterhin das Halten der Feder im Wesentli-
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chen in der gleichen axialen Stellung als Reakti-
on auf eine Erhéhung der axialen Lange der Ver-
schleissausgleichsvorrichtung aufweist.

2.3 Dritte Ausgestaltung eines Verfahrens mit
den Merkmalen nach der o. g. ersten Ausgestal-
tung, wobei der Grundkorper oder das zweite
ringférmige Bauteil sich in einer axialen Stellung
befinden und das Verfahren weiterhin das Hal-
ten des Grundkdérpers oder des zweiten ringfor-
migen Bauteils im Wesentlichen in der Axialpo-
sition als Reaktion auf die Erhéhung der axia-
len Lange der Verschleissausgleichsvorrichtung
aufweist.

2.4 Vierte Ausgestaltung eines Verfahrens mit
den Merkmalen nach der o. g. ersten Ausge-
staltung, wobei die Erhéhung der axialen Lange
der Verschleissausgleichsvorrichtung das axia-
le Versetzen des Grundkoérpers oder des ersten
ringférmigen Bauteils aufweist.

2.5 Finfte Ausgestaltung eines Verfahrens mit
den Merkmalen nach der o. g. ersten Ausgestal-
tung, welches weiterhin Folgendes aufweist:

Schliessen der Kupplung; und

als Reaktion auf das Kippen des Auslésebau-
teils:

Loésen des Bereichs des Ausldsebauteils von ei-
ner Stufe in einem Schlitz des zweiten ringférmi-
gen Bauteils der Vorrichtung;

Verdrehen des zweiten ringférmigen Bauteils in
der Richtung durch mindestens teilweises Lésen
der Druckspannung in einem ersten elastisch
verformbaren Bauteil, welches sich mit dem ers-
ten und dem zweiten Bauteil in Eingriff befindet;
und

in Eingriff bringen des Bereichs des Auslose-
bauteils mit dem Schlitz um das Auslésebauteil
drehfest mit dem zweiten ringférmigen Bauteil zu
verbinden.

2.6 Sechste Ausgestaltung eines Verfahrens mit
den Merkmalen nach der o. g. ersten Ausgestal-
tung, welches weiterhin folgende Schritte auf-
weist: Offnen der Kupplung, und wobei das Dre-
hen des ersten ringférmigen Bauteils in einer
Drehrichtung das Verdrehen des ersten ringfor-
migen Bauteils durch mindestens teilweises Lo6-
sen der Druckspannung in einem zweiten elas-
tisch verformbaren Bauteil aufweist, welches
sich mit dem ersten Bauteil und dem Grundkér-
per im Eingriff befindet.

Patentanspriiche

1. Verschleissausgleichsvorrichtung (100), die Fol-
gendes aufweist:
einen ringférmigen Grundkoérper (102) an einem ers-
ten axialen Ende (110);

ein Zuordnungsauslésebauteil (104), welches mit
dem Grundkdrper (102) verbunden ist;

ein erstes ringfdrmiges Bauteil (106), welches min-
destens teilweise mit Bezug auf den Grundkdrper
(102) drehbar ist, sich mit dem Zuordnungsauslése-
bauteil (104) in Eingriff befindet, und mit Bezug auf
das Zuordnungsausldsebauteil (104) mindestens teil-
weise drehbar ist; und

ein zweites ringférmiges Bauteil (108) an einem axia-
len Ende (112) welches dem ersten axialen Ende
(110) entgegengesetzt ist, wobei das zweite ringfor-
mige Bauteil (108) eine erste Rampe (118) aufweist,
sich mit dem ersten ringférmigen Bauteil (106) in Ein-
griff befindet und mit Bezug auf das erste ringfor-
mige Bauteil (106) drehbar ist, und mit Bezug auf
den Grundkérper (102) mindestens teilweise dreh-
bar ist, wobei das erste ringférmige Bauteil (106) und
das zweite ringférmige Bauteil (108) als Reaktion auf
eine bestimmte Verschiebung durch einen Bereich
des Zuordnungsauslésebauteils (104) drehbar ist, so
dass die Umfangsstellung der ersten Rampe (118)
verandert wird,dadurch gekennzeichnet, dass der
Grundkdrper (102) einen Schlitz (148) aufweist,

das erste ringférmige Bauteil (106) einen Fortsatz
aufweist, einen ersten und einen zweiten Schlitz
(122) und ein erstes elastisch vorformbares Bauteil,
wobei der erste Schlitz (122) des ersten ringférmigen
Bauteils (106) mindestens eine Stufe (160) in Um-
fangsrichtung aufweist,

wobei der Fortsatz des ersten ringférmigen Bauteils
(106) in dem Schlitz des Grundkérpers (102) ange-
ordnet ist und in dem Schlitz verschieblich ist, wo-
bei der Bereich des Auslésebauteils in dem ersten
Schlitz des ersten ringférmigen Bauteils (106) ange-
ordnet ist,

wobei das erste ringférmige Bauteil (106) relativ zu
dem Fortsatz des Ausldsebauteils verschieblich ist,
und die mindestens eine Stufe (160) in Umfangsrich-
tung mit dem Fortsatz des Auslésebauteils in Ein-
griff bringbar ist, wobei das zweite ringférmige Bau-
teil (108) einen Fortsatz aufweist, der in dem zwei-
ten Schlitz des ersten ringférmiges Bauteils (106) an-
geordnet ist und innerhalb des Schlitzes verschieb-
lich ist, wobei das erste verformbare elastische Bau-
teil ein erstes und ein zweites Ende aufweist, das ers-
te Ende sich unter Druck im Eingriff mit dem ersten
ringférmigen Bauteil (106) befindet, das zweite Ende
entgegengesetzt zu dem ersten Ende unter Druck in
Eingriff mit dem zweiten ringférmigen Bauteil (108)
bringbar ist, und die Vorrichtung weiterhin ein zweites
elastisch verformbares Bauteil mit einem ersten En-
de aufweist, wobei das erste Ende mit Bezug auf den
Grundkérper (102) festgelegt ist,

und mit einem zweiten Ende, wobei sich das zwei-
te Ende unter Druck in Eingriff mit dem Fortsatz des
zweiten ringférmig ausgebildeten Bauteils (108) be-
findet.

2. Vorrichtung (100) nach Anspruch 1, wobei die
Vorrichtung (100) in einer Kupplung (124) mit ei-
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nem Gehdause (146) installierbar ist und der Bereich
des Ausldsebauteils radial durch einen axialen Kon-
takt zwischen dem Auslésebauteil und dem Gehause
(146) verschieblich ist.

3. Vorrichtung nach (100) Anspruch 1, wobei die
Vorrichtung (100) in einer Kupplung (124) installier-
bar ist, die eine Kupplungsscheibenanordnung (126),
eine Feder (128) und eine zweite Rampe (130) auf-
weist, wobei eine entfernte Kante der Feder (128)
sich in einer axialen Stellung befindet, wobei die ers-
te Rampe (118) mit der zweiten Rampe (130) in Ein-
griff bringbar ist, und wobei das Verandern einer Um-
fangsstellung der ersten Rampe (118) zum Halten der
entfernten Kante der Feder (128) in der Axialstellung
dient.

4. Vorrichtung (100) nach Anspruch 1, wobei die
erste Rampe (118) oder der Grundkérper (102) sich
in einer Axialposition befinden, wobei die axiale Lan-
ge der Kupplungsscheibenanordnung (126) um einen
bestimmten Betrag verringerbar ist, und wobei das
Verandern der Umfangsposition der ersten Rampe
(118) eine axiale Verschiebung der axialen Position
um den gleichen Betrag bewirkt.

5. Vorrichtung (100) nach Anspruch 1, wobei die
Vorrichtung (100) eine erste axiale Lange (140) auf-
weist, wobei die Vorrichtung in einer Kupplung (124)
mit einer Kupplungsscheibenanordnung (126), einer
Feder (128) und einer zweiten Rampe (130) instal-
lierbar ist, wobei die Kupplungsscheibenanordnung
(126) eine zweite axiale Lange aufweist, wobei die
erste Rampe (118) mit der zweiten Rampe (130) in
Eingriff bringbar ist, und wobei bei einer Verringerung
der zweiten axialen Lange die Veranderung der Um-
fangsposition der ersten Rampe (118) der Erhéhung
der ersten axialen Lange dient.

6. Vorrichtung (100) nach Anspruch 1, wobei das
zweite elastische Bauteil dazu dient das zweite ring-
férmige Bauteil (108) in Drehrichtung zu bewegen,
wobei das erste elastische Bauteil dazu dient das ers-
te ringférmige Bauteil (106) in Drehrichtung zu be-
wegen, wobei sich der Fortsatz des Auslésebauteils
in nicht verschlissenem Zustand in Kontakt mit einer
Stufe der einen oder mehreren Stufen befindet, um
das erste ringférmige Bauteil (106) in der Richtung
drehfest festzulegen, und wobei das erste elastische
Bauteil durch das zweite ringférmige Bauteil (108) in
zusammengedricktem Zustand gehalten wird.

7. Vorrichtung (100) nach Anspruch 1, wobei das
zweite elastische Bauteil dazu dient das zweite ring-
férmige Bauteil (108) in Drehrichtung zu bewegen,
wobei das erste elastische Bauteil dazu dient das ers-
te ringférmige Bauteil (106) in Drehrichtung zu bewe-
gen, und wobei in einem Verschleisszustand:
das Verschieben eines Bereichs des Auslésebauteils
dazu dient, den Bereich des Ausldsebauteils von der

Stufe zu I6sen, um eine Drehung des ersten ringfor-
migen Bauteils in der Richtung zu ermdglichen; und

eine Drehung des ersten ringférmigen Bauteils (106)
dazu dient eine Drehung des zweiten ringférmigen
Bauteils (108) in Drehrichtung zu ermdglichen.

8. Vorrichtung (100) nach Anspruch 1, wobei die
Vorrichtung in einer Kupplung (124) mit einer Kupp-
lungsscheibenanordnung (126), einer Feder (128)
und einer zweiten Rampe (130) installierbar ist, wo-
bei die zweite Rampe (130) sich in einer Axialpositi-
on befindet, wobei die Kupplungsscheibenanordnung
(126) eine verringerbare axiale Lange aufweist, wo-
bei die erste Rampe (118) mit der zweiten Rampe
(130) in Eingriff bringbar ist, wobei der Bereich des
Auslésebauteils verschieblich ist als Reaktion auf ei-
ne Verringerung in der axialen Lange, und wobei die
Drehung des zweiten ringfdrmigen Bauteils (108) in
der ersten Drehrichtung dazu dient die zweite Rampe
in der axialen Position zu halten.

9. Vorrichtung (100) nach Anspruch 1, wobei in
einer Betriebsart ohne Verschleiss das erste elas-
tische Bauteil durch das zweite ringférmige Bauteil
(108) in einem zusammengedricktem Zustand ge-
halten wird, wobei das Ermdglichen der Drehung des
ersten ringférmigen Bauteils (106) in der ersten Dreh-
richtung dazu dient den zusammengedruckten Zu-
stand zu entlasten, und wobei das Erméglichen der
Drehung in der ersten Drehrichtung dazu dient das
erste elastische Bauteil wieder zusammenzudricken.

Es folgen 12 Seiten Zeichnungen
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Fig. 4B
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Fig. 6
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Fig. 9A
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Fig. 10A
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