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Wymalazek dotyczy urzgdzenia rozpierajgce-
go dla przekladanych w calo$ci przeno$nikéw
§cianowych, a w szczegblnosci dla umieszczonej
w goébmym koncu S$ciany zwrotni lub napedu,
przy czym zwrotnia lub naped prowadzony jest
po prze'kladane:j, za pomocy stojakéw kohcami
mocowanej na Scianie i sterowanej prostopadle
do przenoénika, belki rozpierajacej, za posred-
nictwem kadiuba przytrzymujgcego w postaci
safi, ktéremu podporzagdkowane sa elementy
naprezajace i przytrzymujace, dzialajace w kie-
runku wzdluznym przeno$nika. Po tej belce
rozpierajacej przesuwany jest w kierunku wocio-
su weglowego przeno$nik, po ktérym moze byé
prowadzony strug weglowy i na ktérym moze
by¢ mocowany jego naped. Belka rozpierajgca
musj byé réwniez co pewien czas przekladana.
Zostaje to ukat’mone za pomocy elementéw
przytrzymumcych podporzadkowanych kadlu—
bowi przytrzymujgcemu. Zwlaszcza przy §red-

nio stromym zaleganiu, przenoénik przejawia
w_gzasie: przekladania sklonno$¢ do obsuwania
sie w doél. Ponadto, sklonno$é do obsuwania
si¢ przeno$nika zwiekszaja sily spowodowane
dziataniem struga weglowego.  Belka fozpiera-
jaca i naprezajace elementy ' przytrzymujgce
ulatwiaja dokladne przesuwanie przeno$nika
i dajg mozliwo$ci w razie konieczno§ci, pod-
ciggania go w ograniczonym zakresie w kie-
runku gérnego konca chodnika. Urzgdzenie ze-
zwala ponadto na naprezanie calego preenosni-
ka, jeli tylko obydwa jego kohice sg osadzone
i prowadzone w ten wlasnie lub w podobny
sposéb. v

Wedtug wynalazku uzyskuje sie znaczne ulep-

' szenie urzgdzenia rozpierajacego przeznaczone-

go do przekladama przenoénika Scianowego w
cadosci przez to, ze belka rozpierajaca z jednej
strony oraz kadlub przytrzymujacy wspélme

-przenoémklem z drugiej strony, wyposaZone



83 w uruchamiane czynnikiem napedowym
stojaki wzglednie pary stojakéw, sterowanych
we wzajemnej zaleznofci i z ktérych co naj-
mniej stojaki niesione przez belke rozpierajg-
c3, a w szczegblnoSci posrednio — poprzez bel-
"ke rozpierajaca — polaczone sa urzgdzeniem

przesuwajgcym podwoéjnego dzialania z kadiu--

bem przytrzymujacym w postaci san. A Dzigki
specjalnemu uksztaltowaniu urzadzenia wedlug
wynalazku, stworzono.warunki i §rodki zmie-
rzajgce do jak majdalej idacego zmechanizowa-
nia wszystkich czynno$ci roboczych. Urzadze-
niem przesuwajgcym jest cylinder. Tworzy on
ogniwo polgczeniowe z belkg rozpierajgca. Uzy-
skuje sie przy tym oszczedno$§é miejsca, a cy-
linder przesuwajgcy zamocowany pomiedzy ka-

dilubem i belkg rozpierajacag nie przeszkadza-

w zadnym stopniu pozostalym elementom urzg-
dzenia. Istotng cechgq urzadzenia wedlug wy-
naiazku jest ponadto uklad hydraulicznych sto-
jakéw jako element6w naprezajgcych i podtrzy-
_mujacych a przynaleinych kadlubowi. Dzigki
wynalazkowi uzyskuje sie mie tylko przesunig-
cie przeno$nika na belce rozpierajacej, ale réw-
niez doprowadzenie stojakéw podJorzadkowa-
nych kadlubowi w nowe poloZenie, tak, Ze moz-
liwe jest naprezenie ich w krétkim czasie, co
stwarza warunkij dla przesuniecia belki rozpie-
rajacej, za pomocq cylindra przesuwajgcego po
uprzednim zmniejszeniu ci$nienia w podporach
belki rozpierajgcej. Ten przebieg przekladania
powtarza sie podczas postepu odbudowy. Urzg-
dzenia sterownicze potrzebne do wilqczania
i wylaczania czynnika uruchamiajgcego stojaki
moga byé tak wykonane, ze wszystkie te czyn-
noéci s§ wykonywane samoczynnie. MoZna jed-
nak przewidzieé zastosowanie kilku ukitadéw
sterujagcych obstlugiwanych pojedynczo i recz-
nie, tak aby r6zne elementy urzadzenia, wyko-
nywaly w danym czasie czynno$ci robocze w
sposéb kontrolowany.

Znamiennym jest jednak to, Zze sterowanie
rozwigzano w spos6b wykluczajgcy jednoczesne
odprezenie stojak6é6w belki rozpierajgcej i sto-
jakéw kadluba. Belka rozpierajaca moze by¢
prowadzona w kadlubie przytrzymujgcym tak,
ze jest zachowany pewien. okreslony kierunek
przesuwu, przez co przenofnik zachowuje do-
kladne polozenie w stosunku do odbudowywa-
nego ociosu.

' Dalsza korzy$¢ rozwigzania wedlug wymalaz-
ku polega na tym, ze stojaki podporzgdkowane
kadlubowi spoczywaja na odpowiednich pod-
stawach, oddzielonych od kadluba i polgczo-

sycn z nim za pomoca urzadzenia rozpieraja-
cego, W szczegblnosci cylindra przesuwajgcego
o podwéjnym dziataniu. To szczegblne rozwia-
zanie tego elementu przytrzymujgcego, zabez-
piecza . jednocze$nie polozenie stojakéw podczas
przesuwu kadluba lacznie z cylindrem przesu-
wajacym. W nowo uzyskanej pozycji roboczej,
stojaki kadtuba moga byé tak przesuniete w kie-
runku gérnego kofica $§ciany, Zze po ich roz-
parciu i po zluzowaniu stojakéw zwiazanych
z belka, mozliwe jest réwniez napinanie prze-
no$nika ma calej jego dtugoSci lgcznie z nape-
dem i belkg rozpierajacg. W tej naprezonej po-
zycji zostaje osadzona belka rozpierajgca. Urza-
dzenie rozpierajgce wedlug wynalazku umozli-
wia w ten sposéb, poprzez obsluge prostych
zawor6w sterujacych, przesuniecie wszystkich
czeSci odbudowy po kolei w kireunku ociosu,
a réwniez podciagniecie:i naprezenie w pew-
nym stopniu samego przenoSnika.

Wszystkie stojaki lacemie z dwoma cylindra-
mj przesuwajgcymi, podiaczone sg do zasilane-
go przez jedng pompe¢ hydraulicznego systemu
przewod6w obiegowych, wyposazonego w takie
urzadzenie sterujace, ze jednoczesne odcigzenie
stojakéw belki i stojakéw kadiuba jest wyklu-
czone, jednak, Ze pojedyncze uruchomienie cy-
lindr6w i obu zespoléw stojakowych — jest
mozliwe. Urzgdzenie rozpierajgce wedlug wy-
nalazku przewiduje sko$ne ustawienie stoja-
kéw hydraulicznych. Wszystkie stojaki wychy-
laja sie w tym samym kierunku i sg ruchome
wok6! osi poziomych i réwnoleglych do belki
rozpierajacej. Stojaki s§ zaopatrzone w elemen-
ty sprezyScie podatne, ktére powoduja ich sa-
moczynne ustawianie sie¢ po odcigzeniu.

Dalszg zaleta konstrukcji wedilug wynalaziu
jest to, ze stojaki ulozyskowano bezposrednio
na kornicach belki rozpierajacej prowadzonej po
spagu na odpowiednich podstawach. Zwrotnia
lub maped przemoémka jest zawieszony tym sa-
mym na belce Tozpierajgcej. Wywnlujeslepmaz
to pewmne rozpancie stojakéw beiki, ktére przej-
muja sily wzdhuzne wywolane przenoénikiem,
przy czym jednoczeSnie istnieje latwos¢ prze-
suniecia zawieszonego napedu po belce prowad-
niczej. Pomimo tego rodzaju obcigZenia belki,
przesuniecie jej mie jest utrudniome, poniewaz
w czasie procesu roboczego naped przenofnika
jest pod dzialaniem cylindra przesuwajscego.

Urzqﬂzenie rozpierajace wediug wynalazku
moie by¢ zastosowane przy takim lub podob-
nym rozwigzaniu na dolnym koficu przenoéni-
ka. Na calej diugosci przenofnika zaklada sie
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réwnoczeSnie znanym sposobem urzadzenia
przesuwajace przenoénik i sktadajace sie zwyk-
le z cylindréw przesuwajacych.

' Dalsze mulepszenie konstrukcji wedtug wyna-
lazku, a to w odniesieniu do prowadzenia prze-
no$nika wzglednie belki napinajgcej w czasie
przekladania, polega na tym, Ze przewidziano
odpowiednie elementy sprezyScie podatne osa-
dzone kraficowo naprzeciw takiego samego ele-
mentu $rodkowego, a wykonane jako cylindry
ustalajgce i podlgczone do obiegu doprowadza-
jacego czynnik hydrauliczny. Elementy te two-
rza z elementem $rodkowym sprezy$cie podat-
ne prowadzenie belki napinajacej.

Cylindry przesuwajace umozliwiaja wskutek
zmiennego dzialania czynnika hydraulicznego
lub przeciwnego kierunku przeplywu, przesta-
wienie belki rozpierajacej lacznie z .przynalez-
nym;j jej stojakami w_ pozadanym kier'unku
przesuwu. W czasie wykonywania tych czynno-
§ci koniec przenosnika Igcznie z kadiubem
przytrzymujgcym jest rozparty, co umozliwia
przesuniecie jedynie samej belki rozpierajacej.
Dz1ek1 temu, zapewnione jest utrzymanie kie-
runku przesuwu urzadzenia okre$lonego dla da-
nego przekladania.

Cylindry ustalajgce wykonane sj jako cylindry
cisnieniowe o jednostronnym dzialaniu. Umoco-
‘wano je w przelocie kadluba- przy jego bocznej
Scianie. Przy zadzialaniu cignienia w,jednym cy-
lindrze ustalajacym, -nastepuje ruch wychylaja-
cy belke rozpierajaca z jednnoczemym cofnie-
ciem ttoka drugiego cyhm:dra ustalajacego, przy
czym zostaje wyparty znajdujacy sig tam czyn-
nik hydrauliczny. Cylindry us‘balajqce  dzigki
ukladowi sterujgcemu ustawiaja sie xm.mo to w
pozadanym polozeniu stosownie do usytuowa-
nia belki, tak, ze w pmypadku utrzymywania
pewnej okreslonej ela.stycmoém zostaje zachowa-
ne nowe polozenie ograniczone prmelotem kadtlu-
ba. :

Na rysunku przedstawiono wynalazek tytu-
lem przylkladu '
 Fig. 1 pokazuje écla.ne w lprzekau wzdhuz-
nym, _ﬁg 2 — gérmy naped lub zwrotme prze-
noénika z urzadzeniem rozpierajacym, przy czym
wybrano tu wigksza podziatke niz na fig. 1, fig.
3 — rzut z gory fig. 2, fig. 4 — w rzucie bocz-
nym umieszczenie i zaczepienie ramienia zabie-
rajacego, laczacego kadlub przytrzymujacy z
pmynalema czqscla‘ urzadzenia rozpierajacego,
f1g 5 i 6§ — belke rozpierajagcg w rzucie bocz-
nym i w rzucie z gory, fig. 7 i8— dw1e rézne
postacie wy\kmama stojaka w pionowym prze-

kroju wzdluznmym, fig. 9 — schemat polgczen
rurowych, a fig. 10 — W rzucie z géry drugi
przyklad napedu lub zwrotni przenosnika z urza-
dzeniem rozpierajacym.

Jak wymika z fig. 1 przy Scianie 1 jest usta-
wiony przenoénik Scianowy 2, zlozony z poszcze-
gélnych cztonéw. Przenoénik moze byé dowol-
nej konstrukcji. W wielu przypadkach bedzié
to przenoénik zgrzeblowy, ktéry jednoczeénie
stuzy do prowadzenia nie pokazanego na rysun-
ku struga weglowego. Przeno$nik wyposazony
jest w elementy koricowe 3 i 4. Obydwa te ele-
menty moga byé napedami. Element koricowy 4
znajduje si¢ w gérnym koncu $ciany. Wskazane
jest przymocowanie gérnego elementu korficowe-
go 4 do urzadzenia rozpierajgcego, aby przenos-
nik még!l pozostawaé w swoim polozeniu i nie
moégt sie zsungé.

Fig. 2—4 przedstawiajg konstrukcje urzadzenia
rozpierajagcego wedlug wynalazku. Belka rozpie-
rajagca 5 przedstawiona oddzielnie ma fig. 5 i 6
jest uksztaltowana jako sztywmy dzwigar wypo-
sazony na koncach w podstawy 6, ktére jak na
plozach przesuwaja si¢ po spagu. Podstawy te
zaopatrzone sg w lozyska 7 w ktérych umiesz-
czone sa réwnolegle do belki 5 osie przegubéw;
na ktérych osadzone sg stojaki 8. Stojaki 8 usta-
wione sg ukoénie. Stojaki sg zasilane czynni-
kiem hydraulicznym. Uklad rurociggéw nie Jest
pokazany na rysunku. Belke rozpierajaca obeJ-
muje kadlub przytrzymujacy 9 w postaci pro-
wadnic. Kadiub przytrzymujacy. 9 jest zaopa-
trzony w kanal prowadzgcy 10 i 11 i wyposa-
zony jest w elementy dociskowe. Elementy 10
53 W pewnym stopniu. sprezyscie podatne, aby
wyklupZyé zakleszczanie si¢ belki. Tym samym
belka moze w ograniczonym stopniu odchylaé
sie. Nad kadlubem 9 ulozone jest urzadzenie
przesuwajgce 12 utworzone z cylindra podwaéj-
ngo dzialania o ci$nieniu wstepnym. Cylinder
ten przymocowany jest do kadluba 9 za pomo-
ca przegubu I3. Drugi koniec cylindra przesu-
wajgcego przymocowany jest za pomocy prze-
gubu 14 .do podstawy belki 5. Kadlub 9 zaopa-
trzony jest w plyte moéna 15, mna ktérej ulo-
zony jest komiec przenos$nika wraz z napedem.
Clezar napedu prznoénika przenoszony jest
gléwnie przez belke rozpierajaca 5. '
 Kadlubowi 9 podporzadkowana jest podstawa
stojakéw 16, ma ktérej umieszczone sa stojdki
17. Konstrukcja i osadzenie stojakéw jest takie
same jak stojakéw 8. Réwniez przy tych stoja-
kach nie pokazano na rysunku ukladu rurocia-
gu dla czynnika hydraulicznego. Podstawa sbo-
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jakéw polaczona jest z kadlubem 9 za pomocy
cylindra mnaprezajacego 18 dwustronnego dzia-
tania. Cylinder ten osadzony jest w przegubie
19 ma podstawie stojakéw, natomiast drag tlo-
kowy polaczony jest z przegubem 20 na kadiu-

bie 9. Podstawa stojakéw wyposazona jest W

ramiona 21, ktére $lizgaja sie po spagu i zwiek-
szajq statecznosé podstawy stojakéw. Do kadlu-
ba przymocowane jest ponadto ramic zabiera-
jace 22, ktére przesuwnie opiera si¢ na podsta-
wie stojakéw lub cylindrze naprezajgcym 18.
Ramie zabierajgce slyzy do tego, aby przy prze-
suwaniu kadluba 9 na belce rozpierajagcej —
przesuwaé podstawe stojakow wraz z stojakami
i cylindrem w Kkierunku ociosu weglowego,

Stojaki 8 lub 17 moga byé wykonane wedlug
fig. 7 lub 8. Przy wykonaniu wedlug fig. 7 czesé
wysuwana 24 prowadzona jest w czesci spod-
niej 23. Czynnik hydrauliczny doprowadzony
jest rurociggiem 25, a stad przedostaje sie do
czesci wysuwnej- 24 stojaka, powodujac jego wy-
suniecie w kierunku przeciwnym do dzialania
sprezyny 26. Glowica 27 zamocowana jest do
czeSci wysuwnej stojaka przegubowo-kulowym
polaczeniem, tak, ze mozliwe jest ustawienie jej
stosownie do kierunku stropu. Czeéé spodnia sto-
jaka zamocowana jest wahliwie za pomoca
trzpienia 28 w podstawie 16. Pomiedzy podsta-
wa 16 a czedcia spodnig stojaka 23 wzglednie
czeSciag wysuwng 24, s3 zamocowane obrotowo
sprezyny 29. Sprezymny te sg tak mastawione, ze
stojaki przejmujg w pozycji wyjSciowej polnze-
nie uko$ne, jak to widaé ma fig. 4. Rabowanie
stojaka nastepuje przy zadzialamiu nieuwidocz-
nionego na rysunku zaworu, wilgczonago do ru-
rociggu 25, w ten sposéb, ze czymnik hydrau-
liczny wyplywa ze stojaka z powrotem do prze-
Wod6éw systemu obiegowego. Sprezyna 26 powo-
duje. $ciagniecie czesci wysuwne]j 24 stojaka.
. Stojak wedlug fig. 8 ma w zasadzie taky sa-
m3 , konstrukcje, ukladu hydraulicznego. Jjedy-
nie czes¢ spodnia 23 polgczona jest przegubowo
-kulowym zlaczem 30 z plytka 31 przymocowa-
na do belki napinajgcej lub podstawy 16. Sto-
jak ten posiada w dolnej czgéci przegubu piers-
cien 3l1a z elastycznego materialu np. -gumy.
P1eréc1en ten powoduje, ze stojak w stanie od-
prezonym przyjmuje pozidang, ukoéng pozycje.
Glowica ,tego stojaka polgczona jest z -sgsiadu-
jacym elememtem za pomocy przegubu kulowe-
80y podubme jak piyta 31 o

. Przesuwanie koricwki przenoénika oraz urza-
dzema romlerajqcego moze si¢ odbywaé¢ w mna-
StepLJacy Spogoh: -

Stojaki 8 rozpiera sie czynnikiem hydraulicz-
nym, tak, by cze§¢ wysuwana podpierala strop,
za§ podstawa 6 belki 5 naciskala spag. Belka 5
tworzy w tym stanie moone oparcie dla prze-
nosnika. Polozenie spoczynkowe stojakéw uwi-
docznione jest na fig. 4 Nastepnie doprowa-
dza sie czynnik hydrauliczny do cylindra urza-
dzenia przesuwajgcego 12. Wowezas wysuwa sie
drazek tlokowy tego urzadzenia, przesuwajgc
kadiub przytrzymujacy 9 wraz z plytq noéng 15
w kierunku ociosu. Kadlub 9 przenosi ze sobg
kofic6wke przenoénika, a z drugiej strony po-
przez ramie zabierajgce 22, réwniez cale urza-
dzenie rozpierajace, skiadajace sie'z podstawy
stojakow 16, stojakéw 17 i cylindra mapreza-
jacego 18. Po wysunieciu sie tloka wurzgdzemia
przesuwajacego 12 ma caly diugosé moga byé
obcigzone stojaki 17. Cze§é wysuwna 24 stoja-
kéw 17 podnosi sie pod strop i mocno dociska
podstawe 16 do spagu. Wskazane jest, by przed
rozparciem stojakéw cylinder 18 byl obcigzo-
ny tak, by doprowadzil do zwiekszenia odstepu
pomiedzy podstawg stojakéw 16 a kadlubem 9.

Przy mocno rozpartych stojakach 17, za po-
moc3g cylimd'ra naprezajgcego: 18, podciaga sie
z kolei przemo$nik do gérmmego konca $ciany.
Przed tym jednak tzn. przed obcigzeniem cy-
lindra ciénieniem o kierunku zgodnym z kierun-
kiem przesuwu, stojak 8 jest odprezony tak, ze
przesunieciu podlega réwniez belka rozpierajgca
51 to o pwng odlegloé¢ w kierunku gérnego
kofica §ciany. W czasie dzialania czynnika w cy-
lindrze naprezajacym 18 lub bezposrednio po
tym, uruchamia si¢ cylinder urzadzenia rozpie-
rajacego 12. Poniewaz stojaki 17 s3 mozparte, ka-
ditub 9 tworzy oparcie dla cylindra 12 tak, ze
7 kolei belka naprgzajaca zostaje podciggnieta
do ociosu. Teraz nastepuje zadzialanie cisnienia
w stojakach 8, ktére przez to razem z belky roz-
pierajaca zostaja rozparte. Po odcigzeniu stoja-
kéw 17 moze byé przeprowadzone powrotne
przesunigcie za pomocg cylindra 12. Mozliwe
jest przy tym wstepne zapoczgtkowanie wysu-
niecia cylindra naprezajacego, aby z kolei roze-
prze¢ stojaki 17 celem wodcigzenia stojakéw 8
i stworzenia mozliwoé§ci ponowienia podciggnie-
cia przemoénika i belki noapleramcej za !pomoca
cylindra 18.

Fig. 9 przedstawia uklad polgczen rurawych
pomiedzy stojakami 8 i 17. Potrzebny dla za-
dziatania stojaké6w czynnik hydrauliczny znaj-
duje sie w zbiorniku 32. Olej, zassany Przez
pompe 33 ptrzedostaje s1e runrocla,glem 34 do m-
rociagu 25 a stad poprzez zawér zwrotny do za-
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woru czterodroznego 36, sterowanego za pomo-
cg recznej dzwigni 37. W przypadku nadmierne-
go cisnienia jest mozliwy przelew oleju poprzez
zawor zwrotny do przewodu 38, skad olej wra-
ca do zbiomnika 32. Przy ustawieniu = zaworu
czterodroznego 36 jak pokazano na fig. 9 —
olej przeplywa rurociggiem 39 do rurociggéw
rozgaleznych 40. Pod wplywem ciSnienia cieczy
otwarte zostajg zawory 41, przez co otwarty zo-
staje przelot do stojakéw 17. W czasie gdy sto-
jaki 17 wysuwajg sie do pozycji obcigzenia, sto-
jaki 8 sg w pelni obcigzone i rozparte. Rabo-
wanie stojakéw 8 nastepuje dopiero przy prze-
kroczeniu w stojakach 17 pewnego okreslonego
ci$nienia, na ktére ustawiony jest zawoér 42. Za-
wor 42 jest umieszczony na rurociggu odgalez-
nym 43, ktéry polgczony jest z rurociggiem 44

poprzez zawoér sterujgcy 45. Kazdemu stojako-.

wi podporzadkowany jest taki zawor sterujacy.
Zawor sterujacy wykonany jest w postaci zawo-
ru tlokowego otwierajacego zawory cisnieniowe
41la wylacznie wskutek przestawienia tloka. Od
rurociggu 44 wyprowadzony jest rurociag roz-

galeZny 46 do suwaka sterujgcego 47, ktérego

tlok przy istniejgcym stanie roboczym zamyka
rurociagg 46. Wskutek wymuszanego otwierania
sie zawor6éw cisnieniowych 4la nastepuje zwrot-
ny przeplyw oleju znajdujgcegc s1e¢ 'w stoja-
kach rurociagéw 40a i 39a oraz poprzez zawor
czterodrozny 36 do rurociggu 38 i dalej do
zbiornika oleju, Stojaki 8 s3 wiec odprezone.
Przyporzgdkowane zaworom ciSnieniowym 41
stojakéw 17 — zawory sterujgoe 45a sg odcig-
zone, poniewaz potgczone z mimi. rurociggi 44a
i 43¢ komunikuja sie poprzez suwak sterujacy
47 ze wzbiornikiem 32 oleju. Jeéli przestawi sie
recznie zawér czterodrozny 36, w6éwcezas na-
stepuje sbosowmie do linii kreskowano-krop-
kowej zaznaczonej w zaworze, polgczenie ru-
rociggu 35 biegngcego od pompy z rurociggiem
39a. Gdy stojaki 17 sg obcigzone, olej prze-
plywa rurociggiem 40a poprzez zawér cisnie-
niowy 4la do stojakéw 8. Po uzyskaniu w tych
stojakach obcigzenia i przekroczenia pevwnego
ci$nienia, nastepuje wotwarcie zaworu cisnie-
niowego 42a tak, ze wolej przedostaje sie
rurociggami 43a i 44a do zaworéw sterujacych
45a powodujgc ich przestawienie. Po otwarciu
zawor6w ciénieniowych 41 nastepuje odplyw
oleju ze stojakéw 17. Olej przedostaje sie wow-
czas przewodami 40 i 39 poprzez zawér cztero-
drozny do przewodu 38. Wskutek przestawio-
nego polozénia suwaka sterujacego 47, rurociag
46a jest w tym przypadku zamkmniety, podczas,
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gdy rurocigg 46 komunikuje sig¢ ze zbtornikiem
oleju 32 tak, ze zawory sterujgce 45 slojakow
8, sg odcigzone, .

Przedstawione na fig. 10 urzadzenie posiada
uklad zasadniczy, ktéry wmblizony jest “bardzo
do rozwigzania wedlug fig. 3. Kadiub 3 posia-
da kanal! prowadzacy, w ktérym ulozoma jest
belka mozpierajaca 5. Na koncach belki 5 osa-
dzona jest podstawa 6 ze spoczywajgcymi na
niej stojakami o podwéjnym dzialaniu hydra-
ulicznym. Stojaki te sprzezone sa trwale = bel-
kg, a tym samym podlegajag jednoczesnemu
przekiadaniu wraz z belka.

Podwoéjnie dzialajgcy cylinder urzadzenia
przesuwajgcego 12 laczy kadiub 9 poprzez prze-
guby 13 i 14 z belkg mozpierajaca 5. Cylinder
naprezajacy 18 taczy podstawe 16 z kadtubem 9.
Na podstawie 16 osadzone sg hydrauliczne sto-
jaki 17. Polaczenie pomiedzy stopg 16 i kadu-
bem 9 pomimo istnienia cylindra napinajacego
18, jest wykonane w ten sposob, ze podczas
bocznego przesuniecia kadiuba 9 podlega Toéw-
niez przesunieciu stopa 16 stojakow wraz ze
stojakami 17. ’

W kanale prowadniczym kadluba przytrzy-
mujgcego 9 umieszczony jest na jedmej strcnie
element dociskowy 50. Po przciwleglej stronie
kanalu =znajduja sie¢ elementy wustalajace mia-
nowicie, $rodkowy 51 i cylindryczne elementy
kraficowe 52 i 52a. Cylindryczne elemenly kran-
cowe mogg by¢é wykonane o podwéjnym dzia-
laniu. Bardziej jest jednak wskazane zastoso—
wanie cylindréw jednostronnego dzialamia o
nieprzedstawionym na rysunku ukladzie, pod-
Iaczonych do hydraulicznego systemu urzgdze-
nia .rozpierajacego. System ten réwmiez nie
przedstawiono na rysunku, ze wszystkimi
szczegélami. Rurociggi czynnika hydraulicz-
nego podigczome do ustalajacych cylindrycz-
nych elementéw krancowych 52 i 52a podpo-
rzagdkowane s3 urzadzeniom sterowniczym,
ktére wykonane g tak, ze obydwa -ylindry
obciazone sa maprzemian. Sterowamnie rozwia-
zame jest ponadto tak, ze obydwa rurociagi
doprowadzajgce sa odpowiednio zamykane, aby
w czasie przekladania urzgdzenia nie zostalo
naruszone wustalone polozenie cylindréw kran-
cowych. '

Elementy dociskowe 50 i 51 tworza w pew-
nym stopniu przegub wewmgtrz kadluba 9.
Elementy te ogramiczajg réwmiez Sredmig sze-
roko§é przelotu kamatu kadiuba. Z obu stron
elementéw dociskowych 50 i 51 szerokosé ka-
nalu kadluba 9 jest wieksza tak, 2ze belka



mej zaleznofci i z ktérych co nojmniej
umieszczome mna belce rozpierajacej (5)
stojaki (8), zwlaszcza za posrednictwem
belki rozpierajacej zwigzane sa z kadlu-
bem przytrzymujacym (9) poprzez urza-
dzemnie posuwowe (12) o dwustronnym
-dzialtaniu.

Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne
tym, ze podporzadkowane kadiubowi przy-
trzymujgcemu (9) stojaki (17) zamocowane
53 ma oddzielonej od kadluba podstawie
(16), ktéra polaczona jest z kadlubem za
pomocg dwustronnie dzialajgcego urzadze-

rozpierajaca jest w pewmnej mierze wychylona

w plaszezyZnie poziomej. Wychylno§é ty ste-

rujg cylindry ustalajgce 52 i 52a. Jesli przy-
kiadowo zadziala cylinder 52 woéwcezas - belka
rozpierajagca musi wychylié sie w kierunku
strzatki * wok6! elementu dociskowego 50.

W ten spos6b mowe poziome poloZenie yrze-
widzianego w kadlubie kanalu prowadniczego o
" juz nie bedzie przebiegaé dokladnie prosto-
padle w stosunku do osi wzdiuinej przenos-
nika. Je$li z kolei kadlub zostanie przesuniety
wazdluz rozpartej stojakami 8 belki rozpiera-
jacej, wowczas kadtub fen wraz z przenoéni-
_kiem musi podlega¢ odpowiedniemu »rzesu- nia maprezajacego w iszczegblnosei cylindra
‘ni?ciu w odniesieniiu do kierunku wzdiuznego naprezajacego (18).

Sciany. P:.rzeoz to Lmoga byé wyréwnvw ane 3. Urzadzenie wedlug =zastrz. 1, znamienne
pewne zmiany pohoz?ma, przy n}a,g.ly m ruchu tym, ze urzadzenie posuwowe ( 12) laczgce
kroczgcym, przesuwajacym przenofnik wzgled- kadiub przytreymujacy (9) i belie rozpie-
me' uma,sdzem'e motz.plgraqace.. ]?.’r.zy zad‘z;axla-mu rajaca (5), utworzone jest z zasilanego
cylindra 52a i wysunieciu sie jego drgzka tlo- czynnikiem hydraulicznym cylindra prze-
kowego wuksztaltowanego w postaci elementu suwnikowego, ktéry w zasadzie umiejsco-
dociskowego, mastegpuje wychylenie belki roz- . L

N j e R wiony jest nad kadlubem (9).

pierajacej w kierunku przeciwnym do strzatki

(x), przy , weuniety zostaje tlok cylindra '/4. Unzadrfzelme wedhu.g zastrz. 1.i 3, znamienne
? tym, ze kadlub przytrzymujacy (9) w po-

52. Takie sterowanie, poprzez zmianowe za- > . )
dzialywanie cylindréw ustalajacych, zalezne sta('n safi posiada 'ka'nal ;p.rowadzacy obej-
jest od lokalnego potozemia przenofnika i od- mujacy ma diugim odcinku belke (5),
bywa sie w zaleznosei od potrzeb. Jesli zaszla- W ktérym umieszczone sg sprezyScie po-
by potrzeba dol nia wiekszej zmiany polo- datne éluzg.ov.v‘e elementy doglsmwe (10),
zenia w odniesieniu do kierunku wzdluznego ,dla prostf)hmme.go prqw’aldzema. )
przenoénika, wéwczas konieczne jest podciag- - Urzadzenie wedtug zastrz. 1—4, znamienne
niecie lub opuszezenie przeno$nika wraz z bel- tym, ze kadlub przytrzymujacy (9) jest
ka rozpierajaca, za pomoca cylindra napreza- zaopatrzony po stronie zwrdconej do prze-
‘ noénika w sztywne ramie zabierajgce (22),

jacego 18.
’ Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzenie rozpierajace dla przekiadanych
w calosci przenoénik6w Scianowych, w
szczegblno$ci dla umieszozonego w gérnym
koficu Sciany napedu lub zwrotni, przy
czym zwrotnia lub naped jest prowadzony
po przekladanej za pomocy stojakow, kon-
cami mocowamej ma $Scianie i osadzonej
prostopadle do przeno$nika belki rozpiera-
jacej, za posrednictwem kadiuba przytrzy-
mujgcego w postaci saf, ktéremu podpo-
rzadkowane sg elementy rozprezajace i
przytrzymujace, dzialajgce w kierunku
wzdluznym przenosnika, znamienne tym,
ze zar6éwno belka rozpierajaca (5) jak i

. kadlub. preytrzymujacy (9) wraz = prze-

... no$nikiem wyposazone sg w zasilane czyn-

,,mkle«m napedowym _stojaki (8, 17) lub pary
stojakéw, kfcére ‘sterowane S3 we wzajem-

R
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wzdluznie przesuwne, ktére opiera sie na
podstawie (16) lub cylindrze naprezajgcym
(18).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub jednego

z mastepujgcych, znamienne tym, ze wszy-
stkie stojaki (8, 17) lacznie =z cylindrem

~ urzadzenia posuwowego (12) i cylindrem

!

(L

4na|prreza1acy1m (18) podlaczone sg do wsp6l-

nego hydrauhcznego systemu obiegowego,
zasilanego jedna pompa, wykluczajacego
jednoczesne odprezenie stojakéw belki
i stojakéw 'kadluba, umozliwiajgcego jed-
nakze pojedyncz zadzialamie cylindréw
z obu grup stojakéw.

Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub jednego
z mastepujacych, przy zastosowaniu ukos-

nie ustawionych stojakéw, znamienne tym,

ze wszystkie stojaki (8, 17), umieszczone
przy koﬁcéwce przeno$nika, nachylone
w Jednakowym kierunku, wychylone wo-



10.

11.

k6t osi poziomych i réwnoleglych do belki
‘ rozpierajgcej ulozyskowane sa ma konicach

belki wzglednie podstawie (16) przymalez-
nej do cylindra napierajgcego (18), oraz,
ze wszystkie stojaki zaopatrzone sg w ela-
styczne elementy napimajace (29) wzglednie
(31a) dla zwrotnego doprowadzemia odpre-
zomych stojakow w ukoéne polozenie wyj-
Sciowe.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 lub jednego

z mastgpujacych, znamiénme tym, ze pod-
stawa stojakow (16) po stronie zwroconej
do kadiuba (9) posiada ramiona (21), ktére
Slizgaja sie po spagu i zwigkszajy jej
statecznosé. ’

. Urzadzenie wedlug zastrz 1 lub jcdnego

z nastepujacych, znamienne tym, ze belka
rozpierajgca (5) wyposazona jest na obu
koficach w podstawy (6) w postaci plozy,
na ktérych osadzone sg przegubowo sto-
jaki (8) oraz, ze ma czeSci $§rodkowej belki
jest zawieszony i podparty koniec prze-
no$nika z mapedem.

Urzadzenmie wedlug =zastrz. 9, znamienne
tym, ze kadlub przytrzymujacy (9) jest
zaopatrzony w plyte nosng (15), r.a ktorej
utozony jest komiec przenoSnika wraz
z napedem.

Urzadzenie wediug zastrz. 1 i 4, znamienne
tym, ze maprzeciw §rodkowego clementu
dociskowego (50) przewidzianego jako Yo~

12.

13.

14,

zysko wychylne, zamocowane sg krancowe
elementy ustalajace, wlgczone do ukiladu
hydraulicznego, ktére wykonane sy jako
cylindry wustalajgce (52, 52a), przyjmujace
zmienne kierunki dzialamia czynnika hy-
draulicznego, i ktére ze Srodkowym ele-
mentem dociskowym (50) tworzg pcdatne
prowadzenie belki. ‘

Urzadzenie wediug zastrz. 11, znamienne
tym ze cylindry wustalajace (52, 52a) skla--
daja sie z prostych cylindréw cisnienio-
wych o jednostronnym dzialaniu.

Urzgdzenie wedlug =zastrz. 11, wzglednie
12, znamienne tym, ze cylindry ustalajgce
(52, 52a) z rurociggami zasilajgcymi, dla

"~ ktérych przewidziane sg wurzadzenia ste-

rujgce, podlgczone sg do systemu obiegu
czynnika hydraulicznego urzadzenia roz-
pierajacego.

Urzadzenie wediug zastrz. 13, znamienne
tym, ze urzgdzenia sterujgce cylindréw
ustalajacych (52, 52a) po ich nastawieniu
uniemozliwiajq zwrotny przeplyw czynnika
hydraulicznego z obu cylindréw.

Maschinenfabrik Gliuckauf
Ginther Klerner

Zastepca: mgr Tadéusz Szczepanik
rzecznik patentowy
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