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do wykonywania tego sposobu
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Przedmiotem wynalazku jest sposob automatycz-
nego pomiaru wysoko§ci odkuwki w trakcie pro-
cesu kucia swobodnego, majacy zastosowanie do
pras i mlotow oraz uklad elektryczny do wyko-
nywania tego sposobu.

Dotychczas pomiar wysoko$ci odkuwki przepro-
wadza sie recznie za pomocg tak zwanych macek
zewnetrznych lub za pomocg przyrzadéw optycz-
nych, reczrie nastawianych. Te znane sposoby nie
zapewniaja odpowiedniej dokladnc$ci wykonania
odkuwki, skutkiem czego naddatki obrébcze i od-
chylki wymiarowe wykonywanych odkuwek s3
zbyt duze. W wyniku tego znacznie wzrastajg kosz-
ty obrébki mechanicznej, ktérej catkowity udzial
w procesie technologicznym wynosi okolo 60%e.

Tych wad nie ma sposéb automatycznego po-
miaru wysoko$ci odkuwki wedtug wynalazku, kto-
ry polega na automatycznym rejestrowaniu metoda
impulsowg wysokoSci polozenia bijaka mlota
wzglednie poprzeczki prasy nad powierzchnig ko-
wadla przy wykorzystaniu do tego celu uniwer-
salnych elektronowych licznikéw impulsow wzgled-
nie elektronowych licznikéw impuls6w ze stero-
waniem programowym. Zrédlo impulséw stanowi
zestaw plytek stalowych wzajemnie od siebie izo-
lowanych albo uklad z fotonéwka lub z fotodioda,
zamocowanych do stojakéw i bijaka mlota.

Na rysunku fig. 1 wyjasnia schematycznie spo-

s6b pomiaru wedlug wynalazku, fig. 2 przedsta- .

wia uklad elektryczny do rejestrowania wysoko$-
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ci polozenia bijaka mlota nad powierzchnie ko-
wadla z zastosowaniem licznika uniwersalnego,
fig. 3 — uklad elektryczny do rejestrowania tej
wysokoSci z zastosowaniem licznika programowe-
go. a fig. 4 — uproszczony uklad elektryczny do
rejestrowania tej samej wysokosci z zastosowa-'
niem licznika programowego i fotodiody.

Uktlad elektryczny do rejestrowania wysokoSci
polozenia bijaka mlota nad powierzchniag kowadla
z zastosowaniem licznika uniwersalnego skiada
sie ze znanego ukladu zasilania pradem stalym,
w ktoérego obwo6d jest wlgczony zestaw plytek G,
suwak S oraz uniwersalny elektronowy licznik im-
pulséw L (fig. 2).

Ponadto w ukladzie znajduja sie na ustalonym
poziomie odniesienia dwa wylgczniki W; i W,, kt6-
re uruchamiajg licznik L i sprowadzajg jego wska-
zania do zera. W obwodzie wylgcznika W, (fig. 2)
znajduje sie przekaznik P, w ktérego obwodzie po-
mocniczym Pp jest umieszczony wylgcznik iner-
cyiny W, Zadzialanie wylacznika W; powoduje
rozwarcie stykéw przekaznika P i dzieki czemu
licznik L nie liczy pomimo, ze impulsy sg w dal-
szym ciggu podawane na jego wejScie. W ten spo-
s6b uzyskuje sie okres czasu okoto 0,25 sek. nie-
zbedny dla dokonania odeczytu.

Zestaw plytek G jest przymocowany sztywno na
stcjakach 1 milota, do ktérych sg réwniez przy-
mocowane wylgczniki W;i W; uruchamiane krzyw-'
kami, umieszczonymi na bijaku 2 mlota (fig. 1)
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lub w przypadku prasy na jej poprzeczce. Suwak
S natomiast jest przymocowany sprezy$cie na bi-
jaku 2.
Zadaniem licznika L jest wskazanie wymaganej
wysokoSci \Hl odkuwki. W tym celu na drodze

ruchu pcmiedzy bijakiem 2, a powierzchnig od- .

kuwki ustala sie pewien poziom odniesienia Z,
przy przejSciu ktérego wskazania licznika L spro-
wadza sie kazdorazowo do zera, a okres czasu
pomiedzy zetknigeciem bijaka 2 z pewierzchnig od-
kuwki i osiggnieciem przez bijak poziomu odnie-
sienia Z przy ruchu powrotnym czyli do géry wy-
korzystuje sie na dokonanie odczytu.

Po kilku lub kilkunastu uderzeniach bijaka
otrzymuje sie zadang wysoko§¢é Hi odkuwki co
odczytuje sie na liczniku L i zakancza proces ku-
cia. Ruchy bijaka 2, w d6t i w gére obrazuja
schematycznie na rysunku strzatki a, b, ¢, d, e
(fig. 1) w trakcie calego procesu kucia az do uzy-
skania Zadanej wysoko§ci H; odkuwki.

Uproszczenie ukladu wedlug wynalazku uzy-
skuje sie przez zastosowanie w nim elektronowe-
go licznika impuls6w ze sterowaniem programo-
wym, specjalnie przystosowanym do tego celu.
Sterowanie programowe polega na mozliwo$ci na-
stawienia licznika tak, aby po Zliczeniu okreslo-
nej liczby impulséw odpowiadajgcej wymaganej
wysoko$ci odkuwki uzyskaé zatrzymanie licznika
oraz sygnal na wyjsciu z licznika. Sygnal wyjscio-
wy mozna wykorzystaé na przyklad do zatrzyna-
nia miota lub prasy po uzyskaniu zadanej wyso-
kosci odkuwki.

W uproszczonym ukladzie mozna zastosowaé
jako Zrédlo impuls6w badZz to zestaw plytek G
(fig. 3) badz tez fotodiody A i B (fig. 4) wzglednie
fotondwki, przesuniete wzgledem siebie o polowe
szczeliny, wraz z o§wietlaczem O; i przestong T
z jednym rzedem szczelin, ktora przeniieszcza sie
miedzy fotodiodami A i B, wzglednie foton6wkami,
i oSwietlaczem O;. Zamiast przesuniecia fotodiod
A i B o polowe szeroko§ci szczeliny, mozna wyko-
naé¢ na przeslonie T dwa rzedy szczelin, przesunie-
tych wzgledem siebie o polowe szeroko$ci kazdej
szczeliny, pozostawiajgc fotodiody, wzglednie fo-
tonéwki, na jednym poziomie.

Fotodiody A i B, wzglednie fotonéwki, oraz o$-
wietlacz 0O, zamocowuje si¢ wraz z fotodiodg C
i ofwietlaczem O, do stojakéw 1, a przestone T
do bijaka 2 miota. Mozna jednak te elementy za-
mocowaé odwrotnie.

Podczas procesu kucia przy kazdorazowym
przejSciu bijaka 2 przez poziom odniesienia Z,
wylgcznik W (fig. 3) wzglednie fotodioda C (fig. 4)
powoduje sprowadzenie wskazan licznika L do ze-
ra, wzglednie do nastawionej warto$ci poczgtko-
wej. Warto$é poczatkowg dobiera sie w zalezno$ci
od gabarytéw mlota i poczatkowej wysoko§ci H,
odkuwki.

W uproszczonym ukladzie =zastosowano znane
przerzutniki P, i P, oraz obwdd rézniczkujgcy OR
i bramke E (fig. 4), ktére powodujg, Zze na wejscie
licznika L sg podawane tylko impulsy odpowiada-
jace ruchowi bijaka 2, wzglednie poprzeczki prasy,
w dot. ’

Spos6b automatycznego pomiaru wysokosci od-
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kuwki wedlug wynalazku pozwala na powazne
zmniejszenie odchylek wymiarowych odkuwek do
12 mm, bez wzgledu na ich ciezar oraz na zwie-
kszenie wydajnosSci kucia przynajmniej o 10%.
Ponadto pozwala wyeliminowaé czynno$§é pracow-
nika dokonujgcego w trakcie procesu kucia tylko
pomiaru odkuwek i przekazanie tej czynno$ci ma-
szyniScie mlota.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b automatycznego pomiaru wysoko$ci od-
kuwki w trakcie procesu kucia swobodnego,
znamienny tym, Ze wysoko§é polozenia bijaka
milota, wzglednie poprzeczki prasy nad po-
wierzchniag kcwadla, rejestruje sie¢ za pomocs
impulséw elektronowych, przy czym pomiedzy
bijakiem, a powierzchnig odkuwki ustala sie
poziom odniesienia, przy przejSciu ktérego
wskazanie licznika elektronowego sprowadza
sie kazdorazowo do zera, a okres czasu pomie-
dzy zetknieciem bijaka z powierzchnig odkuw-
ki i osiggnieciem przez bijak poziomu odnie-
sienia przy ruchu powrotnym wykorzystuje sie
na dokonanie odczytu.

2. Uklad do automatycznego pomiaru wysokoSci
odkuwki w trakcie procesu kucia swobodnego
wedlug zastrz. 1, skladajgcy sie z ukladu zasi-
lania pradem stalym i z uniwersalnego elektro-
nowego licznika impulséw, znamienny tym, ze
ma w obwodzie wlaczone zZrédlo impulséw w
postaci zestawu plytek (G) odizolowanych od
siebie, suwak (S) oraz wylaczniki (W1 i W)
umieszczone na ustalonym poziomie odniesie-
nia (Z) w celu uruchamiania licznika (L) i spro-
wadzania jego wskazah do zera, przy czym w
obwodzie wylacznika (W;) jest umieszczony
przekaznik (P) z pomocniczym obwodem (Pp),
zawierajacym wylacznik inercyjny (Wj), ktory
przy rozwarciu styk6w przekainika (P) wstrzy-
muje impulsy podawane do licznika (L).

3. Odmiana ukladu wedlug zastrz. 2, znamienna
tym, ze ma w obwodzie elektronowym, progra-
mowy licznik impulséw (L), zrédio impulséw
w postaci fotodiod (A i B) lub fotonowek z o§-
wietlaczem (0,) i przestong (T) ze szczelinami,
przemieszczajacg sie miedzy nimi oraz wylscz-
nik (W) wzglednie uklad z fotodiodg (C) umiesz-
czong na poziomie odniesienia (Z) w celu spro-.
wadzenia wskazan licznika (L) do zera lub do
nastawionej warto$ci poczgtkowej, przy czym
w obwodzie fotocdiod (A i B) sg znane prze-
rzutniki (P, i P;) oraz obwdd rézniczkujgcy
(O R) i bramka (E) w celu przekazywania na
wejScie licznika (L) impulséw odpowiadaja-
cych tylko ruchowi bijaka (2) w dét.

4. Uklad wedlug zastrz. 3, znamienny tym, ze fo-
todiody (A i B) sa przesuniete wzgledem sie-
bie o potowe szeroko$ci szczeliny, ktérych je-
den rzad jest wykonany na przestonie (T).

5. Odmiana ukladu wedlug zastrz. 4, znamienna
tym, zZe na przestonie (T) sa wykonane dwa
rzedy szczelin, przesuniete wzgledem siebie
o polowe szerokoSci kazdej szczeliny przez co
fotodiody (A i B) pozostaja na jednym pozio-
mie.
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6. Uklad wedlug zastrz. 2—5, znamienny tym, ze stlona (T) sg zamocowane na bijaku (2).
Zrédlo impulséw w postaci zestawu ptytek (G) 7. Odmiana ukladu wedlug zastrz. 6, znamienna
wzglednie fotodiod (A i B) oraz o$wietlacza tym, ze Zr6dlo impulséw w postaci fotodiod
(01) jest zamocowane wraz z wylacznikami (A i B) wraz z o§wietlaczem (0,) jest zamoco-
(W; i W,) lub fotodiodg (C) i o§wietlaczem (0;) 5 wane na bijaku (2), natomiast przestona (T)
na stojakach (1), a suwak (S) wzglednie prze- jest zamocowana na stojakach (1) mlota.
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