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ReZent spadd do eboru Zirekosébirovych A
zévlshovych strejd e tyké se zeffzeni pre (,\
o Firenfch pononngeh Jedneter peapsragen . |
n zenych pohonngc otek pedp c

podvozkd, sestdvajicf z kentrelnfch ebvedd F
poruchovych stavl pedpérnych pedvezkd pii-

poien&ch ke #droji nep¥t{, s nimif je v se-
rii sapojen prepinsd. Pedstatou Irelen{ Je,
e zaffzen{ Je tvofeno Fidic{ vEtvi, pe-
rovndvaci vétvi, vyhodnecevaci v!tvi e sig-
nalize¥n{ vitvi, pfilemf v Ffdic{ vitvi Jsou /‘
seriové zepojeny kemtrelni ebvedy, prvni
pfepinaci kontekty pfepinale s .pinaet &len
s rozpinacim kontsktem, v porevmndveci v&tvi
Jsou sgériovs zapogeny srovndveci elektricky
pasivn{ prvek, spinac{ kentskty pfepinale

a prvni vstup dveuvstupsvéhe vyhodnecevaci- &
ho prvku, Jjehof druhy vstup Je pfipejen k /
Jedné svorce druhého pfepinscihe kontektu
pfepinale, jehof druhid gvorka je ptipojena
k #{dic{ vétvi mesi peslednf kentrelnf
obvod a prepfnal, ve vyhednecoveci vEtvi
Jsou sériové zepejeny iosp:‘.nncf kontakt
spinac{ho &lenu a pesm&tovy prvek a v signa- "
liza¥n{ v3tvi gzou aériov znpoiom spine- j
c{ kontekt pam&tového prviu a signalizeint
prvek, prilem? F{dicf vitev, porovadvect
vitev, vyhodnecovaci vétev a signalizadn{
vg::v Jsou pripojeny ke svorkém zdroje na-
p .
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Vynélez se tykd ssffzenf pio blokovéni ¥innosti a hld¥eni soustavy ssmostatnd Fi-
zenfch pohonnfch Jednotek, zejména podpdrnfch podvoskd Sirekezdbirevich sdvlshovych strojd.

Sirokozdbirové zdvlehové stroje jsou tvereny trubni soustevou, spojenou klouby a nese-
nou ssmostatnymi pedpirnymi pedvorky, opatfenymi samostatnymi peheny. Délka takto vytvotené=
ho remene byvé af n¥kolik set metrd, takZe vyhleddvéni poruchy ne pedpSrnych podvoscich je
pro obsluhu ndrodné a zdlouhavé. Proto se tyto stroje vybavuji systémem, ktery dovoluje uréit,
ne kterém podp&rném pedvozku doZlo k perule.

Je zndmé ze¥fzenf, podle kterého se havarijnfi vyboleni kteréhokoliv pedp¥rného podvozku
sniné mikrospinelem s plepinscim kontektem, ktery po prepnuti v pfipadd poruchy ne néktecém
podp&rném podvozku zaradl de obvedu pffslulny odpornfk, zapojeny na zdroj nepsti s milismpér-
metrem se mEr{ velikost preotékajicthe proudu e na jeho stupnici vyjedfujic{ pelet podp¥rnych
podvozkd se prefte ¥fglo podpirnéhe podvosku, nea kterém do¥lo k porule.

Nevyhodou tohote zeffizenf je, Ze velikost protéknaieiho proudu e tim i pfesnost udejd
Je pf{mo Um¥rnd velikoati napdjecfho napsti, které miZe ve znainém rozp¥ti kolisat., Del3i ne-
-vfhodou Je, #e do obvodu nejsou zelszeny prvky pro hléSenf{ jiné poruchy ne¥ Je vyboZen{ pod-
p&rného podvozku a teké v tom, Ze je nutne pou2ivat pfepfnaci kontskty.

Uvedené nevyhody v podstatd odstrenuje vynélez, kterym je zafizeni pro blokovén{ &in-
nosti a hldZenf poruch soustavy semostatn¥ rizenjfch pohonngch jednotek, zejména podp¥rnych
podvozkd 3irokozdbirevich zdvlahovich strejd, p*ifemf na ke¥dém podpdrném podvozku je upra-
ven kontrolni obvod poruchovych stavl pfipojeny ke zdroJi nep¥tf, pFilemZ v aérii k témto
kontrolnim obvodim je zepojen pfepina? opatfeny aleapon dvoJici prepfnacfch kontektd a apf-
nacim kontektem, pri&emZ podsteta vyndlezu spo¥ivéd v tom, Ze za¥fzenf je tvoleo Ffdieil vi¥t-
v{, porovnédvec{ v¥tvi, vyhodnocovaci vitvi a signalizednf vitvi, prilemf v PF{dlcf vitvi Jsou
seriové zapojeny kontrelnf obvedy, prvaf prepinsci kontakty pfepfnate & spinec{ Zlen s roz-
pfnacim kontektem, v porovndveci vitvi jsou sériovd zepojeny srovndvaeci elektricky pasivni
prvek, spinecf kontakty pfepinaZe & prvni vatup dvouvstupovéhc vyhodnocovactho prvku, jehoZ
druhy vstup Je p¥ipojen k ﬁedné svorce druhého prepinecfiho kontektu pfepineale, jehoZ druhd
svorks je pripojena k ¥fdicf vitvi mezi posledni kontrolnf obvod a prepina¥, ve vyhodnocovaci
v3tvi Jsou sériovE zspojeny rozpinac{ kontekt spinacihe ¥lenu e pem3fovy prvek s vistupem
povelového asignélu a se spinacim kontaktem a v signaliza¥ni vitvi jsou sériov¥ zepojeny spi-
nact kontekt pem&fového prvku a signslizadnt prvek, pri¥em¥ Fff{dicf vZtev, porovndvacl v&-
tev, vyhodnocovaci v¥tev a signelizeini v¥tev Jsou pripojeny ke svorkém zdroje nap&tf.

Dael¥f podstetou vyndlezu Je, %e kontrolnf obvody Jsou tveleny pareleln{ kombinscf elek-
trickych pasivaich prvki ‘e skupiny rozpf{nacich kontaktl.

Déle je podstatou vynélezu, %e aslespon Ffdic{ vEtev a porovndvect v&tev jsou pFipojeny
ke svorkém stejnéhe zdroje naptf.

Podstatou vynélezu Je teké, Ze elektricky pasivni prvek, pFipadn¥ srovndveéi elektricky
pasivn{ prvek je tvo¥en kepscitou nebe induk¥nost{, a ZXe alespon Ffdici vitev, pFipadns
porovnéveci vitev Jsou pFipejeny ke zdroji sti¥fdavého nepsti.

Vys81 W&inek Fa¥en{ podle vyndlezu spo¥ivé v tom, Ze je odstrandn.vliv kolisdéni napdje-
ctho nep&ti ne identifikeci poruch, Ze do obvodu je moZfne velmi Jednodule zerfadit dalsf
poruchové nebo havarijni stavy, Jako nep¥iklad zapisobeni nedproudové ochrany pojezdového
notoru a Ze pro ¢innest za¥fzeni stelf pouze rozpfnaci kontakty, &imZ se zefizen{ zneln&
zjednodus{.

Déle Jje vyhodné, %e ze¥fzenf obsshuje pem3fovy prvek pro vyhodnocen{ souhrnné poruchy .
stroje, jehoZ spfnacf kontekt ovlddd signdinf prvek, umist¥ny na stroji pro rychlou orientacl
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obsluhy, pffpadn¥ Je mokné jeJ vyuXit pro ddlkovou signelizeci.

P¥{klead kenkrétnfho provedenfi zeiffzeni podle vyndlezu Je zndzorn¥n na p¥iloZenych
vfkresech, kde na obr. 1 Je sndzorn¥no schéme zepojeni, kde Ffdic{ vi¥tev e porovadvact
vitev je nspojens na jJeden sdroj nap¥ti a vyhodnocovac{ vitev se signelizedn{ vitvi jsou
nspojeny nas druhy sdrej nep&ti, na ebr. 2 Jje zndzornZno schéme zapejeni, kde viechny
vitve jsou nspojeny ne jeden sdre) nep&t{.

Zat{zen{ podle vyndlezu obr. 1 sestdvd z Fidicf v¥tve 11, porevnévaci v¥tve §, vyhod-
nocovact vitve 61 s signelisze¥nf vitve §2. Pritom jsou v ¥fdic{ v&tvi 11 sériov¥ zapojeny
kontroln{ obvedy 1, 1° Jednotlivych podp¥rngch podvozkd nezndzorniného SirekozdbErevého
gdvlshového stroje, s nimil ;luu v aérii gepojeny prvaf prepimac{ kentekty 21 pFepinale 2,
které Jjsou se normélnfho provo:u stroje sepnuty pifepinacim mistkem 200 tlaffitke 20 p¥epine=-
e 2 8 apinesci &len 3, kterym Je nepitiklad relé.-

K Ffdici v¥tvi 11 seffzent Je pi‘ipojom perovnévac{ vitev §, prerulend ze nermélntho
provozu spinacini kontekty 23 plepinafe 2, ve které je sériovd zapojen srovnévaci ekektricky
pasivni prvek 7 s prvnim vstupem 8! dvouvstupového vyhodnocevectho prvku §, jehof druhy
vatup 82 Je pripejen k Jodn‘ svorce druhéhe prepinecfho kentaktu 22 pFepinse 2, jehoZ
druhé svorks je pfipojens k f#{dfcf vitvi 1] zefizeni, mezi poslednim kontrolnim obvodem |°
a prepinalem 2.

Ve vyhodnocovacf vitvi §1 zeffzenf Je sériové zapojen rozpinscf kontekt 31 spinaciho
#lenu 3, ktery je se nermélnfhe prevesu stroje rezepnut a pandiovy prvek 9, kterfa je na-
piiklad klopny obved.

Pamitovy prvek 2 je epatfen vstupy 92, 93, na které moheu byt privedeny signély od
del¥fch nesnésorninfch systémd streje a vystupem 90 povelového signdlu. V signsliza¥nf vit- -
vi 62 zer{sen{ jsou serievi sspejeny apfmct kontekt 91 pemitového prvku 9 a signalizadni
prvek 10.

Pritom Je ¥fdicf vitev 1l s porevndvac{ vitvi § saffzeni napejena na svorky A, B prvni-
ho. zdroje nep¥tf a vyhednecevaci vitev §1 se signslizalnf vEtvi §2 zef{zen{ na svorky C, D
druhého sdroje nap¥t{ s/nebe miZe LYt vyhodnecevacf vitev §1 i signelize¥nf vitev §2 napo-
Jene na samostetné sdreje nepit{.

Na obr. 2 je seffsenf pedle vyndlesu, kde jsou viechny viétve zaffzenf, to je ¥fdfci
vitev 11, porovnéveci vitev §, vyhednocovaci vitev £1 e simlinént vEtev 62, napo;jeny ne
svorky A, B prvniho sdroje nep¥ti.

Kontrolni obvedy 1, 1  ¥#fdicf vitve 11 jsou tvofeny paraleln{ kembinac{ elektrického
pasivatho prvku S, 5° @ skupinou 4, 4  respfnecich kontaktd 41, 42 respektive 41°, 42° poru-
chovych stavl atroje, napfiklad mikrespinsfe polohy, nadpreudevé ochreny pojezdového motoru
s deliich.

Pritom elektrickymi pesivafmi prvky 5, 5° miZe byt napffkled edpernik mebe v pFipad¥
pFfipojeni ke zdreji stifdevého nep¥tf, kendensétor nebe cfvka. Kontrolnf obvedy 1, 1° Jsou
zepojeny v aérii s prvnimi prepinecimi kontakty 21 pfepinsle 2 & se spinacim &lenem 3, kte-
rfa je napffikled reld.

V porovnévect v¥tvi 61 je srevndvacf elektricky pasivni prvek 7, kterym mdZe byt rovni:
odpornik,kondensétor nebe civka, je ples spineci kentekty 23 prepinale 2 seriovE zapojen
dvouvatupovy vyhodnecevaci prvek §, kterym je naprikled pom¥rové mdffc{i ustrojf, jehoZ prvn{
civke 81 je pfipojene na svorku spinaciho kontektu 23 pFepinefe 2 a druhd efvka 82 je pek
p¥ipojens nadruhy plrepinacf kentekt 22 piepfnale 2.
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Dvouvstupovy vyhednecoveci prvek 8§ mi¥e byt teké realizovén sznémymi elektrickymi ob-
vody kupffkladu s pouZitim opers¥nfch sesilovadi. V signalizasdnf vdtvi £2 Je sériovd zapo-
jen se spinscim kontaktem 91 pam#iovéhe prvku 9, zepojeného seriovd s rogpfnac{m kontaktem
31 relé 3 ve vyhodnocoveel vEtvi §1, signalizae¥nf prvek 10, kterfm je nap¥fklad avitidlo.

Funkce popsen$ho zeffzen{ podle vyndleszu spo¥fvd v tom, Ze ze normélniho provozu stro-
Je Jsou vEechny sériovE spojené rozpinaci{ kontekty 41, 42, respektive 41", 42°, poruchovych
stavl sepnuty vZetn¥ prvnich pfepinecich kontaktd 2! p¥epinsZe 2.

SouXasn¥ Je vybuzeno relé 3, jehof kontskt 11 je v tomte stavu rogepnut. Buzenf relé
Je voleno tek, e pri zefaszenf libovelného elektrického pasivnfho prvku 3, 5’ napFiklaed
odpornfku, poklesne nap¥t{ na relé 3 natolik, Ze jeho kontakt 31 se sepne.

Spfnactf kontekt 91 pem&fevého prvku 9 Je ze normélnfho provozu stroje, to je za stavu,
kdy Je rozpinsctf kentekt 31 relé 3 rozpenut, bez napitf & rovn¥Z rozepnut. To znamend, Ze
porovndvaci vEtev §, vyhodnocovacl vitev 61 a signalizaini vitev §2 jsou funkind vyrazeny.

Jekmile dojde ne kterémkeliv podpSrném podvozku k porue, napffklad k vychyleni podpér-
ného podvorku nebo k prekrelenf proudové hodnoty pojezdevého motoru ne nékterém podpirném
podvozku, rezepne se v prfisludné skupin¥ 4, 4  rozpinecich kontaktd 41, 42 respektive 41°,
42° odpovidajfcf kentakt pomchovéhd stavu, &imZ se do Ffdfcf v&tve |1 zaradl prislulny
elektricky pasivn{ prvek 5, 5  napffkled odpornik, premistujfci pFfslusnou skupinu 4, 4
rogpinecfch kentsktd 41, 42, respektive 41°, 42°, vlivem Zeho poklesne nap¥t{ na relé 3
‘tak, ¥e se rozepne, vlivem Zeho¥ dojde k sepnut{ jeho rezpfinaciho kentaktu 3] a uvede se
do Einnosti psmifovy prvek 3, ktery zaznemené zminu stevu, dd pevel k sepnut{ spinaciho
kontektu 91,%ImZ se rezasvit{ signélnf svitidle 10, signalizujfic{ obsluze poruchu a vystupu
90 povelovy signél k odsteveni stroje.

Signélni svitidlo 10 je moZne zhasnout eZ po szaregistrewinf peruchy obsluhou a po vré-
_ cenf panéiového prvku § do pivednfho stavu, kterd stisknutim tledftke 20 prepne p¥epfnec{
mistek 200 na druhé prepinact kontakty 22 prepinaie 2, &im% zdroven spinesc{ mistek 230
sepne spineci kentekty 23 pfepinele 2 v perevnévaci v¥tvi §.

T{m se uvede do Zinnesti dvouvstupovy vyhednocovac{ prvek 8, ktery perovnd viazeny e-
lektricky pesivnf prvek 5, 5 se srevndvacim elek trickym pasivaim prvkem 7 a vyhodnocenim
urdf{ poruchovy pedpérny podvozek prakticky bez vlivu kolfsdnf napéjecfho nap¥ti.

. Popsené zerfgzeni neni ejedinlé. De daelsfch vitv{ schematu Je moZne zampejit i kontekty
Jingch piistrojd at spinsc{ nebe rezpinacf pi¥i zechovén{ zdklednf pepsané funkei.

PREDMET VYNALEZU

1. Zat{zenf pre blokevéni &innocsti a hldZen{ peruch seustavy semostatn® ¥izenych pohon~
nych jednotek, zejméne podpErnych podvezki'Zirokezdbsrevich zdvlehovych strojd, pfifemZ ns
kxaZdém podpérném pedvezku je upraven kentrolni obved poruchevfch stavd pripejeny ke zdroji
napdt{, plifemf v serii k t&mto kontrelnim obvodim je zapojen pfepinae’ opatfeny alespon
dvojict piepinascich kontaktd a apinscim kontektem, vyznelujfci se tim, Ze zaPizen{ je tvofeno
¥fafci vitvi (11), porevndvaeci vdtvi (6), vyhodnocovacf vitvi (61) a signaliza¥n{ vitvi (62),
priZem¥ v ¥fdici v8tvi (11) jsou sériov¥ zapejeny kontrelnf obvedy (1, 1°), prvni prepinaci
kontekty (21) prepinels. (2) a spfnecf %len (3) a rozpfnecim kontaktem (31), v porovnévaci
vétvi (6) jsou serievi sapejeny srovnévaci elektricky pasivnf prvek (7), spineci kentakty
(23) prepinade (2) a prvnt vstup (81) dveuvstupového vyhednecovacfhe prvku (8), jehoZ druhy
vatup (82) Je pripejen k Jedné svorce druhéhe prepinacfhe kontektu (22) pfepfnede (2), jeho#



5 243405

druhd svorka je pfipojena k ¥fdfc{ vEtvi (i1) mezi posledn{ kentrelnf ebvod (1°) a prepfned
(2), ve vyhodnocovac{ v¥tvi (61) jseu sérievE zapojeny rezpinec! kontekt (31) spinscfho
&lenu (3) a pamdtovy prvek (9) s vystupem (90) povelového signélu a se spinacim kontektem
(91) a v signalize¥ni vitvi (62) jseu sériovd zapojeny spinac{ kontskt (91) pemifového
prvku (9) a signalizednf prvek (10), pri¥em Fidfci vEtev (11), porovndvaci vitev (6),
vyhodnocovact vitev (61) a signeliza¥nf v&tev (62) Jsou pfipejeny ke svorkém: (A, B p¥fpadns
C, D) zdroje nepdtf.

2. Zetigzeni pedle bedu 1, vyznaldujic{ se tim, Ze kentroln{ ebvedy (1, 1) Jaou twireny
paralelnf kombinact oloktriekych paaivnich pevkd (5, 5°) acskupiny (4, 4°) rogpinacich
kontaktd (41, 42 respektive 417, 42°).

3. Zefizen{ podle bodd ' a 2, vyzneduJici se tim, Ze aleppoﬁ ¥idfct v&tev (11) 8 po-
rovnévact vitev (6) jsou pfipojeny ke svorkém (A, B) stejného zdroje napéti.

4. Zorizeni podle nZkterého z bodl ! af 3, vyznedujfci se tfim, Xe elektricky pasivni
prvek (5, 5°), pF{padn& srovndvact elektricky pesivni prvek (7) je tvoFen kapacitou nebo
induk¥nost{, = %e elespon rfdfc{ vitev (11), pFipadn& porovndvaci vitev (6) jsou pFipojeny
ke zdroJji st¥fdavého napZtf.

7 vykres
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