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(54)实用新型名称

一种废铁厂简易式起吊设备

(57)摘要

本实用新型公开了一种废铁厂简易式起吊

设备，包括行走机体、电动转台和吊臂，电动转台

固定连接在机体上，吊臂铰接地连接在电动转台

上端面且底侧铰接到俯仰伸缩油缸的一端，俯仰

伸缩油缸的另一端铰接在电动转台上，吊臂的自

由端挂接有电磁吸盘。本实用新型通过在悬臂的

自由端挂接电磁吸盘，能够对废铁进行悬吊提

升，实现废铁的快速搬运，省时省力，搬运操作安

全性更高，可以自行行走，不用组装直接可以工

作，方便灵活、工作效率高、转场快，能够代替固

定的行车起吊废铁，代替笨重履带式起重机。
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1.一种废铁厂简易式起吊设备，其特征在于：包括行走机体（1）、电动转台（2）和吊臂

（3），电动转台（2）固定连接在机体（1）上，吊臂（3）铰接地连接在电动转台（2）上端面且底侧

铰接到俯仰伸缩油缸（4）的一端，俯仰伸缩油缸（4）的另一端铰接在电动转台（2）上，吊臂

（3）的自由端挂接有电磁吸盘（5）。

2.根据权利要求1所述的一种废铁厂简易式起吊设备，其特征在于：电磁吸盘（5）上端

面设置有两根立柱（6），两根立柱（6）通过连接杆（7）连接到挂环（8）上，吊臂（3）的自由端设

置的吊钩（10）能够挂接到挂环（8）上。

3.根据权利要求1所述的一种废铁厂简易式起吊设备，其特征在于：电磁吸盘（5）上端

面设置有辅助夹持装置，辅助夹持装置包括夹爪一（501）、夹爪二（502）、旋转盘（503）和液

压马达（504），夹爪一（501）和夹爪二（502）靠近中部均可旋转地铰接在电磁吸盘（5）上端

面，夹爪一（501）和夹爪二（502）上端通过与其铰接的传动连杆一（505）和传动连杆二（506）

铰接到旋转盘（503）上，旋转盘（503）固定连接在液压马达（504）的输出轴上，液压马达

（504）固定连接在支撑架上，支撑架固定连接在电磁吸盘（5）上端面，液压马达（504）旋转过

程中能够让夹爪一（501）和夹爪二（502）同时向内夹持和同时松开。

4.根据权利要求1所述的一种废铁厂简易式起吊设备，其特征在于：电磁吸盘（5）的电

缆（12）通过多个导向支架（11）连接到绕线机上，多个导向支架（11）分布在吊臂（3）上侧。

5.根据权利要求1所述的一种废铁厂简易式起吊设备，其特征在于：行走机体（1）包括

行走轮（101）、行走架（102）和支撑腿（103），行走轮（101）设置两排，均可转动地连接在行走

架（102）底部，行走轮（101）的转轴（104）通过变速传动机构连接到电动机（105），电动机

（105）连接在行走架（102）上，并与蓄电池（106）电连接，蓄电池（106）与发电机（107）电连

接，支撑腿（103）为伸缩结构，采用四个，均连接在行走架（102）上。

6.根据权利要求2所述的一种废铁厂简易式起吊设备，其特征在于：吊钩（10）与挂环

（8）间设置有无线传输吊磅秤（9）。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 209127920 U

2



一种废铁厂简易式起吊设备

技术领域

[0001] 本实用新型属于汽车吊技术领域，涉及一种废铁厂简易式起吊设备。

背景技术

[0002] 现有汽车吊起重机的起重范围受限的问题，而且这些起重机都不能快速移动转场

地。

发明内容

[0003] 本实用新型要解决的技术问题是：提供一种废铁厂简易式起吊设备，以克服现有

技术存在的问题。

[0004] 本实用新型采取的技术方案为：一种废铁厂简易式起吊设备，包括行走机体、电动

转台和吊臂，电动转台固定连接在机体上，吊臂铰接地连接在电动转台上端面且底侧铰接

到俯仰伸缩油缸的一端，俯仰伸缩油缸的另一端铰接在电动转台上，吊臂的自由端挂接有

电磁吸盘。

[0005] 优选的，上述电磁吸盘上端面设置有两根立柱，两根立柱通过连接杆均连接到挂

环上，吊臂的自由端设置的吊钩挂接到挂环上。

[0006] 优选的，上述电磁吸盘的电缆通过多个导向支架连接到绕线机上，多个导向支架

分布在吊臂上侧。

[0007] 优选的，上述电磁吸盘上端面设置有辅助夹持装置，辅助夹持装置包括夹爪一、夹

爪二、旋转盘和液压马达，夹爪一和夹爪二靠近中部均可旋转地铰接在电磁吸盘上端面，夹

爪一和夹爪二上端通过与其铰接的传动连杆一和传动连杆二铰接到旋转盘上，旋转盘固定

连接在液压马达的输出轴上，液压马达固定连接在支撑架上，支撑架固定连接在电磁吸盘

上端面，液压马达旋转过程中能够让夹爪一和夹爪二同时向内夹持和同时松开，通过辅助

夹持装置，针对不规则的铁性块进行悬吊时，因电磁吸盘与不规则铁性块接触面积较小，采

用辅助夹持装置能够提高不规则铁性块的夹持可靠性和稳定性，使用更安全。

[0008] 优选的，上述行走机体包括行走轮、行走架和支撑腿，行走轮设置两排，均可转动

地连接在行走架底部，行走轮的转轴通过变速传动机构连接到电动机，电动机连接在行走

架上，并与蓄电池电连接，蓄电池与发电机电连接，支撑腿为伸缩结构，采用四个，均连接在

行走架上，能够实现快速的转场。

[0009] 优选的，上述吊钩与挂环间设置有无线传输吊磅秤，能准确监控装载预设的重量

不使车辆超载超限。

[0010] 本实用新型的有益效果：与现有技术相比，本实用新型通过在悬臂的自由端挂接

电磁吸盘，能够对废铁进行悬吊提升，实现废铁的快速搬运，省时省力，搬运操作安全性更

高，可以自行行走，不用组装直接可以工作，方便灵活、工作效率高、转场快，能够代替固定

的行车起吊废铁，代替笨重履带式起重机。
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附图说明

[0011] 图1为本实用新型的等轴侧结构示意图；

[0012] 图2为本实用新型的前视结构示意图（去掉电磁吸盘后）；

[0013] 图3是本实用新型的左视结构示意图（去掉电磁吸盘后）；

[0014] 图4是本实用新型的俯视结构示意图（去掉电磁吸盘后）；

[0015] 图5是本实用新型的右视结构示意图（去掉电磁吸盘后）；

[0016] 图6是本实用新型的立体结构示意图（去掉电磁吸盘后）；

[0017] 图7是本实用新型的吊臂旋转角度摆放示意图（去掉电磁吸盘后）；

[0018] 图8是本实用新型的电磁吸盘结构示意图。

具体实施方式

[0019] 实施例1：如图1-图8所示,一种废铁厂简易式起吊设备，包括行走机体1、电动转台

2和吊臂3，电动转台2固定连接在机体1上，吊臂3铰接地连接在电动转台2上端面且底侧铰

接到俯仰伸缩油缸4的一端，俯仰伸缩油缸4的另一端铰接在电动转台2上，吊臂3的自由端

挂接有电磁吸盘5。

[0020] 优选的，上述电磁吸盘5上端面设置有辅助夹持装置，辅助夹持装置包括夹爪一

501、夹爪二502、旋转盘503和液压马达504，夹爪一501和夹爪二502靠近中部均可旋转地铰

接在电磁吸盘5上端面，夹爪一501和夹爪二502上端通过与其铰接的传动连杆一505和传动

连杆二506铰接到旋转盘503上，旋转盘503固定连接在液压马达504的输出轴上，液压马达

504固定连接在支撑架上，支撑架固定连接在电磁吸盘5上端面，液压马达504旋转过程中能

够让夹爪一501和夹爪二502同时向内夹持和同时松开，液压马达504可替换为电机或气动

马达。

[0021] 优选的，上述电磁吸盘5上端面设置有两根立柱6，两根立柱6通过连接杆7连接到

挂环8上，吊臂3的自由端设置的吊钩10挂接到挂环8上。

[0022] 优选的，上述电磁吸盘5的电缆12通过多个导向支架11连接到绕线机上，多个导向

支架11分布在吊臂3上侧，吊臂3采用多段的伸缩结构，每个导向架11安装在每段吊臂的外

端，缩回后导向架仍然置于吊臂外部。

[0023] 优选的，上述行走机体1包括行走轮101、行走架102和支撑腿103，行走轮101设置

两排，均可转动地连接在行走架102底部，行走轮101的转轴104通过变速传动机构连接到电

动机105，电动机105连接在行走架102上，并与蓄电池106电连接，蓄电池106与发电机107电

连接，支撑腿103为伸缩结构，采用四个，均连接在行走架102上，行走架上还安装有操作台

108和充电器109，充电器109与蓄电池电连接，支撑腿103底部设置有支撑圆盘110，电动转

台2上安装有悬吊操作台111。

[0024] 优选的，上述吊钩10与挂环8间设置有无线传输吊磅秤9，无线传输吊磅秤9为高强

度铝镁合金精密压铸，电子行车秤搭配360度旋转式吊钩，上端设置挂环，坚固美观，安全方

便，电子吊秤配置快速电池更换背夹，不再因为充电影响称重计量而烦恼，挂环挂接吊钩，

旋转时吊钩挂接到挂环8上。

[0025] 使用原理：当在操作台108控制吊车进入废铁场地或堆放金属等地方时，吊臂3伸

长或缩短或旋转到需要搬运的货物上方，吊臂3放下或钢丝绳伸长使电池吸盘5接触铁性货
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物13并启动辅助夹持装置的液压马达驱动夹爪一和夹爪二进行辅助夹持，悬吊操作台111

打开使控制器工作，通过控制器使蓄电池的电通过电缆在进入电磁吸盘5将货物牢牢吸起，

吊臂3提起货物上升并且旋转到需要放的地方或者装在车上操作台切断电磁吸盘电流货物

放下，控制器如果检测到蓄电池106的电压不够会立即启动发电机107向吸盘供电，由于电

动机105和行走机体1相连，当汽车下坡时控制器使整车下坡动能行走机体1向蓄电池充电，

外接充电插头的充电器109在吊车休息时利用外界电源可向蓄电池充电，无线旋转吊磅秤

在每一次货物提起时能准确在操作台知道货物的重量并且相加的货物总重量，使大车不超

载超限，并且提起货物时可以转向。

[0026] 本实用新型的抓取装置部分还可用于行车和挖机上。
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图1

图2
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图3
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图4
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图5

图6

说　明　书　附　图 4/5 页

9

CN 209127920 U

9



图7

图8

说　明　书　附　图 5/5 页

10

CN 209127920 U

10


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005

	DRA
	DRA00006
	DRA00007
	DRA00008
	DRA00009
	DRA00010


