
(19)国家知识产权局

(12)发明专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201910719001.4

(22)申请日 2019.08.05

(65)同一申请的已公布的文献号 

申请公布号 CN 110432799 A

(43)申请公布日 2019.11.12

(73)专利权人 王晓东

地址 300191 天津市南开区红旗南路超英

家园2-1303

(72)发明人 王晓东　

(74)专利代理机构 北京知元同创知识产权代理

事务所(普通合伙) 11535

专利代理师 姚正阳　张田勇

(51)Int.Cl.

A47J 43/046(2006.01)

A47J 43/07(2006.01)

A47J 43/08(2006.01)

(56)对比文件

CN 106473576 A,2017.03.08

CN 211324543 U,2020.08.25

WO 2018171370 A1,2018.09.27

审查员 杜昕

 

(54)发明名称

一种具有料渣收集功能的食品处理机

(57)摘要

本发明涉及一种具有料渣收集功能的食品

处理机，包括电机、刀轴、刀具、分离部、桶体、机

体、电控阀和控制器；电机通过刀轴驱动位于桶

体内的刀具和分离部转动，刀具对桶体内的食料

进行处理，形成带有料渣的食料液；分离部具有

进液口和出液孔；电控阀设置在进液口处，控制

器能够控制电控阀的开启和关闭；在收渣步骤

中，电控阀开启，桶体内的食料液能够在刀具的

带动下自分离部外经进液口进入分离部内，食料

液中的液体自出液孔排出，食料液中的至少一部

分料渣被收集在分离部内；在甩干步骤中，电控

阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分

离部内的料渣中的至少一部分液体能够被甩出。

该食品处理机能够通过电控阀独立控制食料液

是否进入分离部。
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1.一种具有料渣收集功能的食品处理机，其特征在于，包括电机、刀轴、刀具、分离部、

桶体、机体、电控阀和控制器；所述电机能够通过刀轴驱动位于桶体内的刀具和分离部转

动，刀具在转动时对桶体内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；所述分离部具有进液

口和出液孔；所述电控阀设置在所述进液口处，所述控制器能够控制所述电控阀的开启和

关闭；所述分离部还具有顶盖；

在收渣步骤中，所述电控阀开启，刀具转动时桶体内的食料液能够在刀具的带动下自

分离部外部经所述进液口进入分离部内，食料液中的液体自所述出液孔排出到分离部外，

食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部内；

在甩干步骤中，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的料渣

中的至少一部分液体能够被甩出。

2.一种具有料渣收集功能的食品处理机，其特征在于，包括电机、刀轴、刀具、类泵机

构、分离部、桶体、机体、电控阀和控制器；所述电机能够通过刀轴驱动位于桶体内的刀具和

分离部转动，刀具在转动时对桶体内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；所述分离部

具有进液口和出液孔；所述电控阀设置在所述进液口处，所述控制器能够控制所述电控阀

的开启和关闭；所述分离部还具有顶盖；

在收渣步骤中，所述电控阀开启，刀具转动时桶体内的食料液能够在类泵机构的带动

下，或者，在刀具和类泵机构的带动下自分离部外部经所述进液口进入分离部内，食料液中

的液体自所述出液孔排出到分离部外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部内；

在甩干步骤中，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的料渣

中的至少一部分液体能够被甩出。

3.一种具有料渣收集功能的食品处理机，其特征在于，包括电机、刀轴、刀具、分离部、

导流部件、桶体、机体、电控阀和控制器；所述电机能够通过刀轴驱动位于桶体内的刀具和

分离部转动，刀具在转动时对桶体内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；所述分离部

具有进液口和出液孔；导流部件用于引导食料液自分离部外进入分离部，导流部件开设有

导流口；所述电控阀设置在所述导流口处，或者，设置在所述导流部件的流道内，或者，设置

在所述进液口处，所述控制器能够控制所述电控阀的开启和关闭；所述分离部还具有顶盖；

在收渣步骤中，所述电控阀开启，桶体内的食料液能够在刀具的带动下自分离部外部

经所述导流口进入导流部件内，并经导流部件的流道进入分离部内，食料液中的液体自所

述出液孔排出到分离部外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部内；

在甩干步骤中，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的料渣

中的至少一部分液体能够被甩出。

4.一种具有料渣收集功能的食品处理机，其特征在于，包括电机、刀轴、刀具、类泵机

构、分离部、导流部件、桶体、机体、电控阀和控制器；所述电机能够通过刀轴驱动位于桶体

内的刀具和分离部转动，刀具在转动时对桶体内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；

所述分离部具有进液口和出液孔；导流部件用于引导食料液自分离部外进入分离部，

导流部件开设有导流口；所述电控阀设置在所述导流口处，或者，设置在所述导流部件的流

道内，或者，设置在所述进液口处，所述控制器能够控制所述电控阀的开启和关闭；所述分

离部还具有顶盖；

在收渣步骤中，所述电控阀开启，桶体内的食料液能够在类泵机构的带动下，或者，在
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刀具和类泵机构的带动下自分离部外部经所述导流口进入导流部件内，并经导流部件内的

流道进入分离部内，食料液中的液体自所述出液孔排出到分离部外，食料液中的至少一部

分料渣被收集在分离部内；

在甩干步骤中，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的料渣

中的至少一部分液体能够被甩出。

5.如权利要求3或4所述的食品处理机，其特征在于，所述分离部与导流部件相互连接，

或者，所述分离部与导流部件分体设置且导流部件和分离部相对位。

6.如权利要求5所述的食品处理机，其特征在于，所述导流部件的上端设置有出液口，

所述分离部的下端设置有进液口，所述导流部件的出液口和所述分离部的进液口位置相对

应。

7.如权利要求1‑4之一所述的食品处理机，其特征在于，所述电控阀是电磁阀或电动

阀。
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一种具有料渣收集功能的食品处理机

技术领域

[0001] 本发明属于食品处理技术领域，具体涉及一种具有料渣收集功能的食品处理机。

背景技术

[0002] 食品处理是人们日常生活中经常遇到的事情，例如，食品的清洁、烹饪、粉碎、压榨

等。其中，食品的粉碎主要是豆类、谷类、中药等的粉碎，粉碎是为了将食品破碎成较小的颗

粒，例如，豆类与水混合粉碎后煎煮以提取制成豆浆、中药粉碎后可加水浸提以提取有效成

分；食品的压榨主要是水果等的压榨，压榨是为了将食品挤压出汁，例如，水果挤压后可制

成鲜榨果汁、蔬菜挤压后可制成鲜榨蔬菜汁等。

[0003] 现有技术中的容积式食品处理机，可以用于豆类的粉碎、煎煮后营养成分的提取，

也可以用于水果、蔬菜的破碎后汁液提取。该类型的食品处理机一般包括电机、刀轴、刀具、

桶体、机体和控制器，刀具旋转将桶体内的食品或食品与水的混合物打碎为食料液。

[0004] 一般水果蔬菜(或鱼等)等被食品处理机的刀具粉碎为食料液以后，大致可以分成

“可溶于水的物质”与“不可溶于水的物质”两大部分。“不可溶于水的物质”通俗的说就是

“料渣”。这些料渣中大多是一些口感粗糙且不能(或难以)被人体吸收的东西。料渣中仍含

有大量的液体，依靠自身的重力，即便是长时间过滤，也仍然含有大量液体，通常是料渣自

身“干重”的1～5倍左右，这些料渣中包含的液体，例如果汁或豆浆，都被浪费了。

[0005] 专利文献WO2018171370A1、CN106943039A分别公开了一种具有料渣收集功能的食

品处理机，该食品处理机在桶体内设置中空结构的导流部件、分离部，导流部件下部设置导

流口，分离部具有出液孔。工作时，粉碎过程在桶体内进行，利用刀具和/或类泵机构提升食

料液，使食料液自导流口进入导流部件，汁液自导流部件的出液口流出，并输送至分离部，

料渣被收集在分离部，循环往复，实现了料渣与汁液的分离，其粉碎与分离过程既可以同时

进行，也可以分在不同时段进行。然而，本发明人在实践中发现，上述食品处理机具有如下

缺陷。在一个实施方式中，其导流口处于常开状态，不设置挡片或者设置固定挡片，由此，在

转动过程中，导流口结构造成扰流，影响粉碎效率，增大能耗，同时，不可避免地会导致食料

液自导流口进入，在食料未粉碎完全时，容易造成堵塞。在另一个实施方式中，导流口处设

置活动挡片，在朝向不同方向旋转时，挡片遮盖导流口或解除对导流口的遮盖，部分地解决

了上述问题，然而，该挡片的位置完全不受控地依赖于旋转方向，可靠性差，有时遮盖不严，

导致堵塞，有时由于食料液较为粘稠，将挡片粘在导流口，而在需要打开时无法打开，导致

食料液无法进入导流部件，从而无法进行料渣收集，并且，由于挡片需要遮盖导流口，对导

流口和挡片的大小设计有较大限制，使食品处理机难以发挥最佳性能。

发明内容

[0006] 为了解决上述技术问题，本发明实施例提出了一种食品处理机。

[0007] <1>一种具有料渣收集功能的食品处理机，包括电机、刀轴、刀具、分离部、桶体、机

体、电控阀和控制器；所述电机能够通过刀轴驱动位于桶体内的刀具和分离部转动，刀具在
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转动时对桶体内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；所述分离部具有进液口和出液

孔；所述电控阀设置在所述进液口处，所述控制器能够控制所述电控阀的开启和关闭；

[0008] 在收渣步骤中，所述电控阀开启，刀具转动时桶体内的食料液能够在刀具的带动

下自分离部外部经所述进液口进入分离部内，食料液中的液体自所述出液孔排出到分离部

外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部内；

[0009] 在甩干步骤中，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的

料渣中的至少一部分液体能够被甩出。

[0010] <2>一种具有料渣收集功能的食品处理机，包括电机、刀轴、刀具、类泵机构、分离

部、桶体、机体、电控阀和控制器；所述电机能够通过刀轴驱动位于桶体内的刀具和分离部

转动，刀具在转动时对桶体内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；所述分离部具有进

液口和出液孔；所述电控阀设置在所述进液口处，所述控制器能够控制所述电控阀的开启

和关闭；

[0011] 在收渣步骤中，所述电控阀开启，刀具转动时桶体内的食料液能够在类泵机构的

带动下，或者，在刀具和类泵机构的带动下自分离部外部经所述进液口进入分离部内，食料

液中的液体自所述出液孔排出到分离部外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部

内；

[0012] 在甩干步骤中，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的

料渣中的至少一部分液体能够被甩出。

[0013] <3>一种具有料渣收集功能的食品处理机，包括电机、刀轴、刀具、分离部、导流部

件、桶体、机体、电控阀和控制器；所述电机能够通过刀轴驱动位于桶体内的刀具和分离部

转动，刀具在转动时对桶体内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；所述分离部具有进

液口和出液孔；导流部件用于引导食料液自分离部外进入分离部，导流部件开设有导流口；

所述电控阀设置在所述导流口处，或者，设置在所述导流部件的流道内，或者，设置在所述

进液口处，所述控制器能够控制所述电控阀的开启和关闭；

[0014] 在收渣步骤中，所述电控阀开启，桶体内的食料液能够在刀具的带动下自分离部

外部经所述导流口进入导流部件内，并经导流部件进入分离部内，食料液中的液体自所述

出液孔排出到分离部外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部内；

[0015] 在甩干步骤中，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的

料渣中的至少一部分液体能够被甩出。

[0016] <4>一种具有料渣收集功能的食品处理机，包括电机、刀轴、刀具、类泵机构、分离

部、导流部件、桶体、机体、电控阀和控制器；所述电机能够通过刀轴驱动位于桶体内的刀具

和分离部转动，刀具在转动时对桶体内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；所述分离

部具有进液口和出液孔；导流部件用于引导食料液自分离部外进入分离部，导流部件开设

有导流口；所述电控阀设置在所述导流口处，或者，设置在所述导流部件的流道内，或者，设

置在所述进液口处，所述控制器能够控制所述电控阀的开启和关闭；

[0017] 在收渣步骤中，所述电控阀开启，桶体内的食料液能够在类泵机构的带动下，或

者，在刀具和类泵机构的带动下自分离部外部经所述导流口进入导流部件内，并经导流部

件内的流道进入分离部内，食料液中的液体自所述出液孔排出到分离部外，食料液中的至

少一部分料渣被收集在分离部内；
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[0018] 在甩干步骤中，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的

料渣中的至少一部分液体能够被甩出。

[0019] <5>如<3>或<4>所述的食品处理机，所述分离部与导流部件相互连接，或者，所述

分离部与导流部件分体设置且导流部件和分离部相对位。

[0020] <6>如<5>所述的食品处理机，所述分离部与导流部件分体设置且导流部件和分离

部相对位；导流部件的上端设置有出液口，分离部的下端设置有进液口，导流部件的出液口

和分离部的进液口位置相对应。

[0021] <7>如<1>‑<4>之一所述的食品处理机，所述电控阀是电磁阀或电动阀。

[0022] 本发明实施例的有益效果：本发明实施例提出的食品处理机采用电控阀独立控制

食料液是否进入分离部，电控阀在适当的时机打开或关闭，从而避免了背景技术中导流通

道被堵塞或者必须依靠电机正反转实现甩干，或者活动挡片可靠性差，无法按照实际需求

打开或关闭等缺陷。

附图说明

[0023] 图1是本发明实施例提出的第一种具有料渣收集功能的视频处理机的结构示意

图。

[0024] 图2是本发明实施例提出的第二种具有料渣收集功能的视频处理机的结构示意

图。

具体实施方式

[0025] 为使本发明的目的、技术方案和优点更加清楚明白，以下结合具体实施例，并参照

附图，对本发明进一步详细说明。但本领域技术人员知晓，本发明并不局限于附图和以下实

施例。

[0026] 本发明以引用的方式将国际公布号为WO2018/171370A1的专利文献全文并入本发

明，作为本发明的一部分。

[0027] 食品处理机是进行食料处理的装置。本发明中所述的食料为能够通过食品处理机

进行加工的食品原料，比如鲜水果、蔬菜、中药药材以及粮食等等。通常情况下，可以采用食

料与水混合的处理方式，比如“苹果+水”一起粉碎为苹果汁等。本发明所述的食品处理机

中，刀具在转动时对桶体内的食料进行处理形成带有料渣的食料液是指：刀具在转动时将

桶体内的水果等等食料和水一起打碎为带有料渣的食料液。当然，对于含水量多的食料，也

可以是将其直接打碎为带有料渣的食料液。本发明所说的自身含水量多的食料是指含水量

大的食料，如新鲜葡萄、黄瓜等。也可以是将中药药材与酒(白酒、葡萄酒或黄酒等)一起粉

碎制作药酒(将中药药材在酒中粉碎后，更利于药材中的有效成分溶出)，比如20克黄芪与

500克白酒一起粉碎、制作为黄芪药酒。

[0028] 加工后所得食料液即为汁液和料渣的固液混合物。严格来说，汁液本身也是一种

固液混合物，在汁液中一般还会含有颗粒更小的固体屑状物，但该屑状物相对于料渣则为

液体状态，为方便描述说明书中的“汁液”和“液体”一词通用，都用来指代食料液中排除了

料渣之后的部分。本发明所说的料渣是指“不能通过分离部的出液孔排出的固态颗粒，或者

是粒径大于出液孔(或滤网的滤孔)的固态颗粒”。
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[0029] 实施例1

[0030] 参照图1，本实施例提出了一种具有料渣收集功能的食品处理机，包括电机10、刀

轴20、刀具30、分离部40、桶体50、机体60、电控阀70和控制器；电机10设置在机体60内，分离

部40与刀轴20连接，优选的，分离部40与刀轴20可拆卸连接，所述电机10能够通过刀轴20驱

动位于桶体50内的刀具30和分离部40转动，刀具30在转动时对桶体50内的食料进行处理，

形成带有料渣的食料液；所述控制器用于控制所述食品处理机的运行，例如，所述控制器能

够控制刀轴20的旋转方向、旋转速度等。

[0031] 所述分离部40呈中空结构，具有侧壁，例如为不锈钢制成的圆柱形中空体；分离部

40具有进液口41和出液孔42。

[0032] 在一个实施方式中，所述进液口位于分离部40的底部，例如分离部40具有底面，分

离部40的底面上开设有进液口41，还例如，分离部40的侧壁开设有进液口。

[0033] 所述出液孔42，例如开设于分离部40侧壁上的孔，或者在开设于分离部40侧壁上

的孔处设置具有出液孔的滤网，滤网的滤孔构成出液孔42。

[0034] 优选的，分离部40还具有顶盖43，更优选的，所述顶盖43为可拆卸顶盖。设置顶盖

43能够避免进入分离部40的料渣被食料液带出，设置可拆卸顶盖便于取出料渣，也便于清

洗分离部40。

[0035] 所述电控阀70设置在所述进液口41处；所述电控阀70是电磁阀、电动阀或其他以

电力控制开启和关闭的阀门；所述控制器能够控制所述电控阀70的开启和关闭。

[0036] 在收渣步骤中，所述电控阀70开启，所述刀具30在转动时，桶体50内的食料液能够

在刀具30的带动下自分离部40外部经所述进液口进入分离部40内，食料液中的液体自所述

出液孔排出到分离部40外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部40内。

[0037] 为使刀具30在转动时，能够带动食料液进入分离部40内，可以有多种方案，例如，

刀具30的刀片为轴流叶片形状，通过设置合适的刀片的角度，刀具30转动时即可对食料液

产生由下向上的轴向压力，由于液体压力的传导作用，使食料液自分离部40的外部经进液

口向分离部40内部流动。此类刀具属于本领域技术人员熟知的技术，不再赘述。

[0038] 该食品处理机在使用时，分离部40的进液口41既可以处于食料液静止时的液面的

上方(进液口41与液面存在一定距离)，也可以是至少部分地位于食料液静止时的液面的下

方。当刀具30高速转动时，刀具30产生的轴流泵的作用足够强时，对食料液的轴向压力足够

大，使食料液流动速度足够快，此时即使食料液在静止时的液面高度低于进液口41，混合有

大量空气并且在桶体50内剧烈翻滚的食料液仍然能够进入分离部40内。

[0039] 下面，示例性的，对本实施例的食品处理机的一种工作方式进行说明。

[0040] 在一个实施方式中，食品处理机的工作过程可以分为三个阶段，即，粉碎步骤、收

渣步骤和甩干步骤。在粉碎步骤中，所述电控阀关闭，刀具在电机的驱动下转动，处理食料，

获得食料液；在收渣步骤中，所述电控阀打开，所述刀具转动，带动食料液自进液口进入所

述分离部，食料液中的液体自所述出液孔排出到分离部外，食料液中的至少一部分料渣被

收集在分离部内；在甩干步骤中(所述分离部至少一部分位于液面以上)，所述电控阀关闭，

分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的料渣中的至少一部分液体能够被甩出。

[0041] 需要说明的是，上述工作方式仅为一种示例，刀具在粉碎步骤和收渣步骤中，转动

的方向可以相同，也可以不同；粉碎步骤和收渣步骤可以同时进行，也可以分开进行，例如，
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刀具为轴流叶片式刀具时，可以通过转动方向不同，将粉碎步骤和收渣步骤分开，也可以向

一个方向转动，将粉碎步骤和收渣步骤合二为一，本发明对此不做限定。

[0042] 使用电控阀控制食料液是否能够进入分离部的优点在于，电控阀被独立控制，能

够根据实际需要，在食品处理机的预设处理步骤中设置电磁阀开启或关闭的控制步骤，从

而不受干扰地实现所需要的功能，能够更加方便地控制食料液何时能够进入分离部，在收

渣步骤、甩干步骤中，均不受转动方向限制，例如，在甩干步骤中，控制电控阀关闭，将阻止

食料液进入分离部，而无论刀轴如何转动，从而使分离部内收集的料渣被较为彻底地甩干。

[0043] 实施例2

[0044] 本实施例与实施例1的区别在于，所述食品处理机还包括类泵机构，在收渣步骤

中，所述电控阀开启，桶体内的食料液能够在类泵机构的带动下，或者，在刀具和类泵机构

的带动下自分离部外部经所述进液口进入分离部内，食料液中的液体自所述出液孔排出到

分离部外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部内。

[0045] 本发明中，所述类泵机构是指能够带动食料液流动，并进入分离部内，起到了类似

泵的作用的机构(参见WO2018/171370A1中关于类泵机构的描述)。

[0046] 具体的，所述类泵机构，例如为在分离部内侧壁或分离部外侧壁上设置的至少一

个凸起、至少一个凹坑、至少一个翅片、至少一个凸棱、至少一个褶皱、至少一个轴流叶片、

至少一个离心叶片、至少一个混流叶片、至少一个螺旋叶片、至少一个桨叶片、至少一个轴

流叶轮、至少一个离心叶轮、至少一个混流叶轮、至少一个螺旋叶轮或至少一个桨叶轮中的

任意一种或任意多种；或者，还可以为在分离部内设置的且与刀轴或刀具固定或可拆卸连

接的：至少一个轴流叶片、至少一个离心叶片、至少一个混流叶片、至少一个螺旋叶片、至少

一个轴流叶轮、至少一个离心叶轮、至少一个混流叶轮或至少一个螺旋叶轮中的任意一种

或任意多种；或者，还可以为进液口处设置的向外侧翘起的挡片，该挡片在分离部向正转方

向转动时能够带动食料液进入分离部内，向反转方向转动时阻挡食料液进入分离部内，更

优选的，所述挡片为活动挡片。

[0047] 本领域技术人员在理解了本发明公开的内容之后，容易想到所述类泵机构的其他

等同替代或变型方式，本发明的类泵机构不限于上述结构形式。

[0048] 本实施例的其余特征与实施例1相同。

[0049] 实施例3

[0050] 参照图2，本实施例提出了一种具有料渣收集功能的食品处理机，包括电机10、刀

轴20、刀具30、分离部40、导流部件50、桶体60、机体70、电控阀80和控制器；电机10设置在机

体内，所述电机10能够通过刀轴20驱动位于桶体60内的刀具30和分离部40转动，刀具30在

转动时对桶体60内的食料进行处理，形成带有料渣的食料液；所述控制器用于控制所述食

品处理机的运行，例如，所述控制器能够控制刀轴20的旋转方向、旋转速度等。

[0051] 所述分离部40呈中空结构，具有侧壁，例如为不锈钢制成的圆柱形中空体；分离部

40具有进液口和出液孔41。

[0052] 在一个实施方式中，所述进液口位于分离部40的底部，例如分离部40具有底面，分

离部40的底面上开设有进液口，还例如，分离部40的侧壁开设有进液口。

[0053] 所述出液孔，例如开设于分离部40侧壁上的孔，或者在开设于分离部40侧壁上的

孔处设置具有出液孔的滤网，滤网的滤孔构成出液孔。
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[0054] 优选的，分离部40还具有顶盖42，更优选的，所述顶盖为可拆卸顶盖。设置顶盖42

能够避免进入分离部40的料渣被食料液带出，设置可拆卸顶盖便于取出料渣，也便于清洗

分离部40。

[0055] 导流部件50用于引导食料液自分离部40外进入分离部40，呈中空结构，具有侧壁，

例如为中空管状结构。所述分离部40设置在导流部件50的上方、下方或者设置为围绕导流

部件50的侧壁外表面的部分或全部。导流部件50的中空结构与分离部40的中空结构连通，

导流部件50开设有导流口51，用作食料液的入口，例如，开设于导流部件50的底面或侧壁下

端。导流部件50还具有出液口，导流部件50的出液口与分离部40的进液口连通。

[0056] 在一个实施方式中，所述分离部40与导流部件50相互连接，例如为一体连接结构，

可拆卸或不可拆卸的固定连接结构等(此时，导流部件50的出液口即为分离部40的进液

口)，所述分离部40和/或导流部件50连接在刀轴20上，优选的，分离部40和/或导流部件50

与刀轴20可拆卸连接，刀轴20转动时，能够带动导流部件50转动，优选所述分离部40位于导

流部件50上方。

[0057] 在另一个实施方式中，所述分离部40与导流部件50分体设置，且导流部件50和分

离部40相对位，即，导流部件50的出液口和分离部40的进液口位置相对应。例如，分离部40

位于导流部件50上方，导流部件50的上端的出液口和分离部40下端的进液口(如分离部40

底面开设的进液口)相对，间隔一定距离。所述分离部40连接在刀轴20上，优选的，所述分离

部40可拆卸连接在刀轴20上，分离部40能够随着刀轴20的转动而转动。所述导流部件50连

接在刀轴20上，优选的，所述导流部件50可拆卸连接在刀轴20上，能够随着刀轴20的转动而

转动，或者，所述导流部件50固定在桶体60内，例如固定在桶体60上或机座上或机头上，该

实施方式对导流部件50的连接方式不做限制。

[0058] 所述电控阀80设置在所述导流口处，或者，设置在所述导流部件50的流道内，或

者，设置在所述进液口处；所述电控阀80是电磁阀、电动阀或其他以电力控制开启和关闭的

阀门；所述控制器能够控制所述电控阀80的开启和关闭。

[0059] 在收渣步骤中，所述电控阀80开启，所述刀具30在转动时，桶体60内的食料液能够

在刀具30的带动下自分离部40外部经所述导流口进入导流部件50，并经导流部件50进入分

离部40内，食料液中的液体自所述出液孔排出到分离部40外，食料液中的至少一部分料渣

被收集在分离部40内。

[0060] 为使刀具30在转动时，能够带动食料液自导流部件50进入分离部40内，可以有多

种方案，例如，刀具30的刀片为轴流叶片形状，通过设置合适的刀片的角度，刀具30转动时

即可对食料液产生由下向上的轴向压力，由于液体压力的传导作用，使食料液自导流部件

50的外部进入导流口，并在导流部件50内继续流动，由此，食料液进入分离部40内，食料液

中的液体自所述出液孔排出到分离部40外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部40

内。此类刀具30属于本领域技术人员熟知的技术，不再赘述。

[0061] 该食品处理机在使用时，导流部件50的导流口既可以处于食料液静止时的液面的

上方(导流口距离液面一定距离)，也可以至少部分地位于食料液静止时的液面的下方，导

流口位于食料液静止时的液面的上方时，当刀具30高速转动时，刀具30产生的轴流泵的作

用足够强时，对食料液的轴向压力足够大，使食料液流动速度足够快，此时即使食料液在静

止时的液面高度低于导流口，食料液仍然能够自导流口进入分离部40内。
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[0062] 优选的，所述导流部件50的导流口具有导流口过滤网，所述过滤网既可以是额外

安装在导流口处的过滤网，也可以是导流口处镂空导流部件50的壁形成的过滤网，用于防

止未完成粉碎的食料经导流部件50进入分离部40，所述导流口过滤网的滤孔大于分离部40

的出液孔

[0063] 下面，示例性的，对本实施例的食品处理机的一种工作方式进行说明。

[0064] 在一个实施方式中，食品处理机的工作过程可以分为三个阶段，即，粉碎步骤、收

渣步骤和甩干步骤。在粉碎步骤中，所述电控阀关闭，刀具在电机的驱动下转动，处理食料，

获得食料液；在收渣步骤中，所述电控阀打开，所述刀具转动，带动食料液自导流口进入导

流部件，经导流部件进入所述分离部，食料液中的液体自所述出液孔排出到分离部外，食料

液中的至少一部分料渣被收集在分离部内；在甩干步骤中(所述分离部至少一部分位于液

面以上)，所述电控阀关闭，分离部随刀轴的转动而转动，收集在分离部内的料渣中的至少

一部分液体能够被甩出。

[0065] 需要说明的是，上述工作方式仅为一种示例，刀具30在粉碎步骤和收渣步骤中，转

动的方向可以相同，也可以不同；粉碎步骤和收渣步骤可以同时进行，也可以分开进行，例

如，刀具为轴流叶片式刀具时，可以通过转动方向不同，将粉碎步骤和收渣步骤分开，也可

以向一个方向转动，将粉碎步骤和收渣步骤合二为一，本发明对此不做限定。

[0066] 使用电控阀控制食料液是否能够进入分离部的优点在于，电控阀被独立控制，能

够根据实际需要，在食品处理机的预设处理步骤中设置电磁阀开启或关闭的控制步骤，从

而不受干扰地实现所需要的功能，能够更加方便地控制食料液何时能够进入分离部，在收

渣步骤、甩干步骤中，均不受转动方向限制，例如，在甩干步骤中，控制电控阀关闭，将阻止

食料液进入分离部，而无论刀轴如何转动，从而使分离部内收集的料渣被较为彻底地甩干。

[0067] 实施例4

[0068] 本实施例与实施例3的区别在于，所述食品处理机还包括类泵机构，在收渣步骤

中，所述电控阀开启，桶体内的食料液能够在类泵机构的带动下，或者，在刀具和类泵机构

的带动下自分离部外部经所述导流口进入导流部件，并经导流部件进入分离部内，食料液

中的液体自所述出液孔排出到分离部外，食料液中的至少一部分料渣被收集在分离部内。

[0069] 本发明中，所述类泵机构是指能够带动食料液流动，并进入分离部内，起到了类似

泵的作用的机构(参见WO2018/171370A1中关于类泵机构的描述)。

[0070] 具体的，所述类泵机构，例如为在导流部件内侧壁、导流部件外侧壁、分离部内侧

壁或分离部外侧壁上设置的至少一个凸起、至少一个凹坑、至少一个翅片、至少一个凸棱、

至少一个褶皱、至少一个轴流叶片、至少一个离心叶片、至少一个混流叶片、至少一个螺旋

叶片、至少一个桨叶片、至少一个轴流叶轮、至少一个离心叶轮、至少一个混流叶轮、至少一

个螺旋叶轮或至少一个桨叶轮中的任意一种或任意多种；或者，还可以为在分离部内或导

流部件内设置的且与刀轴或刀具固定或可拆卸连接的：至少一个轴流叶片、至少一个离心

叶片、至少一个混流叶片、至少一个螺旋叶片、至少一个轴流叶轮、至少一个离心叶轮、至少

一个混流叶轮或至少一个螺旋叶轮中的任意一种或任意多种；或者，还可以为导流口处设

置的向外侧翘起的挡片，该挡片在导流部件向正转方向转动时能够带动食料液进入导流部

件内，导流部件向反转方向转动时阻挡食料液进入导流部件内，更优选的，所述挡片为活动

挡片。
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[0071] 本领域技术人员在理解了本发明公开的内容之后，容易想到所述类泵机构的其他

等同替代或变型方式，本发明的类泵机构不限于上述结构形式。

[0072] 本实施例的其余特征与实施例3相同。

[0073] 需要说明的是，本发明中所涉及的刀具在转动时处理食料、刀具在转动时带动食

料液，均是指刀具在电机驱动下的转动，不包括解除了刀轴与刀具之间的动力传递的情况

下，在食料液的带动下的运动。

[0074] 以上，对本发明的实施方式进行了说明。但是，本发明不限定于上述实施方式。凡

在本发明的精神和原则之内，所做的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保

护范围之内。
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