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(54)实用新型名称

一种自动驾驶车辆底部智能照明光源

(57)摘要

本实用新型属于自动化控制领域，具体的说

是一种自动驾驶车辆底部智能照明光源。该照明

光源设置在车辆底部的两个前轮中间位置，该照

明电源包括驱动和监测电路、LED板、LED、散光板

和保护板；LED是焊接在LED板上面的，所有部件

均安装在同一个外壳结构当中，保护板上装有齿

条，电机固定在外壳结构中，通过减速齿轮组带

动齿条运动，进而带动保护板运动。本实用新型

是一种结构简单的，适用于夜间或照明条件不好

情况下使用的自动驾驶车辆底部智能照明光源，

以保证自动驾驶车辆感知系统有合适的工作照

明环境，解决了现有自动驾驶车辆在亮度条件不

好，不能识别地面标志、标线或地面状态的问题。
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1.一种自动驾驶车辆底部智能照明光源，其特征在于，该照明电源包括为LED提供所需

电流、控制LED亮度以及检测LED是否过电流及过热的驱动和监测电路(1)、LED板(2)、LED

(3)、散光板(4)和保护板(5)；所述的驱动和监测电路(1)、LED板(2)、散光板(4)和保护板

(5)均安装在一个外壳结构中，该外壳结构固定在车辆底部的两个前轮中间位置；所述的驱

动和监测电路(1)通过电线与LED(3)相连接；所述的LED(3)焊接在LED板(2)上面；所述的散

光板(4)设置在LED(3)前方；所述的保护板(5)置在散光板(4)下方，保护板(5)上装有齿条。

2.根据权利要求1所述的一种自动驾驶车辆底部智能照明光源，其特征在于，所述的外

壳结构中设置有电机，所述的电机与齿条相连。

3.根据权利要求1所述的一种自动驾驶车辆底部智能照明光源，其特征在于，所述的

LED(3)采用多芯的高亮度LED组成照明阵列。
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一种自动驾驶车辆底部智能照明光源

技术领域

[0001] 本实用新型属于自动化控制领域，具体的说是一种自动驾驶车辆底部智能照明光

源。

背景技术

[0002] 目前的道路驾驶车辆，其照明系统主要是为驾驶员服务的，以照亮前方通行区域

为目的。但自动驾驶车辆在应用过程中需要进行地面标志、标线或地面状态的识别，而车辆

底部亮度条件不好，尤其是在夜间的情况下，这样会影响自动驾驶车辆的正常行驶。

发明内容

[0003] 本实用新型提供了一种结构简单的，适用于夜间或照明条件不好情况下使用的自

动驾驶车辆底部智能照明光源，以保证自动驾驶车辆感知系统有合适的工作照明环境，解

决了现有自动驾驶车辆在亮度条件不好，不能识别地面标志、标线或地面状态的问题。

[0004] 本实用新型技术方案技术附图说明如下：

[0005] 一种自动驾驶车辆底部智能照明光源，该照明电源包括为LED提供所需电流、控制

LED亮度以及检测LED是否过电流及过热的驱动和监测电路1、LED板2、LED3、散光板4和保护

板5；所述的驱动和监测电路1、LED板2、散光板4和保护板5均安装在一个外壳结构中，该外

壳结构固定在车辆底部的两个前轮中间位置；所述的驱动和监测电路1通过电线与LED3相

连接；所述的LED3焊接在LED板2上面；所述的散光板4设置在LED3前方；所述的保护板5置在

散光板4下方，保护板5上装有齿条。

[0006] 所述的外壳结构中设置有电机，所述的电机与齿条相连。

[0007] 所述的LED3采用多芯的高亮度LED组成照明阵列。

[0008] 本实用新型的有益效果为：以为智能汽车在光强不足的情况下准确识别车道线和

障碍物提供支持。

附图说明

[0009] 图1为本实用新型整体结构示意图；

[0010] 图中：1、驱动和监测电路；2、LED板；3、LED；4、散光板；5、保护板。

具体实施方式

[0011] 参阅图1，一种自动驾驶车辆底部智能照明光源，该照明电源包括为LED提供所需

电流、控制LED亮度以及检测LED是否过电流及过热的驱动和监测电路1、LED板2、LED3、散光

板4和保护板5；所述的驱动和监测电路1、LED板2、散光板4和保护板5均安装在一个外壳结

构中，该外壳结构固定在车辆底部的两个前轮中间位置；所述的驱动和监测电路1通过电线

与LED3相连接；所述的LED3焊接在LED板2上面；所述的散光板4设置在LED3前方；所述的保

护板5置在散光板4下方，保护板5上装有齿条。所述的外壳结构中设置有电机，所述的电机
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与齿条相连。电机通过减速齿轮组带动齿条运动，进而带动保护板5运动，可以完全遮挡保

护住照明部分，在不需要使用时，用于保护装置不受外部条件污染。

[0012] 所述的驱动和监测电路1一方面为高亮度的LED3提供驱动电流，另一方面也对

LED3的工作状态进行监测。驱动电路由电流型功率器件提供点亮LED所需要的电流，驱动电

路带有使能端，通过PWM方式可以控制LED亮度。监测电路可以检测LED是否过电流以及过

热。

[0013] 可以有多种LED3点亮方式，比如常亮方式和频闪方式，频闪的起点和时长可以通

过控制信号或全球标准时间与相机的曝光进行协同。

[0014] 照明用LED板2用于承载LED3并提供电流通路，同时也可以起到高亮LED的导热板

的作用。

[0015] 照明用LED3可以使用多芯的高亮度LED组成照明阵列，可以通过控制实现多种光

谱的混合或单独发光，更好地为相机提供不同颜色的目标物的照明。也可以通过控制实现

不同区域或不同形状的照明。

[0016] 散光板4用于将LED阵列的光线均匀散布。

[0017] 保护板5可以完全遮挡保护住照明部分，在不需要使用时，用于保护装置不受外部

条件污染。

[0018] 本实用新型能在智能汽车在光强不足的情况下准确识别车道线和障碍物提供支

持。
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图1
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