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(54) 기수/우수의 필드 검출장치

요약

내용 없음.

대표도

도1

명세서

[발명의 명칭]

기수/우수의 필드 검출장치

[도면의 간단한 설명]

제1도는 본 발명의 회로도.

제2도는 제1도의 각 부분별 출력 타이밍도.

* 도면의 주요부분에 대한 부호의 설명

1,4,5 : 동기식 카운터                 3,8,10 : 플립플롭

2,6,9 : 앤드게이트                     7 : 오아게이트

11,12 : 인버터

[발명의 상세한 설명]

본  발명은  비디오  신호의  기수필드  신호일때와  우수필드  신호일때와의  시간  차이를  계산하여 기수필
드 신호인지 우수필드 신호인지를 판단하도록 한 기수/우수의 필드 검출장치에 관한 것이다.

종래의 기수/우수의 필드 검출장치에 있어서는 소프트웨어(Soft ware)로 처리를 하였다.

따라서,  상기와  같이  소프트  웨어로  처리를  함에  있어서는  마이콤에  주변  장치를  포함해야  하고 버
그(Bug)의  현상에  의하여  리셋트(Reset)를  자주해야  하는  불편한  문제점이  있을뿐만  아니라 코스트
(cost)에도 문제점이 있었다.

상술한  바와같은  문제점을  감안하여  본  발명은  하드웨어(Hardware)로  처리하여  충분한  타이밍 마진
(Timing Margin)으로 최소 마진을 갖고 있는 것을 그 목적으로 하고 있다.

이하, 첨부된 도면에 의하여 상세히 설명하면 다음과 같다.

복합동기신호  발생부(도면에  도시않음)로  부터의  복합  동기신호와  리세트  회로(도면에  도시않음)로 
부터의  리세트신호가  인버터(12)를  경유하거나  직접  입력되는  앤드게이트(13)의  출력은 동기카운터
(1)의  크리어단자(CLR  B)에  인가되도록  하고,  상기  동기카운터(1)의 출력단(OD),(OAB),(OBB),(OCB)
에서  앤드게이트(2)를  거쳐  JK플립플롭(3)의  입력단(J)에  인가되도록  하며,  상기  카운터(1)의 클럭
단(CLK)에도  입럭되는  클록발생회로(도면에  도시않음)의  클록이  JK플립플롭(3)의  클록단(CK)의 인가
되도록  하고,  상기  앤드게이트(13)에  출력단(Q)의  출력이  입력되는  상기  JK플립플롭(3)의 출력단
(Q)에서  수직동기  구간동안  "H"로  출력되도록  한  수직동기검출부(100)와;  상기 수직동기검출부(10
0)의  JK플립플롭(3)의  출력단(Q)에  동기카운터(4)의  크리어단자(CLR  B)  및  두입력단(P)(T)와 동기카
운터(5)의  크리어단자(CLR  B)를  접속하면서  상기  동기  카운터(4)의  캐리어  단자(CA)에서  상기 동기
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카운터(5)의 두 입력단(P),(T)에 입력되도록 하고, 상기 동기 카운터(4)의 출력단
(OB),(OC),(OD),(OAB)과  상기  동기카운터(5)의  출력단(OA),(OBB),(OBC),(OBD)을  앤드게이트(6)에서 
논리곱한  시호가  입력단(K)으로  입력되도록  한  JK플립플롭(8)의  입력단(J)에는  상기 앤드게이트(2)
의  출력이  인가되도록  하면서  클록단(CK)으로는  클록이  인가되도록  하고,  상기  동기카운터(5)의 출
력단(OA),(OB),(OC)(OD)의  신호가  오아게이트(7)에서  논리합  되도록한  수평동기  펄스검출부(200)와; 
상기  수평동기펄스검출부(200)의  오아게이트(7)에서는  입력단(D)으로  직접인가되도록  하면서 JK플립
플롭(8)의  출력단(Q)에서는  외부로  부터의  수평동기신호와  앤드게이트(9)에서  논리곱된  후 클럭단
(CK)으로  인가되는  D플립플롭(10)의  출력단(Q)으로  기수와  우수의  필드를  판단한  출력이  출력되도록 
한 필드검출부(300)들로 구성한 것이다.

그리고  상기  JK플립플롭(3)(8)의  리세트단자(R)에는  리세트  신호가  인버터(11)에  의해  반전되어 인
가되도록 하면서 D플립플롭(10)의 리세트단자(RE)에는 리세트 신호가 직접인가되도록 한다.

상술한 바와같이 구성된 본 발명회로의 동작설명을 제1도와 제2도를 참조하여 상세히 설명한다.

본  발명의  회로동작은  수직동기  펄스구간을  인식하는  것부터  시작한다.   따라서,  수직동기  펄스구간 
신호를  인식한  후  수직동기  펄스구간의  처음부터  수평동기  펄스신호를  만날때까지의  기수 필드일때
와  우수  필드일때와의  시간차이를  계산하여  기수필드인지  우수필드일때와의  시간차이를  계산하여 기
수필드인지 우수필드인지를 판단하는 것이다.

복합동기신호의  수직동기구간을  로우레벨이  27μsec정도이고  하이레벨이  4.75μsec정도이므로 수직
동기검출부(100)의  동기  카운터(1)는  클록신호에  대해  카운트를  시작하여  카운터값이  "8"이  되었을 
때  앤드게이트(2)의  출력이  하이상태가  되어(제2도  1의  타이밍도)JK  플립플롭(3)의  입력단(J)에 인
가되고, 이에따라 JK플립플롭(3)의 정출력인 출력단(Q)은 하이상태가 된다(제2도 2의 타이밍도).

또한,  등화펄스  구간의  로우상태의  레벨은  약  2.3μsec이고,  영상신호  구간의  로우상태의  레벨은  약 
4.9μsec이므로  동기  카운터(1)의  카운터  값  "8"이  되기전에  클리어가  되어  JK플립플롭(3)의  출력을 
하이상태로 만들지 못한다.

그러나,  로우상태의  레벨이  27μsec인  수직동기  펄스구간에서는  최대  "14"까지  카운트  할  수 있으므
로 수직동기 펄스 구간을 검출하기 위한 충분한 시간(8,16μsec)을 본 회로에서는 사용하였다.

따라서,  동기카운터(1)가  최초의  수직동기  펄스신호를  검출하여  JK플립플롭(3)을  동작시킨  후 JK플
립플롭(3)의  부출력(Q)의  신호에  의해  동작을  멈추어  2번째  수직동기  펄스  신호부터  6번째  수직동기 
펄스의 신호입력은 무시하게 된다.

수직동기펄스검출부(200)의  동기카운터(4)와  (5)는  4비트  카운터를  별렬연결하여  8비트  카운터로 확
장시킨 것이다(이하 8비트 카운터라함).

상술한  수직동기검출부(100)의  앤드게이트(2)의  출력신호가  하이상태일때만  8비트  카운터가  동작을 
하게 된다.

상기  8비트  카운터가  30(60μsec)을  카운트  했을때만  앤드게이트(6)가  하이상태로  되고(제2도의  3의 
타이밍도),  JK플립플롭(10)의  정출력(Q)은  수직동기검출부(100)의  앤드게이트(2)의  하이상태신호에 
의해  하이상태  신호를  유지하다  수직동기펄스검출부(200)의  앤드게이트(6)의  출력신호에  의해 로우
상태를  유지하게  되어  60μsec동안  하이상태를  유지하는  윈도우(Window)신호를  만든다(제2도  5의 타
이밍도).

이때  JK플립플롭(8)의  정출력(Q)이  하이상태일때만  수평동기  펄스신호가  앤드게이트(9)의  출력으로 
전달되므로  기수,  우수필드에  관계없이  한  번의  수평동기  펄스신호가  D플립플롭(10)의 정출력(Q)으
로 한 필드에서 단한번만 클로킹(Clocking)이 일어난다.

상기  D플립플롭(10)의  클로킹이  일어날  때  우수필드일  경우는  수직동기  펄스검출부(200)의 오아게이
트(4)의  출력신호(제2도  4의  타이밍도)와  JK플립플롭(8)의  정출력(Q)(WP2도  5의  타이밍도)이 하이상
태가  되었을  때부터  약  15μsec(7~8을  카운트할  시간)경과한  후  필드검출부(300)의  앤드게이트(9)의 
출력(제2도  6의  타이밍도)이  클러킹을  하므로  8비트  카운터의  상위  4비트는  모두  "LOW"값을  가지고 
있으므로  오아게이트(7)의  출력(제2도  4의  타임도)값이  로우상태가  되어  D플립플롭(10)의  출력은 로
우상태가 되어 다음 수직동기펄스구간까지 계속 로우상태를 유지한다.

또한,  기수필드일  경우에는  수직동기펄스검출부(200)의  오아게이트(4)의  출력신호(제2도  4의 타이밍
도)와 JK플립플롭(8)의 정출력(Q)(제2도 5의 타이밍도)이 하이상태가 되었을때 부터 약 46μ
sec(23~24카운트  한시간)경과  후  필드  검출부(300)의  앤드게이트(9)의  출력(제2도  6의  타이밍도)이 
클로킹을  하므로  8비트  카운터의  상위  4비트중  최소한  하나이상은  "HIGH"를  가지고  있으므로 오아게
이트(7)의  출력(제2도  4의  타이밍도)값이  하이상태가  되어  D플립플롭(10)의  출력은  하이상태가  되어 
다음 수직동기 펄스 구간까지 계속 하이상태를 유지한다.

따라서,  상술한  바와같이  본  발명은  비디오  신호의  2:1로  비율  주사하는  영상신호를  하드웨어의 메
모리를  이용한  디지털  처리를  행하므로서  제품의  코스트를  절감할  수  있는  이점이  있는  것으로서, 
우수필드에서는  로우값을  출력하고,  기수필드에서는  하이값을  출력하는  하드웨어에  의한  충분한 타
이밍 마진으로 최소마진(Margin)을 갖도록 한 것이다.

(57) 청구의 범위

청구항 1 

복합동기신호  발생부(도면에  도시않음)로  부터의  동기신호와  리세트회로(도면에  도시않음)로  부터의 
리세트신호가  인버터(12)를  경유하거나  직접  입력되는  앤드게이트(13)의  출력은  동기카운터(1)의 크
리어단자(CLR  B)에  인가되도록  하고,  상기  동기카운터(1S)의  출력단(OD),(OAB),(OBB),(OCB)에서 앤
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드게이트(2)를  거쳐  JK플립플롭(3)의  입력단(J)에  인가되도록  하며,  상기  카운터(1)의 클럭단(CLK)
에도  입력되는  클록발생회로(도면에  도시않음)의  클록이  JK플립플롭(3)의  클록단(CK)으로 인가되도
록  하고,  상기  앤드게이트(13)에  출력단(Q)의  출력이  입력되는  상기  JK플립플롭(3)의  출려단(Q)에서 
수직동기  구간동안  "H"로  출력되도록  한  수직동기검출부(100)와;  상기  수직동기검출부(100)의 JK플
립플롭(3)의  출력단(Q)에  동기카운터(4)의  크리어단자(CLR  B)  및  두입력단(P)(T)와  동기카운터(5)의 
크리어단자(CLR  B)를  접속하면서  상기  동기  카운터(4)의  캐리어  단자(CA)에서  상기  동기카운터(5)의 
두  입력단(P),(T)에  입력되도록  하고,  상기  동기  카운터(4)의  출력단(OB),  (OC),  (OD),  (OAB)과 상
기  동기카운터(5)의  출력단(OA),  (OBB),  (OBC),  (OBD)을  앤드게이트(6)에서  논리곱한  신호가 입력단
(K)으로  입력되도록  한  JK플립플롭(8)의  입력단(J)에는  상기  앤드게이트(2)의  출력이  인가되도록 하
면서  클록단(CK)으로는  클록이  인가되도록  하고,  상기  동기카운터(5)의  출력단(OA),  (OB),  (OC), 
(OD)의  신호가  오아게이트(7)에서는  논리합  되도록  한  수평동기펄스검출부(200)와;  상기 수평동기펄
스검출부(200)의  오아게이트(7)에서는  입력단(D)으로  직접인가되도록  하면서  JK플립플롭(8)의 출력
단(Q)에서는  외부로  부터의  수평동기신호와  앤드게이트(9)에서  논리곱된  후  클럭단(CK)으로 인가되
는  D플립플롭(10)의  출력단(Q)으로  기수와  우수의  필드를  판단한  출력이  출력되도록  한 필드검출부
(300)들로 구성됨을 특징으로 하는 기수/우수필드 검출장치.

도면

    도면1
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    도면2
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