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(57) Abstract: The invention relates to a tilting mechanism (1) for an office chair, comprising a base support (2) that can be posi-
tioned on a chair column, a seat support (4) having a back rest support that is rigidly connected to the seat support (4). In order to
provide a mechanism for an office chair, which provides comfort with comparatively little constructive expenditure, and which is
comparable to the synchronous mechanism, it is proposed to connect the seat support (4) at two pivot points (16, 18), spaced apart
in a longitudinal direction (13) of the seat, to the base support (2) such that a backward swivel movement of the backrest support
causes a backward rotational movement (21) of the seat support (4), which is superimposed by a backward translational movement
(22) of'the seat support (4) in the longitudinal direction (13) of the seat.

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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Die Erfindung betrifft eine Wippmechanik (1) fiir einen Biirostuhl mit einem auf einer Stuhlsiule plazierbaren Basistrager (2), mit
einem Sitztriger (4) und mit einem starr mit dem Sitztréger (4) verbundenen Riickenlehnentrdger. Um eine Mechanik fiir einen
Biirostuhl bereitzustellen, die bei einem vergleichsweise geringen konstruktiven Aufwand einen Komfortvorteil bereitstellt, der
mit dem einer Synchronmechanik vergleichbar ist, wird vorgeschlagen, den Sitztrager (4) an zwei in Sitzldngsrichtung (13) von-
einander beabstandeten Drehpunkten (16, 18) mit dem Basistrdger (2) zu verbinden derart, dafl eine Schwenkbewegung des
Riickenlehnentrdgers nach hinten unten eine rotatorische Bewegung (21) des Sitztrdgers (4) nach hinten unten induziert, welche
von einer translatorischen Bewegung (22) des Sitztrégers (4) in Sitzldngsrichtung (13) nach hinten iiberlagert ist.
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Beschreibung
Wippmechanik flr einen BlUrostuhl

Die Erfindung betrifft eine Wippmechanik flr einen Burostuhl
mit einem auf einer Stuhlsaule plazierbaren Basistriger, mit
einem Sitztrdger und mit einem starr mit dem Sitztriger

verbundenen Ruckenlehnentrager.

Aus dem Stand der Technik sind sogenannte Synchronmechaniken
bekannt. Dabei handelt es sich um Baugruppen im Sitzunterbau
eines BuUrostuhles, die eine korrelierte Sitz-Riickenlehnen-
Bewegung ermdglichen. Sitztridger und RlUckenlehnentrdger sind
dabei derart gelenkig gekoppelt, daR eine Schwenkbewegung der
RuUckenlehne nach hinten, wie sie beispielsweise durch ein
Anlehnen des Stuhlbenutzers an die Rickenlehne hervorgerufen
werden kann, eine Absenkbewegung der Hinterkante des Sitzes
nach unten induziert. Dies bringt einen erheblichen
Komfortvorteil mit sich und ist aus orthopaddischen Grinden
erwlinscht. Ein Nachteil dieser Synchronmechaniken ist deren
vergleichsweise komplizierter mechanischer Aufbau. Dadurch
sind Synchronmechaniken auch vergleichsweise teuer in ihrer

Herstellung.

Weiterhin bekannt sind vergleichsweise einfach aufgebaute
Wippmechaniken, bei denen der RlUckenlehnentrager starr mit
dem Sitztrdger verbunden ist, wobei die so entstehende
Sitztrager-RUckenlehnentrager-Kombination bei einer
Schwenkbewegung der RlUckenlehne nach hinten um einen
Drehpunkt nach hinten kippt. Dieser oftmals pldétzlich

auftretende Kippeffekt wird hdufig als unangenehm empfunden.

BESTATIGUNGSKOPIE
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Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine Mechanik
fir einen BUrostuhl bereitzustellen, die bei einem
vergleichsweise geringen konstruktiven Aufwand einen
Komfortvorteil bereitstellt, der mit dem einer

Synchronmechanik vergleichbar ist.

Diese Aufgabe wird durch eine Wippmechanik nach Anspruch 1

geldst.

Danach ist eine Wippmechanik fir einen BlUrostuhl mit einem
auf einer Stuhlsdule plazierbaren Basistriger, mit einem
Sitztrager und mit einem starr mit dem Sitztréger verbundenen
Rickenlehnentrager vorgesehen, bei welcher der Sitztrdger an
zwel in Sitzlangsrichtung voneinander beabstandeten
Drehpunkten mit dem Basistrdger verbunden ist derart, daR
eine Schwenkbewegung des Rickenlehnentridgers nach hinten
unten eine Schwenkbewegung des Sitztragers nach hinten unten
induziert, welche von einer Linearbewegung des Sitztragers in

Sitzldngsrichtung nach hinten Uberlagert ist.

Unter einem Drehpunkt wird dabei ein konstruktiver Drehpunkt
oder ein funktionaler Drehpunkt verstanden. Mit anderen
Worten mufs der Drehpunkt nicht in Gestalt eines reinen
Drehgelenkes ausgeflhrt sein. Der Drehpunkt kann statt dessen

auch durch eine Dreh-/Schiebe-Gelenk verwirklicht sein.

Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind in den

Unteransprlichen angegeben.

Eine Kernidee der Erfindung ist es, den sonst bei
Wippmechaniken Ublichen Kippeffekt zu verhindern, indem der
Drehbewegung der Sitztrager-Rickenlehnentrager-Kombination

nach hinten unten eine geradlinige Bewegung des Sitztrigers
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in Langsrichtung nach hinten Uberlagert wird. Die sich so
ergebende Gesamtbewegung der Sitztrager-RUckenlehnentriager-
Kombination fihrt dazu, daR der Benutzer eine Bewegung
vollfihrt, die derjenigen Bewegung angendhert ist, die ein
Benutzer bei der Verwendung einer Synchronmechanik vollfihren
wirde. Mit Hilfe der Erfindung wird auf konstruktiv einfache
und daher auch sehr preiswerte Art und Weise ein Sitzkomfort
erreicht, der sonst nur mit einer wesentlich teureren

Synchronmechanik erzielt werden kann.

Auf besonders einfache Art und Weise laRt sich die gewlunschte
Rotations-Translations-Bewegung dadurch erzielen, daR die
Verbindung von Sitztrdger und Basistrdger an zwei Drehpunkten
durch erste und zweite Lenker gebildet wird, die gelenkig mit
Sitztradger bzw. Basistrager verbunden sind. Die Anordnung der
Anlenkpunkte der Lenker an Sitztrdger und Basistrdger sowie
der Abstand der Anlenkpunkte der Lenker untereinander bzw.
der Abstand der Anlenkpunkte der Lenker zueinander ist dabei
vorzugsweise derart gewahlt, dafl eine besonders komfortable
und ergonomisch gunstige Bewegung der Sitztrager-

Ruckenlehnentridger-Kombination erfolgt.

Vorzugsweise ist der Abstand der Anlenkpunkte der Lenker
untereinander und damit die ,effektive Lange"“ der Lenker bei
den in Stuhllangsrichtung gesehen hinteren (zweiten) Lenkern
gréBer als bei den vorderen (ersten) Lenkern. Die Groéfle
dieser Langenunterschiede hat direkten Einflufs auf den
Drehwinkel der Sitztrdger-RuUckenlehnentriger-Kombination bei

einer Schwenkbewegung der Riuckenlehne nach hinten.

Befinden sich die Anlenkpunkte der vorderen (ersten) Lenker
an dem Sitztradger in Sitzlangsrichtung gesehen vor den

Anlenkpunkten der ersten Lenker an dem Basistrager, dann wird
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ein sofortiges Verschwenken der Sitztriger-
Rickenlehnentridger-Kombination nach hinten vermieden, da die
Wippmechanik bei einer Belastung mit dem Gewicht des
Benutzers zundchst bestrebt ist, sich nach vorn zu bewegen. -
Bei einer Verschwenkung der Riickenlehne nach hinten muf der
Anlenkpunkt der ersten Lenker am Sitztrdger zunachst Uber die
Position des Anlenkpunktes der ersten Lenker am Basistriger
hinaus nach hinten verschwenkt werden, um ein Abkippen nach
hinten und damit die gewinschte Rotations-Translations-
Bewegung zu ermdéglichen. Dadurch ist es nicht mehr
erforderlich, Uberdimensionierte Federelemente zu verwenden,
welche den Sitztrager bei einer Belastung mit der
Gewichtskraft des Benutzers in einer waagerechten
Ausgangsposition halten und ein unbeabsichtigtes Abkippen
nach hinten verhindern sollen. Durch die ein unbeabsichtigtes
Kippen selbststdndig verhindernde Konstruktion ist es
méglich, deutlich geringer dimensionierte Federelemente
einzusetzen, wodurch weitere Herstellungskosten eingespart

werden konnen.

In einer vorteilhaften Ausfuhrungsform der Erfindung ist der
vordere (erste) Lenker derart ausgebildet, daR er in der
nicht verschwenkten Ausgangsposition an den Grundkdérper des
Basistrdgers anschlagt. Damit wird ein ungewolltes
Verschwenken des Sitztragers nach vorn, Uber die

Ausgangsposition hinaus, vermieden.

In einer weiteren, konstruktiv ebenfalls besonders einfachen
Ausfihrungsform der Erfindung wird der vordere Drehpunkt
durch ein Linearlager verwirklicht. Mit anderen Worten ist
der in Sitzl&ngsrichtung gesehen vordere Drehpunkt, an dem
der Sitztrdger gelenkig mit dem Basistrdger verbunden ist,

durch ein Dreh-/Schiebe-Gelenk verwirklicht, bei dem der
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Sitztrdger unter Ausbildung einer Schwenkverbindung direkt

und unmittelbar mit dem Basistr&ger gelenkig verbunden ist,

wahrend - wie bei der oben beschriebenen Ausfiihrungsform -

eine Anzahl von dem Dreh-/Schiebe-Gelenk in Sitzléngsrichtﬁng

beabstandeter Lenker vorgesehen sind, die unter Ausbildung

von Schwenkverbindungen einerseits gelenkig mit dem

Sitztradger und andererseits gelenkig mit dem Basistréager

verbunden sind.

Ausfihrungsbeispiele der Erfindung werden nachfolgend anhand

der Zeichnungen ndher erlautert. Hierbei zeigen:

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

eine Schnittdarstellung einer ersten
Ausfihrungsform der Mechanik in einer

Ausgangsposition,

eine Schnittdarstellung der ersten Ausfiuhrungsform

der Mechanik in einer Schwenkposition,

eine Schnittdarstellung einer zweiten
Ausfihrungsform der Mechanik in einer

Ausgangsposition,

eine Schnittdarstellung der zweiten Ausfihrungsform

der Mechanik in einer Schwenkposition.

Samtliche Figuren zeigen die Erfindung lediglich schematisch

und mit ihren wesentlichen Bestandteilen.

' Gleiche Bezugszeichen entsprechen dabei Elementen gleicher

oder vergleichbarer Funktion.
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Die ersten Ausfihrungsform wird anhand der Fig. 1 und 2

beschrieben.

Die Wippmechanik 1 weist einen Basistrdger 2 auf, der mittels
einer Konusaufnahme 3 auf das obere Ende einer Stuhlsdule
(nicht abgebildet) gesetzt ist. Darlber hinaus umfaft die
Wippmechanik 1 einen im wesentlichen rahmenfdrmigen
Sitztrdger 4, der mit einem an dem hinteren Ende 5 des
Sitztrdgers 4 angeordneten RlUckenlehnentrager (nicht
abgebildet) starr verbunden ist. Der Sitztrdger 4 ist zur
Aufnahme oder Montage einer vorzugsweise gepolsterten
Sitzflache (nicht abgebildet) vorgesehen. An dem

Ruckenlehnentrager ist eine RuUckenlehne angebracht.

Die gesamte Wippmechanik 1 ist bezlglich ihrer
Mittelldngsebene, was die eigentliche Kinematik betrifft,
spiegelsymmetrisch aufgebaut. Insoweit ist bei der folgenden
Beschreibung immer von beiderseits paarweise vorhanden

Konstruktionselementen der Wippmechanik 1 auszugehen.

In der Fig. 1 ist die Ausgangsposition gezeigt, bei welcher
der Sitztrager 4 eine im wesentlichen waagerechte Lage
einnimmt. Fig. 2 zeigt die Wippmechanik 1 in einer nach

hinten geschwenkten Stellung.

In dem hinteren Bereich 6 des Basistragers 2 ist die
Konusaufnahme 3 fur das obere Ende der Stuhlsdule vorgesehen.
Der im Bereich der Konusaufnahme 3 zundchst waagerecht
verlaufende Grundkdrper 7 des Basistragers 2 ist im Anschlufd
an die Konusaufnahme 3 abgewinkelt derart, dall der Abstand
von Basistrdger 2 zu Sitztrager 4 im vorderen Bereich 8 der

Mechanik 1 geringer ist als im hinteren Bereich 5, 6.
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Es sind zwei erste Lenker 11 und zwei zweite Lenker 12
vorgesehen, die an beiden Seiten von Sitztriger 4 und
Basistrager 2 angeordnet sind und Sitztrager 4 und
Basistrager 2 miteinander verbinden. In den Seitenansichten
von Fig. 1 und 2 ist jeweils nur ein erster Lenker 11 und ein
zweiter Lenker 12 dargestellt. Die ersten und zweiten Lenker
11, 12 sind in Sitzléngsrichtung 13 beabstandet voneinander
angeordnet und unter Ausbildung von Schwenkverbindungen 14
einerseits gelenkig mit dem Sitztrdger 4 und andererseits
gelenkig mit dem Basistrager 2 verbunden. Sie bilden somit
zwel in Sitzlangsrichtung 13 voneinander beabstandete
Drehpunkte 15, 16 bzw. 17, 18, an denen der Sitztrager 4 mit

dem Basistrdger 2 verbunden ist.

In der nicht verschwenkten Ausgangsposition schlagen die
ersten Lenker 11 mit ihren Anschlagsflache 9 an den
Grundkdérper 7 des Basistragers 2 an und verhindert damit ein

ungewolltes Verschwenken des Sitztragers 4 nach vorn.

Der Abstand der Anlenkpunkte 17, 18 der zweiten Lenker 12
zueinander ist dabei gréfRer als der Abstand der Anlenkpunkte

15, 16 der ersten Lenker 11 zueinander.

Dartiber hinaus ist der Abstand zwischen den Anlenkpunkten 15,
17 der ersten und zweiten Lenker 11, 12 an dem Sitztrager 4
zu jedem Zeitpunkt grdéfer als der Abstand zwischen den
Anlenkpunkten 16, 18 der ersten und zweiten Lenker 11, 12 an

dem Basistrdger 2.

Auferdem liegen in der Ausgangsposition die Anlenkpunkte 15
der ersten Lenker 11 an dem Sitztrdger 4 in Sitzlangsrichtung

13 gesehen vor den Anlenkpunkten 16 der ersten Lenker 11 an
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dem Basistrager 2. Dadurch wird sichergestellt, daR bei fur
die gewlnschte Rotations-Translations-Bewegung zundchst der
»Totpunkt" Uberwunden werden mufl, bei der sich die
Anlenkpunkte 15 des ersten Lenkers 11 an dem Sitztrager 4
genau Uber den Anlenkpunkten 16 des ersten Lenkers 11 an dem
Basistriger 2 befinden. Nach Uberwindung des ,Totpunktes™
liegen in der Schwenkposition die Anlenkpunkte 15 der ersten
Lenker 11 an dem Sitztrdger 4 in Sitzlangsrichtung 13 gesehen
hinter den Anlenkpunkten 16 der ersten Lenker 11 an dem

Basistrager 2.

Die Anlenkpunkte 17 der zweiten Lenker 12 an dem Sitztrager 4
liegen in Sitzlangsrichtung 13 gesehen stets hinter den

Anlenkpunkten 18 der zweiten Lenker 12 an dem Basistrager 2.

Die beschriebene Anordnung und Ausfihrung der Lenker 11, 12
bewirkt, daf eine Schwenkbewegung der Sitztrager-
Rickenlehnen-Kombination nach hinten unten die gewlunschte
Rotations-Translations-Bewegung induziert, bei der die
Schwenkbewegung 21 des Sitztragers 4 nach hinten unten von
einer Linearbewegung 22 des Sitztragers 4 in
Sitzldngsrichtung 13 nach hinten uUberlagert ist, vgl. Fig. 1.
Das vordere Ende 23 des Sitztragers 4 ist in der
Schwenkposition (Fig. 2) gegenuber der Ausgangsposition (Fig.
1) lediglich leicht angehoben, dafiir jedoch um einen Weg 24

nach hinten verschoben.

Zur Vorspannung der Rlckenlehne bzw. zur Definition eines
gewliinschten Schwenkwiderstandes der RUckenlehne sind eine
Anzahl Federelemente vorgesehen, wobei es sich beispielsweise
um Zug- oder Druckfedern handeln kann. In der hier
beschriebenen bevorzugten Ausfihrungsform ist eine einzige

zentrale Druckfeder 25 vorgesehen, die sich mit ihrem einen



10

15

20

25

30

WO 2011/032689 PCT/EP2010/005652

9

Federende 26 an einer Querachse 27 abstlitzt, welche die
Anlenkpunkte 15 der ersten Lenker 11 verbindet. Im Inneren
der Druckfeder 25 ist eine Flhrungsstange 28 eingesetzt, die
als Knickschutz verhindert, dafl die Druckfeder 25 beim
Stauchen umknickt. Die Fihrungsstange 28 bildet an ihrem der
Querachse 27 gegenuberliegenden Ende einen Federteller 29
aus, der als Anschlag fur das andere Federende 31 dient. Die
vertikale Position des Federtellers 29 ist zur Anderung der
Vorspannung der Druckfeder 25 einstellbar. Hierzu liegt die
abgerundete Auflenseite des Federtellers 29 in einer mit einer
Vertiefung nach Art einer Kugelpfanne versehenen
Verfahrelement 32 ein. Die Position des Verfahrelements 32
ist relativ zu dem Basistrdger in vertikaler Richtung 33
verdnderbar. Als Verstellmechanismus dient beispielsweise ein
Uber ein Handrad verstellbares Zahnradgetriebe (nicht
abgebildet) . Aus Griinden der Ubersichtlichkeit sind
Druckfeder 25 und Verfahrelement 32 in Fig. 2 nicht mit

abgebildet.

Bei einem Verschwenken der Sitztrager-Rlckenlehnentrager-
Kombination wird die Druckfeder 25 gestaucht. Mit anderen
Worten muR der Benutzer die Rlckenlehne gegen die Federkraft
verschwenken. Durch ein Verstellen des Verfahrelements 32
nach oben wird die Druckfeder 25 gestaucht und dadurch die
Vorspannung der Druckfeder 25 erhdéht. Der Benutzer mufzs somit
mehr Kraft aufwenden, um die Sitztrager-Ruckenlehnentrager-

Kombination nach hinten unten zu verschwenken.

Die zweite Ausfihrungsform wird anhand der Fig. 3 und 4

beschrieben.

Diese AusfUhrungsform entspricht im wesentlichen der ersten

Ausfihrungsform, mit dem Unterschied, dafl anstelle des
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vorderen ersten Lenkers zur gelenkigen Anbindung des
Sitztragers 4 an den Basistriger 2 eine Linearlager verwendet
wird, das als Dreh-/Schiebe-Gelenk ausgebildet ist. Ein
derartiges Gelenk ermdéglicht sowohl die gewﬁnséhte
rotatorische, als auch die gewlinschte translatorische
Bewegung des Sitztrdgers 4 relativ zu dem Basistriger 2. Es
ersetzt somit den in der ersten Ausfihrungsform verwendeten,
sowohl an dem Sitztrager 4, als auch an dem Basistrager 2

beweglich angelenkten ersten Lenker 11.

Wie in den Fig. 3 und 4 abgebildet, ist der Sitztrager 4 an
seinem vorderen Endbereich 23 mit dem Basistrager 2 direkt,
d. h. ohne Verwendung eines Lenkers, Uber eine Anzahl Dreh-
/Schiebe-Gelenke 34 verbunden. Jedes dieser Gelenke besteht
aus einem mit dem Sitztrager 4 verbundenen oder als
Bestandteil des Sitztragers 4 ausgebildeten Gleitelement 35,
welches in einer Gleitfuhrung einliegt, die durch zwei
voneinander beabstandete Gleitbacken 36, 37 gebildet ist,
welche fest mit dem Basistrdger 2 verbunden sind. Die
Gleitbacken 36, 37 sind Teile von Aufnahmearmen, die sich zu
diesem Zweck aus dem vorderen Bereich des
BasistragergrundkoOrpers 7 heraus nach oben in Richtung
Sitztrager 4 erstrecken. Beide Gleitbacken 36, 37 weisen
ballige Fuihrungsfldchen auf, die es erlauben, daf3 das
Gleitelement 35 und damit auch der mit im Gleitelement 35
verbundene Sitztrager 4 auch die Schwenkbewegung nach hinten
unten mit nachvollziehen kénnen. Das nach Art einer Schiene
ausgebildete Gleitelement 35 fahrt mit anderen Worten mit
seiner Oberseite 38 und seiner Unterseite 39 an den
Fihrungsfldchen der oberen und unteren Gleitbacke 36, 37
entlang, wobei das Gleitelement 35 in jedem beliebigen
Schwenkzustand zwischen oberer und unterer Gleitbacke 36, 37

sicher geflhrt ist. Diese Form des Dreh-/Schiebe-Gelenks kann
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auch durch andere Arten von Dreh-/Schiebe-Gelenken ersetzt

werden.

Alle in der Beschreibung, den nachfolgenden Ansprichen und

der Zeichnung dargestellten Merkmale kdénnen sowohl einzeln

10

15

20

25

30

als auch in beliebiger Kombination miteinander

erfindungswesentlich sein.

Bezugszeichenliste

1 Wippmechanik

2 Basistrager

3 Konusaufnahme

4 Sitztrager

5 hinteres Sitztragerende

6 hinteres Basistragerende

7 Basistragergrundkdrper

8 vorderer Bereich der Mechanik

9 Anschlagsflache

10 (Erei)

11 erster Lenker

12 zweiter Lenker

13 Sitzlangsrichtung

14 Schwenkverbindung

15 oberer Drehpunkt des ersten Lenkers
16 unterer Drehpunkt des ersten Lenkers
17 oberer Drehpunkt des zweiten Lenkers
18 unterer Drehpunkt des zweiten Lenkers
19 (frei)

20 (frei)

21 Drehbewegung

22 Linearbewegung

23 vorderes Sitztragerende
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24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41

12

Verschiebeweg
Druckfeder
Federende
Querachse
Fihrungsstange
Federteller
(frei)
Federende
Verfahrelement
Verfahrrichtung
Dreh-/Schiebe-Gelenk
Gleitelement
Gleitbacke
Gleitbacke
Oberseite
Unterseite
(frei)

Aufnahmearm
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Anspruche
1. Wippmechanik (1) fir einen Blirostuhl,

- mit einem auf einer Stuhlsdule plazierbaren Basistriger

(2),
- mit einem Sitztrager (4),

- mit einem starr mit dem Sitztrdger (4) verbundenen

Ruckenlehnentrager,

wobei der Sitztrdger (4) an zwei in Sitzlangsrichtung (13)
voneinander beabstandeten Drehpunkten (16, 18) mit dem
Basistrager (2) verbunden ist derart, daff eine
Schwenkbewegung des Ruckenlehnentriagers nach hinten unten
eine rotatorische Bewegung (21) des Sitztragers (4) nach
hinten unten induziert, welche von einer translatorischen
Bewegung (22) des Sitztrdgers (4) in Sitzlangsrichtung (13)

nach hinten Uberlagert ist.
2. Wippmechanik (1) nach Anspruch 1,

mit einer Anzahl erster Lenker (11), die unter Ausbildung von
Schwenkverbindungen (14) einerseits gelenkig mit dem
Sitztrdger (4) und andererseits gelenkig mit dem Basistrager

(2) verbunden sind und

mit einer Anzahl von den ersten Lenkern (11) in
Sitzlangsrichtung (13) beabstandeter zweiter Lenker (12), die
unter Ausbildung von Schwenkverbindungen (14) einerseits
gelenkig mit dem Sitztrager (4) und andererseits gelenkig mit

dem Basistrager (2) verbunden sind.
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3. Wippmechanik (1) nach Anspruch 2,

wobei die Anlenkpunkte (17, 18) der zweiten Lenker (12) an
Sitztrager (4) und Basistrager (2) weiter voneinander
beabstandet sind als die Anlenkpunkte (15, 16) der ersten

Lenker (11) an Sitztrdger (4) und Basistrager (2).
4. Wippmechanik (1) nach Anspruch 2 oder 3,

wobel die Anlenkpunkte (15, 17) der ersten und zweiten Lenker
(11, 12) an dem Sitztrager (4) weiter voneinander beabstandet
sind als die Anlenkpunkte (16, 18) der ersten und zweiten

Lenker (11, 12) an dem Basistrager (2).
5. Wippmechanik (1) nach Anspruch 4,

wobei die Anlenkpunkte (15) der ersten Lenker (11) an dem
Sitztrager (4) in Sitzlangsrichtung (13) vor den
Anlenkpunkten (16) der ersten Lenker (11) an dem Basistrager

(2) liegen.
6. Wippmechanik nach Anspruch 1,

wobel der in Sitzldngsrichtung (13) gesehen vordere Drehpunkt
(16) durch ein Dreh-Schiebe-Gelenk verwirklicht ist, bei dem
der Sitztrager (4) unter Ausbildung einer Schwenkverbindung

(14) direkt gelenkig Basistrager (2) verbunden ist und

mit einer Anzahl von dem Dreh-Schiebe-Gelenk in
Sitzlangsrichtung (13) beabstandeter Lenker (12), die unter

Ausbildung von Schwenkverbindungen (14) einerseits gelenkig
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mit dem Sitztrédger (4) und andererseits gelenkig mit dem

Basistriger (2) verbunden sind.
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