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Zuraw hydrauliczny obrotowy
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Przedmiot wynalazku stanowi zuraw hydra-
uliczny obrotowy, przeznaczony do réznych prac
w rolnictwie na przyklad jak: ladowanie oborni-
ka, przerabianie i ladowanie kcmpostu, ladowa-
nie wapna nawozowego, zuzia, burakow, mate-
rfatléw sypkich, wegla, piasku oraz oczyszezania
osadnikéw muitu przy gorzelniach, kopania do-
16w, rowéw melioracyjnych itp.

Poza tym zuraw ten moze by¢ stosowany w bu-
dowmctWﬁe pod wykopy rowéw, pod fundamen-
ty oraz jako maszyna dzwigowa, chwytakowa,
wzglednie hakowa.

W odréznieniu od dotychczas znanych rozwig-
zan linowych, wynalazek stwarza mozliwosc
zmniejszenia ciezaru wlasnego, bez straty udZwi-
gu nominalnego.

Zuraw hydrauliczny obrotowy wedlug wynala-
zku jest uwidoczniony na rysunkach fig. 1 oraz

*) Wlasciciel patentu o§wiadczyl, ze wspoltwér-
cami wynalazku sg mgr inz. Stanislaw Jagniew-

ski, mgr inzZ. Janusz Hajnowski, inz. Zbigniew .

Dratwa, Roman Kedziora i Jerzy Moczadio.

fig. 2. Fig. 1 w widoku z boku przedstawia urzg-
dzienie, ktére daje poglad na ksztalt i jego gléw-
ne charakterystyczne wymiary.

Na fig. 2 pokazano urzgdzenie w widoku z gory,
zas na przekroju A-A konstrukcje obrotowej
czesSci maszyny, ktore zasluguje na szczegdlng
uwage, ze wzgledu na leKkos$c¢ konstrukeji i moz-
liwosci zamontowania wynalazku na dowol-
nym podwoziu. :

Fig. 1 przedstawia zuraw hydrauliczny obro-
towy zbudowany na ramowym podwoziu jezd-
nym 1 z kolami ogumionymi 2. Podwozie 1 po-
siada mechanizm skretny sterowany -dyszlem 3.
Rama podwozia wykonana jest z ceownikéw.
Na fig. 2 podano czes¢ obrotowsy ulozyskowang .
na stalym slupie rurowym 4, za pomocg dwdéch
lozysk promieniowych 27 i jednego oporowego
28. Stup 4 zakonczony jest uzebrowang plyta
no$ng 5, przykrecona $rubami do ramy podwo-
zia 1. W tylnej szerszej czeSci obrotowej znaj-
duje sie -pojemnik 6 o objetosci 0,5 m3 stuzacy
do umieszczenia przeciwwagi.

Na fig. 1 widoczna jest obudowa czesci obro-



towej -6, - wspornikowa konstrukeja .noéna 8
wspierajgca diwignik teleskopowy 9 podparty
sworzniem 20. Wyzej umieszczony jest sekcyijny
rozdzielacz hydrauliczny 10, siodelko 11 i pod-
nézek 12, :

Na fig. 2 uwidoczniono mechanizm obrotu’
sktadajacy sie z kola zebatego 7, przykreconego. -
srubami do czesci obrotowej, segmentu zebatego
i diwignika hydraulicznego 13 umocowanego -

‘na ramie podwodia 1.
Na szczycie cze$ci obrotowej zamocowano
przegubowo dolne rami¢ wysiegnika 14. Ramie
- t» podparte jest przez diwignik teleskopowy 9.
Do drugiego konca ramienia dolnego 14 zamo-

cowane jest przegubowo gérne .ramie wysieg-.

riika 15.
.- Na fig. 1 widoczny jest dzwignik 16, ktéry la-
czy oba ramiona wysiegnika, umozliwiajgc zgi-
nanie sie¢ ramion, co wplywa na zmiane diu-
godci i wysokoSci catego wysiegnika.
Na konicu gornego wysiegnika 135, zawieszone
jest wymienne narzedzie robocze 17. Narzedzie
- to mozma zmieni¢ w zaleznofci od rodzaju wyko-
nywanych prac. Takze na gérnym ramieniu wy-
s‘egnika umieszczona jest lyika 18 przeznaczo-
na do kopania i pogl¢biania rowéw drenarskich.

Przed przesuwaniem sie zuraw" zabegpleczony
jest w czasie pracy dwoma podporami:boczny-

mi 18. .
Do: napedu-- hydraulieznego- Zzurawia obro-

towego moze byé uzyta: pompa wysokociSnienio-.

wa zebata 25, napedzama..silnikiem. spalinowym
(N=GKM). . 26, salbo,: elekirycznym. (N=5KW) lub
walkiem.: ©dbigpa--mocy dowolnege ciggnika.

- Pompe, 25 podaje.elej. do rozdzielacza 10, skid
popwmeez ; edpowiednie sterowanie diwigienkami
zostaje. wtloczony do odpowiednich dzwigni-
kéw, za pomoca ktérych osigga sie..ruchy ra-
mioh_wysiegnila 14 i 15 oraz obrét czesci obro-
towej maszyny, poprzez obrdét segmentu zebate-

go zazebionego z kolem zebatym 7. Maksymalny
obrot cze$ci ruchomej wynosi 270°.

W podobny sposob sterujgc dzwigienkami roz-
dzielacza mozna uzyskaé¢ zamykanie i otwiera-
nie narzedzia’ roboczego 17.

Chwytak 17 ma mozno§¢ wahania sie na prze-
gubie kardanowym, a poza tym mozna go prze-
stawi¢ o 90°.

Celem zwigkszenia zakresu wykonywanych
prac chwytak 17 moZna ustawié w polozeniu a
(fig. 1), a wysiegnik 14 podparty jest dzwigni-
kiem 9 i sworzniem umieszczonym w otworze 20.
Celem zwigkszenia glebokosci kopania chwytak
17 ustawia sie¢ w polozeniu b, a wysiegnik pod-
purty jest dzwignikiem 9 i sworzniem umiesz-
czonym w otworze 21. Praca lyzki 18 odbywa
sie w kierunku strzatki za pomoca dZwignika 22
oraz ukladu diwigniowego 23. '

Zastrzezenie patentowe

Zuraw hydrauliczny obrotowy nadajacy sie
do réznych prac w rolnictwie, zbudowany na ra-

'mowym podwoziu z kolami ogumionymi i po-

siadajacy mechanizm skretny sterowany dysz-
lem, ktérego Zrédlem mocy jest silnik spalino-

. wy,. silnik elektryczny lub walek odbioru mocy

dowolnego ciggnika, znamienny tym, Ze po-
siada .czes¢: obrotowg uloZyskowang na nieru-
chomym slupie rurowym (4), ktorg zamonto-
wuje sie wraz z wysiegnikiem (J4.-i 1)), narze-
dziem roboczym (17 i 18) na podwoziu, a ktéra
za pomocg dzwignika (13), segmentu zebatego
i kola zebatego+(7) pozwala na wykonanie obrotu
o 270° oraz zawiera dwa rodzaje narzedzi robo-
czych, tyzke (18) i chwytak (17) dajacy sie prze-
stawiaé¢ o 90° i zawieszaé w polozeniu (a lub b),
dzieki czemu uzyskuje si¢ zmiane zakresu pracy,

Przemyslowy,
Instytut. Maszyn Rolnijiczych
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