
Opublikowano dnia 18 stycznia id6l r.

6G 6e 96(5^
[BIBLIOTEKA

Urzędu Pc niruowef»
foM-it) EZ35!KJKpii!i?fj L*

POLSKIEJ RZECZYPOSPOLITEJ LUDOWEJ
OPIS PATENTOWY

Nr 44087 KI. 35 b,
%b\$i

Przemysłoiry Instytut Maszyn Rolniczych*)
Poznań, Polska

Żuraw hydrauliczny obrotowy
Patent trwa od dnia 26 marca 1960 r.

Przedmiot wynalazku stanowa żuraw hydra¬
uliczny obrotowy, przeznaczony do różnych prac
w rolnictwie na przykład jak: ładowanie oborni¬
ka, przerabianie ii ładowanie kompostu, ładowa¬
nie wapna nawozowego, żużla, buraków, m&te-
rraiów sypkich, węgla, piasku oraz oczyszczania
osadników mułu przy gorzelniach, kopania do¬
łów, rowów melioracyjnych itp.

Poza tym żuraw ten może być stosowany w bu¬
downictwie pod wykopy rowów, pod fundamen¬
ty oraz jako maszyna dźwigowa, chwytakowa,
względnie hakowa.

W odróżnieniu od dotychczas znanych rozwią¬
zań linowych, wynalazek stwarza możliwość
zmniejszenia ciężaru własnego, bez straty udźwi¬
gu nominalnego.

Żuraw hydrauliczny obrotowy według wynala¬
zku jest uwidoczniony na rysunkach fig. 1 oraz

*) Właściciel patentu oświadczył, że współtwór¬
cami wynalazku są mgr inż. Stanisław Jagniew-
ski, mgr inż. Janusz Hajnowski, inż. Zbigniew
Dratwa, Roman Kędziora i Jerzy Moczadło.

fig. 2. Fig. 1 w widoku z boku przedstawia urzą-
dzienie, które daje pogląd na kształt i jego głów¬
ne charakterystyczne wymiary.

Na fig. 2 pokazano urządzenie w widoku z góry,
zaś na przekroju A-A konstrukcję obrotowej
części maszyny, które zasługuje na szczególną
uwagę, ze względu na lekkość konstrukcji i moż¬
liwości zamontowania wynalazku na dowol¬
nym podwoziu.

Fig. 1 przedstawia żuraw hydrauliczny obro¬
towy zbudowany na ramowym podwoziu jezd¬
nym 1 z kołami ogumionymi 2. Podwozie 1 po¬
siada mechanizm skrętny sterowany dyszlem 3.
Rama podwozfia wykonana jest z ceowników.
Na fig. 2 podano część obrotową ułożyskowaną .
na stałym słupie rurowym 4, za pomocą dwóch
łożysk promieniowych 27 i jednego oporowego
28. Słup 4 zakończony jest użebrowaną płytą
nośną 5, przykręconą śrubami do ramy podwo¬
zia 1. W tylnej szerszej części obrotowej znaj¬
duje się pojemnik 6 o objętości 0,5 m3 służący
do umieszczenia przeciwwagi.

Na fig. 1 widoczna jest obudowa części obro-



towej 6, wspornikowa konstrukcja nośna &
wspierająca dźwignik teleskopowy 9 podparty
sworzniem 20. Wyżej umieszczony jest sekcyjny
rozdzielacz hydrauliczny 10, siodełko 11 i pod¬
nóżek 12.

Na fig. 2 uwidoczniono mechanizm obrotu
składający się z koła zębatego 7, przykręconego
śrubami do części obrotowej, segmentu zębatego
1 dźwignika hydraulicznego 13 umocowanego
na ramie podwozia 1.

Na szczycie części obrotowej zamocowano
przegubowo dolne ramię wysięgnika 14. Kamie
to podparte jest przez dźwignik teleskopowy 9.

Do drugiego końca ramienia dolnego 14 zamo¬
cowane jest przegubowo górne ramię . wysięg-
ntika 25.

Na fig. 1 widoczny jest dźwignik 16, który łą¬
czy oba ramiona wysięgnika, umożliwiając zgi¬
nanie się ramion, co wpływa na zmianę dłu¬
gości i wysokości całego wysięgnika.

Na końcu górnego wysięgnika 15, zawieszone
jest wymienne narzęcbaie robocze 17. Narzędzie
to można zmienić w zależności od rodzaju wyko¬
nywanych prac. Także na górnym ramieniu wy¬
sięgnika umieszczona jest łyżka 18 przeznaczo¬
na do kopania i pogłębiania rowów drenarskich.
Przed przesuwaniem się żuraw zabezpieczony
jest w czasie pracy dwoma rx>dpor«Tiś boczny- ,
mi 18.

Do * napędu hydraulicznego żurawia obro¬
towego może być użyta: pompa wysokociśnienio¬
wa zębata 25, napędzaną, silnikiem; spalinowym
W^l&młlft,^ (N-=5KW) lub
wałkiem fOdi^oiw mocy (jowolnego ciągnika.

Ponattfri25 podaje <pJei do rozdzielacza 10, ska/L
pojHBez, odpowiednie sterowanie dźwigienkami
zostaje^ wtłoczony do odpowiednich dźwigni¬
ków, za pomocą których osiąga się ruchy ra¬
mio^wysięa»nto 14 i 15 oraz obrót części obro¬
towej maszyny, poprzez obrót segmentu zębate¬

go zazębionego z kołem zębatym 7, Maksymalny
obrót części ruchomej wynosi 270°.

W podobny sposób sterując dźwigienkami roz¬
dzielacza można uzyskać zamykanie i otwiera¬
nie narzędzia' roboczego 17.

Chwytak 17 ma możność wahania się na prze¬
gubie kajdanowym, a poza tym można go prze¬
stawić o 90°.

Celem zwiększenia zakresu wykonywanych
prac chwytak 27 można ustawić w położeniu a
(fig. 1), a wysięgnik 14 podparty jest dźwigni¬
kiem 9 i sworzniem umieszczonym w otworze 20.
Celem zwiększenia głębokości kopania chwytak
17 ustawia się w położeniu b, a wysięgnik pod¬
party jest dźwignikiem 9 i sworzniem umiesz¬
czonym w otworze 21. Praca łyżki 18 odbywa
się w kierunku strzałki za pomocą dźwignika 22
oraz układu dźwigniowego 23.

Zastrzeżenie patentowe

Żuraw hydrauliczny obrotowy nadający się
do różnych prac w rolnictwie, zbudowany na ra¬
mowym podwoziu z kołami ogumionymi i po¬
siadający mechanizm skrętny sterowany dysz¬
lem, którego źródłem mocy jest silnik spalino¬
wy, silnik elektryczny lub wałek odbioru mocy
dowolnego ciągnika, znamienny tym, że po¬
siada część obrotową ułożyskowaną na nieru¬
chomym słupie rurowym (4), którą zamonto-
wuje się wraz z wysięgnikiem (14 i Ib), narzę¬
dziem roboczym (17 i 18) na podwoziu, a która
za pomocą dźwignika (13), segmentu zębatego
i koła zębatego»(7) pozwala na wykonanie obrotu
o 270° oraz zawiera dwa rodzaje narzędzi robo¬
czych, łyżkęr(18) i chwytak (17) dający się prze^
stawiać o 90° i zawieszać w położeniu (a lub b),
dzięki czemu uzyskuje się zmianę zakresu pracy.

Przemysłowy
In-stytut Maszyn Rolniczych
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