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(57)摘要

本实用新型公开了一种64式激光模拟训练

枪，属于警务训练器材技术领域。包括模型枪体、

锂电池弹夹、扳机、激光发射器、电路板、单片机、

ZigBee模块，模型枪体内激光发射器后方设有转

盘、限位柱、线型滑槽块、长轴和轴套组成的连杆

机构，转盘转动，长轴前后运动，模拟后坐力，模

型枪体内电路板上设有陀螺仪传感器和数据采

集模块，陀螺仪传感器感应枪体三维角度变化，

将信息发送至数据采集模块，当偏移角度大于设

定值时，数据采集模块将信息发送至单片机，单

片机通过ZigBee模块将无效信息发送至警务执

法训练系统。该训练手枪能够训练使用者的持枪

平稳性，避免枪口歪、枪口朝上等错误握姿，模拟

射击使的后坐力，提高训练效果。
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1.一种64式激光模拟训练枪，包括模型枪体（1）、锂电池弹夹（2）、扳机（3）、激光发射器

（4）、挡板（7）、弹簧（8）、行程开关（12）、开关（17）、电路板（18）、单片机（21）、ZigBee模块

（22）和弹性铜片（23），模型枪体（1）为空心的64式手枪模型，模型枪体（1）底部设有可拆卸

的锂电池弹夹（2），锂电池弹夹（2）内为可充电锂电池，模型枪体（1）上设有可转动的扳机

（3），模型枪体（1）内扳机（3）上方设有挡板（7），挡板（7）与扳机（3）间设有弹簧（8），模型枪

体（1）的枪头处固定有端部伸出的激光发射器（4），模型枪体（1）内锂电池弹夹（2）上方设有

两个与其电极接触的弹性铜片（23），模型枪体（1）内弹性铜片（23）上方设有固定在其内部

电路板（18），电路板（18）上设有单片机（21）和ZigBee模块（22），电路板（18）上方设有外漏

的开关（17），扳机（3）上方设有固定在模型枪体（1）内的行程开关（12），电路板（18）通过导

线分别与开关（17）和弹性铜片（23）连接，电路板（18）分别通过导线与行程开关（12）和激光

发射器（4）连接，行程开关（12）控制激光发射器（4），ZigBee模块（22）通过单片机（21）将激

光发射器（4）的信息发送至警务执法训练系统；其特征在于：还包括转盘（5）、电机（6）、轴套

（9）、线型滑槽块（10）、限位柱（11）、长轴（13）、固定盘（14）、螺母（15）、外螺纹柱（16）、陀螺

仪传感器（19）和数据采集模块（20），在模型枪体（1）内激光发射器（4）后方设有电机（6），电

机（6）轴端设有转盘（5），转盘（5）上设有限位柱（11），限位柱（11）上套有线型滑槽块（10），

线型滑槽块（10）侧壁固定连接有长轴（13），长轴（13）上套有固定在模型枪体（1）内的轴套

（9），长轴（13）后端设有固定盘（14），固定盘（14）上设有外螺纹柱（16），外螺纹柱（16）上螺

纹旋入有螺母（15），电机（6）转动时，转盘（5）、限位柱（11）、线型滑槽块（10）、长轴（13）和轴

套（9）组成连杆机构，转盘（5）转动，长轴（13）前后运动；在模型枪体（1）内电路板（18）上设

有陀螺仪传感器（19）和数据采集模块（20），陀螺仪传感器（19）感应枪体三维角度变化，将

信息发送至数据采集模块（20），当偏移角度大于设定值时，数据采集模块（20）将信息发送

至单片机（21），单片机（21）通过ZigBee模块（22）将无效信息发送至警务执法训练系统；激

光发射器（4）和电机（6）均通过电路板（18）供电，且通过一个行程开关（12）控制开关。
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一种64式激光模拟训练枪

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种64式激光模拟训练枪，属于警务训练器材技术领域。

背景技术

[0002] 目前针对警务人员模拟射击训练的设备多为激光模拟训练枪，但该枪射击仿真度

较低，使得训练人员的训练效果十分不明显，对于训练人员日后的操作中，基本没有起到训

练的作用。

实用新型内容

[0003] 为了解决上述现有技术存在的不足，本实用新型提供了一种64式激光模拟训练

枪，能够训练使用者的持枪平稳性，避免枪口歪、枪口朝上等错误握姿，模拟射击时的后坐

力，提高训练效果。

[0004] 本实用新型解决其技术问题所采用的技术方案是：一种64式激光模拟训练枪，包

括模型枪体、锂电池弹夹、扳机、激光发射器、转盘、电机、挡板、弹簧、轴套、线型滑槽块、限

位柱、行程开关、长轴、固定盘、螺母、外螺纹柱、开关、电路板、陀螺仪传感器、数据采集模

块、单片机、ZigBee模块和弹性铜片，模型枪体为空心的64式手枪模型，模型枪体底部设有

可拆卸的锂电池弹夹，锂电池弹夹内为可充电锂电池，模型枪体上设有可转动的扳机，模型

枪体内扳机上方设有挡板，挡板与扳机间设有弹簧，模型枪体的枪头处固定有端部伸出的

激光发射器，模型枪体内锂电池弹夹上方设有两个与其电极接触的弹性铜片，模型枪体内

弹性铜片上方设有固定在其内部电路板，电路板上设有单片机和ZigBee模块，电路板上方

设有外漏的开关，扳机上方设有固定在模型枪体内的行程开关，电路板通过导线分别与开

关和弹性铜片连接，电路板分别通过导线与行程开关和激光发射器连接，行程开关控制激

光发射器，ZigBee模块通过单片机将激光发射器的信息发送至警务执法训练系统。

[0005] 在模型枪体内激光发射器后方设有电机，电机轴端设有转盘，转盘上设有限位柱，

限位柱上套有线型滑槽块，线型滑槽块侧壁固定连接有长轴，长轴上套有固定在模型枪体

内的轴套，长轴后端设有固定盘，固定盘上设有外螺纹柱，外螺纹柱上螺纹旋入有螺母，电

机转动时，转盘、限位柱、线型滑槽块、长轴和轴套组成连杆机构，转盘转动，长轴前后运动。

[0006] 在模型枪体内电路板上设有陀螺仪传感器和数据采集模块，陀螺仪传感器感应枪

体三维角度变化，将信息发送至数据采集模块，当偏移角度大于设定值时，数据采集模块将

信息发送至单片机，单片机通过ZigBee模块将无效信息发送至警务执法训练系统。

[0007] 激光发射器和电机均通过电路板供电，均通过行程开关控制开关。

[0008] 本实用新型的有益效果是：内部设有陀螺仪传感器，当握枪姿势不正确时，如果超

过数据采集模块的模拟角度数值，将通过Zigbee模块发送错误射击指令，使警务执法训练

系统内显示无效射击信息，该枪能模拟射击时的后坐力，虽然没有真实射击的力度大，但同

样能让使用者增加模拟射击的持枪真实感，提高持枪射击的稳定性训练，以保障真实射击

时的精准度，并训练使用者的腕部力量。
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附图说明

[0009] 下面结合附图和具体实施方式对本实用新型进一步说明。

[0010] 图1为本实用新型的结构示意图。

[0011] 图2为本实用新型的电路原理图。

[0012] 图中标号：

[0013] 1、模型枪体，2、锂电池弹夹，3、扳机，4、激光发射器，5、转盘，6、电机，7、挡板，8、弹

簧，9、轴套，10、线型滑槽块，11、限位柱，12、行程开关，13、长轴，14、固定盘，15、螺母，16、外

螺纹柱，17、开关，18、电路板，19、陀螺仪传感器，20、数据采集模块，21、单片机，22、ZigBee

模块，23、弹性铜片。

具体实施方式

[0014] 如图1-2所示，一种64式激光模拟训练枪，包括模型枪体1、锂电池弹夹2、扳机3、激

光发射器4、转盘5、电机6、挡板7、弹簧8、轴套9、线型滑槽块10、限位柱11、行程开关12、长轴

13、固定盘14、螺母15、外螺纹柱16、开关17、电路板18、陀螺仪传感器19、数据采集模块20、

单片机21、ZigBee模块22和弹性铜片23，模型枪体1为空心的64式手枪模型，模型枪体1底部

设有可拆卸的锂电池弹夹2，锂电池弹夹2内为可充电锂电池，模型枪体1上设有可转动的扳

机3，模型枪体1内扳机3上方设有挡板7，挡板7与扳机3间设有弹簧8，模型枪体1的枪头处固

定有端部伸出的激光发射器4，模型枪体1内锂电池弹夹2上方设有两个与其电极接触的弹

性铜片23，模型枪体1内弹性铜片23上方设有固定在其内部电路板18，电路板18上设有单片

机21和ZigBee模块22，电路板18上方设有外漏的开关17，扳机3上方设有固定在模型枪体1

内的行程开关12，电路板18通过导线分别与开关17和弹性铜片23连接，电路板18分别通过

导线与行程开关12和激光发射器4连接，行程开关12控制激光发射器4，ZigBee模块22通过

单片机21将激光发射器4的信息发送至警务执法训练系统。

[0015] 在模型枪体1内激光发射器4后方设有电机6，电机6轴端设有转盘5，转盘5上设有

限位柱11，限位柱11上套有线型滑槽块10，线型滑槽块10侧壁固定连接有长轴13，长轴13上

套有固定在模型枪体1内的轴套9，长轴13后端设有固定盘14，固定盘14上设有外螺纹柱16，

外螺纹柱16上螺纹旋入有螺母15，电机6转动时，转盘5、限位柱11、线型滑槽块10、长轴13和

轴套9组成连杆机构，转盘5转动，长轴13前后运动。

[0016] 在模型枪体1内电路板18上设有陀螺仪传感器19和数据采集模块20，陀螺仪传感

器19感应枪体三维角度变化，将信息发送至数据采集模块20，当偏移角度大于设定值时，数

据采集模块20将信息发送至单片机21，单片机21通过ZigBee模块22将无效信息发送至警务

执法训练系统。

[0017] 激光发射器4和电机6均通过电路板18供电，均通过行程开关12控制开关。

[0018] 所述的转盘5、限位柱11、线型滑槽块10、长轴13和轴套9组成连杆机构为正弦机

构，转盘5转动，限位柱11随转盘5转动，限位柱11始终位于线型滑槽块10内，当限位柱11位

于最右端时，限位柱11位于线型滑槽块10内滑槽的中间处，长轴13在轴套9内位移至最右

端，限位柱11顺时针旋转至最左端时，限位柱11由线型滑槽块10内滑槽的中间下移至底端

后有上移至中间位置，限位柱11只能在线型滑槽块10内做上下运动，线型滑槽块10在限位

柱11的作用线只能做左右运动，线型滑槽块10位移至最左端，位移距离为限位柱11轴心到
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转盘5轴心距离的二倍，周而复始，长轴13反复随线型滑槽块10做左右位移运动，长轴13根

部配重用的螺母15同样做左右位移运动，从而改变枪体的中心，模拟后坐力，提高训练者的

持枪稳定性，提高训练效果。

[0019] 警务执法训练系统是将公安民警执法过程中可能遇到的警情以案例的形式事先

拍摄好，使用投影机显示至大屏幕上，训练时参训警员根据视频中的内容判断案情的发展

方向，从而有效的做出相应的反应，例如视频中展现犯罪嫌疑人徒手攻击警员的情节时，参

训警员可使用系统中所配备的带有感应装置的伸缩警棍或催泪喷射器制止嫌疑人行为，当

警员采取相应设备时，系统接收到相应信号，会自动控制视频跳转，展现相应的使用效果，

警务执法训练系统可以训练公安民警处置违法犯罪行为时对警械和武器的使用能力，公安

民警执法过程中常用的警械和武器经过一定的改装后均可在系统中使用，本实用新型所涉

及的就是警务执法训练系统中所使用的重要配件之一。
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图1

图2
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