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Zamkova soustava pro ovlédéni pievéSovacich
platin okrouhlého pletaciho stroje

Re%i gse problém ovladéni prevéSova-
cich platin u okrouhlého pletaciho stroje .
e odstrafovani iejiCh poskozeni zémky v
piipadé porudeni synchronizace rozkazova-
cich bubni s vliastnim pracovnim Ustrojim
tim, Ze dréZky zamki jsou ovladény elek-
tromagneticky.
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Vyndlez se tykd zdmkové soustavy pro ovlddén{i prev&Zovacich
platin okrouhlého pletaciho stroje, zejména maloprim&rového jedno-
vélcového.

Znémé okrouhlé maloprimé&rové jednovdlcové plétaci Stroje
obsahuji pro zhotovovdni dutych lemi nebo uzavienych Epic upletd
zémkovou soustavu pro ovldddni pFev&Zovacich platin p¥istroje.
Tato zdmkovd soustava obsahuje pevny vn&3j%{ vodiec{ krou¥ek kolének
pFfevéZovacich platin, ddle stahovaci a vysouvac{ zémek. Tyto po-
hyblivé zdmky Jsou opatfeny mechanickym p¥evodem nap¥. pdkovym
s rozkazovacim bubnem pletaciho stroje a jsou Jim v daném okaméiku
zapindny nebo vypinédny. '

Nevyhoda t&chto mechanicky ovlddanych zdmkovych soustav spo-
&{vd v tom, Ze v p¥ipad® poruZeni synchronizace rozkazovacich
bubnd s p¥{strojem dojde k zapnut{ zdmkd mimo danou polohu a tim
k jejich ndrazu do kolének pFevéXovacich platin, coZ poékodi pfistrog -
a vyradl pletaci stroj z &innosti,

Dal%{ vyhoda spod&ivd v tom, Ze p¥ed kaédim,zapnutim z4mkd pro -
ovlddédni p¥ev&Sovacich platin do pracovni polohy je nutno sni¥ovat
- otd¥ky jehelnfho vdlce na nizké, tak zvané zdmEnné otd¥ky, bdhem
nichZ je moZno provést postrk rozkazovaciho bubnu, co% nep¥iznivs
ovlivnuje v¥kon pletaciho stroje.

Krom& toho p¥evody spojujici v dolni &&sti uloZeny rozkazovaci
buben s p¥istrojem umistEZnym v horn{ ¥dsti pletacfho stroje jsou
znalné slo%ité a vyZaduj{ dal¥{ serizovédn{ a pom&rn& velkou udr¥bu.
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C{lem vyndlezu je odstranit tyto nev?hody pouZivanych zédmko~
vych soustav pro ovlddédni prev&¥ovacfch platin okrouhlého pleta-
ciho stroje.

Ukolem vyndlezu je vytvorit jednoduché, spolehlivé zarfzeni
pro ovlddédni prev&¥ovacich platin, které by vylulovaly moZnost
destrukce ovlddanych pr¥ev&¥ovacich platin,

Ukol je vy¥eZen zdmkovou soustavou pro ovldddni prev&Zovacich
platin okrouhlého pletacfho stroje, obsahujfic{ pevny vodici
krouZek, alespon jeden vysouvaci a stahovac{ zédmek, upevn&ny na
dr¥dku uloZeném posuvng v zdmkové hlavé p¥istroje, jejiZ podstata
podle vyndlezu spo¥ivd v tom, e ka¥dému dr¥dku je pfifazen Jjeden
ovlddac{ elektromagnet, spojeny s Fidicim elektronickym ustrojim
pletaciho stroje, pFilemZ dréZky jsou opatfeny vratnou pruZinou.

Dal¥{ vyhody a vyznaky vyndlezu vyplyvaji z popisu prikladného
provedeni a vykresu, kde znali obr. 1 pidorys zdmkové hlavy
pristrojového talf¥ku, obr. 2 ndrys elektromagnetického ovlddéni
dr¥sku zdmku prev&Zovacich platin. -

Okrouhly pletaci stroj, zejména maloprumérovy, jednovalcovy
pro vyrobu punéochoveho zbo%{ a pod. obsahuje nezndzornény jehelni
vélec, v jeho¥ dré¥kdch jsou posuvné uloZeny pletac{ prost¥edky,
ovlddané zdmkovou soustavou pletaciho stroje. Nad jehelnim vélcem
je v jeho ose uloZen pristroj s pfenééeéimi platinami 14, ktery Jje
opat¥en zémkovou hlavou 6. V zémkové hlavé 6 jsou upevnény dva
vodic{ ¥epy 5, 7, na nich¥ je pevn& uloZen dr¥dk 4 z3mkd ovldda~
jicfch prevésovaci platiny 14.

Druhy vodief ¥ep 7 je pfitom opatfen tla&nou vratnou pruZi-
nou 8, uloZenou mezi zdmkovou hlavou 6 a drZdkem 4 zdmku.

Stejné je ulo¥en v zdmkové hlavé i druhy dr¥dk 2 zdmku ovldda-
jicfho pfev&sovac{ platiny 14. Na drZdku 2 je Zrouby upevnén
vysouvac{ zdmek 1 a na drZdku 4 Je upevnén stahovaci zdmek 3.

Na dr¥dky 2, 4 2z4mkt dosedaji Jédra 11, 12 ovlddacich elektromagne-
t4 9, 10 upevnénych na vodi%i 13, které jsou vedenim spojeny S
¥{dfeim elektronickym ustrojim okrouhlého pletaciho stroje.
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Zdmkovd soustava je v Zinnosti b&hem pleteni nap#¥. dutého
lemu nebo uzav¥ené 3pice upletu, kdy ¥{d{c{m impulsem se jédro
11 elektromagnetu 9 vysune a zatla®i vysouvac{ zémek 1 mezi. kolénkem
.prev&dovacich platin 14, které se takto premist{ do polohy pro 43»
prev&dovdn{ upletu z jehel., Jakmile je zru¥eno plisob&n{ elektré-,f
magnetu 9, vriti se pisobenim pruZiny 8 vysouvac{ zdmek 1 do své
pavodn{ polohy. P¥evéovac{ platiny 14 se pak p¥ev&dou do polohy,
kdy dr%{ prev&Zenou platinu mimo pletaci jehly, pomoci stahovaciho-
z&mku 3, ktery je do pracovni polohy zasunut pﬁsobenim‘druhého
elektromagnetu 10 na drZdk 4 zdmku. -

Vyhodou tohoto provedeni zdmkové soustavy pro ovldddni prevé&-
éovacich platin je vylouleni poékozeni prevésovacich platin v
p¥ipad¥ nesouladu mezi ¥fdic{mi impulsy elektronického ustroji
a polohou p¥istroje, nebot oba zdmky jsou zasunovédny mezi kolénka
prevé&lovacich platin velmi ‘malou silou oproti zémkim mechanicky
ovlddanym. ‘

PREDMET VYNALEZU

Zédmkovd soustava pro ovldddni prev&Xovacich platin okrouhlé-
ho pletacfho stroje, obsahujfc{ pevny vodic{ kroufek, alespon |
Jeden vysouvac{ a stahovaci zdmek, upevn&ny na dr¥dku uloZeném
posuvné v zdmkové hlavé p¥istroje, vyznadujic{ se tim, %e ka¥dému
drZdku (2, 4) zdmku je pFiYazen jeden ovlidac{ elektromagnet (9, 10)
spojeny s ¥{dicim elektronickym uUstrojfm pletacfho stroje, pii¥em?
drZdky (2, 4) z4mkd jsou opat¥eny vratnou pru%inou (8).

1 vykres
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