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ANOTACE

Hlavni téhlo brousicich, lesticich a la-
povacich strojii pro opracovéni rovinnych
ploch, zv14§t8 wvysoce pfesnych optick§ch
ploch. Toto tadhlo je tvofeno dv8ma vzdjem-
né rovnobh&Znymi vodicimi ty&emi, nasunu-
tymi na hlavici excentru. Na jedné strané
od této hlavice je na vodicich ty&ich posuv-

né uloZeno zévaZi a na druhé strané zivés- .

né oko bolniho tdhla excentru, jezdec za-

vaZi a jezdec s vodicim kolikem. Vzdjemnym

posuvem téchto &&sti lze upravit zdkladni
délku hlavniho tédhla, docilit vySSi amplitu-
du kyvu a upravit silové poméry na trian-
glu. Déle je moZno spojit& vyvodit minimaél-
ni aZz maximdlni pfitlacnou sflu.
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Vyn#lez se tykd hlavniho tédhla brousi-
cich, 'ledticich a-lapovacich strojit pro opra-
covani rovinnych, zvl4a§té- vysoce piesnych
optickych ploch, opatfené vodicim  kolikem
s kulovou hlavici pro. SpO]enl s riosnou des-
kou obrobku. -

Stroje na opracovam rovinnyrch ploch op-
tické kvality brouSenim, le$§t&€nim nebo la-
povanim se vyznaduji tim, '7e na -vieteni
stroje je zpravidla upevné&na kruhovi ro-
vinnad deska, opatfend brusnou nebo le3tici
podloZkou, pFfedstavujici néstroj. Na ni je po-
loZena druhd rovinnd kruhovi deska s na-
lepenymi obrobky, kterd predstavuje nale-
povaci desku, takZe na jeji spodni strané
nalepené obrobky leZi na ploSe néstroje.
Tato nalepovaci deska je na horni strand
opatfena ve svém stfedu krékem s diilkem,
do kterého se usazuje kulovd hlavice vodi-
ciho koliku, ktery je Gdsti hlavniho tdhla
stroje. Vodici kolik udili nalepovaci desce
po ndstroji bud jednoduchy vratny pohyb
- po oblouku, coZ je kinematika stroji jedno-
excentrovych, nebo velmi sloZity pohyb
s prakticky nedefinovatelnou trojektorii, co#
je kinematika strojd dvouexcentrovych
V obou pripadech néstroj, rotujici na vie-
teni, vyvoldva autorotaci nalepovaci desky.

U klasickych stroji. obou typﬁ jsou tdhla
uloZena na kiiZovych Cepech, ¢imZ je umoz-
né&n pfi jejich pohybu v rovin& vodorovné,
vyvolané excentrem, zaroveri kyvny pohyb
v roviné& svisié, takZe tdhlo citlivé vede na-
lepovaci desku po néstroji a soufasn& se

podfizuje vSem nepfesnostem néstroje, ze-

jména jeho axidlni hé4zivosti. PFitlaéna sila

se dociluje nasouvdnim délenych zdvaZi na
G4st. vodiciho koliku, vy&nivajiciho z hlavi-
ce hlavniho tdhla. Vyhoda z&vaZi spolivd
v -jeho schopnosti dtlumu vibraci. Nevylio-
dou je vS8ak namdahavost manipulace se zé-
vaZzim, zejména u t&Z8ich strojl. ZdvaZi ne-
byvaji odstupiiovdna v potFfebné jemnosti a
u stdvajicich konstrukci tdhel, zejména
dvouexcentrovych strojii, u ‘kterych - jsou
tato tdhla provedena ze. dvou, do sebe na-
sunutych trubek, vyvolé.va]1 tato z4vaZi pru-
Zeni vodiciho tdhla v hrotu, zejména v dvra-
tich kyvu. ,

Snahy o modernizaci t&chto stroji vedly
ke konstrukci jednoexcentrovych stroji,
.opatfenych mohutnym kyvnym ramenem,
otoéné uloZenym na Cepu, kolem n&hoZ vy-
kondv4 rameno vratny kyvny pohyb ve vo-
dorovné rovin&., Pohyb je vyvozen zpravidla
excentrem s bo¢nim tdhlem. Hlavice rame-
ne byva opatfena pneumatickym valcem,
jehoZ pist je totoZny s vodicim kolikem a
vyvozuje potfebny pFitlak na nalepovaci

-desku. -Produktivita t&chto stroji, které ma-

ji zpravidla zvy3ené otacky  vietene a jsou
stavény na vysoké pfitlaky, je zna&nd. Pfes-
nosti dosahované na t&chto strojich jsou
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viak nizsi, takze jsou pouZivény na mene
presné rovmné plochy.

Déle jsou znédmy rizné systémy. paralelo-
grami, vyuZivajicich k vyvozeni piitlatné
sily pruZin, o 'kterych se d4 v podstatd Fici,
7e pro presné prdce nejsou taktéZ vhodné.

Pro velmi pfesné a na kvalitu povrchu
vysoce nérofné rovinné plochy nadéale nej-
lépe vyhovuji klasické, zejména dvouexcen-
trové stroje, jejichZ vyznam .s rostoucimi
nédroky na. vysoce pfesné plochy rovinnosti.

. A20—A/100 jak v oboru optiky, tak v obo-
ru elekroniky, mé stdlou platnost.

Vznikl tedy poZadavek W takového kon-
struk&niho uspofddéni, zejména dvouexcen-
trovych strojii, aby pfi odstran&ni nevyhod
stdvajicich FeSeni byly zachovdny v3echny
vyghody, zejména technologickd variabilita
a presnost stévajicich klasickych -systémd.

Tento tdkol fe8i predmét vynélezu, kte-
rym je hlavni tdhlo brousicich, le3ticich a
lapovacich stroji pro opracovéani rovinngch,
zv14§t& vysoce pfPesnych optickych ploch,
opatiené vodicim kolikem s kulovou hlavici

B pro spojeni s nosnou deskou obrobku.

Podstata vynélezu spodivd v tom, Ze toto
hlavni téhlo je tvofeno dv&ma, vzéjemné
rovnob&Znymi vodicimi tyfemi, nasunutymi
na hlavici excentru, pri¢emZ na jedné stra-
né&é od této hlavice je na vodicich ty&ich po-
suvnd uloZeno . zdva%l a na druhé -strand
jsou posuvné uloZeny — zévésné oko boc-
niho tdhla excentru, jezdec zévai{ a jezdec

s vodicim kolikem, pritemZ viechny uvede-

né dasti jsou opatfeny za}lstovamm prvkem
]e]lCh nastavené polohy.

"Hlavni vyhoda FeSeni .podle vynalezu je
v tom, Ze posuvem jezdce zavaZi po hlav-
nim t4dhle lze spojité vyvodit minimdlni aZ
maximélni pFtlacnou silu. Cely systém hlav-

nfho téhla je stabiln&j3i a tuZsi, neZ obvyk-
1é FeSenf jednou ty¢i.

Konstrukénf uspofadédni hlavniho tdhla po-.
dle vynélezu je schematicky zndzorn&no na
pfiloZeném vykrese. Jak z tohoto vykresu
vyplyvd, je na excentru-1 se zndzorn&nou
osou 11 otoén& upevnsna na &epu 12 hla-
vice 13 nezndzorn&ného kiiZového éepu
opatfend zapsfovamm prvkem, a to Srou-
bem 14. V hlavici 13 jsou nasunuty vodicl
tye 21 a 22, které spojeny madlem 23
pFedstavuji hlavni tdhlo 2. Na vodicich ty-
¢ich 21 a 22 je uloZen jezdec zdvaZi 3, jez-
dec vodiciho koliku 4, pfi¢emZ na wvodici
ty¢i 21 je uloZeno zdv&sné oko 5 boeé&niho
tdhla 6. Jezdec z&vaZl 3 je op&t opatfen
Sroubem 31, jezdec vodictho koliku 4 je
opatfen 3Srouby 41 a 42, Vodici kolik 43 je
naznaden svym priifezem. Bo¢ni tédhlo 6 za-
padd &epem 61 do nenaznafeného otvoru.
zdvésného oka 5 a je svou hlavici 62 nena-
znaceného kfiZového ¢epu uloZeno na &epu
71 excentru 7 se zndzorn&nou osou 72. Dile



je ‘'na pfesahu vodicich ty¢i 21 a 22 za hla-
vici 13 zndzornéno nasunuté zdvazi 8.
Funkce popsaného systému je nasledujici:
Posuvem vodicich ty&i 21 a 22 hlavniho tédh-
la 2 v hlavici 13 a po’ zajiSt8ni polohy Srou-
bem- 14 1ze upravit zdkladni délku hlavnihe

tdhla 2. Pifemisténim zavé&sného oka 5 na

Nw e

vodici ty€i 21 lze docilit vy38i-amplitudu
‘kyvu, neZ jakou umoZiiuje excentr 7 pfi
jednoznaéné poloze zdv&sného oka: 3, nebo
1ze -upravit silové poméry na trianglu. Na
jezdce zdvaZi 3 je moZno naloZit jediné za-
vaZi, pfi€em# polohovanim jezdce zdvaZi 3
posuvem mezi jezdcem vodictho koliku 4 a
hlavici 13 lze po zajiSt&ni Sroubem 31 vy-

vodit spojité minimdalni aZ maximélni p¥i-

tlatnou silu. To ddle umoZiluje p¥i manipu-

laci hlavnim tdhlem 2 jednoduchym zphso- .

bem odleh&eni hlavniho tdhla 2 na mini-

mum a tak podstatn& sniZit obtiZnost mani-

-pulace, spocCivajici napfiklad ve vyzdviZeni

vodiciho koliku 43 z dflku néstroje, aniZ
by bylo tfeba sunddvat a znovu naklddat
zdvaZi. Jezdcem vodiciho koliku 4 lze mé-
nit. polohu vodiciho koliku 43 pfi nastaveni
zdkladni délce hlavniho tdhla 2. Poloha
jezdce vodiciho koliku 4 se zajiStuje Srou-
bem 41. ZavaZim 8 lze pripadn& vyvazit

* vlastn! hmotnost celého systému. Ke zjisté-

ni pritlatné sily je pouZivan vhodny dyna-
mometr. Usporddani hlavniho tdhla podle vy-

‘nélezu je moZno pouZit u v3ech brousicich,

leSticich a lapovacich’ strojii pro opracova-
ni rovinnych ploch. Zvl&st8 je vhodny ve
spojeni s trianglem dvouexcentrovych brou-
sicich strojit podle €s. autorského osvédéeni
&. 171586, s vyhodou vyuZiti k¥iZového Cepu
podle ¢s. autorského osv&ddeni &. 162 360.

§

PREDMET VYNALEZU

Hilavni tdhlo brousicich, leSticich a lapo-
" vacich stroji pro opracovani rovinnych,
zvl48t& vysoce presnych' optickych ploch,
opatfené vodicim kolikem s kulovou hlavi-
c¢i pro spojeni s nosnou deskou obrobku,
vyznadujici se tim, Ze je tvoreno dvéma,
vzdjemné rovnob&Znymi vodicimi tyCemi
(21, 22), nasunutymi na hlavici (13) ex-
_ centru (1), pFitemZ na jedné stran& od této
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hlavice (13) je na vodicich ty&ich (21, 22)

posuvné uloZeno zAavaZi (8) a na druhé stra-
ng jsou posuvng uloZeny — zdvésné oko (5)
bo&niho tdhla (6) excentru (7), jezdec za-

vaz (3) a jezdec (4) s vodicim kolikem

(43), pricemZ v8echny uvedené &dasti jsou

opatfeny zajiStovacim prvkem jejich nasta-

- vené polohy.
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