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L54) Zapo;em pro programove Fizeni integrovaného pracovisté kovaciho lisu |

S

pracowste kovaciho hsu a mam ulﬁtoru ze]mena
pro volné kovéni. * i By 3 j,\ pt

Ve svété enstujl systemy pro programové tizeni
obdobnych agregati nzené pof,itam i8 - velkym

obsahem paméti, které j ]sou p‘IFl:E drahe a sloz;te

automatizace pouZivd mtegro ané Tizeni
lisu a mampulatoru Lisy a’ 9m¢ nip laitony Jsou

pritom vybaveny =1ektromckyni g;-j n umcznu_u-
cim kovat nairozm %r alpoj ¥ij adne ‘otééet
mampulatorem o za adangd hodou toho-

i

: ek .ngf éro kazdy
a ostatm mezmperace provadé élst_ .fuépe. O
- Tuto nevyhodu odstranu]e zap ojeni programo-
| vatelnych automatd, ‘jcdnotky éro amoveho fize-
! nf, nouzového: ov‘é.cfé,m, onédacﬂho pultu a vstup-
nich a vystupmch -obvodi’ pro: pmgramové Fizeni
pracov1§te lisu a mampulétoru podle vynalezu
jehoZ podstatou j je, Ze mkrementalm smmaée adast
koncovych splr;acu od hgu )e pnpoyena na progra-
movatelny automat pnmo a &ést koncovych spina-
¢h od mampulatoru je. pfipojena na programova-
telny automat pfimo a ¢ést. koncovych spmaéu pies
nouzové ovladani; programovatelne automaty jsou
vzéjemné& propojeny a jsou pfipojeny. spolu s nou-
zovym ovldddnim na ovlédac1 pult ktery Je prlpo-
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Vyndlez se tykd zapojeni pro pi ogramov i"iiem-

U nés obdobny. systém neexistuje.- Soucasny stav|
{ souboru|

, ny automat 6 piimo-a &4st koncovych spinadt pres_‘f,
‘ néxuzove ovladam 7. Ovladaci pult 3 je pfipojen na’
ax‘upulatoru .

‘vzédjemnymi vazbami a povely a je moZné volit

‘VSechny tyto reZimy spolehhvé fungu_u i bez

.| jen na jedngtku programoveho fizeni, pnpo;enou]
na programovatelné automaty a na snimaé dérné
pésky, dérova¢ dérné pésky-a délnopis. - L

- Ptiklad zap01em podlc vynalczu ]e znézornénna |
vykrese.. - |
Inkrementalm snimade a &4st koncovych spinadi |
odlisulj je pfipojena na programovatelny automat i

| 5 pfimo a &&st koncovych spinai pies nouzové|

oylddani 4 na programovatelny automat 5. Stejné e

_ mkrementalm snimaéde a &4st koncovych spinadd |

od mampulatoru 2 je pfipojena na programovatel- |

oba programovatelné automaty .5, 6 oba bloky-.
-nouzového ovlddéni 4, 7 a na jednotku programo-

_ ‘vého fizeni 8, ke které je pfipojen snimad 9 démé :

pég-ky, dérovat 10.démé pésky a délnopis 11. »
-Toto zap‘ojéni umoZiiuje nasledujici zplsoby :

"."»ovladam ruéni, poloautomatlcke, automatické

1-A1, automatické 2-A2, kde lis i manipulitor -
pracuji v dplném integrovaném chodu se viemi

viechny zpiisoby pojezdu i otideni a nouzové

| ovlddani v pfipad€ vypadku programovatelnych |

automati 5, 6 pfes bloky nouzového-ovlidani 4, 7. |

‘Jednotky programového Fizeni 8.

—

Pfi programovém fizeni lze programovat tyto
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funkce Integrpvané kovani, kde nastavované pa-
rametry jsou zpisob kovini, rozmér vykovku,
vy$ka zdvihu, poget zdvihu lisu na krok pojezdu
manipulatoru, krutici moment, zphsob pruZeni,
zptisob pojezdu, zpusob otdfeni, délka kroku

pojezdu véetné sméru, krok otoeni vietn& sméru,

celkova kovand délka, &asovi vydrZ lisu v horni
- poloze; servopolohovani; najeti manipuldtoru do
zadané polohy; zved4ni a spou§téni nosniku klesti

do zadané polohy vzhledem ke spodnimu kovadlu;

méfeni délky vykovku — zaddn smér pojezdu,
v okamZiku sepnuti koncového spinae stiedni
polohy nosniku zapsén tidaj o poloze manipuldto-
ru; vyjeti lisu na zadanou vysku; vyjeti lisu do
maximaln{ horm polohy; mé&feni vykovku — lis
sjizdi bez tlaku doli, po dosednuti na materiél je
zaznamenin jeho rozmér; najeti podélneho stolu
na zadanou polohu; volba kovadla — mozno zvolit
jedno ze &tyk kovadel v zdsobniku.

Mimo parametri viastniho kovani jsou z pésky_

zaddvény dalsi funkce, pfipadné ]ejlch parametry
jako pfi programovém fizeni. Automaticky je
vykondna vZdy jedna funkce a vyvoldni nasledujici
vyZaduje stisknuti tladitka ,,daldi blok“. Spust&ni
programu se provede tlaéltkem »Start®. V piipadé
nutnosti opravit zaddvané parametry je tieba
stisknout tladitko ,,pferu§en’“ Ruéné pak je moz-
no pohybovat nosnikem kledti, lisem i podélnym

stolem. Impuls k zépisu oprav se generuje automa-
ticky od skonleni pohybu a zdroveil se vysild ?
k dérovani oprav prislugny parametr odpovidajici
nové poloze. Ostatni opravy je nutno nastavit na

* pfislu$nych pfepinadich na pultu a odeslat odpovi-

dapc1m tlaéitkem ,,oprava‘“. Opravy parametril '
vlastritho kovﬁm se providdi z kldvesnice, stejné
jako pfi zadavéni z pultii. :
Dile Ize programovat: ,,Program- trvale“ kdy !
dinnost je jako ptedchézejici, pouze ndsledujici °
funkce (bloky) pokraluji za sebou bez zdsahu
obsluhy. P¥i pferu$eni programu lze pokracovat ve
stdvajici funkci (tlagitkem ,,start*) nebo piejit na
nésledujici funkci (,,dal¥f blok*). Opravené para- -
metry pHjimaji pfimo automaty a do Jednotky
programoveho fizeni se zapisuji pro vydérovini

pasky oprav; a déle 1ze provadét reZim ,,ZAapis‘, .

2 vz

ktery je urden pro zapis kovéni, které ¥idi obsluha-
z ovladaciho pultu. B&hem vlastniho kovani, jak-
mile je vie sprdvn& nastaveno, obsluha odefle
viechny pérémet'ry tladitkem ,,z4pis*. Ostatni po--

_hyby se zapisuji stejné jako p¥iopravach programu;
. po skonéeni pfisluiného pohybu.

Tento zphsob reZzimu zdrZuje minimdlné kovafe
pfi vlastni obsluze a provadi se pfimo z ovlddaciho:

_pulty, na rozdil od zahraniénich zpusobu, kde se .
_provédi ze zvlaétm skiffiky.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro programové Fizeni integrovaného
pracovi§té kovaciho lisu a manipuldtoru, vybave-
ného programovatelnym1 automaty, Jednotkamx
programového Fizeni, nouzovym ovlddanim, ovl4-
dacim pultem a vstupnimi obvody se snimadi

a spinadi a vystupnimi obvody, vyznatené tim, Ze

inkrementdlni snimade a &ast koncovych spinaci

od lisu (1) je pfipojena na programovatelny

automat (5) p¥imo a &4st koncovych spinacii pfes

nouzové ovladéni (4), inkrementalni snimace a ¢ast
.o®

"koncovych spinadt od mampulatoru 2)je pnpOJe-’
'na na programovatelny automat (6) piimo a &4st
' koncovych spinalh ‘pres nouzové ovlidini (7).
. pfiéemz prdgramovatelne ‘automaty (5, 6) jsou

vzdjemné propojeny a jsou pfipojeny spolii s nou-:
zovym ovlddinim (4, 7) na ovladaci pult (3), ktery-
je pfipojen na jednotku programového fizeni (8),
pfipojenou na programovatelné automaty (5, 6) na,
snimace (9) dérné pésky, dérova& (10) dérné pasky:
a dalnopis (11). :

1 vykres
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