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(57)【特許請求の範囲】
【請求項１】
　撮影場所を示す位置情報に関連付けられた画像ファイルに関する情報を表示するよう制
御する情報処理装置であって、
　ユーザー操作に応答して、方向を取得する取得手段と、
　前記画像ファイルの位置情報と対応する座標と、所定の基準点を通る前記取得された方
向を有する基準線との距離を算出する算出手段と、
　前記算出された距離が所定値より小さな座標と対応する位置情報を有する画像ファイル
に関する情報を、前記位置情報に基づいてソートするソート手段と、
　前記画像ファイルに関する情報を前記ソート結果に基づき配置して、表示器に表示する
表示手段を備えたことを特徴とする情報処理装置。
【請求項２】
　前記表示手段は、前記画像ファイルの位置情報と対応する位置を地図情報上に表示し、
前記算出手段により算出された距離が所定値よりも小さな座標を強調して表示することを
特徴とする請求項１に記載の情報処理装置。
【請求項３】
　前記複数の画像ファイルに関連付けられた前記位置情報と対応する座標の平均を計算す
る計算手段をさらに備え、
　前記所定の基準点は前記計算された座標の平均であることを特徴とする請求項１または
２に記載の情報処理装置。
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【請求項４】
　前記取得手段は八方位の中から１つの方向を取得することを特徴とする請求項１乃至３
のいずれか１項に記載の情報処理装置。
【請求項５】
　前記位置情報は緯度および経度であることを特徴とする請求項１乃至４のいずれか１項
に記載の情報処理装置。
【請求項６】
　撮影場所を示す位置情報に関連付けられた画像ファイルに関する情報を表示するよう制
御する情報処理装置の制御方法であって、
　ユーザー操作に応答して、方向を取得するステップと、
　前記画像ファイルの位置情報と対応する座標と、所定の基準点を通る前記取得された方
向を有する基準線との距離を算出するステップと、
　前記算出された距離が所定値より小さな座標と対応する位置情報を有する画像ファイル
に関する情報を、前記位置情報に基づいてソートするステップと、
　前記画像ファイルに関する情報を前記ソート結果に基づき配置して、表示器に表示する
ステップを備えたことを特徴とする制御方法。
【請求項７】
　撮影場所を示す位置情報に関連付けられた画像ファイルに関する情報を表示するよう制
御する情報処理装置を実現するコンピュータに、
　ユーザー操作に応答して、方向を取得するステップと、
　前記画像ファイルの位置情報と対応する座標と、所定の基準点を通る前記取得された方
向を有する基準線との距離を算出するステップと、
　前記算出された距離が所定値より小さな座標と対応する位置情報を有する画像ファイル
に関する情報を、前記位置情報に基づいてソートするステップと、
　前記画像ファイルに関する情報を前記ソート結果に基づき配置して、表示器に表示する
ステップを実行させることを特徴とするプログラム。
【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
　本発明は、情報を測位情報に基づいてソートして出力するための情報処理装置およびそ
の制御方法およびプログラムに関する。
【背景技術】
【０００２】
　従来、パーソナルコンピュータが撮影装置から画像ファイルを取り込み、画像ファイル
をその属性情報（撮影時間、ファイル名など）にしたがってソートして表示機器に表示す
ることが行われている（特許文献１参照）。また、撮影装置が撮影時にＧＰＳ衛星から測
位情報（緯度、経度、高度など）を受信し、撮影場所を示す属性情報として画像ファイル
に付加することが行われている（特許文献２参照）。
【先行技術文献】
【特許文献】
【０００３】
【特許文献１】特開２００３－３２６７７３号公報
【特許文献２】特開２００１－３０９２１７号公報
【発明の概要】
【発明が解決しようとする課題】
【０００４】
　そこで、撮影場所を示す属性情報にしたがって画像ファイルをソートし、その結果を表
示器に表示したいという要望がある。しかしながら、単に、測位情報の緯度または経度ま
たは高度のいずれかに基づいて画像ファイルをソートすると、ユーザの意図に沿わないこ
とが多く、ユーザは所望の画像ファイルを見つけにくいという問題がある。
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【課題を解決するための手段】
【０００５】
　上記課題を解決するために本発明は、撮影場所を示す位置情報に関連付けられた画像フ
ァイルに関する情報を表示するよう制御する情報処理装置であって、ユーザー操作に応答
して、方向を取得する取得手段と、前記画像ファイルの位置情報と対応する座標と、所定
の基準点を通る前記取得された方向を有する基準線との距離を算出する算出手段と、前記
算出された距離が所定値より小さな座標と対応する位置情報を有する画像ファイルに関す
る情報を、前記位置情報に基づいてソートするソート手段と、前記画像ファイルに関する
情報を前記ソート結果に基づき配置して、表示器に表示する表示手段を備えたことを特徴
とする。
【発明の効果】
【０００６】
　本発明によれば、ユーザの指示に合わせて、撮影場所を示す属性情報を利用して画像フ
ァイルをソートし、その結果を表示器に表示することにより、ユーザが画像ファイルに関
する情報を視認し易くなり、所望の画像を簡単に探せるようになるという効果が得られる
。
【図面の簡単な説明】
【０００７】
【図１】本発明の一実施例に係るコンピュータ装置の構成を示すブロック図である。
【図２】本発明の一実施例に係る情報処理装置の動作を示すフローチャート図である。
【図３】本発明の一実施例に係る詳細画面の一例を示す図である。
【図４】本発明の一実施例に係る適合度の算出処理を説明するための図である。
【図５】本発明の一実施例に係る縮小画像画面の一例を示す図である。
【図６】本発明の一実施例に係る縮小画像画面の一例を示す図である。
【図７】本発明の一実施例に係る情報処理装置の動作を示すフローチャート図である。
【発明を実施するための形態】
【０００８】
　以下に、図面を参照して、この発明の好適な実施の形態を例示的に詳しく説明する。た
だし、この実施形態に記載されている構成要素はあくまで例示であり、この発明の範囲を
それらのみに限定する趣旨のものではない。
【実施例１】
【０００９】
　本実施例の情報処理装置を実現するコンピュータ装置の構成を図１のブロック図を参照
して説明する。なお、情報処理装置は単一のコンピュータ装置で実現してもよいし、必要
に応じた複数のコンピュータ装置に各機能を分散して実現するようにしてもよい。複数の
コンピュータ装置で構成される場合は、互いに通信可能なようにＬｏｃａｌ　Ａｒｅａ　
Ｎｅｔｗｏｒｋ（ＬＡＮ）などで接続されている。１０１はコンピュータ装置１００全体
の動作を制御する演算処理装置であり、例えばＣｅｎｔｒａｌ　Ｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ　
Ｕｎｉｔ（ＣＰＵ）である。１０２はコンピュータ装置１００に固定して設置されたハー
ドディスクドライブであり、後述するソートプログラムなどの実行プログラムや符号化さ
れた画像信号などのコンテンツデータを読み取り可能な形式で記録している。１０３はメ
モリデバイスであり、例えばＲａｎｄｏｍ　Ａｃｃｅｓｓ　Ｍｅｍｏｒｙ（ＲＡＭ）やＲ
ｅａｄ　Ｏｎｌｙ　Ｍｅｍｏｒｙ（ＲＯＭ）である。メモリデバイス１０３には、ハード
ディスクドライブ１０２に記録されたＯｐｅｒａｔｉｎｇ　Ｓｙｓｔｅｍ（ＯＳ）、プロ
グラムコードやコンテンツファイルがロードされ、演算処理装置１０１が実行する。１０
４はキーボードやマウスなどからなる操作入力部であり、この入力操作を演算処理装置１
０１が検知し、メモリデバイス１０３にロードされたプログラムコードにしたがって処理
を実行する。１０５はＣＲＴディスプレイや液晶パネルなどの表示器であり、実行プログ
ラムの画面や画像ファイルが表示される。１０６はＣＤ－ＲＯＭやＤＶＤ－ＲＯＭなどの
外部記憶媒体に記憶された情報を読み出すための外部記憶媒体ドライブである。本実施例
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では、ハードディスクドライブ１０２に記録された実行プログラムやコンテンツファイル
を使用するが、外部記憶媒体に記録されている場合はこれらを外部記憶媒体ドライブ１０
６を介して読み出して実行してもよい。また同様に、ネットワークを介して実行プログラ
ムまたはコンテンツファイルをロードして実行してもよい。１０７は１０１～１０６の各
ユニットを通信可能に接続するシステムバスである。
【００１０】
　情報処理装置において、画像ファイルをその測位情報と指定された方角とにしたがって
ソートする動作を図２のフローチャート図を参照して説明する。なお、以下の動作は情報
処理装置の演算処理装置１０１がハードディスクドライブ１０２からＯＳやソートプログ
ラムを読み出して実行することにより実現される。
【００１１】
　まず、演算処理装置１０１は画像ファイルをハードディスクドライブ１０２から読み出
し（Ｓ２０１）、測位情報が関連付けられている画像ファイルをソート対象として抽出す
る（Ｓ２０２）。ここで、画像ファイルは、撮像装置が被写体を撮影することにより生成
されたものであり、測位情報はその撮影場所の緯度や経度を示す。測位情報は画像ファイ
ルの内部に書き込まれていてもよいし、画像ファイルとは別のファイルに書き込まれて画
像ファイルと関連付けられていてもよい。
【００１２】
　Ｓ２０２で抽出された画像ファイルを、まず、撮影日にしたがってソートし（Ｓ２０３
）、ソートされた結果にしたがって画像ファイルのプロパティを並べて表示する（Ｓ２０
４）。
　ステップＳ２０４で表示される詳細画面を図３（ｂ）を参照して説明する。詳細画面３
０１には、ディレクトリ選択領域３０２、ファイルリスト領域３０３、プロパティ項目表
示領域３０４を含む。ディレクトリ選択領域３０２には、情報処理装置のハードディスク
ドライブ１０２に記憶された画像ファイルが属するディレクトリの一覧が表示される。そ
して、この中からユーザの操作によって指定されたディレクトリに属する画像ファイルが
、ステップＳ２０１で読み出される。選択状態にあるディレクトリは強調表示され、図３
（ｂ）では「ディレクトリ４」３０７が選択されている。ファイルリスト領域３０３には
、Ｓ２０２で抽出された画像ファイルのプロパティ情報が一覧表示される。プロパティ項
目表示領域３０４には、ファイルリスト領域３０３に一覧表示されたプロパティ情報の項
目名が表示され、図３（ｂ）ではファイル名、サイズ、撮影日、測位情報が表示されてい
る。図３（ｂ）では測位情報は緯度と経度が度分表記で表示されている。また、プロパテ
ィ項目表示領域３０４は基準設定部３０５を含み、画像ファイルのプロパティ情報の中か
らソートの基準や、昇順または降順のどちらで並べるかを指定することができる。図３（
ｂ）では撮影日を基準として降順にソートするよう指定がなされており、撮影日の降順の
基準設定部３０５が強調表示されている。
【００１３】
　ここで、基準設定部３０５のうち、測位情報を基準とする測位情報設定部３０６は八方
位を選択する。測位情報設定部３０６の上下左右はそれぞれ北南西東の方角と対応してお
り、右上、左上、左下、右下はそれぞれ北東、北西、南東、南西と対応する。なお、方位
については八方位に限らず、さらに詳細であっても、簡略であっても構わない。
【００１４】
　演算処理装置１０１は、ソートの基準を測位情報にしたか、すなわち、ユーザが測位情
報設定部３０６を操作して方角を指定したかどうかを検知する（Ｓ２０５）。ステップＳ
２０５で操作したと検知されれば、指定された方角を取得する（Ｓ２０６）。本実施例で
は、ユーザが測位情報設定部３０６の右上を指定し、ステップＳ２０６で「北東」を取得
したとする。
【００１５】
　演算処理装置１０１は、ソート対象の画像ファイルに関連付けられた測位情報から各画
像ファイルの緯度と経度を取得し、その平均値を算出し（Ｓ２５１）、ソート対象の画像



(5) JP 5649398 B2 2015.1.7

10

20

30

40

50

ファイルの総数を初期値として変数Ｎに代入する（Ｓ２５２）。各画像ファイルの緯度お
よび経度の値とステップＳ２５１で算出した平均値に基づいて各画像ファイルの適合度を
算出する（Ｓ２５３）。変数Ｎから１を減算し（Ｓ２５４）、変数Ｎが“０”であるか否
かを判定する（Ｓ２５５）。ステップＳ２５５で変数Ｎが“０”でないと判定されれば、
次の画像ファイルについてステップＳ２５３以降の処理を実行する。ステップＳ２５５で
変数Ｎが“０”であると判定されれば、すなわち全ソート対象の画像ファイルの適合度の
算出処理が完了すれば、ステップＳ２５３で算出された適合度にしたがって画像ファイル
をソートする（Ｓ２５６）。そして、演算処理装置１０１は画像ファイルのプロパティ情
報をソート結果にしたがって並べて詳細画面３０１のファイルリスト領域３０３に表示す
る（Ｓ２５７）。
【００１６】
　ステップＳ２５３の算出処理について図４を用いて詳しく説明する。図４において、４
０１、４０２はソート対象の各画像ファイルに関連付けられた測位情報の緯度と経度を示
す座標である。４０４はステップＳ２５１で算出されたソート対象の画像ファイルの緯度
および経度の平均値を示す座標である。４０５は平均値の座標４０４を通り、かつ測位情
報設定部３０６によって選択された方角を示す基準線である。ステップＳ２５３では、各
画像ファイルの座標から基準線４０５への垂線が基準線４０５に交差する点までの距離を
計算する。この計算された距離が短いほど、選択された方向への適合度が高いと判断する
。たとえば、座標４０１と座標４０２とを比較すると、各座標の垂線が基準線４０５と交
差する点が座標４０６および座標４０７であり、座標４０２から座標４０７までの垂線の
距離の方が短い。よって、これらの２点では、座標４０２と対応する画像ファイルの方が
測位情報設定部３０６で選択された方向に対して適合度が高いと判定される。本実施例で
は、基準線までの距離が所定値より小さな座標と対応する画像ファイルを第１のソート対
象とし、経度に基づいて昇順にソートする。次に基準線までの距離が所定値より大きな座
標と対応する画像ファイルを第２のソート対象とし、基準線までの距離に基づいて昇順に
ソートする。そして、ステップＳ２５６では、第１のソート対象のソート結果に第２のソ
ート対象のソート結果を追加する。すなわち、適合度の高い座標４０２と対応する画像フ
ァイル、それよりも適合度の低い座標４０１と対応する画像ファイルの順にソートされる
こととなる。なお、昇順ではなく、降順にソートするようにしてもよい。また、第１のソ
ート対象を経度ではなく、緯度に基づいてソートするようにしてもよい。また、第１のソ
ート対象だけを表示対象として抽出し、ソートするようにしてもよい。
【００１７】
　ステップＳ２５７で表示される詳細画面について図３（ａ）を参照して説明する。詳細
画面３０１では、ソート対象の画像ファイルのプロパティ情報が測位情報設定部３０６で
指定された方向への適合度にしたがって、順に並べて表示される。
【００１８】
　また、詳細画面３０１の代わりに、図５に示すような縮小画像画面５０１に、画像ファ
イルの縮小画像をソート結果にしたがって並べて表示するようにしてもよい。縮小画像一
覧領域５０３には、ステップＳ２０２で測位情報が関連付けられていると判定された画像
ファイルの縮小画像がソート結果にしたがって並べて表示される。選択画像領域５０４に
は、縮小画像一覧領域５０３に表示された中から選択された縮小画像と対応する画像ファ
イルの拡大画像が表示される。５０５は方角指定コントローラであり、ユーザは操作入力
部１０４を使って円周上の点を指定することにより、ソート基準として所望の方角を指定
することができる。マーク５０８は指定された方角を示す。また、方角指定コントローラ
５０５には、ソート対象の画像ファイルの測位情報に基づいて検索された地図情報をソー
ト対象の全画像ファイルの測位情報が内部に収まる縮尺で表示する。また、ソート対象の
画像ファイルの測位情報と対応する点５０９、ソート対象の画像ファイルの測位情報の平
均値を示す点５１０が地図情報上に表示される。なお、地図上の地名なども表示するよう
にしてもよい。また、ステップＳ２５６で第１のソート対象として分類された画像ファイ
ルの座標は方角指定コントローラ５０５上で他の画像ファイルの座標とは異なる色で表示
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される等して強調表示される。
【００１９】
　本実施例によれば、ユーザは撮影日時やファイル名、ファイルサイズ、撮影装置の機種
等に関わらず、所望の方角に沿って並べられた画像ファイルのソート結果を見ることがで
きる。これにより、ユーザは撮影場所を手掛かりとして、特定の方向に存在する画像ファ
イルを視認しやすくなり、所望の画像を見つけやすくなる。
【実施例２】
【００２０】
　本実施例では、ソート基準として、方角の代わりに、経路を指定する場合について説明
する。以下では、実施例１と同様の部分については説明を省略し、本実施例に特有の構成
について詳細に説明する。
【００２１】
　本実施例の縮小画像画面を図６を参照して説明する。縮小画像画面６０１は、経路指定
コントローラ６０５を含む。経路指定コントローラ６０５上で、ユーザは操作入力部１０
４を使って開始地点から終了地点までの経路を設定する。経路指定コントローラ６０５に
は、ソート対象の画像ファイルの測位情報に基づいて、ソート対象の全画像ファイルの測
位情報が内部に収まる縮尺で地図情報も表示される。また、ソート対象の画像ファイルの
測位情報と対応する点６０８や６０９も表示される。なお、本実施例の縮小画像一覧領域
６０３には、ソート対象の画像ファイルのうち、指定された経路からの距離が基準値より
大きい画像ファイルと対応する縮小画像は表示されない。６１０および６１１は指定され
た経路の開始地点と終了地点の情報として、例えば地名が表示される。情報処理装置のハ
ードディスクドライブ１０２には、地名とその緯度および経度を関連付けたリストが記憶
されており、演算処理装置１０１はこのリストを参照して開始地点や終了地点と対応する
地名を取得して表示する。
【００２２】
　次に、情報処理装置において、画像ファイルをその測位情報と指定された経路とにした
がってソートする動作を図７のフローチャート図を参照して説明する。なお、以下の動作
は情報処理装置の演算処理装置１０１がハードディスクドライブ１０２からＯＳやソート
プログラムを読み出して実行することにより実現される。
【００２３】
　まず、演算処理装置１０１は、ソートの基準を測位情報にしたか、すなわち、ユーザが
経路指定コントローラ６０５を操作して経路を指定したかどうかを検知する（Ｓ７０５）
。ステップＳ７０５で操作したと検知されれば、指定された経路を示す情報を取得する（
Ｓ７０６）。本実施例では、ユーザが図６に示すような経路を指定したとする。演算処理
装置１０１はソート対象の画像ファイルの総数を初期値として変数Ｎに代入する（Ｓ７１
１）。そして、演算処理装置１０１は画像ファイルの測位情報が示す座標と最も近い経路
上の点を検出し（Ｓ７１２）、これらの間の距離を算出し（Ｓ７１３）、算出された距離
が所定値以内かどうかを判定する（Ｓ７１４）。本実施例では所定値を１００メートルと
する。ステップＳ７１３の判定の結果、算出された距離が所定値以内であれば、画像ファ
イルを表示対象として追加する（Ｓ７１５）。変数Ｎから１を減算し（Ｓ７１６）、変数
Ｎが“０”であるか否かを判定する（Ｓ７１７）。ステップＳ７１６で変数Ｎが“０”で
ないと判定されれば、次の画像ファイルについてステップＳ７１２以降の処理を実行する
。ステップＳ７１６で変数Ｎが“０”であると判定されれば、すなわち全ソート対象の画
像ファイルに対する処理が完了すれば、表示対象の画像ファイルを開始地点との距離が近
いものから遠いものを昇順としてソートする。すなわち開始側の端点に近いものから終了
側の端点に近いものの順を昇順としてソートする（Ｓ７１８）。ステップＳ７１８でのソ
ート結果にしたがって、演算処理装置１０１は表示対象の画像ファイルの縮小画像を並べ
て縮小画像一覧領域６０３に表示する（Ｓ７１９）。また、ステップＳ７１５で表示対象
として追加された画像ファイルの座標は経路指定コントローラ６０５上で他の画像ファイ
ルの座標とは異なる色で表示される等して強調表示される。
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【００２４】
　本実施例によれば、ユーザは撮影日時やファイル名、ファイルサイズ、撮影装置の機種
等に関わらず、所望の経路に沿って並べられた画像ファイルのソート結果を見ることがで
きる。これにより、ユーザは撮影場所を手掛かりとして、特定の経路に存在する画像ファ
イルを視認しやすくなり、所望の画像を見つけやすくなる。
【００２５】
　なお、上記の実施例１および２では、ソート対象として画像ファイルを使用する場合に
ついて説明したが、測位情報が関連付けられた他のコンテンツのファイルであっても同様
に本発明を適用できる。
【００２６】
　（他の実施形態）
　また、本発明は、以下の処理を実行することによっても実現される。即ち、上述した実
施形態の機能を実現するソフトウェア（プログラム）を、ネットワーク又は各種記憶媒体
を介してシステム或いは装置に供給し、そのシステム或いは装置のコンピュータ（または
ＣＰＵやＭＰＵ等）がプログラムを読み出して実行する処理である。
【００２７】
　また、コンピュータが読み出したプログラムコードを実行することにより、前述した実
施例の機能が実現されるだけではない。例えば、そのプログラムコードの指示に基づき、
コンピュータ上で稼動しているＯＳ（オペレーションシステム）などが実際の処理の一部
または全部を行い、その処理によって前述した実施例の機能が実現される場合も含まれる
ことは言うまでもない。さらに、以下のような処理によって前述した実施形態の機能が実
現される場合も含まれることは言うまでもない。まず、記憶媒体から読み出されたプログ
ラムコードが、コンピュータに挿入された機能拡張ボードやコンピュータに接続された機
能拡張ユニットに備わるメモリに書きこまれる。その後、そのプログラムコードの指示に
基づき、その機能拡張ボードや機能拡張ユニットに備わるＣＰＵなどが実際の処理の一部
または全部を行う。
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