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Zat{zeni, jeho# Ufelem Je zjednodusit
konstrukeci tkacich strojd a zlep3it je-
jich funk&nost a vyuZitelnost. Uvedeného
se doséhne tim, 2e odchylovaci plocha Je
vytvotena ze strany nrohozni trysky na

pohyblivém st¥i2niku st¥fhactho Gstrojf.
Zatizeni lze vyu®{t na tryskovych tkacich 7 _&
strojich v3ech typt. _ /
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Vyndlez se tykad zai{zen{ pro volitelné odchfyleni vtku
na tryskovém tkacim stroji. |

ZnAmé tryskové tkac{ stroje obsahujf{ mezi prohozni tryskqu
a vstupem do pro3lupu prostiedek ve formé pFesuvné cldnky nebo
kandlu, P¥i zji$t&ni chyby p#i tkani kontrolnim za¥{zenim se
p¥ed prohozem dal3f{ délky ytku pifestavi samostatnid clonka nebo
kanAl do polohy pi{&né pies manéééci drahu dtku, Pasobenim tohoto
zvlad¥tniho prostiedku se dal3i prohazovand délka dtku odchylf .
mimo proSlup. Poté je tato délka titku odstrandna, napi*{klad ruéné'
nebo odstiiZena st¥fhacim Gstrojim,umistdnym mezi timto samostat-
nym prostiedkem é prohozni tryskou, Prosti¥edek je tedy umf{stdn
za stfihacim\ﬁstrojim a jeho pohyb je vybuzovan zvlad3tnfm akti-
Qétorem jako je napr¥{klad elektromagnef. Nevfhodoq znAmého
zplsobu a za¥izeni{ je, %e mezi prbhozni tryskou a pfo§1upem je
mald vzddlenost, do které je nutné umistit st¥fhaof{ dstroji. Na
vlastni prostifedek pro zabrédndni vstupu ttku do prodlupu zde zbyva
Ji% velmi mdlo mista, coZ je nevfhodné nejen z komstrukénich
divodi, ale i funkdnich,

Uvedené nevfhody odstranuje zaiizen{ pro volitelné odchyleni

- dtku na tryskovém tkacim stroji, jehoZ podstatou je, %e odchy-

lovac{ plocha je vytvofena ze strany prohozni{ trysky na pohybli-

vém sti¥iZniku stF{haciho tstroji.

Vyhodou zar{zeni podle vyndlezu je mo¥nost lep&fho vyufit{
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prostoru mezi prohozni tryskou a proslupem a vyuzit{ st¥ihaciho
Gstrojf k jestd dalsd funkei, Tim se tato oblast tkaciho stroje
zjednodusi jak po konstrukéni' tak i po funk&n{ strance a cely
tkaoiiproces je moZno vice automatizovat,

Pfikladnﬁ.provedeni predmétu vynﬁleiu jsou zobrazena
na vykresech, kde obr. 1 piredstavuje podéliny Fez st¥{hacim
dstrojim s pfimoéafe’vratné pohyblivim sti¥iZnikem a obr. 2
jeho bokorys. obr. 3 zobrazuje podélny Fez stfihacim dstrojim
s v&kyvn?m pohyblivim st¥i’nfkem a obr. )4 jeho bokorys., Na obr. 5
je podélny iFez strihacim dstrojim s p¥imodafe vratnym pohyblivym
st¥i¥nikem ve formd odvaddciho kandlu a na obr, 6 jeho bokorys.
obr. 7 znAdzorhuje podélny ez stif{haocim tstrojim s rotadnim
pohyblivym st¥i¥nfkem a obr, 8 jeho p¥idny tez Vv mistd zadni
stény pevné Shsti tstroji.

gt¥{hact tstroji podle obr, 1 a 2 mé vytvoien p¥imodate vratny
pohyblivy striZnik 2, ktery je pevnd spojen s thhlem 6, Vedeni
7 pohyblivého st¥iZniku 2 je vytvoteno vnit¥nimi sténami duté
pevné Bhsti st¥{haocfho G4stroji. Tato dutina soudasnd vytvari
odvadéci kanél_g-ﬁtku. v mist3 prohozni trysky_l_mé pevni &ast
st#ihacf{ho ustroji vytvoien valoovy otvor 9, jehoZ vnit¥n{ hra-
na vytvari pevny biit 4, V protilehlé§ strand valcovému otvoru 9
je v pevné tasti sti¥{haciho dstroji vytvofen dal¥{ otvor 10,
na ktery navazuje Vv horni &Asti prichozi dréd¥ka 11 pro téhlo 6.
Pro odd3leni dal¥i délky dtku je vytvoifen na pohyblivém st¥iZ-
niku 2_ dals{ pohyblivy biit 12, p¥i tkani{ se pohyblivy st¥iZnik
2 piresouvd vratnd, z polohy znadené Sarkovand, dold a dtek se
odddluje pisobenim dolni Eésti kruhového pevného biitu 4 a po-
hyblivého b¥itu 5. pisobenim odchylovaci plochy 3 do odvadéciho

kanélu_g_se;odchflené dals{ délka utku odd¥l{ p¥i vratném pohybu
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pohyblivého st¥iZ%niku 2, vzhiru pisobenim dalsdiho pohyblivého
bfitu 12 a horni{ &4sti kruhového pevného b¥itu 4, P#i sprivném
tkacim procesu je b&hem prohozu pohyblivy stiiZnik 2 v horn{

poloze a neznézorndny ttek je prohazovan do pro3lupu pies

vdlcovy otvor 9 a daldf otvor L(l'pevné_éésti st¥{haci{ho dstroji.

Na sti#i{hacim stroji podle obr. 3 a 4 je vykyvny pohyblivy
st¥i¥nik 2 vedeny vﬁitf'n:imi sténami odvadéciho kanédlu 8 pevné
8asti Gstroji obloukového tvaru., Prichozi draiZka 11 pro kyvné
téhlo-6-;je vytvoiena v boéni stdné pevné SAsti dstroji. Kyvné
tahlo _§_ je druhym koncem upevndno na oto&ném &Eepu 13. Funkce
tohoto p¥ikladného provedeni je stejnid jako u predchoziho
pr;)vedeni pouze s tim rozdilem, Ze pohyb pohyblivého st¥i¥niku 2
je kyvny,

Stf{fhaci Gstroji podle obr. 5 a 6 mad pohyblivy stfi%nik 2 vytvo-
fen pohyblivou &4st{ odvAddciho kandlu 8, piifemZ jeho pohyh

Je pYimodare vratny, Pohyblivy biit 5 vytvo¥eny na vndjS{im
obvodu dolnf{ &Asti pohyblivého st¥iZ¥nfku 2 @ dals3{ pohyblivy
b¥it 12 hranou;na ni% navazuje odvdddci kandl 8 s odchylovact
plochou 3., Funkce tohoto provedeni je totoZnéd jako u piFedcho-
zich pouze s tim rozd{lem, %e je-li pohyblivy sti"iﬁniki v horn{
poloze, neprochizi Gtek pres daldf{ otvor 10 pevné SAsti astrojf,
kterd by zde byla nadbytednd, ale je prohozen pii{mo do nezni-
zornéného prodlupu, St¥ihaci dstroji podle obr, 7 a 8 mad rotadni
pohyblivy st¥iZnik 2 propojeny ndhonov& ozubenym pFevodem L3

se svym prohozem, V dutind pevné &4sti st¥fhacfho ustroji
uloZeny pohyblivy st¥iZnik 2 je vytvo¥en tvarovanou excentrickou
plan¥etou vytvafejici v plnéd 34sti od stiedu k obloukovému

okraji odchylovac{ plochu 3, V pravé &asti pianiety podle

obr. 8 je od stiedu planZety k jejim vnZjSimu obloukovému
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okraji jeji{ wvndjii{ hranou vytvoien obloukovy pohyblivy biit 5.
Pevny bfit_ﬂ_ve tvaru prstence je p¥ipevndn v duting pevné
g4sti tstrojf v mistd vAlcového otvoru 9. BShem tkani se
ﬁohybliv& st¥iZni{k 2 ot&di souhlaéné s ot4&kami neznadzorndného
hlavniho hif{dele., P¥i prohozu nezndzorndného ttku je tento
veden mezi vélcovym otvorem 9 a dal${m otvorem 10 a planZeta
pohyblivého stfi%niku'g_se vychylovaci pbchou_g_oté&i v dolni
t4sti st¥ihaciho dstroji. P¥i ukondeném prohozu neznizornéného
Gtku zadind pohyblivy stiiZnik 2 svym ﬁohyblivfrm b¥item 5 uza-
virat valcovy otvor 9 a pevny prstencovy biit 4 aZ dojde Jejich
pasobenim k odd8len{ délky dtku. P¥i signalizované chybd p¥i
tkani nez@istane planZeta pohyblivého stii¥niku 2 v této st¥iZné
poloze, ale je3td se pootodfi asi o 900, aby odchylovaoi plocha 3
planZety pohyblivého stiiZniku 2 byla natolena pres zanéddeci
drdhu dtku jak je zndzorndno SArkovand na obr. 7. Po odchyleni
dal3{ délky titku se opdtovnym otolenim planZety pohyblivého

, stfiiniku‘g_o 1 + 1/b otéddky tato 0dd31{ a zanASeci dréha
souSasnd uvolni, Plan¥eta pohyblivého st¥iZniku 2 miZe mit
vytvoien je$td dal¥f{ pohyblivy bFit 12 v mistd rovné obrysové
‘hrany patrné 84rkovand na obr. 8. Po odchyleni daldi délky
dtku do odvAdéciho kandlu 8 neni t¥eba pro odd8leni této délky
Gitku ot4fet plan¥etou pohyblivého st¥iZniku 2 samostatnd

o 1+1/h oth¥ky vpied, ale je moZno vyuZit zp&tného chodu stroje
o jeden tkac{ cyklus, ktery je pro zastaven{ stroje nutny

pro umo¥n¥ni odstrandni chyby p¥i tkani, PlanZeta pohyblivého
stfiénikuﬁg_pfi opa&ném smyslu otddeni ne¥% p¥i tkani odd¥li
dal§£ délku titku a Ji% po této jedné otédlce je piipravena

pro tkani,

odchylovéni{ a odd¥lovan{ titku je provaddno st¥{hacim dstrojim
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tryskového tkaciho stroje umisténym mezi prohozni tryskou 1
a neznazorndnym pros$lupem, Je-li p¥i tkan{ vydin neznizornénym
kontrolnim za¥{zenim chybovy signal, je vadnd prohozend délka
je3t¥ zatkani, nebot v disledku velkf§ch setrvadnych sil nent
mo¥no p¥i vysokych otddkdch zastavit chod stroje okam#itd,
Tkacf{ stroj tedy p¥i zji¥tdné chybd pifi tkani vykond jedtd
neé jménd jeden tkaci{ cyklus, Soudasng je vydan povel k nastaveni
stroje., Pohyblivy stfiénikdg-obsahujici ochylovaci plochulz;
tuto vadnou délku udtku odd&dlf, premistdnim z polohy mimo
zandSeci{ drdhu Gtku p¥{&n& pres ni, kdy neznizorndny htek je
zaveden mezi pevny b¥it &_stfihaciho ustroji a pohyblivy biit
2_pohyb11vého st¥i¥nfku 2, P¥i normédlinim tkacim procesu
pohyblivy sti¥iZnik 2 zandSeci dréhu dtku uvolni okam#it&, ale
po vydédn{ chybového signidlu a odddleni vadné zatkané délky
Gtku zistane v této zand¥eci{ dridze po zbytek tohoto tkaciho
cykldsﬁéété po dobu prohozu dalsi délky Gtku a uvoliovaci
pohyb po tuto dobu nevykonavé, fﬁsobenim odchylovaci plochy 3
se dals{i jestd prohazovand délka Gtku odchyl{ mimo svou zand-
%eci drdhu do neznidzorndného pro3lupu a zavede se do odvad&ciho
kanélu_gf Po ukonfeni prohozu a sou¥asném odchyleni této dals{i
délky ttku pohyblivy st¥iZnik 2 tuto zan&Sec{ drdhu opét
uvolni, &{mZ se i tato délka Gtku odd¥l{ a tkaci stroj je

pripraven k vlastni{ opravé p¥i{diny vzniku chybového signilu,

Jak je ﬁidét z pi¥ikladnych provedeni odchylovéni utku ze zané-
Seci{ drdhy do proSlupu miZe obstarat nové stifhaci zarizeni
raznych konstruke{ s riznym pohybem pohyblivého sffiéniku_g:
Pohyblivy stfiénik‘g_také nemus{ byt jen jeden, ale pevuy
bfit_&_m&ie nahradit dal${ pohyblivy stiiZnik pohybujici se

do zanAdSeci drihy proti pohyblivému stfiZufku 2., Rovnd% tak
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pohyblivy b¥it 5 a dal3f{ pohyblivy b¥it 12 miZ%e nahradit Jeden
spoledn$ pro zajisténi odd¥leni délky wtku p¥i tkanf i odohflens
dal¥f délky utku., Navic tuto dalsdf délku utku neni unutno
odd8lovat, ale je mo¥no ji po opraveni chyby zanést do prodlupu
a teprve po zatkani odd&lit. Tuto funkei je moZno jednoduSe
zajistit nap¥iklad u provedeni podle obr. 1, 2 2 3, L4, Pouze
pohyblivy st¥iZnik 2 by m31l vytvoien pohyblivy biit 5 vpravo
naho¥e nad odchylovaci plochou 3 a pevny bfit‘ﬂ_v mistd dal3iho
otvoru 10. P¥i tkanf{ by byl pohyblivy stiiZnik 2 pod zanddeci
dréhou utku a st¥i¥ng pohyb by provadd&l ne z odvéadéciho
kan4dlu 8 ven, ale pies zandSeci{ drédhu smdrem do ndj. Tédhlo 6
by u proveden{ podle obr. 1, @ bylo vytwreno odspodu pohybli-
vého stiiZniku 2. Po odstii¥eni délky ttku pohybem pohyblivého
stiiZniku 2 pFes zanAd$ec{ drdhu proti odvadscimu kandlu 8
zGstane tento ve st¥iZ¥né poloze a dal3i délka titku se pasobenim
odchylovaci plochy_g zavede do odvaddciho kanélu‘gl Potom‘
pohyblivy st¥i¥nik 2 zanéeci dréhu uvelni pohybem od odvadd=-
ciho kandlu 8 a odchyleny titek je moZno zanést do prodlupu.
zai¥{zeni podle vyndlezu lze vyuZit u viech druhd tryskovych

tkacich stroji.
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| ‘1. Zai*{zeni{ pro volitelné odchyleni ﬁéku na tryskovém tkacim

| stroji ,um{sténé mezi prohozni tryskou a proélupem,obsahudici
odchylovaci plochu Gtku;vyznadené tim, Ze odchylovaci plocha
(3) Je vytvofena ze strany prohozni trysky (1) na pohyblivém
stiiZniku (2) sti¥fhaci{ho dstroji. | .

2. Zarizeni podle bodu 1'vyznaéujici se tim, #¥e odchylovaci
plocha (3) je na pohyblivém st¥iZniku (2) vytvoiena mimo
jeho b¥it (5).

3. Zaiizeni podle bodii 1 a 2Ivynaéujici se tim, Ze vedeni
pohyblivého st¥iZniku (2) je vytvoieno odvddScim kandlem (8)

u tku,

4., za¥izeni{ podle bodd 1 aZ 3,vyznaéujici se tim, %e vedeni
pohyblivého stiiZniku (2) obsahuje alespon Jeden pevny b¥it

- (h).

5. Zaffzeni podle bodd 1 a¥ l4,vyznmaSujici se tim, Ze pohyblivym
st¥iZnfkem (2) je vytvoren odvaddci kandl (8) utku,

6. Za¥izen{ podle bodi 1 aZ 5Ivyznaéujici se tim, %e pohyblivy
st¥i¥nik (2) obsahuje dva pohyblivé b¥ity (5, 12).

2 vykfesy
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