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Urzqdzenie sluiqece do pomiaruv odlegloéci i wysokoéci do kdxtomierzy
geodezyjnych

Patent trwa od dnia 7 lipca 1958 r.

Wynalazek dotyczy urzadzenia, stuzacego do
pomiaru odleglo$ci i wysokoséci, do katomierzy
geodezyjnych z luneta celowniczy, wytwarzajg-
cag podwéjny obraz laty pomiarowej.

Znane sg samoredukujace dwuobrazowe przy-
rzady geodezyjne z lata pomiarowa w punkcie
celowniczym, w ktérych odleglos¢ i wysokos¢
mierzonego punktu jest obliczana w stosunku
do miejsca pomiarowego wediug przesunigcia
obrazow laty. W przyrzadach tych jeden obraz
jest wytwarzany bezpoSrednio przez obiektyw
lunety, a drugi jest przesuniety za pomoca
urzadzenia optycznego, umieszczonego przed
polowa obiektywu lunety, oddzialywujacego na
obiektyw samoczynnie w zaleznoSci od zmiany
kata wysokoSciowego. Znane dotychczas tego
typu przyrzady s, wykonane jako odlegloscio-
mierze specjalne, ktére sa jednak bardzo dro-
gie. Zastosowanie ich jest ograniczone, a na-

*) Wiasdeicielkka: patentns. e§wiadezyla, ze wyna-
lazeg jest inz: Zdemek Kasparnik.

_podania réwnaniem D =

rzady optyczne sluzace do samoredukecji maja
staly miekorzystny wplyw na jako§é obrazu
w polu widzenia lunety.

Inne znane odleglosciomierze sg nasadza.ne na
lunete teodolitu, jednak w czasie pomiaru trze-
ba nastawia¢ Srodek odchylenia za pomoca recz-
nje poruszanej gatki.

W znanych urzadzeniach stosuje sie dwa jed-
nakowe kliny, stuzgce do zmiany kata paralak-
sy v (fig. 1), ktére sa wlaczone i osadzone przed
obiektywem lunety w ten sposéb, ze przy po-
ziomym potozeniu lunety catkowita odleglosé
kata paralaksy obu klinéw jest réwna katowi y
(ktéry zwykle jest obierany w ten sposéb, ze je-
go cotg = 100). Odleglo$é¢ D od przedmiotu jest
L cotg vy = 100 L.
Je§li oba kliny beda obmacane przeciw sobie
z polozenia poezatkowego o kat o, réwny katowi

- wysoko$ciowemu lunety, wéwcezas Kat paralak-

sy zmiemia sie z kosinusem kata tak, ze otrzy-
muje sie zalermosé:

Da = Dicos a



- ktére przedstawia zredukowang odleglo§é. Je-
hkwdyzklynéwmqbweobréconywprze-
whym kiegunku o 99°, wéwczas kat paralaksy

,{d&ia w plaszczysmie glévwnej kat réwny zero,
atomiast przy dalszym obréceniu -klinéw

o kat a ofrzymuje sie:

' V = D cos (90 — x) = D sin « )
Zalemnoéé ta daje nam wysoko§é V, jak uwi-
doczniono mna fig. 1.

Urzgdzenie wedlug wynalazku usuwa medo-
.godnoéci  przyrzadéw geodezyjnych tego typu.
Urzgdzenie bedace przystawka dolacza sie przed
.obiektywem lunety tylko przy pomiarach odle-
gloSci lub wysokosci. Poza tym urzadzenie ge-
odezyjne moge byé uzywane bez zalaczonej
przystawki. :

Przystawka wediug wynalazku, sluzaca do
pomiaréw . odleglosci i wysokosci w katomierzach
geodezyinych, wyréznia sie tym, Ze moze byé
zamocowana przesuwnie na uchwycie obiekty-
wu lunety celowniczej, poza tym narzad de-
wiacyjny jest polgczony na stale za pomoca
preta z nieruchoma czeScia przyrzadu geode-

. Zyjnego w ten sposob, ze narzad tem przy samo-
redukcji mierzonej odlegloéci obraca sie pro-
porcjonainie do zmiany kata wysolmécwwego
lunety i Ze marzad dewiacyjny moze byé prze-
stawiany o 90° dla pomiaréw wysokoéci lub
odleglodci za .pomoca qmelduhi krzyza mal-
tanskiego.

Przyklad umdzema wedlug wynalazku jest

przedstawiony na rysunku.

Fig. 1 przedstawia schematycznie zasady po-

miaru wysokosci i odleglosci (z latag pomiarowsa
u ‘celu), fig. 2 — katomierz geodezyjny z mnasu-
niety przystawky stuzacg wedlug wymalazku do
pomiaréw odlegloéci i wysokodci w widoku z bo-
ku, fig. 3 — ukiad optyczny przystawki stuzq-
cej do pomiaru, odlegloéci i wysokoSci w prze-
" kroju osiowym, fig. 4 — przekladnie krzyza
maltafiskiego w przekroju, stuzacg do przesta-
wienia o 90° narzgdu dewiacyjnego, fig. 5 —
przekladnie krzyza maltanskiego z przodu
w przekroju linii A — A wedlug fig. 4, fig. 6
— w widoku z przodu podzialke mikrometru
opiycznego, stuzacg do odczytu przesunigé cze§-
ciowych lnii celowniczej.

- Fig. 2 przedstawia katomierz geodezyjny 1
z lunetg celowniczg 2. Na uchwyt obiektywu
lunety 2 nasadzona jest rura 3 urzadzenia, slu-
zacego do pomiaru odlegloéci i wysokosci, przy
ezym rura 3 moze byé zamocowana na uchwy-
cie obiektywu za pomocg &ruby 4. W rozsze-
rzonej czeSci 5 rury jest umieszczony ukiad
optyczny (fig. 3), ktéry sklada si¢ z pryzmatu

rombowego o dwéch powierzchniach odbijaja-
cych i z narzadu dewiacyjnego lub diasporame-
tru, skladajacego sie z dwéch klinéw optycz-
nych S
‘Pryzmat rombowy 6 z dwoma powierzchnia-
mi odbijajacymi 7, 8 jest umocowany przechyl-
nie okoto osi X — X na osi 9 za pomocg diwig-

‘ni 10, zapadki 11 oraz sworzmia 12 tak, ze ra-

zem z podziatka 14 i gatka 13 tworzy mikro-

metr optyczny.

Podziatka 14, przedstawiona na fig. 6, jest
zaopatrzona w podwdéjne oznaczenia cyfrowe,
umieszczone w obu kierunkach -osi podaziatki.
Tego rodzaju podzialka jest korzystna, zwlasz-
cza dla odeczytywania i odréznienia dodatnich
i ujemnych wartosci wysokoséci. Przez obrét gat-
ki 13 mozna odczytaé¢ na podziailce 14 réwmole-
gle przesuniecie linii celowniczej. Diaspora-
metr sklada sie 2z dwéch pryzmatéw optycz-
nych 15, 16, umieszczonych w uchwytach 17, 18,
osadzonych w lozyskach kulkowych 19, 20. Pryz-
maty te mogy si¢ obraca¢é w przeciwnych kie-
runkach dzieki stozkowym kolom zebatym 22,
23 1 stozkowemu koétku zebatemu 24 w uchwy-
cie 21.

" Na bocznej $cianie tulei 5 (fig. 4) jest umiesz-
cmny,,swmzmi 25, woké6t ktérego obraca sie
zesp&? kél, skladajgcy si¢ z kola zebatego 26
i krzyia ‘maltafiskiego 27. Kolo zebate "26 zaze-
bia sig¢ z kolem zebatym 28, z ktérym polaczone
jest stozkowe kolo zebate 24. Kolo 24 napedza
kliny optyczne 15, 16. Na sworzniu 25 jest '
umieszczona obrotowo tarcza 29, na ktérej jest
zamocowana poziomnica 30 z lusterkiem 31
i sworzniem 32, sluzagcym do nasuniecia jedne-
go kofica preta pociggowego 33. W dolnej czes-
ci tarczy 29 umieszczona jest na sworzniu 35
gatka nastawcza 34, dzieki ktérej obraca sie
podkiadke swormmowa 36 napedu kfrzyza ‘mal-
tanskiego 27.

Na sworzen 37, ma;dujacy si¢ w mnierucho-
mej czedci teodolitu 1, zostanie nasuniety drugi
koniec preta pociggowego 33, zaopatrzony w na-
kretke 38 z gwintem lewym i prawym, dzieki
czemu mozna’ zmieniaé jego diugosé.

Zasade dzialania urzadzenia wedlug wyna-
lazku stuzgcego do pomiaru odleglofci i Wyso-
kosci podano ponmizej. -

Redukcja nastepuje autmnatyczme za pomoca
ukladu w kszbalcie réwnolegloboku, ktéry jest
utworzony zd pomocg preta pociggowego 33,

" nasunietego na sworznie 32 i 37. Osie 0,, 0,

wspélnie z osig 0, lunety i osig 0; tarezy 29
tworza ‘wierzchotki réwmolegloboku. Przez na-
chylanie lunety o kat. a obraca si¢ za pomoca
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‘preta pociggowego 33 tarcza 29 réwniez o kat a
i za pomoca kola 24 obracajg sie kliny 15, 16
(fig. 3) diasporametru_réwniez o kat a. W celu
zapewnienia kontroli wla$ciwego nastawienia
‘tarczy 29 przymocowana jest do niej poziom-
nica 30, ktérej polozenie musi byé tak dobrane,
by przy poziomym polozeniu lunety i przy wy-
réwnanej poziomnicy 30 osagnieta byla pozy-
cja podstawowa diasporametru, to znaczy by
byla uzyskana stala mnozenia ré6wna np. 100.

Wtasciwe nastawienie diasporameiru przepro-

wadza sie za pomocg $rub regulacyjnych 40, 41
(fig. 3). Pozycja podstawowa jest stosowana do
nastawienia za pomocg nakretki 38 wlasciwej
dlugosci preta pociggowegc 33. Nakretka 38
jest stosowana tez w przypadku wadliwie wy-
poziomowanego przyrzadu, gdy poziomnica 30
zastepuje poziomnice wzorcowy. Ciezar opisa-
" nego urzadzenia na czefci obiektywowej zostaje
wyréwnany przeciwwaga 39, umieszczong na
czesci okularowej lunety 2. '

Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzenia stuzace do pomiaru odleglosci
i wysokosci do katomierzy geodezyjnych
z lunety celownicza dla wytwarzania dwéch
obrazéw laty pomiarowej na celowniku, skla-
dajace sie, z jednej strony z narzadu dewia-
cyjnego dla wytworzenia kata paralaksy,
a z drugiej strony z ruchomych czesci optycz-

nych stuzacych do osiagniecia pokrycia sie .

obrazéw z podziatkami laty, znamienne tym,

ze narzad dewiacyjny sklada sie z dwéch kli-
n6w optycznych (15, 16), umieszczonych
w uchwytach (17, 18), ulozyskowanych w in-
nym uchwycie (21), przy czym kliny &3 obra-
cane w przeciwnych sobie kierunkach za po-
mocg dwéch stozkowych két zebatych (22,
23), zazebiajacych sie z stozZkowym kétkiem
zebatym (24), i ze narzad dewiacyjny jest
polaczony na stale z mieruchomg czescig
przyrzadu geodezyjnego za pomocy nasadzo-
nego preta pociggowego (33), ktéry jest na-
suniety na sworzen (32) tarczy (29), osadzo-
nej obrotowo na sworzniu (25), na ktérym
znajduje sie - réwnoczednie zesp6t ko1, skia-
dajgcy sie z jednej strony z kota zebatego (26),
zazebionego z kolem zebatym (28) i polaczo-
nego z koétkiem zebatym stozkowym (24),
z drugiej strony z krzyzem maltahiskim (27),
w ktérego rowek zachodzi sworzen tarezy
(36), uruchamianej gailka nastawczg (34).

. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym,

ze zawierd nakretke (38), ktoéra stuzy do zmia-
ny dlugosci preta pociggowego (33).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne

tym, ze na obrotowej tarczy (29) jest zamo-
cowana poziomnica (30) z wychylnym luster-
kiem (31).

Meopta Praha, néarodmi podnik
Zastepca: dr Andrzej Au,

rzecznik patentowy
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