16

P 2 989 409 B1

OZFET

ADAPTIV IVME SINIRLAMA

Bulus; rnepin deniz ¢alkantilannin bir silahta yol agugi top tasiyiciyva induklenmiy hareketlenn
dmekte otomank top oldufiu Gzere ivme simirlamasi ile 1gtigal eder,

Buluy, isabet omanun daha dogiusu isabet tablosuny tapyicnya inddklenmig hanehetlere optimize
ve adapte etme fikrini esas aar. Ates sekanslarn strasinda otomatik toplann silahlisza
(Tasiy:cilara) isabet oran: ile stabilizasyon performanst arasinéa oplimize bir uvusma olmas.
amaglanmakiadic. Bunun ¢in dlgiim sisteminin (sistemiennin) Glgdgin venlerin gegmis bazli,

adaptit ivme sinerlamasindan yola gihilmaktadis
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Top ndiklenmiy hareketlenn bir obje ile hirikie hareket cden tasiyvier (3) Qzerine
kurulan bir silaba (1) ivire simcamas:mn Gze g agagulaki adumlazdie:

aj Silahin (1) xullamimadi®) zamanda tasivicinin ¢34 hareketinin dlgUimesi

b1 Olgum sisteminin stnekli Glgiilen verileririn kavdeditmes!

c) Tagiyrcaan (3 aksinsum olugan hareaetlerinin gegmisinin bulunmas

¢) Olusan bu maksimum ivmelerin vert sisteninin op dizenlemesinde kullan:lan

Blglim veniennin sitakm (17 atey sekansy sitasina kulianilmasi

<1 No' luisteme gdre iving samslamasiran Gzelligi dlgiim sisterminin (4 ates sckansi

sirzasinda alhinan 8lgim sinyallerinin baskilanmamas: veva tiltre edilinemesi axsirg
cecmis dayanarak sinirlanmas:dis.

<2 No' histeme gdre wvime ssmiclamasinm dzelligi ates sckansi sirasinda 8igim
sisteminin {41 ea son Ofgdlen uyanpam  dserinde bulunan  tim anzaiann
baskilanmasicir.

<1 ila <235 No® listemlerden biring pire ivime sivirlamasinin §zeligi 8 iim
sisterninin (4} birkag suniveden daba essi olan Slgitm verilennin silinmesi ya da

bir diaha kullamdmaya devarm edilmermesidir.

Bir obje (51 ile Dirlikee harcket eden tagivicy (3} dzerine kurulmus olar bir silahin 1)
top tagicrya inddklemmnis bareketlerin ivime sumrlamasi igin olan bir tagivier (3)
{izerine sabitlenen en az bir adet silah namlusu (2) olan dizeneginin &zellidi
agivicimm (3) hareketini zaman esnasinda sirekli algmek agin bir Si¢Um sisteminin

i4) clmas) ya da blgiim sisteminn (1) siirek)i 8lellen verilenint kaydetmek, silalun
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(1) kullandmadigr bir gegmis sirasinda maksimum olusan ivime degerlerini bulmak
ve maksimum olugan ivimelerini Gl¢tim sisteminin (1) top diizenlemesinde kullamilan
glincel olelim  verilerinin silalin (1) ates sckanst siwasinda sinrlanmast icin
olusturulmus buna bagh bir bilgisavarm olmasidir,

CSe No luisteme gore ivime simrlamasimim dzelligi Sletim sisteminin (-4) bir jiroskop
olmasidar.

“5oveya <0 No' huisteme gore bir ditzenegi kapsavan obje (5)

=75 No™ lu isteme pore objenin (5) Gzelligi objenin hareket halinde bir arag veya

cemi olmasidir,
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TARIFNAME

ADAPTIF iVMF SINIRLAMA

Bulag; omegin deniz galkantilarion bir silahta yol agti op asiviciya inddxlenmis
hareketlerin droekte ofomatik top oldugu zere ivme sinrtamas: iic istigal eder.

Oomatik top namiu ckscninin stabilizasyonu anlwminda top tagyiciya indiklenmis
harcketlerin ayariagnmas) Smegin jiroskop olmak lzene hismen hassas olan ¢lgum
sistemlerinin hallamlmas:m yant kogar. Ozel olarak atey dart:eler sirasinda vine ozellihle
tlsha wzun olan atey sckanslarinda bu slgibm sistemien verlestirildipi vere gore yofun bir
8lg0de sizahta olugan geri tepme kuvvetlerinden etkilenir. Olgiim sistem: bu sehilde. ton cahay
dogrusu silah ates darbesinde harckeisiz bir platfonn izennde sabitlenmis oisa bite schver
lagiviciya indlikienmis bir hareketi Glger. Sehven dletilen hareket, top avannda pé7 Sntinde
bulundurulmasi halinde top avannda ayir reaksivona vol agar. Bu, veniden, atey darhesinde
istenmeyen saguma attiga (Standar sapma sipma degeri) vol agacak sekilde isahe
tablesunun kotiitesmesine etha eder

DE 32 29 819 Al den muharebe tanklan igin cntegre navigasver ve ate; kontrol sistemi
biiinmextediz. Aynca meveut olan ropaglar ates komtrol sistemi icin birlikte kullan:hr.
Silahta buiunan éner topaglar ile ivme dlger deperlendirme vamnak iizere sinvaller clugtur:.
Ayrica Roli-Nick- dengesi yap:lor.

DE 103 08 308 Al isc hinci bir Roll-Nick- dengesi ile megpul olur Bu durumda, platform
ile ilgili olarak azimut ve yikseltme agisimin ataiet sistemine karg dondirdlebilie bic

platform tespit olunup goz 6niinde bulundurelur.
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DE 603 18394 T2 (EP | 474 326 B1) pemt hareket? tahmin dizensfin ortava keyvmaktadir
DE 38 82 337 I2(EP 0321 127 Bl elekwronik bir egim olgibn sistemi ile tlgilidie. Rir Gifek
i¢in stabilizasyon sistemi DE 098 32 339 12 (EP 0 898 144 B1 ) den ¢ikarulabilir,

US 4.3R7.624 A” dan bir obje ile birnkic harcket eden bir tagivic: Gizerine kurulu olan bir
silahin lizerine top tagiviciya inddkleniniy barehetlenn ivine dizenefi bilinmektedir,
Yukar:da adi gegen ¢tzimler ¢ox zahmetli oanust desavantajing sahiptic. Avnca gozdimlenn
kig biri isabet cramm daha dofrusu bir atleg sekansindar ortaya ¢:kan isabet tablosunu gdz
andinde iwundunars

Burada, bulug xendisine, yukanda adi gegen dezivantajzardan haginma Sdevini verr,

Bu ddev, <1 No' u istemin vasifiar: e ¢ozlltr. Avaniajh gelistirmeler ise alt istemlerd:
belirtilmistis

Bulug, isabel oranim daba dogrusu isabel tablosun tagiyicya mdixlenmiy Faresetlere
optimize ve adapte etume fikrin: esas alir. Atey sexanslan sirasinda otomatik teplar:n silahlars
( I'asiyicilara) isabet oram ile stabilizasvon performans: arasmda optimize bir uyugma olmasi
amacianmaktadir, Bunun igin $lgim sisteminin (sistemlerning GlGi080 verilenin pogmis
bazh, adaptif ivine sumclamasindan yola ¢rikilinaktadir.

Silah kuliamminin gergeklesmedig: vani ates sekansi baslaulmadigy zaman sirasinda dlgum
sisteninin ¢ sistemlerinin olgitm verileri stirckl: kavdedilic Bunlarn hirkag saniveden daha
cski olmasr Fahimde ba venler sihnebitmehte ve Glgilm sisteninin ivine simrlamas: 1gin
kullamlan venlerde her zaman glncellestinlmiy gevmiy meveut ve Kaydedilmiy sekilde
kullantimaya devam ediiememektedir.

Bu dl¢um verilerinden gegmis sirasinda ortaya ¢ikan maksimum ivme.er bulunur lvmenin

by suretie tasiyvicimm ilgili hareketine strek:i adapte cdilen maksimum dejier Slgum
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sisterninin ¢ sistemleninin 8lgdm verilerini ivme siirlamasi yehlinde ve bu suretle doiavh
olarak top ayannm reaksiyonuny daha defrusu top namiu ekseninin stabilizasyonunt
sintrlamak i¢in her ates sekansinda sullamir

Harckesiz bir top tagiyicisindan silahun dahi dogrusu otomatik wopun ates sckansinda olgtm
sisteminin geri tepme kovvetleni tarafindan inddklener anzalar, by durumda awlapti? ivme
siurlamasinie, maksimum deged sific’ da bulundugundan kompie olarah  bashilarer,
Bévlelikie top avarlamasinda yanlhy bir reaksiyon gerceklesemers.

Omepin deniz qalkanusiyla hareket ettirilen top tagiycisindan ilalin daha ofrusc otomatin
topun atey sckansinda Slglim sisteminin en son blgtlen tah:iki (deniz ¢alkantisn {lzerinde
bulunan tidm anzalar haskilamr,

Bu savede toplamda stabilizasyon performansindaki Kazamm basit dicm  sistemlerd
kullantlarak Hyili sinic kosullarina optimal gekilde adupte edilip bu ¢thiler agisindan atey
darbelennde en iyiisabet tablesu ¢ Standart sapmanim mdimkdn olan er kigik sigma degeri)
clde ediiir.

Tercihan. top tasiyicisina indiklenen barexetlerden hareket eden bir tagivier dzesinde (O,
Gemi. arac. Helikoprer vs.) kurulan bir sitaka ivme sinrfamast yapulmasi Snerflmekedir. Bu
thrden harehetlenin silabin top ayarlamasimin igine gitmesini engeliemes igin Layvig
hareketinin siladun kutlaniomnnin gergeklesmedigi zanmmar sisasinda 8l¢almest onpdrilmistir.
Kesintisiz &lgiller bu veriler kaycedilerex buradan tayiviziren epghsimum crlava gikan
ivmeiennin bir gegmisi bulunur, Silahin ates sekansi esnasinda daha soara b Sigtim venler
ton avarlamas igie @iz antinde bulunderalur,

Bu tdrden hareketier: szerek ayitmaya vy, vamayan Tasiviciva indilkienmis harekeslerde

stabilizasyenu artimaya yonelih tlave 8lgim sistermier veva bir ates sekansy siras:nida



15

20

L2 258945381

siiabin geri tepme kuvvetlerinder. Gigtm sistemlerine etxilerinin azalhlmasina vorelik
dniemler uvpulanmaz. Bu kuvvetierin saptirdigh: Slgim verilerinin payi kolayca ve siradan
bir sekiide bu ayama sirasmda “edz arc ediliz

Blck resimde basitletirilerck canlandinian uygulama drnel vardimiyla bulusun daha
aynnt:l bir sekilde izah edilmesi gerektir.

Caniardirzlan, Iir tagiy:c: (37 Uzeninde sabitlenen en az i adet silah namiusu {23 olan hir
top (1) veya bir siluh diha dofirusu bir silak istasyonudur. Tagyiwida veya platforma (1
ayrica ¢n az bir adet olgin sistermi (4) entepre edilmistir. Tagiyic: (3) endist tarafindan bir
geminin glvertesinde (%) (veya aragta veya benzerierinde) sabit olarak verlestinlmistir,
Geminin deniz gaikantilanmin sebep oldupu hareketiere bagl: olarak sistem. silahi deniz
¢akantisi sirasinda hedefe sabit saha dofrosu hedefe yénelik olarmk dogrultabiimek igin
taha aynnule olarak canlandinlmayan ancak bilinen top diizenlemesini kapsamaktadir
Ol sisterni (4) bir jircskop olabilecek olup bu, uvpulamnada haler bizzat top dlizeniermesi
igin kullanmukiadr,

Fanksiyanu asagidaki gibidir.

Silaht (1) kullammimin olmadi® zamanda algum sisterninin (43 8lgam venleri sirekl olark
tespit edilerex buniar bir hilgisayar: (6) yazihp kavdedil:s. Olywin verilerinden xavdedilen
pegmis sirasinda maksimum aitayu gikan ivmeler (Ivme defierleri) butunu.

Su an hir atey sckansy baglauldipanda bu slgtm veriler: stinehdi adapic edilen maksimuwn
deger claruk bilgisayardan (6) alhnarak daha sonra !¢t sisteminin (4) dlgim verilerinin
simirlamast igin kuilambir. Baylelikle atey sexans: sirasinda 8igUm sistem:nzle (43 olusan
tagtyrer mdakle harcketlerden oldukca dabu basdkh olan peri tepme kuvvetleri top

simrlamasinda gz Ondrde tnulimaz.  Gesi tepme kuvvetlen tarafindan saptirzlan b
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kuvvetler bulus geredi ates sckanst smrasinda kavdedilen éi¢lim verilerinink maksimum
degerivle simrtam,
Gosterildigi Gizere. ¢oziim sadece gemiler Gizerinde uvgulamayia sl olmayap aksine

dzellikle arazi vs. olmak Gizere hareket halindeki araglarda da oveulama balabalir,
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