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(54) GELENKIGE WELLENVERBINDUNG

(57) Die Erfindung betrifft eine gelenkige
Wellenverbindung (10, 110) mit zumindest einem
Gleichlaufgelenk (5, 105) zum Ausgleich von
Achsschiefstellungen  zweier Elemente eines
Antriebsstranges, wobei das Gleichlaufgelenk (5,
105) einen mit einem ersten Anschlussteil (14, 114)
fir ein Element des Antriebsstranges verbundenen
AuBenring (5d, 105d) und einen mit einem zweiten
Anschlussteil (15, 115) fir ein anderes Element des
Antriebsstranges verbundenen Innenring (5a, 105a)
aufweist, wobei zwischen dem AuBenring (5d, 105d)
und dem Innenring (5a, 105a) ein Kafig (5b, 105b)
mit Drehmoment zwischen dem AufBenring (5d,
105d) und dem Innenring (5a, 105a) Ubertragenden
Walzkorpern  (5¢, 105¢) angeordnet ist und
AuBenring (5d, 105d) und Innenring (5a, 105a)
relativ zueinander zwischen einer ersten und
zumindest einer zweiten Stellung (A, B) axial
verschiebbar ausgebildet sind und die axiale
Erstreckung des Gleichlaufgelenkes (5, 105) in der
ersten Stellung (A) groBer ist als in der zweiten
Stellung (B), und wobei zwischen erstem
Anschlussteil (14, 114) und zweitem Anschlussteil
(15, 115) zumindest eine die beiden Anschlussteile
(14, 114; 15, 115) gegeneinander in Richtung einer
groBeren axialen Erstreckung vorspannende

Wichtiger Hinweis:

Druckfeder (4, 104) angeordnet ist. Um einfache und
rasche  Ankoppelvorgange zu ermdglichen, st
vorgesehen, dass die eine Endlage bildende erste
Stellung (A) durch eine mit dem AuBenring (5d, 105d)
fest verbundene ringférmige Arretierplatte (6, 106) fur
den Kafig (5b, 105b) und/oder fir den Innenring (5a,
105a) definiert ist, wobei in der ersten Stellung (A) der
Innenring (5a, 105a) und/oder der Kafig (5b, 105b)
durch die Druckfeder (4, 104) gegen die Arretierplatte
(6, 106) gedrickt und in der zweiten Stellung (B) der
Innenring (5a, 105a) und/oder der Kafig (5b, 105b) von
der Arretierplatte (6, 106) freigestellt ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine gelenkige Wellenverbindung mit zumindest einem Gleichlauf-
gelenk zum Ausgleich von Achsschiefstellungen zweier Elemente eines Antriebsstranges,
wobei das Gleichlaufgelenk einen mit einem ersten Anschlussteil fir ein Element des Antriebs-
stranges verbundenen AuRenring und einen mit einem zweiten Anschlussteil fur ein anderes
Element des Antriebsstranges verbundenen Innenring aufweist, wobei zwischen dem AufRen-
ring und dem Innenring ein Kafig mit Drehmoment zwischen dem Auenring und dem Innenring
Ubertragenden Walzkérpern angeordnet ist und AuBenring und Innenring relativ zueinander
zwischen einer ersten und zumindest einer zweiten Stellung axial verschiebbar ausgebildet sind
und die axiale Erstreckung des Gleichlaufgelenkes in der ersten Stellung gréRer ist als in der
zweiten Stellung, und wobei zwischen erstem Anschlussteil und zweitem Anschlussteil zumin-
dest eine die beiden Anschlussteile gegeneinander in Richtung einer groReren axialen Erstre-
ckung vorspannende Druckfeder angeordnet ist.

[0002] Die DE 198 42 408 A1 beschreibt einen Fahrzeugantriebsstrang mit einer Antriebswelle,
an deren Enden jeweils ein Tauch-Gleichlaufgelenk angeordnet ist, dessen Innenring relativ
zum AuRenring axial verschiebbar ist, um translatorische Bewegungen zu ermdglichen. Um
axiales Spiel auszugleichen sind Innenring und AuRenring zumindest eines Gleichlaufgelenks
durch eine Feder gegeneinander verspannt und gedampft.

[0003] Die WO 93/02297 A1 offenbart eine Wellenverbindung mit zwei Gleichlaufgelenken,
welche an jedem Ende einer Antriebswelle angeordnet sind. Die Gleichlaufgelenke weisen zum
Ausgleich von axialem Spiel bzw. Langenanderungen relativ zueinander verschiebbare Innen-
und AuBenringe auf, wobei Innenring und Aufenring jeweils durch eine Feder vorgespannt
sind.

[0004] Aus der EP 1 224 400 B1 ist eine Kupplung zur Verbindung einer Antriebswelle mit
einem angetriebenen Organ bekannt, wobei die Kupplung eine Formschlusseinrichtung zur
Ubertragung von Drehmoment und ein Ausgleichsgelenk zum Ausgleichen von Wellenschief-
stellungen aufweist.

[0005] Die DE 196 53 573 A1 beschreibt eine Kugelgelenkverbindung mit konstanter Ge-
schwindigkeit, welche ein winkliges Verstellen zwischen An- und Abtriebswelle erlaubt.

[0006] Auch die JP 10-311343 A beschreibt eine Kugelgelenkverbindung, wobei zum axialen
Spielausgleich ein Innenring und ein AuRenring der Kugelgelenkverbindung durch eine Feder
gegeneinander verspannt sind.

[0007] Schnelldockeinrichtungen werden vor allem flr die Kupplung von Wellen und Antriebs-
motoren, beispielsweise bei Motorprifstdnden, eingesetzt. Dabei ist es wesentlich, dass De-
sachsierungen ausgeglichen werden und dass eine rasche und sichere drehfeste Verbindung
zwischen treibendem und angetriebenem Teil bewirkt wird.

[0008] Bekannte Wellenverbindungen mit Ausgleichsgelenken haben den Nachteil, dass im
entkuppelten Zustand keine koaxiale Mittellage des Ausgleichsgelenkes definiert ist, wodurch
ein automatischer Ankoppelvorgang nicht ohne weiteres mdéglich ist.

[0009] Aufgabe der Erfindung ist es, diesen Nachteil zu vermeiden und auf méglichst einfache
Weise einen raschen Ankoppelvorgang zu ermdéglichen, wobei axiales Spiel und Achsschiefstel-
lungen ausgeglichen werden sollen.

[0010] Erfindungsgeméal wird dies dadurch erreicht, dass die eine Endlage bildende erste
Stellung durch eine mit dem AufRenring fest verbundene ringférmige Arretierplatte fir den Kéfig
und/oder fur den Innenring definiert ist, wobei die Arretierplatte normal zur Drehachse des
AuBenringes im Bereich einer dem zweiten Anschlussteil zugewandten Stirnseite des Aul3en-
ringes angeordnet ist, und wobei in der ersten Stellung der Innenring und/oder der Kafig durch
die Druckfeder gegen die Arretierplatte gedriickt und in der zweiten Stellung der Innenring
und/oder der Kafig von der Arretierplatte freigestellt ist.
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[0011] Durch die Vorspannung zu Folge der Druckfeder wird in der Betriebsposition eine axiale
Kraft eingeleitet, die axiale Spiele in der Wellenverbindung zuverlassig unterdruckt.

[0012] Vorzugsweise bildet die erste Stellung eine Achsschiefstellungen des ersten und zwei-
ten Anschlussteiles unterbindende oder zumindest erschwerende Sperrposition fir das Gleich-
laufgelenk und die zweite Stellung eine Achsschiefstellungen ermdéglichende Freigabeposition.

[0013] Die Arretierplatte stellt das Gleichlaufgelenk bei Erreichen seiner maximalen axialen
Erstreckung in die ausgerichtete Ruhelage. Durch die Vorspannung kann unter Kraft zwar das
Gleichlaufgelenk winkelig ausgelenkt werden, kehrt aber immer in seine Ruhelage zuriick. Dies
ermdéglicht automatische Dockvorgange.

[0014] Eine besonders hohe Vorspannkraft kann beispielsweise durch zwei konzentrisch ange-
ordnete Federn erzielt werden. Ein mit hoher Vorspannkraft vorgespanntes Gleichlaufgelenk,
welches durch die Arretierplatte in seiner Endposition fixiert ist, lasst im Wesentlichen keine
Winkelbewegungen zu. Wird durch eine axiale Kraft die Federvorspannung Gberwunden, ist das
Gelenk freigéngig.

[0015] Eine effektive Sperrung des Gelenkes kann erreicht werden, wenn der Innendurchmes-
ser der Arretierplatte gréRer als der innere Durchmesser des Innenringes und kleiner als der
auBere Durchmesser des Ka&figs, vorzugsweise kleiner als der duere Durchmesser des Innen-
ringes, ausgebildet ist.

[0016] Zum dauerhaften und festen Anschluss eines Elementes des Antriebsstranges ist es
vorteilhaft, wenn der erste Anschlussteil einen mit dem AufRenring verbundenen Wellenflansch
aufweist.

[0017] In einer sehr vorteilhaften Ausflhrungsvariante ist vorgesehen, dass zumindest ein
erster Anschlussteil einen mit dem AuRenring verbundenen ersten Formschlussteil aufweist,
welcher Uber ein zweites Formschlussteil mit einem Element des Antriebstranges drehfest
verbindbar ist, wobei vorzugsweise die beiden Formschlussteile eine Zahnkupplung ausbilden.
Dadurch ist es méglich, rasch Elemente im Antriebsstrang miteinander zu verbinden oder einen
Antriebsstrang zum Beispiel an eine Antriebsmaschine temporar anzudocken.

[0018] Der zweite Anschlussteil kann einen Wellenzapfen aufweisen, welcher fest mit dem
Innenring des Gleichlaufgelenks verbunden ist.

[0019] In weiterer Ausflhrung der Erfindung kann vorgesehen sein, dass der zweite Form-
schlussteil mit einer Adapterscheibe drehverbunden ist, wobei vorzugsweise die Schwungmas-
se der Adapterscheibe verédnderbar ist. Mit Hilfe der Adapterscheibe kann bei Einsatz am Motor
bzw. Motorprifstand die Schwungmasse so eingestellt werden, dass eine zuvor festgelegte
Dreheigenfrequenz erreicht wird.

[0020] Dadurch kann der Wellenstrang fur unterschiedliche Anwendungen abgestimmt werden.

[0021] Ein einfacher Kupplungsvorgang kann erreicht werden, wenn eine AuBlenverzahnung
des ersten Formschlussteils und/oder eine Innenverzahnung des zweiten Formschlussteils im
Bereich der im ausgekuppelten Zustand einander zugewandten Stirnseiten angespitzt ausge-
fuhrt ist. Eine schnelle Zentrierung wird erreicht, wenn die Innenverzahnung im Bereich der
angespitzten Zahnenden in einen Zentrierring Ubergeht, dessen Innendurchmesser mindestens
dem Durchmesser des ZahnfulRes der Innenverzahnung entspricht, wobei es besonders vorteil-
haft ist, wenn die Auenverzahnung im Bereich eines den angespitzten Zahnenden abgewand-
ten Endes in einen Zentrierbund Ubergeht, dessen Durchmesser dem Innendurchmesser des
Zentrierringes entspricht.

[0022] In einer besonders bevorzugten Ausflhrungsvariante der Erfindung ist vorgesehen, dass
die Wellenverbindung zwei Gleichlaufgelenke aufweist, wobei die beiden Gleichlaufgelenke an
unterschiedlichen Enden einer Antriebswelle angeordnet sind, und wobei die zweiten An-
schlussteile durch die Antriebswelle gebildet oder mit dieser drehfest verbunden sind. Dabei
kann der erste Anschlussteil des ersten Gleichlaufgelenkes als erster Formschlussteil und der
erste Anschlussteil des zweiten Gleichlaufgelenkes als Wellenflansch ausgebildet sein. Auf
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diese Weise kann eine frei stehende gelenkige Welle realisiert werden, bei der auf Stltzeinrich-
tungen zur Verhinderung des Einknickens des freien Wellenendes vor oder nach dem Dockvor-
gang verzichtet werden kann.

[0023] Die Erfindung wird im Folgenden anhand der Figuren naher erldutert.
[0024] Es zeigen

[0025] Fig. 1 die erfindungsgemafRe Wellenverbindung in einer Explosionsdarstellung in einer
ersten AusfUhrungsvariante,

[0026] Fig. 2 ein Detail der Wellenverbindung aus Fig. 1,

[0027] Fig. 3 die Wellenverbindung in einer ersten Stellung in einem Meridianschnitt,

[0028] Fig. 4 das Detail IV aus Fig. 3,

[0029] Fig. 5 die Wellenverbindung in einer zweiten Stellung in einem Meridianschnitt,

[0030] Fig. 6 das Detail VI aus Fig. 5,

[0031] Fig. 7 die erfindungsgemafe Wellenverbindung in einem Langsschnitt in einer zweiten

Ausfluhrungsvariante und
[0032] Fig. 8 das Detail VIl aus Fig. 7.

[0033] Die Wellenverbindung dient zur drehfesten Verbindung von treibenden und angetriebe-
nen Elementen in einem Antriebsstrang.

[0034] Die in den Fig. 1 bis 6 dargestellte Wellenverbindung 10 weist einen als Formschluss-
verbindung ausgebildeten Dockmechanismus auf, welcher im Ausflihrungsbeispiel durch eine
Zahnkupplung 11 gebildet ist. Die Zahnkupplung 11 besteht aus einem aulenverzahnten ersten
Formschlussteil 2, welcher das Gleichlaufgelenk 5 aufnimmt, sowie einem innenverzahnten
zweiten Formschlussteil 3, der entweder direkt oder Uber eine Adapterplatte 1 mit einer nicht
weiter dargestellten Antriebsmaschine verschraubt ist. Im Einsatz an der Antriebsmaschine
bzw. Motorprifstand kann mit Hilfe der Adapterscheibe 1 des innenverzahnten zweiten Teiles 3
die Schwungmasse so eingestellt werden, dass eine zuvor festgelegt erste Dreheigenfrequenz
erreicht wird. Dadurch kann der Wellenstrang fur unterschiedliche Anwendungen abgestimmt
werden.

[0035] Die Innenverzahnung 3a des zweiten Formschlussteils 3, sowie die AuRenverzahnung
2a des ersten Formschlussteils 2 sind im Bereich der im ausgekuppelten Zustand einander
zugewandten Stirnseiten 2b, 3b angespitzt ausgefuhrt, wodurch ein flankenzentrierter einfacher
Andockvorgang moglich wird. Die Innenverzahnung 3a geht am den angespitzten Zahnenden
3a' abgewandten offenen Ende des innenverzahnten ersten Formschlussteils 3 in einen Zent-
rierdurchmesser 3c Uber, der gréRer oder gleich dem ZahnfuRdurchmesser der Innenverzah-
nung 3a ist. Dadurch kann ein leichtes Einfadeln der beiden Formschlussteile 2, 3 erreicht
werden. Die AuRBenverzahnung 2a des ersten Formschlussteils 2 ist zur Ermdéglichung eines
einfachen Kuppelvorganges ebenfalls angespitzt. An dem den angespitzten Zahnenden 2a'
gegenuberliegenden Ende erweitert sich der Zahnkopf der AuRenverzahnung 2a zu einer Zent-
rierung 2c.

[0036] Das Gleichlaufgelenk 5 weist einen mit einem ersten Anschlussteil 14 fur ein Element
des Antriebsstranges verbundenen AuRenring 5d und einen mit einem zweiten Anschlussteil 15
fur ein anderes Element des Antriebsstranges verbundenen Innenring 5a auf, wobei zwischen
dem AuRenring 5d und dem Innenring 5a ein Kafig 5b mit Drehmoment zwischen dem AuRen-
ring 5d und dem Innenring 5a Ubertragenden Walzkérpern 5¢ angeordnet ist. Der AuRenring 5d
und der Innenring 5a sind relativ zueinander zwischen einer ersten und zumindest einer zweiten
Stellung A, B axial verschiebbar ausgebildet. Die axiale Erstreckung des Gleichlaufgelenkes 5
in der ersten Stellung A ist groer als in der zweiten Stellung B.

[0037] Das Gleichlaufgelenk 5 wird durch Druckfedern 4, die sich am auRenverzahnten ersten
Formschlussteil 2 auf der einen und am Innenring 5a des Gleichlaufgelenkes 5 bzw. dem Wel-
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lenzapfen 8 an der anderen Seite abstitzen, vorgespannt. Im in den Fig. 3 und 4 gezeigten
ungedockten Zustand ist das Gleichlaufgelenk 5 durch die Druckfedern 4 voll ausgezogen und
befindet sich in der Sperrposition mit definierter Mittellage. Im gedockten Zustand wird das
Gleichlaufgelenk 5 in die in den Fig. 5 und 6 dargestellten Neutralposition, also in die Betriebs-
position, geschoben, wobei die Gelenksperre aufgehoben ist. Die Kraft der Druckfedern 4
presst den aulRenverzahnten ersten Formschlussteil 2 aber weiterhin fest gegen den innenver-
zahnten zweiten Formschlussteil 3. Dadurch werden Spiele ausgeglichen.

[0038] Um ein einfaches Andocken unter Unterbindung eines Abknickens des Gleichlaufgelen-
kes 5 zu erméglichen, ist am hinteren Ende des Gleichlaufgelenkes 5 eine ringférmige Arretier-
platte 6 angebracht. Diese wird durch den Deckel 7 des Gleichlaufgelenkes 5 abgedeckt, wel-
cher mit Schrauben 9 am AuRenring 5d des Gleichlaufgelenks 5 befestigt ist. Der Innendurch-
messer d der Arretierplatte 6 ist groRer als der innere Durchmesser d; des Innenringes 5a und
kleiner als der auRere Durchmesser dx des Kafigs 5b, insbesondere kleiner als der dufliere
Durchmesser d, des Innenringes 5a, ausgebildet.

[0039] In der Sperrposition, also dem ungedockten Zustand, werden der auRenverzahnte erste
Formschlussteil 2, welcher den ersten Anschlussteil 14 fur das Gleichlaufgelenk bildet, und der
das Gleichlaufgelenk 5 aufnehmende und den zweiten Anschlussteil 15 bildende Wellenzapfen
8 voneinander weggedrickt, wodurch der Drehmoment Ubertragende Walzkérper 5¢ aufneh-
mende Ké&fig 5b des Gleichlaufgelenkes 5 gegen diese Arretierplatte 6 gedrickt wird und das
Gleichlaufgelenk 5 an einer Winkelbewegung gehindert wird. Das Gleichlaufgelenk 5 ist somit
gesperrt. Mit Bezugszeichen 12 ist in Fig. 4 der Anschlag des Ké&figs 5b an der Arretierplatte 6
verdeutlicht. Wird nun wéhrend des Ankoppelvorganges das Gleichlaufgelenk 5 gegen die Kraft
der Druckfeder 4 gedriickt, so hebt der Ké&fig 5b von der Arretierplatte 6 ab, das Gleichlaufge-
lenk 5 ist nun frei winkelbeweglich. Die Freistellung des Gleichlaufgelenkes 5 gegenuber der
Arretierplatte 6 ist in Fig. 6 mit Bezugszeichen 13 angedeutet.

[0040] Durch die Vorspannung zu Folge der Druckfedern 4 wird im Gleichlaufgelenk 5 eine
axiale Kraft eingeleitet, die axiale Spiele in der Wellenverbindung 10 und dem an die Wellen-
verbindung anschlieBenden System unterdrlickt. Die Arretierplatte 6 stellt das Gleichlaufgelenk
5 bei Erreichen seines maximalen Auszuges in die ausgerichtete Ruhelage. Unter Krafteinwir-
kung kann zwar das Gelenk winkelig ausgelenkt werden, kehrt aber immer in seine Ruhelage
zuruck. Andererseits kann durch geeignete Dimensionierung der Druckfedern 4 das federvor-
gespannte Gleichlaufgelenk 5 durch die Arretierplatte 6 in seiner Sperrposition praktisch fixiert
werden, so dass keine unbeabsichtigten Winkelbewegungen zugelassen werden. Durch eine
axiale Kraft F kann die Federvorspannung der Druckfedern 4 Gberwunden und das Gleichlauf-
gelenk 5 freigdngig gemacht werden.

[0041] Fig. 7 und 8 zeigt eine als gelenkige Welle 119 ausgebildete Wellenverbindung 110 flr
einen Antriebsstrang, welche ein erstes und ein zweites Gleichlaufgelenk 5, 105 aufweist. Das
erste Gleichlaufgelenk 5 wurde bereits an Hand der Figuren 1 bis 6 eingehend beschrieben.
Das zweite Gleichlaufgelenk 105 weist wie das erste Gleichlaufgelenk 5 einen Innenring 105a
und einen AuRenring 105d, sowie einen Kafig 105b flr Walzkdrper 105¢ auf. Der Innenring
105a ist mit einem durch einen Wellenzapfen 108 gebildeten zweiten Anschlussteil 115 verbun-
den.

[0042] Das zweite Gleichlaufgelenk 105 unterscheidet sich vom ersten Gleichlaufgelenk 5 nur
dadurch, dass der AuRenring 105d mit einem einen ersten Anschlussteil 114 bildenden Wellen-
flansch 123 zum Anschluss eines nicht weiter dargestellten Elementes des Antriebsstranges
fest verbunden ist.

[0043] Die beiden Gleichlaufgelenke 5 und 105 sind an unterschiedlichen Enden 121, 122 einer
Antriebswelle 120 angeordnet. Jeder Innenring 5a, 105a ist jeweils mit einem einen zweiten
Anschlussteil 15, 115 bildenden Wellenzapfen 8, 108, und diese sind wiederum mit der An-
triebswelle 120 fest verbunden. Dabei kann es sich beispielsweise um Pressverbindungen
handeln.
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[0044] Analog zum ersten Gleichlaufgelenk 5, ist auch beim zweiten Gleichlaufgelenk 105 der
Innenring 105a relativ zum AufRenring 105d axial verschiebbar, wie durch Pfeil P angedeutet ist,
wobei der Innenring 105a Uber Druckfedern 104 gegen eine ringférmige Arretierplatte 106
gedriickt wird, welche fest mit dem AuBenring 105d verbunden ist. In dieser ersten Stellung A
ist das Gleichlaufgelenk 105 gesperrt, Achsschiefstellungen werden unterbunden bzw. sind nur
unter erheblicher Krafteinwirkung méglich. Die Druckfedern 104 stltzen sich dabei einerseits
am Wellenzapfen 108 und andererseits am fest mit dem AuRenring 105d verbundenen Wellen-
flansch 123 ab. Die Arretierplatte 106 ist durch einen eine Manschette aufweisenden Deckel
107 abgedeckt.

[0045] Die Wellenverbindung 110 weist an einem Ende 121 eine durch die Zahnkupplung 11
gebildete Schnelldockvorrichtung oder eine Verzahnung zur Momentenubertragung auf, wobei
im Betrieb die beiden Formschlussteile 2, 3 drehfest verbunden sind. Im Bereich des anderen
Endes 122 ist die Wellenverbindung 110 Uber den Wellenflansch 123 fest mit einem gelagerten
Element des Antriebsstranges, zum Beispiel einem Zwischenlager oder einer elektrischen
Maschine, verbunden. Im ausgedockten Zustand wird die Wellenverbindung 110 durch die
Druckfedern 4, 104 auseinandergedrickt. Dabei werden die Kéfige 5b, 105b gegen die Arretie-
rungsplatten 6, 106 gepresst. Die durch Kugeln gebildeten Wélzkérper 5¢, 105¢ werden somit
an der Bewegung gehindert, die Gleichlaufgelenke 5, 105 kdnnen nicht abgebogen werden. Die
Welle 119 steht frei axial ausgerichtet mit gesperrten Gelenken.

[0046] Die Anordnung ist dabei so ausgerichtet, dass im Betrieb die Gleichlaufgelenke 5, 105 in
inrer Neutralposition, also etwa mittig im Lager, stehen. Wird nun zum Beispiel ein Motor ge-
dockt, so wird der zweite Formschlussteil 3 Uber den ersten Formschlussteil 2 geschoben und
die Wellenverbindung 110 unter axialer Krafteinwirkung zusammengedrickt, also um den durch
den axialen Abstand der Innenringe 5a, 105a zu den Arretierplatten 6, 106 in der zweiten Stel-
lung B definierten Weg verklrzt. Durch das Zusammenschieben hebt der Kéfig 5b, 105b von
der Arretierplatte 6, 106 ab und das Gleichlaufgelenk 5, 105 wird freigéngig.

[0047] Auf diese Weise kann eine frei stehende Ausfuhrung einer gelenkigen Welle 119 reali-
siert werden. Stltzeinrichtungen, die ein Einknicken der Welle verhindern sollen, kénnen somit
entfallen.

Anspriiche

1.  Gelenkige Wellenverbindung (10, 110) mit zumindest einem Gleichlaufgelenk (5, 105) zum
Ausgleich von Achsschiefstellungen zweier Elemente eines Antriebsstranges, wobei das
Gleichlaufgelenk (5, 105) einen mit einem ersten Anschlussteil (14, 114) fir ein Element
des Antriebsstranges verbundenen AuRenring (5d, 105d) und einen mit einem zweiten An-
schlussteil (15, 115) fUr ein anderes Element des Antriebsstranges verbundenen Innenring
(5a, 105a) aufweist, wobei zwischen dem AuRenring (5d, 105d) und dem Innenring (5a,
105a) ein Kéfig (5b, 105b) mit Drehmoment zwischen dem AuBenring (5d, 105d) und dem
Innenring (5a, 105a) Ubertragenden Walzkérpern (5¢, 105¢) angeordnet ist und Auenring
(5d, 105d) und Innenring (5a, 105a) relativ zueinander zwischen einer ersten und zumin-
dest einer zweiten Stellung (A, B) axial verschiebbar ausgebildet sind und die axiale
Erstreckung des Gleichlaufgelenkes (5, 105) in der ersten Stellung (A) gréRer ist als in der
zweiten Stellung (B), und wobei zwischen erstem Anschlussteil (14, 114) und zweitem An-
schlussteil (15, 115) zumindest eine die beiden Anschlussteile (14, 114; 15, 115) gegen-
einander in Richtung einer gréReren axialen Erstreckung vorspannende Druckfeder (4,
104) angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, dass die eine Endlage bildende erste Stel-
lung (A) durch eine mit dem AuBenring (5d, 105d) fest verbundene ringférmige Arretierplat-
te (6, 106) fur den Kafig (5b, 105b) und/oder fur den Innenring (5a, 105a) definiert ist, wo-
bei die Arretierplatte (6, 106) normal zur Drehachse (5d', 105d") des AuRenringes (5d,
105d) im Bereich einer dem zweiten Anschlussteil (15, 115) zugewandten Stirnseite des
AuBenringes (5d, 105d) angeordnet ist, und wobei in der ersten Stellung (A) der Innenring
(5a, 105a) und/oder der Kéfig (5b, 105b) durch die Druckfeder (4, 104) gegen die Arretier-
platte (6, 108) gedrickt und in der zweiten Stellung (B) der Innenring (5a, 105a) und/oder
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der Kafig (5b, 105b) von der Arretierplatte (6, 106) freigestellt ist.

2. Wellenverbindung (10, 110) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die erste
Stellung (A) eine Achsschiefstellungen des ersten und zweiten Anschlussteiles (14, 114;
15, 115) unterbindende oder zumindest erschwerende Sperrposition fir das Gleichlaufge-
lenk (5, 105) und die zweite Stellung (B) eine Achsschiefstellungen ermdéglichende Freiga-
beposition bildet.

3.  Wellenverbindung (10, 110) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der
Innendurchmesser (d) der Arretierplatte (6, 106) gréRer als der innere Durchmesser (d;)
des Innenringes (5a, 105a) und kleiner als der aulere Durchmesser (dk) des Kafigs (5b,
105b), vorzugsweise kleiner als der dufRere Durchmesser (d,) des Innenringes (5a, 105a),
ausgebildet ist.

4. Wellenverbindung (110) nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest ein erster Anschlussteil (114) einen mit dem AuBenring (105d) verbunde-
nen Wellenflansch (123) zum Anschluss eines Elementes des Antriebsstranges aufweist.

5. Wellenverbindung (10, 110) nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest ein erster Anschlussteil (14) einen mit dem AuRenring (5d) verbundenen
ersten Formschlussteil (2) aufweist, welcher Uber einen zweiten Formschlussteil (3) mit ei-
nem Element des Antriebstranges drehfest verbindbar ist, wobei vorzugsweise die beiden
Formschlussteile (2, 3) eine Zahnkupplung (11) ausbilden.

6. Wellenverbindung (10, 110) nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest ein zweiter Anschlussteil (15, 115) einen mit dem Innenring (5a, 105a) des
Gleichlaufgelenks (5, 105) fest verbundenen Wellenzapfen (8, 108) aufweist.

7. Wellenverbindung (110) nach einem der Anspriche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die Wellenverbindung (110) ein erstes und ein zweites Gleichlaufgelenk (5, 105) auf-
weist, wobei die beiden Gleichlaufgelenke (5, 105) an unterschiedlichen Enden (121, 122)
einer Antriebswelle (120) angeordnet sind, wobei die zweiten Anschlussteile (15, 115)
durch die Antriebswelle (120) gebildet oder mit dieser drehfest verbunden sind.

8. Wellenverbindung (110) nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der erste An-
schlussteil (14) des ersten Gleichlaufgelenkes (5) als erster Formschlussteil (2) und der
erste Anschlussteil (114) des zweiten Gleichlaufgelenkes (105) als Wellenflansch (123)
ausgebildet ist.

9. Wellenverbindung (10, 110) nach einem der Ansprlche 5 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest ein erster Anschlussteil (14), vorzugsweise ein zweiter Formschlussteil (3)
des ersten Anschlussteiles (14), mit einer Adapterscheibe (1) drehfest verbunden ist, wobei
vorzugsweise die Schwungmasse der Adapterscheibe (1) veranderbar ist.

10. Wellenverbindung (10, 110) nach einem der Anspriiche 5 bis 9, dadurch gekennzeichnet,
dass eine AuRenverzahnung (2a) des ersten Formschlussteils (2) und/oder eine Innenver-
zahnung (3a) des zweiten Formschlussteils (3) an den im ausgekuppelten Zustand einan-
der zugewandten Stirnseiten (2b, 3b) angespitzt ausgefihrt ist.

11. Wellenverbindung (10, 110) nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass die In-
nenverzahnung (3a) im Bereich der angespitzten Zahnenden (3a') in einen Zentrierring (3¢)
Ubergeht, dessen Innendurchmesser mindestens dem Durchmesser des Zahnful3es der
Innenverzahnung (3a) entspricht.

12. Wellenverbindung (10, 110) nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass die Au-
Renverzahnung (2b) im Bereich eines den angespitzten Zahnenden (2a') abgewandten
Endes in einen Zentrierbund (2c) Ubergeht, dessen Durchmesser dem Innendurchmesser
des Zentrierringes (3c) entspricht.

Hierzu 3 Blatt Zeichnungen

6/9



l> Gsterreichisches AT 12039 U1 2011-09-15
V patentamt

719



l> Gsterreichisches AT 12039 U1 2011-09-15
V patentamt

8/9



> dsterreichisches
V patentamt

AT 12039 U1 2011-09-15

/)

9/9

=
\Y
w




Recherchenbericht zu GM 384/2010
Technische Abteilung 2B

Osterreichisches
patentamt

P>

Klassifikation des Anmeldungsgegenstands gemas IPC?:

F16D 3/227 (2006.01); F16D 3/223 (2011.01); GOTM 15/00 (2006.01)

Klassifikation des Anmeldungsgegenstands geman ECLA:
F16D 3/227, F16D 3/223, G0O1M 15/00

Recherchierter Priifstoff (Klassifikation):

F16D, GO1M

Konsultierte Online-Datenbank:

EPODOC, WPI

der Amtsstunden Einsicht genommen werden.

Dieser Recherchenbericht wurde zu den am 17. Juni 2010 eingereichten Anspriichen erstellt.

Die in der Gebrauchsmusterschrift veréffentlichten Anspriiche kénnten im Verfahren geéndert worden sein (§ 19 Abs. 4 GMG), sodass
die Angaben im Recherchenbericht, wie Bezugnahme auf bestimmte Anspriiche, Angabe von Kategorien (X, Y, A), nicht mehr zutreffend
sein mussen. In die dem Recherchenbericht zugrunde liegende Fassung der Anspriiche kann beim Osterreichischen Patentamt wahrend

Kategorie” Bezeichnung der Verdffentlichung:

Landercode, Veréffentlichungsnummer, Dokumentart (Anmelder), Veréffentli-
chungsdatum, Textstelle oder Figur soweit erforderlich

Betreffend Anspruch

DE 29 27 648 A1 (SCHMID)
29. Janner 1981 (29.01.1981)
Fig. 1; Seite 4, letzter Absatz und Seite 5

US 2008/0234057 A1 (TAKEKAWA)
25. September 2008 (25.09.2008)
Fig. 1; Absatze [0034], [0035]

AT 218 314 B (CROSET)
27. November 1961 (27.11.1961)
Fig. 1; Seite 3, Zeilen 28 bis 48

1,2

1,2

1,2

7 Kategorien der angefiihrten Dokumente:

X Veréffentlichung von besonderer Bedeutung: der Anmeldungs- P
gegenstand kann allein aufgrund dieser Druckschrift nicht als neu bzw.
auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden.

Y Veréffentlichung von Bedeutung: der Anmeldungsgegenstand kann nicht E
als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden, wenn die
Verdffentlichung mit einer oder mehreren weiteren Veréffentlichungen
dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und diese Verbindung fiir
einen Fachmann naheliegend ist. &

Veréffentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert.
Dokument, das von Bedeutung ist (Kategorien X oder Y), jedoch nach
dem Priorititstag der Anmeldung veréffentlicht wurde.

Dokument, das von besonderer Bedeutung ist (Kategorie X), aus
dem ein élteres Recht hervorgehen kénnte (friiheres Anmeldedatum,
jedoch nachveréffentlicht, Schutz ist in Osterreich méglich, wiirde Neu-
heit in Frage stellen).

Verbffentlichung, die Mitglied der selben Patentfamilie ist.

Datum der Beendigung der Recherche:

16. Méarz 2011

u Fortsetzung siehe Folgeblatt

Priifer(in):

Dipl.-Ing. HOSSL

DVR. 0078018



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS
	SEARCH_REPORT

