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Zafizeni pro vymezeni polohy &idla v m&-
Ficim prostoru slouZi k situovani &idla do
zvoleného bodu rovinného Fezu méficiho
prostoru pomoci dvou elektromotorkd, kte-
ré jsou dalkové ovlddany. Podstatou FeSeni
je, Ze sestdvd z nosného ramene s mistem
pro uchyceni ¢€idla, které je suvn& uchyce-
no-ve valcovém kloubu. Kloub je natdden
pohonem pres pfeved. Zdroveil je pomoci
pohonné jednotky pres pievodové astroji
vyvozen linedrni pohyb nosného ramene. Té-
mito dvéma pohyby lze manipulovat s &id-
lem. Zafizeni je urfeno zejména pro mére-
ni fyzikélnich parametrli v laboratofich.
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=~ Vyndlez se tykd zafizeni pro vymezeni
polohy &idla v mé&Ficim prostoru, .zejména. .
kruhové plochy, napiiklad priéného rezu la+
boratorniho aerodynamického potrubi. Za-
Fizeni je ddlkov& ovladdano elektromotorky.

Dosud zndmé zarizeni pro vymezeni po-

lohy &idla v mé&ficim prostoru se pohybuji -

pomoci pohonit pouze pfimocafe, v pravo-
dhlych soufadnicich. Nevyhodou dosud zné-
mych zafizeni je, Ze 1ze obtiZn& provadét u-
t&snéni vstupnich otvort, kterymi se vklada
zaiizeni do méfFeného prostoru, napfiklad
aerodynamického potrubi. Dédle tato zafize-
ni nejsou vhodnd pro kruhovy profil meéfe-
né plochy.

Uvedené nedostatky re8i zafizeni pro vy-
mezeni polohy €idla v méficim prostoru po-
dle vynalezu, jehoZ podstatou je, Ze sestava
z nosného ramene s mistem pro uchyceni
gidla, pfitom nosné rameno je suvné& uchy-
ceno v-Kkloubu-vélcového-tvaru;, ktery—je o~
totnd vloZen ve stén& méficiho prostoru.

Vné umisténym prfevodem je na kloub pie-

nd$en natddivy pohyb vyvozeny pohonem,

Na vné&jsi stran& nosného ramene je dédle po-
honnd jednotka, kterd pfes pFevodové 1i-
stroji vyvozuje linedrni pohyb nosného ra-
mene.

PouZitim zaFizeni pro vymezeni polohy &id-
la v mé¥Ficim prostoru podle vyndlezu je
moZno dilkové ovladat linedrni a nataéivy
pohyb nosného ramene zafizeni a tim si-
tuovat uchycené ¢idlo do libovoln& zvolené-
ho bodu v mé&Ficim prostoru, ze kterého chce-
me snimat uréitou fyzik&lni velifinu, na-
ptiklad teplotu. Za¥izeni podle vynélezu da-
vé predpoklady pro automatizaci celého mé-
Feni a vyuZiti vypoletni techniky. Dalsi vy-
hodou je to, Ze lze jednoduchym zphsobem
provést utdsnéni vstupniho otvoru, kterym
se zafizeni vklddd do méficiho prostoru.

Na pfipojeném vykrese je znézorn&n pii-
klad schematického provedeni zafizeni po-
dle vynélezu.

Zaiizeni pro vymezeni polohy ¢idla v mé-
Ficim prostoru podle vyndlezu, jeZ je sche-

maticky znédzornéno, na vykrese sestavd z

nosného ramene 1 s mistem uchyceni Cidla
2, napiiklad teploméru. Nosné rameno 1
prochdzi suvné vélcovym kloubem 6, na
ktery je pies pfeved 8 napojen pohon 7.
Kloub 6 je tofné& vloZen ve stén& 4 mérici-
ho prostoru 8. Na vn&jsi konec nosného ra-
mene 1 je napojen pies pievodové tustroji
5 pohonnd “jednotka  3,: napriklad tim, Ze
souddsti prevodového dstroji-5 je ozubené
koletko 10 a nosné rameno 1 je také opatie-
no ozubenim. :

Funkce zafizeni podle vynélezu je nésle-
dujici: ‘Pisobenim ‘pohonné jednotky 3 pfes
pFevodové ustroji 5 se otaci kole¢ko 10. Po-
moci ozubeni dochézi k linedrnimu pohybu
nosného ramene 1 s mistem pro uchyceni
tidla 2. Nosné rameno 1 prochézi suvné pies

-kloub 6-tak; %e-nedochézi-k- otd€eni-nosné-

ho ramene 1 kolem jeho podélné osy. Tomu-
to otafeni je zabran®no napfikiad tim, Ze
profil nosného ramene 1 i prisludného ot-
voru v kloubu 6 je nekruhovy. Valcovy kloub
6 je to&n& uloZen ve st&né 4 méficiho prosto-
ru 9 tak, Ze je umoZnén jeho natdlivy po-
hyb kolem vlastni osy. Spole&n& s kloubem
6 se pohybuje nosné rameno 1 s mistem pro
uchyceni ¢idla 2, pohonnd jednotka 3.s pie-
vodovym tGstrojim 5§ i koletkem 10. Nataéi-
vy pohyb kloubu 6 je vyvozen pohonem 7

: pfes pievod 8 napiiklad proto, Ze soucésti

vélcové plochy kloubu 6 je ozubeni, na kte-
ré plisobi pievod 8. Pomoci linedrniho a na-
ta¢ivého pohybu nosného ramene 1 lze si-
tuovat &idlo, uchycené v mist& pro uchy-
ceni ¢idla 2, do zvoleného bodu rovinného
Fezu .méfictho prostoru 9. Oba pohyby jsou
vyvozeny pohonnou jednotkou 3 a pohonem
7, napiiklad krokovymi elektromotorky, kte-
ré jsou ddlkové ovladany.

PREDMET VYNALEZU

Zafizeni pro vymezeni polohy ¢idla v mé-
ficim prostoru, sestdvajici z nosného ra-
mene s mistem pro uchyceni €idla, vyzna-
tené tim, Ze nosné rameno (1) je suvné
uchyceno v kloubu (6) vélcového tvaruy,
to¢né& uloZeném ve sténé (4) méficiho pro-

storu (9), pfitemZ vn& umistény pohon (7]
je.ke kloubu (6) pfipojen pfes prevod (8);
dale je nosné rameno (1).opatfeno na vnéj-
&1 ¢asti pohonnou jednotkcu (3}, piipojenou
k nosnému rameni (1) pfes pFevodové -
stroji (5). :
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