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Elektroniczny uktad do kontroli zajecia odcinka toru

Przedmiotem wynalazku jest elektroniczny uktad do kontroli zajgecia odcinka toru zwtaszcza dla
automatyzacji proceséw rozrzadzania i mycia wagonéw kolejowych.

Dotychczas nie sg znane uktady zapewniajgce automatyczna kontrole zajecia odcinka toru z réwnoczes-
nym rozeznaniem zwrotu wektora predkosci wagonu, zwanego dalej kierunkiem ruchu, jak réwniez nie ma
mozliwosci prowadzenia kontroli zajecia odcinka toru tam gdzie wystepuja zwrotnice.- Znane stosowane uktady
metodami elektronicznymi i cyfrowymi nie rozrézniajg kierunku ruchu. Automatyczne rozréznienie kierunku
ruchu jest konieczne, gdyz gérki rozrzadowe, myjnie i inne obrabiarki przeznaczone do automatyzacji przystoso-
wane s3 dla jednego kierunku ruchu. Przejazd taboru w kierunku przeciwnym spowodowatby zaktécenie
w procesie technologicznym. - ’ .

Celem wynalazku jest usunigcie powyzszych wad i niedogodnosci poprzez zastosowanie takiego uktadu,
ktéry wyeliminuje catkowicie budowe toréw objazdowych oraz reczne wytgczenie urzadzeri automatycznych
podczas manipulacji. Cel ten osiagnieto wedtug wynalazku przez umieszczenie na poczatku i koricu kontrolowa-
nego odcinka toru, torowych dwukontaktowych czujnikéw, o kontaktach tak rozmieszczonych, Ze kolejnosé
zataczanych kontaktéw bedzie zalezna od kierunku przejazdu kota. Kazdy z tych czujnikéw potaczony jest
z oddzielnym uktadem rozréznienia kierunkéw ruchu itak czujnik pierwszy potaczony jest z uktadem do
rozrézniania kierunku -od tego czujnika. Kazdy z uktadéw do rozrézniania kierunkéw jest odpowiednio
potaczony z dwoma licznikami impulséw. Przy ruchu wagonéw w kierunku zgodnym z zatotonym procesem
technologicznym to jest w kierunku od pierwszego czujnika do nastepnego, impulsy przekazywane przez czujnik
pierwszy zostajq skierowane do licznika pierwszego, natomiast impulsy przekazywane przez czujnik drugi do
odpowiedniego drugiego licznika. Potaczony z licznikami komparator réwnolegty bilansuje stany tych licznikéw.

.Uktad wedtug wynalazku ma za zadanie automatyczne uruchamianie i wytgczanie zautomatyzowanych
proceséw technologicznych odbywajacych sie na kontrolowanym odcinku jak np. automatyczna regulacja
hamulcéw torowych i automatyczne sterowanie proceséw mycia wagonéw. )

Uktad wedtug wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
'schemat blokowy, na ktérym kazdy z czujnikéw potaczony jest z oddzielnym uktadem, rozréznienia kierunku
ruchu. o
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Czujnik A potaczony jest z uktadem do rozrdznienia kierunku BA. Czujnik B z uktadem EB. Uktady do
rozrézniania kierunku EA i EB potaczone sa odpowiednio z czterema licznikami impulséw LA+, LA—, LB+,
LB—. Przy ruchu wagondéw w kierunku zgodnym z zatoZonym procesem technologicznym, tj, w kierunku od A
do B impulsy przekazywane przez czujnik A zostaja kierowane do licznika LA+ natomiast impulsy przekazywane
przez czujnik B do licznika LB—. Przy ruchu wagonéw w kierunku przeciwnym impulsy przekazywane przez
czujnik B s3 zaliczane w liczniku LB+ aimpulsy przekazywane przez czujnik A zalicza licznik LA—, za$
komparator réwnolegty KAB bilansuje stany tych licznikéw tak, ze w przypadku, gdy stany obydwdch licznikéw
s jednakowe na wejéciu XAB komparatora .KAB pojawia sie sygnat np. ,, 1" oznaczajacy ze odcinek
kontrolowany jest wolny, gdy stany licznikéw sa rézne na wyjsciu XAB komparatora KAB pojawia sie sygnat
np. ,,0” oznaczajacy, Zze odcinek kontrolowany jest zajety. Sygnat ten steruje uktadami automatyzacji regulacji
procesu. Podobnie przy ruchu w kierunku przeciwnym, potaczony z licznikami LB+ i LA— komparator
réownolegty KBA bilansuje stany tych licznikéw, tak, Zze na jego wyjsciu XBA pojawia sie sygnat np. ,,1”, qdy
odcinek jest zajety, a,,0” gdy odcinek jest wolny. Sygnat ,, 1"’ potaczony jest z uktadem blokujgcym dziatanie
automatycznej regulacji danego procesu.

Licznik LA+ iLB wraz z komparatorem KAB moina zastgpi¢ licznikiem rewersyjnym, z cztonem
opdiniajagcym na jednym zwejs¢, gdyz nalezy sie liczyé z mozliwoscia réwnoczesnego podania impulsu
z czujnika A iB. Podobnie liczniki LB¥LA— z komparatorem KBA moz2na zastgpié licznikiém rewersyjnym
z cztonem op6Zniajacym. Liczniki rewersyjne potaczone ze wskaznikami cyfrowymi beda mogty réwnoczesnie
stuzyé do optycznego wskazywania ilo$ci osi wagonéw, znajdujacych si¢ na odcinku kontrolowanym.

ZastrzeZzenia patentowe

1. Elektroniczny uktad do kontroli zajecia odcinka toru, zwtaszcza dla automatyzacji proceséw rozrzadza-
nia i mycia wagondw kolejowych, znamienny tym, Ze na poczatku i koricu kontrolowanego odcinka toru sg
zainstalowane czujniki torowe (A" i B) dwukontaktowe potaczone odpowiednio z uktadami do rozrézniania
zwrotu wektora predkosci wagonu (EA) i (EB), ktdre z kolei potaczone sq z odpowiednimi licznikami impulséw
(LA+), (LA-),i (LB+), (LB-). )

2. Odmiana uktadu wedtug zastrz. 1, znamienna tym, Ze w miejscu licznikéw (LA+) i (LA—) oraz
komparatora (KAB) podtaczony jest licznik rewersyjny (LA), aw miejsce licznikéw (LB+) i (LB—) oraz
komparatora (KBA) podtaczony jest licznik rewersyjny (LB) natomiast liczniki rewersyjne (LA) i(LB) sa
potaczone dodatkowo z cyfrowymi wskaznikami optycznymi stanu licznikéw. -
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