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Geofon dynamiczny
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Wspélczesne poszukiwawcze metody sejsmiczne
charakteryzuja - sie masowym stosowaniem geofo-
néw jako odbiornikéw drgan. Nowoczesne polowe
laboratoria sejsmiczne wyposazone sg w wielo-
kanatowe, np. 60-kanalowe aparatury. Na kazdy
kanal aparatury przypada kilkanascie do Kkilku-
dziesieciu geofonéw polgczonych w grupe.

Nowa metodyka poszukiwan sejsmicznych sta-
wia przed geofonami nowe wymagania. Geofony
powinny byé bardzo mate i lekkie oraz mnieza-
wodne w dziataniu. Daleko posunieta miniatury-
zacja geofon6éw jest niezbedna dla dalszego roz-

woju metod grupowania, a tym samym dla .

zwiekszenia efektywno$Sci poszukiwan sejsmicz-
nych.

Obecnie uzywane sg prawie wylgcznie geofony
typu dynamicznego. W kazdym takim geofonie
istnieja dwa zasadnicze zespoly: uklad drgajacy
i obwdéd magnetyczny. Uklad drgajacy sktada sie
z zawieszonej sprezyS$cie cewki, stanowigcej za-
razem mase bezwladng geofonu i ze sprezyn.
Cewka umieszczona jest w szczelinie obwodu
magnetycznego, wzgledem ktérego moze wykony-
waé niewielkie ruchy. Calo§é tworzy elektrome-
chaniczny przetwornik drgan.

Znane rozwigzania konstrukcyjne geofonéw dy-
namicznych majg te zasadnicza wade, Ze spre-
zyny, ktére wraz z cewka stanowig uklad drga-
jacy, przykrecane sg punktowo za pomocg wkre-

51064

5

10

15

20

25

30

tow do mnabiegunnika obwodu magnetycznego.
Montaz takich geofonéw wymaga szeregu czyn-
no$ci, jak wkrecanie wkretéw, zakladanie pier-
Scieni i podkladek, lutowanie koncéwek itp.,
przeprowadzanych w bezpoSrednim sgsiedztwie
szczeliny obwodu magnetycznego. Sprawdzanie
parametré6w ukladu drgajgcego i ewentualna ich
korekta wykonywane sga z konieczno$ci w takich
samych warunkach. W tej sytuacji nie da sie
uniknaé zanieczyszczenia szczeliny drobnymi od-
padkami, jak opilki, okruchy cyny, odpryski
emalii z drutu cewki itp. W duzych geofonach
posiadajacych duze szczeliny w obwodach magne-
tycznych takie zanieczyszczenia mogg nie byé
grozne, ale przy znacznym zmniejszeniu wymia-
ru geofonu z reguly prowadza one do trwalych
uszkodzen przyrzadu. Tak wiec istniejgce obec-
nie rozwiazania konstrukcyjne geofonéw unie-
mozliwiajg ich miniaturyzacje, poza tym przy-
krywki przykrecane do obudowy nie zapewniajg
catkowitej szczelnoSci:

Celem wynalazku jest stworzenie geofonu dy-
namicznego o mozliwie najmniejszych wymiarach,
o konstrukcji uniemozliwiajgcej zanieczyszczenie
szczeliny podczas montazu, o duzej czuto$ci ro-
boczej mimo zmniejszenia wymiaréw i zapewnia-
jacego jednoczeSnie catkowita szczelno$é.

Cel Wyna&hazku zostal osiggniety przez wy-
odrebnienie dwo6ch niezaleznych od siebie mecha-



- nawini

nicznie zespoléw obwodu magnetycznego
i ukladu drgajgcego. W geofonie wedlug wyna-
lazku uklad drgajacy sklada sie z pier§cienia
mocujgcego w ktéry wciska sie promieniowo
dwie sprezyny o zamknietym obwodzie wraz
z cewkq. Stanowi on wraz z obwodem magne-
tycznym dwa oddzielne zespoly, montowane,
sprawdzane i korygowane oddzielnie, a I!gczone
w calo§é juz po wykonaniu wszystkich operacji

kazdym ukladem z osobna. Rgcznie wyko-
n ‘Eie przez luzne natoZenie pierScienia mocu-
jgcego - wraz ze sprezynami na zworg obwodu
magnetycznego i przyciSniecie go kapturem, na

ktéry mnaklada sie przykrywke. Na przykrywke:

zaciska sie obrzeze obudowy, uzyskujagc w ten
sposéb szczelne zamknigcie. Dzicki powyzgzemu
mozliwo$é uszkodzenia geofonu przez zamieczysz-
czenie szczeliny zostaje calkowicie usunieta. Czu-
lo§¢ robocza geofonu nie ulega obnizeniu mimo
sprowadzenia do minimum jego wymiaréw geo-
metrycanych. -

Wynalazek zostaje blizej objaSniony na przy-
kladzie wykomania przedstawionym na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia geofon w podluz-
nym przekroju, a fig. 2 — sprezyne.

Cewka peofonu skladajgca sie z uzwojenia 1
go na karkasie 2 jest polaczona z plas-
kimi sprezynami 3, o obwodzie zamknietym, za
pomocg koltka centrujacego 4. Sprezyny oddzie-
lone. sg od siebie pier§cieniem 5 i tulejkg 6.
Uklad drgajacy umieszczony jest w pierScieniu
mocujacym 7, a nastepnie wciéniety w kolpak 8.
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W ten spos6b uzyskuje sie niezalezny zesp6l
ukladu drgajgcego. Koncowki cewki 1 doprowa-
dzone sg do izolator6w 9, nastepnie do mostka
lutowniczego 10 i dalej wyprowadzone sg na-
zewnatrz kolpaka przez przepusty 11. Calo$§é
ukladu drgajacego tworzy zwarty zespét monto-
wany i sprawdzany oddzielnie. Podobnie od-
dzielng cze$¢é stanowi obw6d magnetycmy zlo-
zony z magnesu 12, zwory 13, nabiegunnika 14
i pierScienia centrujgcego 15. Oba zespoly laczy
sie przez luine wlozenie ich do obudowy 16
obwodu magnetycznego oraz systemu drgajacego.
Nastepnie naklada sie kaptur wraz z kablami 17,
do ktérych podlutowuje sie wyprowadzenia cew-
ki. Po przykryciu kaptura przykrywks 18 i za-
cisnieciu na niej obrzeza obudowy otrzymuje sie
gotowy, szczelnie. zamkniety geofon.

Powyzsze rozwigzanie zestawienia ukladu drga-
jacego wraz z obwodem magnetycznym umozli-
wia skonstruowanie miniaturowego geofonu dy-
namicznego o ciezarze ponizej 100 g.

Zastrzezenie patentowe

Geofon dynamiczny, zawierajacy uklad magne-
tyczny, zesp6l drgajacy, kaptur i obudowe, zna-
mienny tym, ze zespél drgajacy skladajacy sie
z pier§cienia mocujgcego (7) z wcisnietymi w ten
pierScien dwiema sprezynami (3) o zamknietym
obwodzie wraz z cewksg (1) naloZzony jest na
zwore (13) nie zwigzanego z nim mechanicznie
ukladu magnetycznego i nakryty kapturem (17)
i przykrywka (18), na ktéra zacisniete jest szczel-
nie obrzeze obudowy (16).
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