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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sekcja robocza pielnika z mechanizmem wychylno-kopiujgcym
umozliwiajgcym niezalezne wychylenia ramion narzedziowych z gesiostépkami w zaleznosci od krzy-
woliniowych rzedéw roslin. Sekcja jest przeznaczona do pracy w miedzyrzedziach z krzywoliniowymi
rzedami roslin.

Chwasty w miedzyrzedziach uprawianych roslin sg usuwane mechanicznie pielnikami ciggniko-
wymi. Znane pielniki ciggnikowe sg wyposazone w sekcje robocze z zebami sprezynowymi zakonczo-
nymi gesiostopkami, nozami kgtowymi, tarczami ochronnymi i spulchniaczami. Sekcje robocze pielnika
skfadajg sie z réwnolegtobokéw zmieniajgcych potozenie w ptaszczyznie pionowej belek narzedzio-
wych. Ustawiong gteboko$¢ pracy nozy i gesiostopek zapewniajg kota kopiujace potgczone z réwnole-
gtobokami. Do przestawiania roéwnolegtoboku w potozenia robocze lub transportowe stuzy cylinder hy-
drauliczny potgczony z wahaczami réwnolegtoboku. W takich rozwigzaniach konstrukcyjnych nie ma
mozliwosci prowadzenia poszczegolnych sekcji pielgcych wzdtuz krzywoliniowych rzedéw roslin.

Z opisu polskiego patentu nr PL226226 znany jest mechanizm kopiujgco-prowadzgcy sekcji piel-
nika, charakteryzujgcy sie tym, ze do przedniej belki mocujgcej jest potaczony réwnolegtobok z cylin-
drem hydraulicznym pracujgcy w ptaszczyznie poziomej i potgczony z nim réwnolegtobok pracujgcy
w ptaszczyznie pionowej. Réwnolegtobok poziomy jest potgczony z uktadem sterujgcym sktadajgcym
sie z czujnika potozenia roslin w rzedzie, sterownika i elektrozaworu. Mechanizm prowadzgco-kopiujgcy
sekcji roboczej pielnika wedtug PL226226 pozwala na kopiowanie nierédwnosci terenu i utrzymywanie
na zadanej gtebokoSci pracy gesiostépek i nozy pielacych oraz wycinanie chwastéw z miedzyrzedzia
ograniczonego krzywoliniowymi rzedami ro$lin. Mechanizm ten umozliwia automatyczne pozycjonowa-
nie sekcji roboczej pielnika w taki sposéb, ze kazda sekcja robocza zmienia swoje potozenie w zalez-
nosci od ksztattu rzedu roslin niezaleznie od siebie i potozenia ramy pielnika, zwiekszajgc skutecznosé
wycinania chwastéw z miedzyrzedzi uprawianych roslin przez zeby sprezynowe i noze katowe sekgc;ji
pielgcych. To rozwigzanie konstrukcyjne uniemozliwia jednak niezalezne boczne wychylania nozy i ge-
siostopek sekcji pielnika w zaleznosci od ksztattu lewego i prawego rzedu roslin w miedzyrzedziu.

Celem wynalazku byto rozwigzanie tego problemu.

Mechanizm wychylno-kopiujgcy sekcji roboczej pielnika wedtug wynalazku posiada réwnolegto-
bok pracujgcy w ptaszczyznie pionowej, sktadajgcy sie z potgczonych obrotowo przedniej pionowej
belki mocujgcej, wahacza gérnego i wahacza dolnego, pomiedzy ktérymi, po przekatnej, umieszczony
jest cylinder hydrauliczny oraz tylnej belki mocujacej z zespotem kota kopiujgacego. Mechanizm wedtug
wynalazku charakteryzuje sie tym, ze do tylnej belki mocujgcej jest umocowany wysiegnik poziomy
z potgczonym na state trzonkiem zakonczonym elementem roboczym. Do wysiegnika poziomego
po jego lewej stronie sg potgczone obrotowo lewy poziomy wahacz przedni i lewy poziomy wahacz
tylny oraz lewe poziome ramie, do ktérego na state jest potgczony trzonek zakonczony elementem
roboczym. Miedzy lewym wahaczem przednim i lewym wahaczem tylnym, po przekatne;j, jest umiesz-
czony lewy cylinder hydrauliczny. Po prawej stronie wysiegnika poziomego sg potaczone obrotowo
prawy poziomy wahacz przedni i prawy poziomy wahacz tylny oraz prawe poziome ramie, do ktérego
na state jest potgczony trzonek zakonczony elementem roboczym, a miedzy prawym wahaczem przed-
nim i prawym wahaczem tylnym, po przekatnej, jest umieszczony prawy cylinder hydrauliczny. Do
przedniej pionowej belki jest umocowana belka poprzeczna z wizyjnymi elementami sterujgcymi
umieszczonymi po lewej i prawej stronie belki poprzecznej. Elementy te sterujg wysuwem ttokow le-
wego i prawego cylindra.

Elementem roboczym jest gesiostopka lub n6z pielgcy.

Mechanizm potgczonych z sobg réwnolegtoboku pionowego i réwnolegtobokéw poziomych le-
wego i prawego sekcji roboczej pielnika wedtug wynalazku cechuje prosta konstrukcja, a jej stosowanie
pozwala na kopiowanie nieréwnosci terenu i utrzymywanie na zadanej gtebokos$ci pracy gesiostopek
i nozy pielgcych oraz wycinanie chwastéw z miedzyrzedzia ograniczonego krzywoliniowymi rzedami
roslin. Ten mechanizm sekcji roboczej pielnika wedtug wynalazku umozliwia automatyczne jej pozycjo-
nowanie w taki sposéb, ze kazdy réwnolegtobok poziomy (lewy i prawy) sekcji roboczej pielnika zmienia
niezaleznie swoje potozenie w zaleznosci od ksztattu linii rzedéw roslin w miedzyrzedziu i niezaleznie
od potozenia ramy pielnika, zwiekszajgc skuteczno$¢ wycinania chwastéw z miedzyrzedzi uprawianych
roslin przez gesiostépki i noze kgtowe sekcji pielgcych. Cylindry hydrauliczne réwnolegtobokéw pozio-
mych sg potgczone z sterujgcym systemem wizyjnym potozenia ro$lin w rzedach.
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Mocowany do ramy pielnika mechanizm wychylno-kopiujgcy sekcji roboczej wraz z sterujgcymi
systemami wizyjnymi moze by¢ wielokrotnie powielany, tworzgc wielorzedowy pielnik.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony zostat w przyktadzie wykonania na rysunku w widoku sche-
matycznym.

Mechanizm wychylno-kopiujgcy sekcji roboczej pielnika sktada sie z przedniej pionowej belki
mocujgcej 1 i poprzecznej belki 2 z sterujgcym systemem wizyjnym 3 i 4 pracujgcego w ptaszczyznie
pionowej rownolegtoboku. Do przedniej pionowej belki mocujacej 1 sg potgczone obrotowo wahacz
goérny 5 i wahacz dolny 6 oraz tylna belka mocujgca 7, do ktérej jest potgczony na state wysiegnik
poziomy 8 i zesp6t kota kopiujgcego 9. Po przekatnej, przegubowo, z wahaczami 5 i 6 jest potgczony
cylinder hydrauliczny 10 jednostronnego dziatania, ktéry stuzy do przestawiania w potozenie robocze
lub transportowe, pracujgcego w ptaszczyznie pionowej rownolegtoboku. Z wysiegnikiem poziomym 8
jest potgczony na state trzonek 11 zakornczony gesiostépkg 26. Do wysiegnika poziomego 8 po jego
lewej stronie sg potgczone obrotowo lewy poziomy wahacz przedni 12 i lewy poziomy wahacz tylny 13
oraz lewe poziome ramie 14, do ktérego na state jest potgczony trzonek 15 zakonczony gesio-
stépkg 16. W poziomym réwnolegtoboku lewym miedzy wahaczem przednim 12 i wahaczem tyl-
nym 13, po przekatnej, jest umieszczony cylinder hydrauliczny 17. Do wysiegnika poziomego 8 po jego
prawej stronie sg potgczone obrotowo prawy poziomy wahacz przedni 18 i prawy poziomy wahacz
tylny 19 oraz prawe poziome ramie 20, do ktérego na state jest potgczony trzonek 21 zakonczony
gesiostdpkg 22. Do ramion 14 i 20 mogg by¢ montowane, w zaleznosci od potrzeb, r6znego rodzaju
noze pielgce lub gesiostopki. W poziomym réwnolegtoboku prawym miedzy prawym wahaczem przed-
nim 18 i prawym wahaczem tylnym 19, po przekatnej, jest umieszczony cylinder hydrauliczny 23. Po-
fozeniem ttoka 24 cylindra hydraulicznego 17 steruje uktad hydrauliczny przez system wizyjny 4 poto-
zenia ro$lin w lewym rzedzie miedzyrzedzia. Potozeniem ttoka 25 cylindra hydraulicznego 23 steruje
uktad hydrauliczny przez system wizyjny 3 potozenia ro$lin w prawym rzedzie miedzyrzedzia.

Mechanizm wychylno-kopiujgcy sekcji roboczej pielnika jest potaczony z ptytg mocujgcy pielnika
rzedowego przednig pionowg belkg mocujgca 1. Sterujacy system wizyjny 4 Sledzacy odchylenie roslin
w lewym rzedzie miedzyrzedzia od linii prostej wysyta sygnat, ktéry steruje potozeniem ttoka 24 cylindra
hydraulicznego 17 lewego réwnolegtoboku poziomego, zmieniajac jego potozenie w ptaszczyznie po-
ziomej. W zaleznoéci od odchylenia lewego rzedu ro$lin od linii prostej, odchylajace sie ramie 14 prze-
mieszcza trzonek 15 zakonczony gesiostopka 16. Sterujgcy system wizyjny 3 Sledzgcy odchylenie roslin
w prawym rzedzie miedzyrzedzia od linii prostej wysyta sygnat, ktéry steruje potozeniem ttoka 25 cylin-
dra hydraulicznego 23 prawego rownolegtoboku poziomego, zmieniajgc jego potozenie w ptaszczyznie
poziomej. W zaleznosSci od odchylenia prawego rzedu ro$lin od linii prostej, odchylajgce sie ramie 20
przemieszcza trzonek 21 zakonczony gesiostépkg 22.

Koto kopiujgce 9 kopiujgc nierédwnos$é terenu utrzymuje na zadanej gtebokosSci prace gesio-
stépek 16, 22, 26 sekcji pielgcej.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm wychylno-kopiujacy sekcji roboczej pielnika, posiadajgcy réwnolegtobok pracu-
jacy w ptaszczyznie pionowej, sktadajgcy sie z potaczonych obrotowo przedniej pionowej belki
mocujgcej (1), wahacza gérnego (5) i wahacza dolnego (6), pomiedzy ktérymi, po przekatne;j,
umieszczony jest cylinder hydrauliczny (10) oraz tylnej belki mocujgcej (7) z zespotem kota
kopiujgcego (9), znamienny tym, ze do tylnej belki mocujgcej (7) jest umocowany wysiegnik
poziomy (8) z potgczonym na state trzonkiem (11) zakonniczonym elementem roboczym (26),
przy czym do wysiegnika poziomego (8) po jego lewej stronie sg potaczone obrotowo lewy
poziomy wahacz przedni (12) i lewy poziomy wahacz tylny (13) oraz lewe poziome ramie (14),
do ktérego na state jest potaczony trzonek (15) zakonczony elementem roboczym (16), a mie-
dzy lewym wahaczem przednim (12) i lewym wahaczem tylnym (13), po przekatnej, jest
umieszczony cylinder hydrauliczny (17), zas po prawej stronie wysiegnika poziomego (8) sg
potgczone obrotowo prawy poziomy wahacz przedni (18) i prawy poziomy wahacz tylny (19)
oraz prawe poziome ramie (20), do ktérego na state jest potgczony trzonek (21) zakoriczony
elementem roboczym (22), a miedzy prawym wahaczem przednim (18) i prawym wahaczem
tylnym (19), po przekatnej, jest umieszczony cylinder hydrauliczny (23), natomiast do przed-
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niej pionowej belki (1) jest umocowana belka poprzeczna (2) z wizyjnymi elementami steruja-
cymi (3) i (4) umieszczonymi po lewej i prawej stronie belki poprzeczne;j, sterujgcymi wysuwem
ttokdw (24) i (23).

. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze elementem roboczym jest gesiostopka lub

ndz pielacy.
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