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Greifer eines Vorgreifers an bogenverarbeitenden 3
Maschinen. Ziel der Erfigdung ist es, eine 2
Steuereinrichtung zum Offnen, SchlieBen und Sperren der %
Greifer des Vorgreifers zu entwickeln, mit der die im

Anlagebereich beim SchlieBen der Greifer entstehenden 12
Schwingungen und die dadurch entstehenden 10
PaRdifferenzen beseitigt werden. Die Aufgabe der a
Erfindung besteht darin, eine Steuereinrichtung zur

Steuerung der Greifer des Vorgreifers zu schaffen, die

kurze und vom Maschinentakt unabhangige Schaltzeiten n
zum Sperren der Greifer aufweist und beim SchlieRen der 15

Greifer im Anlagebereich keine schadlichen Verformungen
erzeugt. Erfindungsgemal wird dies dadurch erreicht, dal®

ein Kurvensegment mit der bei richtiger Bogenlage vom 16 /i
Rollenhebel und bei Fehlbogen von einem hydraulischen

Arbeitszylinder gesteuerten Koppel gelenkig verbunden ist. Fig.1
Fig. 1
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Patentanspruch:

Steuereinrichtung flr Greifer eines Vorgreifers an bogenverarbeitenden Maschinen, bestehend aus
einem Koppelkurvengetriebe, welches mit einem schwenkbar gelagerten Kurvensegment verbunden
ist, das gleichzeitig Sperrelement der Greiferbewegung ist, dadurch gekennzeichnet, dal3 das
Kurvensegment (6) mit der bei richtiger Bogenlage vom Rollenhebel! (10) und bei Fehlbogen von einem
hydraulischen Arbeitszylinder (18) gesteuerten Koppel (9) gelenkig verbunden ist.

Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Steuereinrichtung fur Greifer eines Vorgreifers an bogenverarbeitenden Maschinen zur Steuerung der
Greiferbewegung bei ordnungsgemaf ankommenden Bogen sowie zur Sperrung bei Fehl- oder Schiefbogen.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Zur Steuerung und Sperrung der Greifer eines Vorgreifers sind bereits Ldsungen bekannt geworden. Durch die DD-PS 122239
wird das die Greiferbewegung steuernde Kurvensegment bei Fehl-, Doppel- oder Schiefbogen in seiner Schwingbewegung
gesperrt, so daB die Greifer am Anlegtisch nicht schlief3en.

Nachteilig bei dieser Einrichtung ist, da das Kurvensegment nur in einer bestimmten Stellung gesperrt werden kann. Im
Zusammenspiel der einzelnen Aniegemechanismen liegt jedoch diese Sperrsteliung zeitlich am Beginn der Bogenausrichtung,
so daB durch einen beispielsweise festgestellten Schiefbogen die Greifer gesperrt wurden, obwohl sich der Schiefbogen in der
Folgezeit zum ,Gutbogen” ausrichten kann.

Mit der DD-PS 134862 wird eine Einrichtung zur Sperrung der Greifer eines Vorgreifers bekannt gemacht, bei der ebenfalls zur
normalen Greifersteuerung ein Kurvensegment um den Drehpunkt der Schwinganlage verdreht wird. Zur Sperrung der Greifer
ist das Kurvensegment mit einem weiteren Kurvensegment versehen, weiches mittels einer Stiitzrolle, die durch einen
Elektromagnet und eine Zugfeder gesteuert wird, unsymmetrisch absenkbar ist.

Mit dieser Einrichtung ist das Sperren der Greifer nicht mehr an eine bestimmte Steliung gebunden.

Nachteilig bei dieser und bei der zuvor beschriebenen Einrichtung ist, daf3 beim Greiferschlieen im Anlagebereich durch das
Verschwenken des Kurvensegments um den Drehpunkt der Schwinganiage beim Anlaufen des Kurvenanstiegs gegen die Rolle
erhebliche Schubkrafte auftreten, die zu elastischen Verformungen der gesamten Schwinganiage fiihren. Dies fihrt einerseits zu
PaRdifferenzen und andererseits zu Schwingungen, die sich bis zur Bogenibergabe an der Anlegtrommel auswirken.

Ziel der Erfindung

Es ist Ziel der Erfindung, eine Steuereinrichtung zum Offnen, SchlieRen und Sperren der Greifer des Vorgreifers zu entwickein,
mit der die im Anlagebereich beim Schliel3en der Greifer entstehenden Schwingungen und die dadurch entstehenden
PaRdifferenzen beseitigt werden.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Esist Aufgabe der Erfindung, eine Steuereinrichtung fiir die Steuerung der Greifer des Vorgreifers zu schaffen, die kurze und vom
Maschinentakt unabhangige Schaltzeiten zum Sperren der Greifer aufweist und beim SchlieRen der Greifer im Anlagebereich
keine schadlichen Verformungen erzeugt.

Erfindungsgemal wird die Aufgabe bei einer Steuereinrichtung geman Oberbegriff des Anspruchs 1 dadurch geiést, daf3 ein
Kurvensegment bei richtiger Bogenlage von einem Rollenhebel und bei Fehlbogen von einem hydraulischen Arbeitszylinder
gesteuerten Koppel gelenkig verbunden ist.

Ausfihrungsbeispiel

Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel ndher ertautert werden.
In der zugehdrigen Zeichnung zeigt

Fig.1: die Greifersteuerung der Schwinganiage in schematischer Darstellung.

Die Schwinganlage 1 mit ihrer Drehachse 2 und ihrer Greiferwelle 3 befindet sich nach Fig. 1 in der Anlagestellung mit
geschlossenen Greifern 4, Der Antrieb zum Verschwenken der Schwinganlage 1 um die Drehachse 2 ist nicht dargestellt und wird
auch nicht beschrieben, weil er aligemein bekannt ist. Mit der Greiferwelle 3ist der Rollenhebel 5 fest verbunden, an dem die auf
dem Kurvensegment 6 ablaufende Rolle 7 befestigt ist. Das Kurvensegment 6 ist an einem Ende auf dem im Seitengestell
befestigten Bolzen 8 verschwenkbar gelagert. Am anderen Ende des Kurvensegments 6 ist die Koppel 6 angelenkt, die wiederum
mit dem Rollenhebel 10 verbunden ist. Der Rollenhebel 10 ist auf dem im Seitengestell befestigten Bolzen 11 verschwenkbar
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gelagert. Am Rollenhebel 10 ist die Rolle 12 befestigt, die auf der mit der Anlegtrommel 13 verbundenen Kurve 14 abliuft. Der
Rollenhebel 10 besitzt noch einen Arm 15, an dem eine Zugfeder 16 angreift, die sich mit ihrem anderen Ende an die am
Seitengestell befestigte Halterung 17 abstitzt. Durch die Zugfeder 16 wird die kraftschlussige Flihrung der Rolle 12 auf der Kurve
14 gewahrieistet. Am Seitengesteli ist weiterhin ein Hydraulikzylinder 18 befestigt, der mit dem Hebel 18 zusammenwirkt. Der
Hebel 19 ist verschwenkbar auf dem am Seitengestell befestigten Boizen 20 gelagert.

Durch eine Zugfeder 21, die sich an eine Halterung 22 des Seitengestells abstutzt, wird der Hebel 19 kraftschliissig am Kolben 23
des Hydraulikzylinders 18 gehalten. Eingestelit wird der Hebel 19 so, daf3, wenn die Rolle 12 des Rollenhebels 10 auf dem kleinen
Radius 24 der Kurve 14 ablauft, ein geringer Spalt zur Koppel 9 vorhanden ist, aber noch keine Berlihrung erfolgt. Fur diese
Stellung, wo die Rolle 12 sich auf dem kieinen Radius 24 der Kurve 14 befindet, ist der Mittelpunkt des grof3en Radius 28 des
Kurvensegments 6 mit dem Mittelpunkt der Drehachse 2 der Schwinganiage 1 Gbereinstimmend. Zur Begrenzung des
Schwenkweges des Hebels 19 ist der Anschlag 25 vorgesehen, der verschraubbar in der am Seitengestell befestigten Halterung
26 angeordnet ist. Der Anschlag 25 ist so eingestellt, daf3 bei Verschwenken des Hebels 9 gegen den Anschlag 25 durch den
Kolben 23 des Hydraulikzylinders 18 die Rolle 12 des Rollenhebels 10 gerade vom groRen Radius 27 der Kurve 14 frei geworden
ist.

Die Wirkungsweise der Einrichtung ist folgendermafen:

Der ordnungsgemaéR nach Vorder- und Seitenkante ausgerichtete Bogen wird durch SchiieBen der Greifer 4 erfalit, indem zum
entsprechenden Zeitpunkt die Rolle 12 des Rollenhebels 10 vom groBen Radius 27 der Kurve 14 auf den kieinen Radius 24 ablauft.
Die vom Roilenhebel 10 dabei ausgefliihrte Schwenkbewegung bewirkt (iber die Koppel 9 ein Drehen des Kurvensegments 6
entgegen dem Uhrzeigersinn, wodurch der Rolienhebei 5 Gber die Rolle 7 eine Schwenkbewegung ausfiihrt und die Greifer 4
geschlossen werden. Die Schwinganlage 1 fihrt nun den durch die Greifer 4 erfal8ten Bogen zur Anlegtrommel 13.

Befindet sich der Bogen zum Kontrolizeitpunkt nicht in der richtigen Lage, so wird durch eine bekannte, hier aber nicht weiter
beschriebene Kontrolleinrichtung ein Impuls ausgelost, der bewirkt, da® der Kolben 23 des Hydraulikzylinders 18 den Hebel 19
bis zum Anschiag 25 verschwenkt. Dies hat zur Folge, daf die Rolle 12 des Rollenhebels 10 von der Kurve 14 so weit abhebt, daf
der kieine Radius 24 wie auch der groBe Radius 27 nicht mehr beriihrt werden. Gleichzeitig fihrt das Kurvensegment 6 eine
Schwenkbewegung im Uhrzeigersinn aus, wodurch die Greifer 4 sich nicht schlie3en und mit der Bewegung der Schwinganlage
1 kein Bogen erfal3t wird.

Die besonderen Vorteile dieser Greifersteuerung sind darin zu sehen, dafd durch das verschwenkende Kurvensegment 6
auflerordentlich glinstige Kraftibertragungen zum Rollenhebel 5 entstehen und die Schwinganiage dadurch nur durch minimale
Querkrafte belastet wird und somit die bei hohen Maschinengeschwindigkeiten entstehenden schéadlichen Schwingungen
beseitigt werden. Durch Beseitigung dieser Schwingungen, die mit jedem Maschinentakt neu erregt werden, wird die
Anlagegenauigkeit wesentlich erhéht.



409666 3

k3~ 21 18 231920 526 97 §

l4

22
24
12

10
27

Fig.1



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

