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(54) Pracovné zariadenie traktorovjch vozidiel, najm# nakladalov

Vynédlez sa tyka pracovného zariadenia traktorovych vozidiel, najmi nakladadov riade-
nych sklzom pojazdovych kolies, a rie¥i optimalizdciu tfchto vozidiel so zretelom na zvy-
Senie velkosti rypnej sily, nosnésti a dosahov,

Znéme pracovné zeriadenia spomenutych vozidiel majui vyloZnikové ramend, uchytené
Jednym koncom oto¥ne na zadnej vyvySenej Zasti nosnéhovrému vozidla a opatrené na volnom,
vo svojej spodned krajnej polche smerom dolu zahnutom a dopredu smerujlcom konci, pra-
covnfm nédstrojom, napr, lopatou, Tieto vfloZnfkové ramend su naklépaterhé v rovine kolmeJ
na os protilahlej dvdjice pojazdovych kolies, prostrednfctvom priamoliarych zdvihovych
hydromotorov, uchytenych oto¥ne na nosnom réme vozidla, prifom pracovny ndstroj je naklé-
patelny okolo osl rowmobeZne} s osou spomenutej dvojice pojazdovich kolies prostrednictvom
priamo¥iarych hydromotorov, uchytenych oto®ne na vyloZnikovych ramendch,

Takéto vylo¥nikové ramend maji viak dosial velku kon¥trukdnu vzdialenost' od roviny,
prechddzajice] cez body ich oto&ného uchytenia vo vySkovych Sastiach nosného rému vozidla
a cez body oto¥ného uchytenia pracovného néstroja. Je to spdsobené tym, ¥e vilo¥nikové ra-
mend bud musia svojim velkym koncovym zalomenim obchédzat predni, znadne vysoki Zast

nosného rému vozidla, alebo to vyZaduje oto¥né uchytenie priamodiarych hydromotorov pia-
covného néstroja na koncovej Sasti vyloinikovych ramien, popripade pdsobia obidve tieto
‘priéiny. Tymto konZtrukdnym riefenim sa nutne zvyZuje véha vyloZnikovych ramien, %o Je
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Obr. 1 ukazuje zadnd, vyvjéenﬁ Yast nosného rému 1, na ktorej si na Eapoch 2
uchytené kyvne dolu smerujice vy¥loZanikové ramend 3, zalomené na svojom voInom konci
smerom dolu. Vilpinikové ramend 3 sd duté a na volnom konci prepojené asvzdjom tuhym
priednikom 4. Na vyvyfienej &asti nospého rému 1L si prostrednictvom Sapov 5 uchytené
kjvne zdvihové priamoiare hydromotory 6, ktorych druhy koniec je otodne uchyteny v Sa-
poch 7 dch 8, v¥lo¥nikovych ramien 3. VoIné konce vyloZnikovych ramien 3 sd opatrené
Sapmi 9 pre oto¥né uloZenie pracovného néstroja. Pracovay néstroj je Zapmi 10 spojeny
s priamodiarymi hydromotormi 11 pracovného néatroja, uloZfenymi prostrednic;vom Sapov 12
v dutindch vylo¥nfkovych ramien 3. Spomenuté spojenie pracovného zariadenias s prgcovnim
néstrojom md%e byt aj prostrednictvom nezakresleného rychloupfinacieho zariadenia.

Na obr. 2 je vidiet okrem popisenych u% detailov pripevaenie pracovaného zariadenia
na nosny rém 1 & pojazdovymi kolesami 13. Prismodiary hydromotor 11, ulofeay &isstolne
v dutine vylo¥afkového ramena 3, je jednym koacom upevneny prostrednfctvom Eapu 10
ma pracovany ndstroj 14, vytvoreny ako lopata. Druhy koniec prismo&iareho hydromotors
11 je pfostrednictvom gapu 12 spojeny kyvne s vfloZafkovym ramenom 3 za roviaou
prechédzajicou osemt prednfoli pojazdovych kolies 13 a sidasne kolmou ae roviau ,
prechédzajicou dotykovymi bodmi aspoil txoch pojazdovych kolies 13 s vodorovnou podloZ-
kou 15. Pred nakladaom ne vodorovnej podlofke 15 je hromeda 16 -piesku. v

Z obr. 3 je vidiet, %e optimélame nasmerovanie priamodiarych hydromotorov 1l
Je ﬁréené tednou } prechddzajicou stredom Zapov 12 ich oto¥ného uchytenia re v§loZai-
kovfch remenéch 3, ku kru¥nici k opisanej zo stredu gapov 9 oto¥ného uchyteais pracov-
ného néstroja 14 na vylofnfkovych ramendch 3 s polomerom R rovaejicim sa vsdialenosti
tapov 9, 10. Spominand optimélnost je splaenéd za tychto podmienok a za dal¥ieho pred-

. pokladu, Ze je nakladal na rovaej podlo¥ke 15, ked le¥{ dno pracovmého néstroja 14,
" napr. lopaty, na tejto vodorovne] pédloike 15 a bod dotyku telay % ku kru!nici'g Je
totoZny so stredom Capu 10.

Popisené pracovné zariadeaie pracuje nasledovae :

Naklsded sa po pojazdovych koleséch 13 priblifuje k hromade piesku ;g,bktorﬁ mé pre-
miestnit, pridom se sifasne pracovay nédstroj 14, neseny vylo¥nikovymi ramenami 3,
spi¥ta do najniiSe}, zdkladnej polohy. Po Je] dosishnut{ se pohybom nakladada smerom
dopredu piesok z hromedy 16 naberd do pracovaého ndstroja 14 za jeho sidasného priklé-
pania, spdsobeného skracovenim priamo&iarych hydromotorov ;l; Naberanie piesku z hro= -
mady 16 trvé a¥ do Gplného priklopenia pracovaého néstroja 14. Potom sa nskledad

za¥ne presunovat na miesto, kde mé byt ndklad vysypany a roztahovanim zdvihovych
priamqéiarych hydromotorov § se nadvihni vilo%nikbvé ramend 3 do po¥fadovanej vyEky.
Roztishnut{m priemo¥iarych hydromotorov 1l sa piesok z pracovaého Aéstroja 14 vysype.
Neklada® sa oddiali a vilo¥afkové ramend:3 s pracovaym ndstrojom 14 sa vrétia do sve-
jed zékladnejubolohy pri siSasnom priklépani pracovného néstroja 14. Pracovni cyklus
se. podla potreby opakujo. _ -

Vynélez mé ¥iroké upotrebenie u traktorovich vozidiel, a to u nakladaZov

risdenych sklzom Jojez@ovych kolies, dalej &j u vozidiel s népravami. Do onmeuutich



205 401

nefiadlce, Okrem toho oto¥né uchytenie priamo&iarych hydromotorov pracovného ndstroja
v zalomenom priestore vyloZnikovych ramien, vyvoldva nepriaznivy priebeh rypnej sily, do-

sahujiceJ za danjch podmienok svojho maxima mimo poZadovaného pésma,

Nedostatkom uvedenych pracovnjch zariadeni sa &elf riefenfm podla vyn&lezu. Jeho
podstata je v tom, Ze priamo¥iare hydromotory pre nakldpanie pracovného ndstroja sd
otolne uchytené na vyloZnfkovjch ramenéch v priestore, smerom k zadnej ¥asti vozidla
od roviny, prechédzajice] stredomprednych pojazdovych kolies, ktord je pri rovnobeZnosti
osf{ prednych a zadnych pojazdovich kolies, kolmd na spodni dotykovi rovinu aspoit troch
poJjazdovych kolies.

Tym, ¥e je rie¥enfm podYa vyndlezu bod oto¥ného uchytenia priamo&iarych hydromotorov
pracovného néstroja na vylo¥nikovych ramendch presunuty za spomfnand rovinu, smerom

k zadneJ Sesti vozidla, dosahuje doie uvedenfch vy3${ch Uinkov pracovného zariadenia,
Spominand rovina, prechddzajica osami prednych pojazdovych kolies, Je z4roven kolmd

na spodni dotykovi rovinu aspo# troch pojazdov?ch‘kolies a totoZnd s vodorovnou podloZkou,

na ktorej stoif vozidlo..

Usporiadanie pracowmého zariadenia podTa vyndlezu umnifiuje nasmerovat priamoliare
hydromotory pracovného ndstroja tak, %e sa oriebeh rypnych s{l pribliZuje poZadovanému-
optimu, Této podmienka je splnené za predpokladu, ¥e priamocliare hydromoﬁory pracovnéhb
ndstroja vyvijaJu maximdlny moment, ked sui vylo¥nfkové ramend v krajnej dolnej polohe
a dno pracovného ndstroja, napr, lopaty, leZi na vodofnvnej podloZke,

Riefenim pudla vynflezu Je tie¥ Relne zmen¥end kon¥truk¥nd vzdialenost miesta zlomu,
popripade ohybu vilo¥nikového ramena od roviny prechddzajlice) Jednak cez body uchytenia
vyloZnikovich ramien vo vyvi¥enej Zastl nosného rimu vozidla, jednak cez body otoéného
uchy tenia pracovného ndstroja, V ddsledku toho sa skracuje dfika vyloZnikovych ramien
a zni¥uje sa ich véha., Z toho plynie, ¥e k prenosu te) iste] sily postadi tieZ slebiie
dimenzovanie prierezov vyloZnikovych raﬁien.bT?m Je umoZnené pri inak nezmenenej véhe vo-
zidla zvyZit Jeho zAkladné parametre ako nosnost a dosahy,.

Ké&%e vyndlez dovoTuje Ukinmej¥ie vyuZivet rypnej sily, Je moZno zni¥it tlak v pri-
slufnom hydraulickom okruhu, popripade slablie dimenzovat priamoliare hydromotory pracov-
ného nédstroja. S tym je spojené da¥¥ie zni¥enie véhy zariadeni vozidla ako aj.energetickﬁch
nérokov, ’

Z konitruk¥nych dévodov predstavuje zvl43t vhodni aplikéciu predmetu vynélezu riefe-
nie, ked 3d priamo¥iare hydromotory pracovaého nistroja asponi ¥iastotne umiestnené v dute]
tasti viloZnikovich ramien, Taktc umiestnenym priasmo¥iarym hydromotorom pracovného ndstroja,
pohybuddcim sa spolu s vilo¥nfkovymi ramenami, nestoja toti¥ v ceste ani pojazdové kolesd,
ani xon¥trukeia kabiny nakladala, Takétovri§§en1e je teda priestorovo nendroéné,

Priklad poufitia vyndlezu je zndzorneny na vykresoch, na ktoryjch predstavuje obr, 1
axonometrick? pohlad ﬁa pracovné zariadenie nakladala s Zelnjm vyklépanim obr, 2 bokorys
pracovného zariadenia s nosnym rémom a pojazdovymi kolesami toho istého nakladale a obr, 3

optimélne nasmerovanie priamodiarych hydromotorov pracovného néstroja, napr. lopaty.
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rychloupinacich zariadeni vfloinikovich remien 3 Je mo¥no Tahko pripevnit rézne pridavné
zariadenie na manipuldciu so sypkymi hmotemi, ale tieZ s kusovymi materiélmi, kledami,
rdrami, doskemi a pod. Taktie? je pracovné zariadenie podla vyndlezu vhodné pre hibenie
dzkych ryh, prdcu s dozerovymi radlicami, ako vrtacie zariadenie, zametacie zariadenie

a pod.

PREDMET VYNALEZU

Pracovaé zariadenie traktorovjch vozidiel, najmi nakladaSov riadenych sklzom
pojazdovych kolies, vytvorené vyloinikovymi ramenami, uchytenymi jednym koncom otoéne
na nosidi tvoriacom siSast pevnej konfitrukcie nosného rdmu vozidla & opatrenymi na vol-
nom, vo svojej spodnej krajnej polohe smerom dolu a dopredu, smerujicom konci pracovaym
néstrojom, pridom vyloZnikové ramené si nekldpatelné v rovine kolmej na os prednej
dvojice protilahlych pojazdovyich kolies prostrednictvom zdvihacich priamoSiarych hydro-
motorov, uchyteaych otodne na nosnom réme vozidla, zatialdo pracovay néstro] Jé neklépa-
teIny okolo osi rovnobeZnej s osou uvedenej dvojice pritilahlych pojazdovych kolies
prostrednictvom priamodiarych hydromotorov, uchytenych otodne na vflo¥nikovych ramenéch,
vyznadujlice sa tym, %e priemodiare hydromotory /11/ pre nakldpaaie pracovného néstroje .
/14/ st otodne uchytené na vyloZnikovych ramendch /3/ v priestore smerom k zadnej &asti
vozidle od roviny / / , prechédzajicej stredmi prednych pojazdovych kolies_/lB/, ktord Je
pri rovaobe¥nosti os{ prednych a zadnych pojezdovych kolies /13/, kolmé na spodni dotyko-
vl rovinu / / aspoil troch pojazdavych.kolies /13/. .

Pracovné zariadenie podTa bodu 1, vyznadujice sea tjm,_ﬁe priamo&iare hydromotory

/11/ pre neklépanie pracovaého ndstroja /14/ si aspoii &iastodne umiestnené v dute}

~

Sasti vyloZnikovych ramien /3/.

3 v¥kresy
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