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Przedmiotem wynalazku jest automatyczny ste-
rownik posuwu wielopitlowej tarczéwki z walco-
wym mechanizmem posuwowym, zwlaszcza tarta-
cznej obrzynarki podwéjnej.

Znane sa wielopilowe tarczowki z nastawialng
predkoécia posuwu, zaleznie od grubosci obrzyna-
nej tarcicy. Przesterowywanie predko$ci posuwu w
znanych tarczowkach odbywa sie recznie za po-
mocg dzwigni lub pokretla, zaleznie od rodzaju
zastosowanej przekladni obrotéw mechanizmu po-
suwowego. Niedogodnosciag znanych wielopitlowych
tarczOwek z recznie regulowang przekladnig pred-
koéci posuwu jest to, ze przy obrzynaniu tarcicy
o réznej grubo$ci wykorzystanie optymalnej zdol-
no$ci produkcyjnej maszyny jest niemozliwe.

Uwaga operatora jest bowiem calkowicie za-
absorbowana preselekcjg szerokosSci obrzynania
i kierunku rzazu i nie jest w stanie objaé czyn-
no$ci klasyfikowania przemieszczajgcych sie z wiel-
ka predko$cig desek pod wzgledem grubosci. Pred-
ko$¢ posuwu obrabiarek nastawia sie przeto na
wielko$¢ optymalng najgrubszego materialu co
sprawia, Zze w praktyce, przy przewazajacym udzia-
le desek cienkich, sprawno$§é obrzynarki jest wy-
korzystana w nieznacznym procencie.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
no$ci i umozliwienie pracy obrzynarki przy opty-
malnym maksymalnym posuwie réwniez przy ob-
rébce desek o roéznej grubo$ci. Aby osiggnaé¢ ten
cel wytyczono sobie zadanie skonstruowania samo-
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2
czynnie dzialajgcego ukladu regulacji predkoéci
posuwu obrzynarki, sterowanego bezposrednio gru-
boscig desek wchodzacych pomiedzy pierwsza pare
walcéw pociggowych mechanizmu posuwowego.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem samoczynng re-
gulacje predkosci posuwu wielopilowej tarczéwki
uzyskano w ten sposéb, Ze mechanizm posuwowy
wielopilowej tarczéwki wyposazono w czterobie~
gowy silnik elektryczny z mechanizmem rozrzadu
utworzonym z czterech wylgcznik6w krancowych
dzialajagcych odpowiednio pod wplywem zestawu
kétek noskowych wspétobrotowych z osig obrotu
dzwigowego ukladu zawieszenia pierwszego, pod-
noszacego sie walca pociggowego.

Zestaw wylacznikéw krancowych jest wyposa-
zony w znany uklad blokujacy, ktéry zabezpiecza
skutecznie przed réwnoczesnym zadzialaniem dwéch
wylacznikéw, Takie skojarzenie podanych $rodkéw
technicznych sprawia, ze zaleznie od kata usta-
wienia dzwigni zawieszenia walca pociggowego,
zostaje wlgczony odpowiedni obwéd silnika decy—
dajacego o jego predkosci obrotowej, dobranej op-
tymalnie dla danej odlegloSci pomiedzy walcami
pociagowymi, co jest rd6wnoczesne z gruboscig des-
ki, aktualnie rozdzielajacej te walce.

Reasumujgc, wprowadzane kolejno na obrzy-
narke deski roéinej gruboSci unoszg, wzglednie
opuszczaja dociskajacy je od goéry, ruchomy wa-
lec pociggowy. Razem z osig dZwigni zawieszenia
ruchomego walca pociggowego obraca sie zestaw
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kélek noskowych i napierajac na przycisk jednego
wylacznika krancowego, wilasciwego dla danej po-
zycji ruchomego walca pociggowego, wybiera op-
tymalng predkos¢ mechanizmu posuwowego. Dzie-
ki temu, ze kat obrotu osi kélek noskowych jest
proporcjonalny do skoku walca pociggowego,
predkos¢ posuwu obrzynarki jest stale nastawiona
na warto$¢ optymalng, co zabezpiecza urzadzenie
przed przecigzeniem, umozliwia maksymalne wy-
korzystanie wydajnos$ci obrabiarki.

Przedmiot wynalazku jest blizej wyjasniony w
przyktadowym wykonaniu uwidocznionym na ry-
sunku, ktory przedstawia fragment zespolu goér-
nego, podnoszacego sie walca pociggowego obrzy-
ndtki podwdjnej, w widoku aksonometrycznym.

Jak widaé na rysunku, gérny walec pociggowy
1 -jest obrotowo zawieszony na parze dzwigien
2 i 3 sztywno osadzonych na wspélnej osi 4 ulo-

, zyskowanej na nieuwidocznionym na rysunku kor-
pusie obrzynarki. Na osi dzwigien 2 i 3 zawiesze-
nia podnoszacego sie walca pociggowego 1 jest
sztywno osadzony zestaw kolek noskowych 5, od-
dzialywujgcych odpowiednio na przyciski baterii
wylacznikéw krancowych 6, nie pokazanego na ry-
sunku wielobiegowego silnika elektrycznego, stu-
zgcego do napedu mechanizmu posuwowego. Kotka
noskowe 5 sg na osi 4 ukladu obrotowo przesta-
wialne. W nastawionym polozeniu koétka noskowe
5 sg zablokowane wzgledem osi 4 na przyklad za
pomocg wkretéw 7 umieszczonych w nagwintowa-
nych otworach wywierconych promieniowo w koéi-
kach noskowych 5.

Jak juz wspomniano, podnoszacy sie walec po-
ciggowy 1 jest receptorem organu wybierakowego
utworzonego z zestawu wspotosiowych koétek nos-
kowych 5 oddzialywujacych odpowiednio na przy-
ciski wylgcznikéw 6 czterobiegowego silnika elek-

- trycznego mechanizmu posuwowego. Deska wpro-
wadzona w obszar -oddzialywania mechanizmu
powoduje uniesienie walca 1 na wysoko§é odpo-
wiadajacg jej gruboS$ci, dzieki czemu uklad kétek
noskowych 5 przestawiwszy sie 0 proporcjonalny
do skoku walca 1 kat obrotu, oddzialywuje na
jeden z wylacznikéw krancowych 6 uruchamiaja-
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cych obw6d silnika, odpowiedni dla optymalnej
"predkosci mechanizmu posuwowego. ;

Kolejne wej$cie na obrzynarke deski o innej gru-
bosci zmienia wysoko§é ustawienia walca pocig-
‘gowego 1, przestawiajagc odpowiednio o$§ 4 wraz
z koétkami ﬁoskowymi 5, w nastepstwie czego inne
kotko noskowe 5 uzyskuje kontakt ze swoim wy-
lgcznikiem krancowym 6 uruchamiajgc inny obwdd
silnika. Dostrajanie sterownika prédko$ci przepro-
wadza sie w ten sposOb, Ze zwolniwszy docisk
wkretow 7 przestawia sie odpowiednio na osi- 4
ko6tka noskowe 5 blokujgc ich nowe polQzenie
przez dokrecenie wkretéw 7.

Zgodnie z jednym z dalszych przykladéw zestaw
kotek noskowych 5 moze by¢ zastgpiony jednym
koétkiem noskowym 5 wspélipracujacym z baterig
wylgcznik6w krancowych 6 zorientowanych pro-
mieniécie wzgledem osi 4 koétka noskowego 5.
Uklad wedlug wynalazku moze by¢ zastosowany
rowniez do pneumatycznego lub hydraulicznego
sterowania skrzynki biegéw lub przekladni bez-
stopniowej.

Zastrzezenia patentowe

1. Sterownik predkosci posuwu wielopilowej tar-
cz6wki, zwlaszcza obrzynarki podwéjnej znamienny
tym, ze podnoszacy sie walec pociggowy (1) jest
receptorem "organu wybierakowego, utworzonego
z zestawu wspoélosiowych kolek noskowych (5)
oddzialywujgcych odpowiednio na przyciski wy-
tgcznikéw krancowych (6) wielobiegowego silnika
elektrycznego napedzajacego mechanizm posuwowy.

2. Sterownik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze kat obrotu osi (4) kélek noskowych (5) jest
proporcjonalny do skoku walca pociggowego (1).

3. Sterownik wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny
tym, ze zestaw koélek noskowych (5) i .ramiona
dzwigni (2 i 3) zawieszenia walca pociggowego (1)
sg sztywno osadzone na ulozyskowanej wspélnej
osi (4).

4. Sterownik wedlug zastrz. 1—3, znamienny
tym, ze koétka noskowe (5) s3 na osi (4) ukladu
obrotowo przestawialne.
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