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Wézek, zwlasicu dla wciggarki linowej

Przedmiotem wynalazku jest wozek, zwlaszcza dla wciggarki linowe) o udZwigu rz¢du kilku ton,
przeznaczony do poziomego przemicszczania wciagarki lub innych urzgdzen roboczych, a nast¢pnie stabil-
nego ustalenia ich polozenia na czas pracy.

Znane wciagarki linowe o udzwigu do kilku ton, przeznaczone do robét montazowych i budowlanych.
s§ na ogo6t urzadzeniami nie majgcymi elementdw transportowych, w zwiazku z czym przemieszczanie ich z
miejsca na miejsce wymaga uzywania np. wozkow, na ktére wciggarke nalezy najpierw wlozyc, a nast¢pnie
zdjac i ustawié na czas pracy w przeznaczonym dla niej micjscu.

Z polskiego opisu patentowego nr 93645 znany jest wozek do prac dekarskich, wyposaiony we
wciagarke. Wozek ma ram¢ wykonana z rur stalowych spawanych na polgczeniach. W belkach podtuznych
osadzone sg obrotowe kolki, stanowigce osie obrotu trzech pomostéw. Wszystkie pomosty sprz¢zone s3 z
cieglem réwnolegle usytuowanym do belki podiuinej, polaczonym przegubowo z dZwignig, kt6rej potozenie
ustalone jest na prowadnicy. Nad pomostami wézek ma szkielet nadwozia, wykonany réwniez z rur
stalowych. Do belki poprzecznej ramy podwozia przyspawane sg wsporniki z blachami. Wsporniki mocuja
wciagarke reczna. Do belki tej sg rowniez przyspawane obejmy kot jezdnych wézka oraz zaczep, a do belki
podtuinej — haki metalowe. Wciagarka w tym urzgdzeniu jest przeznaczona do przemlcszcuma wozka, nie
za$ do podnoszenia cigzarow.

Przedmiotem wynalazku jest wozek, zwlaszcza dla wciagarki linowej, wyposazony w ram¢ nosng
przystosowana do mocowania urzadzen roboczych, w ktdrej ulozyskowane s3 dwa zestawy két, z ktorych
przednie s3 skretne i sprzegnigte z dyszlem. Wozek ma mechanizm przestawiania polozenia két, utworzony z
dwoch obrotowo zamocowanych w ramie drazk6w, polgczonych z zestawami kot, oraz z tacznika przegu-
bowo potaczonego z drazkami za posrednictwem widetek zdrazkiem tylnych két i za posrednictwem dZwigni-
z drazkiem przednich k61 Drazek ten potaczony jest z zestawem przednich kot za pomoca zwrotnicy zarazem
zwigzanej z dyszlem. Rama i diwignia maja urzadzenie zapewniajace stato$¢ dolnego potozenia kot, a
dZwignia jest przystosowana do potaczenia z napedowa dZwignia zmiany ich polozenia. Urzadzenie zapew-
niajace stato$¢ dolnego potozenia ko6t stanowi zapadka obrotowo zamocowana w ramie i wycigcie w dZwigni.
Zwrotnica sklada si¢ ztarczy polaczonej z drazkiem i podstawy polaczonej z tarcza za pomoca sworznia, przy
czym podstawa polaczona jest z osiami k6t i z dyszlem.

Wozek zgodnie z wynalazkiem speinia dwie funkcje, stuzy do poziomego przemieszczania urzadzenia
roboczego, np. wciagarki linowej oraz stanowi podstawe do stabilnego ustawienia urzadzenia na czas pracy.
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Dzicki wézkowi zbedne staje si¢ uzvwanie odrebnych §rodkéw transportu lub urzadzen zatadunkowych.
Predestynuje to wozek do wspétpracy z urzagdzeniami roboczymi stosowanymi wsz¢dzie tam, gdzie wystgpuje
ograniczenie 'przestrzeni, np. przy pracach remontowych urzadzen energetycznych. Wézek moze by¢ napg-
dzany recznie lub holowany przez urzadzenie samojezdne, przy czym odznacza si¢ on dobrg zwrotnoscig.
Mechanizm przestawiania potozenia kot dziala niezawodnie oraz w sposob prosty i tatwy dla obstugi,
poniewaz opuszczanie kot odbywa si¢ za jednym ruchem dzwigni nap¢dowej, a ustalenie ich polozenia
nast¢puje przez samoczynne zaz¢bianie si¢ zapadki z wglebieniem dZzwigni, natomiastk uniesienie kot
odbywa si¢ pod wlasnvm ci¢zarem wézka, po wysprzg¢gleniu zapadki.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykiadzie wykonania na rysunku, na kt6rym fig. |
przedstawia w widoku z boku wézek z wciagarka w stanie gotowym do jazdy. fig. 2 natomiast w stanie
przystosowanym do stacjonarnej pracy wciggarki, fig. 3 przedstawia w tym samym stanie wézek w widoku z
tvhu, 7as$ fig. 4 przedstawia w widoku przestrzennym mechanizm przestawiania potozenia kot.

Przykladowe rozwigzanie dotyczy wozka wspolpracujacego z weiggarka linowg. Podwozie wozka ma
no$na ramg 1 wykonang z ceownik Ow spawanych na narozach. W ramie 1 ulozyskowany jest drazek 2tylnych
k6t 34, obrotowo osadzonych na osiach 4, polaczonych z drazkiem 2 za pomocg wspornikéw 8. Do drazka 2
zamocowane sg widelki 6 potaczone przegubowo z lacznikiem 7, prostopadle usytuowanym do drazka 2. W
przedniej cz¢éci ramy 1 utozyskowany jest ponadto drazek 8 przednich két 9, obrotowo osadzonych na osiach
10. Na drazku 8 zamocowane s3 ramiona 11 tarczy 12, obrotowo zwigzanej za posrednictwem sworznia 13 z
podstawg 14 osi 10 przednich k6t 9. Lacznik 7 jest z tej strony potaczony przegubowo za posrednictwem
diwigni 18 z drazkiem 8. DZwignia 15 ma wypust 16 do roziacznego mocowania z nap¢dowa dwignia 17. W
dzwigni 18 wykonane jest wycigcie 18 przeznaczone do wspotpracy z zapadka 19 zamocowang obrotowo w
ramie 1. Do podstawy 14 przymocowany jest dyszel 20. Na ramie 1 wézka przytwierdzona jest wciggarka za
posrednictwem dwéch tarcz 21, sktadajaca si¢ z bebna 22 z ling i elektrycznego silnika 23, wyposazonego w
hamulec i przekiadni¢ 24. ’

Na czas przemieszczania wciggarki dokonuije si¢ opuszczenia kot 3i 9 ponizej zarysu ramy 1 za pomoca
nap¢dowe) dzwigni 17, ki16ra si¢ naklada na wpust 16. Zmiana potozenia dzwigni 17 przenoszona jest na
drazki 2 i 8 za pomocg tacznika 7, dZwigni 18 oraz widelek 6. Ustalenie najnizszego polozenia k6t 31 9
zapewnia zapadka 19 wchodzaca w wycigcie 18dzwigni 18. Caly wozek opiera si¢ wowczas na kotach 3, 9i jest
zdolny do sterowania dyszlem 20 w ruchu poziomym. Po przewiezieniu wciggarki z miejsca na miejsce
zapadke 19 wysprzggla si¢ z wycigcia 18, co powoduje grawitacyjne opadnigcie ramy 1, uniesienie kot 3i 9w
stosunku do ramy 1 tak, ze wciagarka opiera si¢ ramg 1 o podloze, co zapewnia jej stacjonarne polozenic na
czas pracy.

Zastrzezenia patentowe

I. Wozek, zwlaszcza dla wciggarki linowej, wyposazony w ramg¢ noéng, przystosowang do mocowania
na nim urzadzen roboczych, w ktdrej ulozyskowane s3 dwa zestawy ko, z ktdrych przednie s3 skretne i
sprz¢gnigte z dyszlem, znamienny tym, ze ma mechanizm przestawiania polozenia k6t (3, 9) utworzony z
dwéch obrotowo w ramie (1) zamocowanych drazkéw (2, 8), potgczonych z zestawami kot (3, 9) oraz z
1acznika (7) przegubowo potaczonego z dragzkami (2, 8) za posrednictwem widelek (6) z drazkiem (2) tylnych
ko6t (3) i za posrednictwem diwigni (15) z dragzkiem (8) przednich két (9), za pomocg zwrotnicy zarazem
zwiazanej z dyszlem (20), natomiast rama (1) i dZwignia (15) maja urzadzenie zapewniajgce stato$¢ dolnego
polozenia k6t (3, 9), a dZwignia (15) jest przystosowana do polgczenia z nap¢dowa d2wignig (17) zmiany ich
polozenia.

2. Wézek wedlug zastrz. 1, mamienny tym, ze urzadzenie zapewniajgce stalo$¢ dolnego polozenia kot
(3, 9) stanowi zapadka (19) obrotowo zamocowana w ramie (1) i wycigcie (18) wykonane w dZwigni (15).

3. Wozek wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zwrotnica skiada si¢ z tarczy (12), potaczonej z drazkiem
(8) i podstawy (14) potaczone;j z tarczg (12) za pomocg sworznia (13), przy czym podstawa (14) potaczona jest
i z dyszlem (20) i z osiami (10) k6t (9).
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