CZ 2006 - 236 A3

PRIHLASKA VYNALEZU () Cist dokument

zveFejnéna podle § 31 zikona &, 527/1990 Sb. 2006-236
(22) Ptihlateno: 07.04.2006 (] 3) Dl'l.lh dokumenm: Aw3
gg;KA (40) Datum zvefejnéni piihlasky vynalezu: 17.10.2007 (51) Int. Cl.:
REPUBLIKA (Véstnik ¢, 42/2007) HOIH 23/00 (2006.01)
HOIH 33/00 (2006.01)

URAD )
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

{71) PtihlaSovatel:
HESS TRADING SR, spol. s r.0., Skalica, SK
(72) Pavodee:
Ulehla Ivan Ing., Skalica, SK
(74) Zastupce:
BOHEMIA PATENT Patentova & méamkovd kancelaf,
Ing. Jana Vand&likova, Havanska 17, Praha 7, 17000

(54) Nazev phihlasky vyndlezu:
Vypinaé

(57) Anotace;
Vyndlez se tyka vypinade, obsahujictho ve skfini vypinade
otofné uloZenou ovladaci packu a k ni napojeny pakovy a
tahlovy mechanismus s pruZinami, kde k pikovému a
tahlovému mechanismu je pfipojen pohyblivy kontakt, opfeny
v sepnuté poloze o pevny kontakt a v rozepnuté poloze o
klidovy doraz, a kde podstata spo&iva v tom, e pakovy a
tdhlovy mechanismus (20) je vytvoren tak, e na t&lese
ovladaci paZky (1) je vytvoteno stabilizaéni rameno (11), na
jehoZ konci (111) je otoéné pFipojeno jedno rameno
vldsenkové pruZiny (21), jejiZ druhé rameno je otoéné uloZeno
ve skfini vypinace, a sougasné na ose (22), ktera je
excentricky umisténa viiéi ose depu (10) pro oto&né uloZeni
ovladaci packy (1), ato s vyosenim smérem k ovladanému
mistu pohyblivého kontaktu (3), je uloZeno vzpémé rameno
(23) ovladani pohyblivého kontaktu (3), které prochazi s vili
mezerou (121) v prstenci (12), vytvofeném na ovlddaci padce
(1), a na jehoZ konci (231) je k nEmu otoéne, s pouZitim
pomocného pouzdra (232), pfipojen prvni konec (241)
vzpérného tdhia (24), jehoZ druhy konec (242) je otoéné a
suvné uloZen v pouzdfe (31), vytvofeném na nosném rameni
(30) pohyblivého kontaktu (3), a to v blizkosti kontaktniho
t€lesa (32) pohyblivého kontaktu (3), pfigemz mezi pouzdrem
(31) na nosném rameni (30} pohyblivého kontaktu (3} a
pomocnym pouzdrem (232) otoZného spojeni vzpé&mého téhla
(24) se vzpérnym ramenem (23) je vloZena tladna pruZina
{240).




Vypina¢

Obiast techniky

Vynalez se tyka vypinacél pro relativné vysoké proudy, fadu desitek az stovek
ampér, kde se jedna pfedevsim o oblast vypinaéd s mechanismem, upravenym pro
rychlé sepnuti nebo rozepnuti kontakta.

Dosavadni stav techniky

V souéasnosti je znamo mnoho druhl vypinacl, pfi€emz jeden ze zakladnich
problém{ je opalovani kontakti obloukem, vzniklym pfi zapinani a rozpinani. Tento
problém se fesi jednak vhodnym vyb&rem materiali na kontakty, jednak konstrukci
zapinaciho a rozpinaciho mechanismu, kde je snaha vytvofit takové pruzinové
mechanismy, které jednak drzi kontakty sepnuté a jednak napomahaji zrychlit
rozepnuti kontaktdl, kdy, zejména rozpinané pfi indukéni zatézi, dochazi ke vzristu
napéti a opalovani kontaktid je pro Zivotnost i funkci kontaktl zviasté nebezpelné.
Urychleni pohybu kontaktil pfi spinani i vypinani se ovdem zpravidla nefesi, prestoZe
u mnoha zatéZi pfi sepnuti zpocatku prochazi kontakty zvySeny proud, a to napfiklad
pii pfimém spousténi motorl, ale také pfi spinani pfivodu proudu ke svételnym
zdrojim. Vedle toho byvaji kontakty ohrozeny opalovanim i pii nespravné manipulaci
se spinaci, a to tak, ze ovlada¢ spinace je ovladajici osobou b&hem pohybu pfi
spinani &i rozpinani zbrzdén a rychlost spinani nebo rozpinani kontaktd je tak

zmensena.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody se v podstatné mife fe$i vypinaéem, podle pfedkladaneho

vynalezu, kde vypina¢ obsahuje ve skfini vypinate otoéné uloZenou ovladaci packu



a kni napojeny pakovy a tdhlovy mechanismus s pruzinami, kde k pakovému a
tahlovému mechanismu je pfipojen pohyblivy kontakt, opfeny v sepnuté poloze o
pevny kontakt a v rozepnuté poloze o klidovy doraz, a kde podstata spociva v tom,
Ze pakovy a tahlovy mechanismus je vytvofen tak, Ze na télese ovladaci packy je
vytvofeno stabilizaéni rameno, na jehoz konci je oto&né pfipojeno jedno rameno
vlasenkove pruZiny, jejiz druhé rameno je otoné uloZeno ve skfini vypinade, a
soucasné na ose, ktera je excentricky umisténa vici ose otaCeni ovladaci packy, a to
s vyosenim smérem k oviddanému mistu pohyblivého kontaktu, je uloZeno vzp&meé
rameno ovladani pohyblivého kontaktu, které prochazi s vili mezerou v prstenci,
vytvofeném na ovlddaci pacce, a na jehoZz konci je k nému otoén&, s pouZitim
pomocného pouzdra, pfipojen prvni konec vzp&mého tahla, jehoZ druhy konec je
oto¢né a suvné uloZzen v pouzdfe, vytvofeném na nosném rameni pohyblivého
kontaktu, a to v blizkosti kontaktniho té&lesa pohyblivého kontaktu, pfitemZ mezi
pouzdrem na nosném rameni pohyblivého kontaktu a pomocnym pouzdrem oto&ného
spojeni vzpémeho tahla se vzpémym ramenem je vioZena tlaéna pruZina. S vyhodou
je Cep pro otocné uloZeni oviadaci packy pevné spojen se skfini vypinage, zatimco
osa uloZeni vzpémého ramena je pevné spojena stimto vzpérnym ramenem a
otoné uloZena ve skfini vypinace, pfi¢emz v této ose uloZeni vzpérného ramena je,
v axialnim sméru, vytvoieno drazkové zahloubeni nebo drazkovy prichozi otvor, a to
s Upravou pro vioZeni draZzkového spojovaciho &lenu. To je (prava, pouZitelna pro
pfipadné bocni spojovani vice vypinacl, kde se Zada synchronizace pii zapinani a
vypinani. Vyhodné je také, jestlize tlatna pruzina na vzpémém tahle je uloZena
v predpjatéem stavu. Dale je vyhodou, jestlize pfi poloze zapinaného pakového a
tahlového mechanismu v mrtvém bodé spojovaciho mista stabilizaéniho ramena
ovladaci packy s vlasenkovou pruzinou se naléza spojovaci misto vzpérného ramena
se vzpérmym tahlem pfed svym mrtvym bodem. Také je vyhodné, jestlize nejvy3e pfi
poloze zapinaného pakového a tahlového mechanismu v mrtvém bodé spojovaciho
mista stabilizatniho ramena ovladaci packy s vlasenkovou pruZinou se naléza zadni
okraj mezery v prstenci ovladaci packy v misté pocatku dotyku s bokem vzpérného
ramene. Vyhodou je jesté, jestliZe pfi poloze zapinaného pakového a tahlového
mechanismu v piné sepnutém stavu pohyblivého a pevného kontaktu se naléza
spojovaci misto vzpémého ramene a vzpérného tahla za jejich mrtvym bodem. Jesté
dale je vyhodou, je-li ve skfini vypinace usporadan ukazovaci mechanismus polohy

kontaktd, pfitemZ ukazovaci mechanismus sestava z oto&ného segmentu s barevné



odliSenou znackou nebo stopou na povrchu, upravenou pro pohyb pod okénko na
cele skiiné vypinate a mimo toto okénko, kde tento otoény segment je zatiZen
pruZinou, pusobici vi&i otoénému segmentu obvodové, ve smyslu proti prvnimu
konci signaiizacnino tania, kieré je svym druhym koncem oioné uioZeno
v pomocném pouzdfe vzp&meého tahla. Vyhodné je propojeni signalizaéniho tahla
s otoénym segmentem provedeno tak, Ze prvni konec signalizaniho tahla je veden
suvné v draZce, vytvoiené pevné viéi skiini vypinace, a opira se botné tvarovanou
hranu ototného segmentu. Koneéné je i vyhodou, jestlize téleso pohyblivého
kontaktu je opfeno o pruZinu, puscbici ve sméru rozpinani kontaktd.

Tim se dosahne vytvoieni vypinafe, kde je zaru€eno jednak spolehlivé
spinani i rozpinani kontaktl, a to s dostate&nou rychlosti pohybu pohyblivého
kontaktu, kde moZnost omezovani rychlosti pohybu pohybliveho kontaktu
nespravnym ovladanim je prakticky vylouéena, a kde jesté navic je zarueno
pojisténi sepnuté polohy dvojim vzpémym mechanismem. Navic je na spinaci
mechanismus napojeno ukazovaci Ustroji stavu sepnuti kontaktl tak, Zze ukazatel
tohoto sepnuti signalizuje nikoli polohu ovladaci packy, ale pfimo polohu pohyblivého
kontaktu, coZ vyluéuje nespravnou signalizaci, napf. v pfipadé poruchy vzpémeho
ramena na pacce, apod. Zaruéeni bezpecné rychlosti spinani a rozpinani pak ma
nasledné pfiznivy vliv na Zivotnost a spolehlivost kontaktll. Propojenim vzpérnych
ramen ovladani pohyblivého kontaktu, pfi vicepdlovych provedenich vypinaél, se
zabezpeduje soucasné spinani i rozpinani kontaktl vice vypinacd, piicemz takové
piimé propojeni se dosahuje pravé pfi vsazeni spojovacich drazkovych ¢&lend do
axialnich draZkovych prohlubni nebo prichozich otvori v otoénych osach téchto
vzpémych ramen.

Piehled obrazk( na vykresech

Vynalez je dale podrobnéji vysvétlen a popsan na prikladném provedeni, kde
vypina¢ je zndzormén svym vnitinim mechanismem, a to v bo¢nim pohledu, kde
postupné jednotlivé polohy mechanismu jsou znazornény na obr.1 az obr.9, pficemz
od obr.1 do obr.5 se jedna o proces spinani a od obr.6 do obr.9 se jedna o postup
rozpinani kontaktu.



Pfiklad provedeni vynalezu

Vypina& v pfikladném provedeni je vytvofen tak, Ze obsahuje ve skfini
vypinate, zde neznazoméné, oto&né uloZzenou oviddaci packu 1 a kni
napojeny pakovy a tahlovy mechanismus 20 s pruZinami, kde k pakovému a
tahlovému mechanismu 20 je pfipojen pohyblivy kontakt 3 , opieny v sepnuté poloze
o pevny kontakt 4 a v rozepnuté poloze o klidovy doraz 5. Podstatné je vytvoifeni
pakového a tahlového mechanismu 20, a sice tak, Ze na télese oviadaci packy 1 je
vytvofeno stabilizatni rameno 11, na jehoZz konci 111 je otoéné pfipojeno jedno
rameno vliasenkové pruziny 21, jejiz druhé rameno je otoéné' uloZzeno ve skiini
vypinace, a soutasné na ose 22 , ktera je excentricky umisténa vici ose Cepu 10
uloZeni ovladaci packy 1, a to s vyosenim smérem k oviadanému mistu pohyblivého
kontaktu 3, je uloZzeno vzpémeé rameno 23 oviladani pohyblivého kontaktu 3, které
prochazi s vili mezerou 121 v prstenci 12, vytvofeném na ovladaci padce 1, a na
jehoz konci 231 je k nému otoZné&, s pouZitim pomocného pouzdra 232 , pfipojen
prvni konec 241 vzpémého tahla 24, jehoZ druhy konec 242 je oto€né a suvné
ulozen v pouzdre 31, vytvofeném na nosném rameni 30 pohyblivého kontaktu 3, a to
v blizkosti kontaktniho télesa 32 pohyblivého kontaktu 3, pfitemZ mezi pouzdrem 31
na nosném rameni 30 pohyblivého kontaktu 3 a pomocnym pouzdrem 232
vzpémého ramene 23, u otoéného spojeni vzpérmného tahla 24 se vzpémym
ramenem 23, je vloZzena tlatna pruzina 240. S vyhodou je zde, v tomto pfikladném
provedeni, Eep 10, vytvofeny pro excentrické otoéné uloZzeni oviadaci packy 1, pevné
spojen se skiini vypinace, zatimco osa 22 uloZzeni vzpémého ramena 23 je pevné
spojena s timto vzpémym ramenem 23 a otoCné uloZena ve skfini vypinace, pfitemz
v této ose 22 uloZeni vzp&meého ramena 23 je, v axialnim sméru, vytvofen drazkovy
prachozi otvor 221 , a to s Upravou pro vioZeni drazkového spojovaciho &lenu, zde
neznazoméneho. To je Uprava, pouzitelna pro boéni spojeni vice vypinaél, kde se
Zada synchronizace pfi zapinani a vypinani. Jako draZzkovy spojovaci ¢len, zde
neznazomény, se pouZije drazkovy hfidel, boéné vsunuty a prochazejici potiebnym
poctem vypinacl, kde tento drazkovy hfidel navzajem spojuje vzpérna ramena 23
téchto vypinacl. Tlaéna pruzina 240 na vzp&mém tahle 24 je zde opfena o pouzdro
31 pres podlozku 311 a je uloZena v pfedpjatém stavu, &imz se zajisti jednak

vymezeni vili v pakovém a tahlovém mechanismu 20 v rozepnutém stavu, a také se




zajisti dostate¢né predpéti pro pfitlateni pohyblivého kontaktu 3 a pevného kontaktu
4 navzajem, v sepnutém stavu. Dale je zde s vyhodou vytvoren a znazomeén takovy
vzajemny geometricky vztah pak a tahel, kdy pfi poloze zapinaného pakového a
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ramena 23 se vzpérmym tahlem 24 pfed svym mrtvym bodem. Tak totiz dojde pfi
zapinani k urychleni pohybu mechanismu za projitim timto mrtvym bodem a zajisti se
tak sepnuti uritou rychlosti, a to i v pfipadé tendence ovladajici osoby k pomalému
oviddacimu pohybu. Dale je zde vyhodné& vytvofena a zobrazena geometrie
pakového a tahlového mechanismu 20 tak, Zze pfi poloze zapinaného pakového a
tahlového mechanismu 20 v mrtvém bodé spojovaciho mista stabilizatniho ramena
11 ovladaci paéky 1 s vlasenkovou pruZinou 21 se naléza zadni okraj mezery 121
v prstenci 12 oviadaci packy 1 jiz za misté pocatku dotyku s bokem vzpémého
ramene 23. Tak se dosahne priub&hu sil, kdy viasenkova pruZina 21 bud jiz v této
poloze téméF neplsobi proti pohybu ovladaci paéky 1, jako ve zobrazeném
provedeni, nebo dokonce jiz plsobi na podporu tohoto zapinaciho pohybu. Jesté
dale je vtomto piikladném provedeni také zobrazeno geometrické uspoiadani
pakového a tahlového mechanismu 20, kde pfi poloze zapinaného pakového a
tahlového mechanismu 20 v plné sepnutém stavu pohyblivého kontaktu 3 a pevného
kontaktu 4 se naléza spojovaci misto vzpémého ramene 23 a vzpémého tahla 24 za
jejich mrtvym bodem. V takové situaci bude zvlasté dobfe vymezena vile
v mechanismu a pfedevSim se nejefektivnéji napomize razantnimu dokonéeni
spojovaciho pohybu kontaktd 3,4, coZz je Zadouci pro spolehlivost a Zivotnost
kontaktl 3,4 a pro provoz v sepnutém stavu s minimalnim pfechodovym elektrickym
odporem. V této koncové poloze pakového a tahlového mechanismu je vzpéme
rameno 23 opieno o koncovy doraz 200, vytvoifeny v pevném spojeni se skfini
vypinate. Ve skiini vypinae je pak uspofadan ukazovaci mechanismus 60
vzajemné polohy kontaktd 3,4. Tento ukazovaci mechanismus 60 sestava
z otoéného segmentu 61 s barevné odliSenou znackou 611 na povrchu, upravenou
pro pohyb pod okénko 7 na &ele skfiné vypinade a pro pohyb mimo toto okénko 7,
kde tento otoCny segment 61 je zatizen vratnou pruzinou 62, a to v obvodovem
sméru oto¢ného segmentu a ve smyslu proti prvnimu konci 631 signalizaéniho tahla
63, uloZzeném suvneé v drazce 100, které je svym druhym koncem 632 otoéné uloZzeno
v pomocném pouzdie 232 vzpémého tahla 23. Propojeni signaiizaéniho tahla 63



s otolnym segmentem 61 je zde konkrétné provedeno tak, Ze prvni konec 631
signalizacniho tahla 63 je veden suvné v drazce 100, vytvoiené pevné vuéi skfini
vypinace, a opira se bo&né tvarovanou hranu 612 otoéného segmentu 61. Co se tyde
pohyblivého kontaktu 4, tak téleso 40 tohoto pohyblivého kontaktu 4 je opfeno o zde
upravenou kontaktovou pruzinu 41, piscbici ve sméru rozpinani kontaktu 3,4.

Funkce zafizeni je nasledujici. Pfi pohybu ovladaci packy 1 pii spinaci akeci,
resp. ve spinacim smeéru, se stladuje viasenkova pruzina 21, jak je patmé z obr.1,
obr.2 a obr.3, pfi€emz okraj mezery 121 v prstenci 12 oviddaci packy 1 doseda
bo¢né na vzpémé rameno 23, které je nasledné také vtémZe smyslu otaéeni
unaseno. V poloze, patmé na obr.3, se naléza mechanismus v mrtvé poloze
vlasenkové pruziny 21, coz nastava zde kratce po dosednuti okraje mezery 121
v prstenci 12 ovladaci patky 1 na vzpérmné rameno 23. Dale jiz sila vlasenkové
pruziny 21 podporuje spinaci akci, resp. pohyb ve spinacim sméru, a pak jiz dochazi
k dosednuti pohybliveho kontaktu 3 na pevny kontakt 4, jak patmo na obr.4, nageZ
se zacina pii dalSim pohybu v témze sméru stlaovat tlaéna pruzina 240 a po proijiti
mrtvou polohou tlagné pruZiny 240, coz je situace zachycena na obr.5, se dokontuje
pohyb celého pakového a tahlového mechanismu 20, zde konkrétné az do polohy,
kdy se vzp&mé rameno 23 opira o koncovy doraz 200, vytvofeny ve skfini vypinace.
Na obr.8, obr.7, obr.8 a obr.9 je pak patmy rozfazovany zpétny, tedy rozpinaci pohyb
ovladaci paCky 1 a navazné celého pakového a tahlového mechanismu 20. Na
jednotlivych vyobrazenich je souCasné patmy i nataéivy pohyb draZkového otvoru
221 osy 22 vzpémeho ramena 23, kde je moZno proveést boéni propojeni vice
vypinac¢d, a to za udelem jejich synchronizované spinaci a vypinaci funkce.

Hospodaiska vyuzitelnost

Zafizeni je vyuzitelné jako vypina¢, a to pro spinani a rozpinani proud( fadu
desitek aZ stovek ampeér, pfi¢emzZ pro proudovou zatiZiteinost je pak dale podstatna i
konstrukce, resp. dimenzovani skfiné, mechanismu, pruzin a kontakth. Tim Ize
obecné, pfi zachovani pfedloZzené podstaty zafizeni, toto pfizplisobovat pro rizné
podminky.
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PATENTOVE NAROKY

1. Vypina¢, obsahujici ve skfini vypinace otoéné uloZzenou ovladaci packu a k ni
" napojeny pakovy a tahlovy mechanismus s pruzinami, kde k pakovému a tahlovému
mechanismu je pfipojen pohyblivy kontakt, opfeny v sepnuté poloze o pevny kontakt
a v rozepnuté poloze o klidovy doraz, vyznac¢eny tim, Ze pakovy a tahlovy
mechanismus (20) je vytvofen tak, Ze na télese ovladaci packy (1) je vytvoieno
~ stabilizaéni rameno (11), na jehoZ konci (111) je oto&né pripojeno jedno rameno
viasenkove pruziny (21), jejiz druhé rameno je oto&né uloZeno ve skiini vypinade, a
soucasné na ose (22), ktera je excentricky umisténa viéi ose &epu (10) pro otoéné
utoZeni oviadaci padky (1), a to svyosenim smérem koviadanému mistu
pohybliveho kontaktu (3), je uloZzeno vzpérné rameno (23) ovladani pohyblivého
kontaktu (3), které prochazi s vili mezerou (121) v prstenci (12), vytvofeném na
oviadaci pacce (1), a na jehoz konci (231) je k nému oto€né, s pouzitim pomocného
pouzdra (232), pfipojen prvni konec (241) vzpérného tahla (24), jehoz druhy konec
(242) je oto&né a suvné uloZen v pouzdie (31), vytvofeném na nosném rameni (30)
pohybliveho kontaktu (3), a to v blizkosti kontaktniho télesa (32) pohyblivého
kontaktu (3), pfiéemZ mezi pouzdrem (31) na nosném rameni (30) pohyblivého
kontaktu (3) a pomocnym pouzdrem (232) otoéného spojeni vzpérného tahla (24) se
vzpémym ramenem (23) je vioZena tlaéna pruzina (240).

2. Vypina€, podle naroku1, vyznaéeny tim, Ze &ep (10) pro otoéné
ulozeni ovladaci packy (1) je pevné spojen se skfini vypinace, zatimco osa (22)
uloZeni vzpémeého ramena (23) je pevné spojena s timto vzpérnym ramenem (23) a
otoéné uloZena ve skfini vypinade, pfiemz vtéto ose (22) ulozeni vzpémého
ramena (23) je, v axialnim sméru, vytvofeno drazkové zahloubeni nebo drazkovy

prichozi otvor (221), a to s Gpravou pro vlioZeni drazkového spojovaciho &lenu.

3. Vypinag, podle naroku1a2, vyznadeny tim, Ze tlaéna pruZina (240)

na vzpérném tahle (24) je uloZzena v pfedpjatém stavu.



4, Vypinag, podle naroku 1 az 3, vyznaceny tim, Ze pfii poloze
zapinaného pakoveho a tahlového mechanismu (20) v mrtvém bodé spojovaciho
mista stabilizacniho ramena (11) ovladaci packy (1) s vlasenkovou pruzinou (21) se
naléza spojovaci misto vzpérného ramena (23) se vzpérnym tahlem (24) pfed svym

mrtvym bodem.

5.  Vypina&, podle narokii 1 a2 4, vyznad&eny tim, Ze nejvye pii poloze
zapinaného pakového a tahlového mechanismu (20) v mrtvém bodé spojovaciho
mista stabilizagniho ramena (11) ovladaci packy (1) s viasenkovou pruzinou (21) se
naléza zadni okraj mezery (121) v prstenci (12) ovladaci packy (1) v misté pocatku
dotyku s bokem vzpérného ramene (23).

6. Vypinaé¢, podle narokll 1 a2z 5, vyznadeny tim, Ze pii poloze
zapinaneého pakového a tahlového mechanismu (20) v plné sepnutém stavu
pohyblivého kontaktu (3) a pevného kontaktu (4) se nalézd spojovaci misto
vzpémeho ramene (23) a vzpémého tahla (24) za jejich mrivym bodem.

7. Vypinag, podle narokli 1a26, vyznadeny tim, Ze ve skiini vypinate
je uspofadan ukazovaci mechanismus (60) polohy kontaktl (3,4), pfi¢emz ukazovaci
mechanismus (60) sestava z otofneého segmentu (61) s barevné odlisenou znackou
nebo stopou (611) na povrchu, upravenou pro pohyb pod okénko (7) na &ele skiiné
vypinade a pro pohyb mimo toto okénko (7), kde tento otoény segment (61) je
zatiZzen vratnou pruzinou (62) smérem proti prvnimu konci (631) signaliza¢niho tahla
(63), které je svym druhym koncem (632) otoéné uloZeno v pomocném pouzdie (232)
vzpémeho tahla (23).

8. Vypina¢, podle narokl 1 az 7, vyznacd¢eny tim, Zze propojeni
signaliza¢niho tahla (24) s otoénym segmentem (61) je provedeno tak, Ze prvni
konec (631) signalizatniho tahla {63) je veden suvné vdrazce (100), vytvoifené
pevné vlg&i skfini vypinaCe, a opirda se boéné& tvarovanou hranu {612) oto¢ného
segmentu (61).




9. Vypina€, podle narokl 1 az 8, vyznadeny tim, Ze téleso (30)
pohyblivého kontaktu (3) je opfeno o kontaktovou pruzinu (41), plsobici ve sméru
rozpinani kontaktd (3,4).
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