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MECHANIZM PROWADZENIA I ODCHYLANIA PODAJNIKA TASMY
LUB ODCINAKA AZURU, ZWLASZCZA DLA PRAS DO DOKLADNEGO
WYKRAVWANIA Z DOLNYM HAPEDEM

Przedmiotem wynalazku Jest mechanizm pionowego prowadzenia i poziomego odchylenia podaj-
nika tasmy lub odcinaka a2uru, 2zwlaszcza dla pras do dokladnego wykrawanie z dolnym napgdem.
Znane podajnikl stosowane w prasach do doktadnego wykrawania posiadajg zaciski luzujace tas-
m¢ na czas wykrawania. W czasie wykrswania tasma trzymana Jest przez specjalne piloty wbudo-
wane w wykrojnik. Rozwigzanie to spelnia podstawowe wymagania stawiane urzadzeniom podajscym
a mianowicie: podawanie i odbieranie tasmy metalowej z przestrzeni roboczej w okreslonej od-
legloSci od czedci tnacych wykrojnika oraz zapewnienie pionowego przemieszczania tas$my zgod-
nie z ruchem cz¢8ci wykrojnika, dzieki prywaniu taémy po pilotach. WykroJnik w tym przypadku
musi byé dodatkowo wyposaZony w piloty i stemple co komplikuJe jegzo budowg, utrudnia regene-
rac)¢ 1 niejednokrotnie wplywa na wigksze zuiycie wykrawanego materiatu.

Innym znanym rozwigzaniem jest zastosowanie wspornika pod podajnik z regulacjgq Jego po-
Yozenla w ptaszczyZnie pionowej, lecz bez mozliwo$ci wykonywania ruchu w trakcie wykrawania.
Tasme w tym przypadku trzymana Jest caly czas w zaciskach podajnika. KompensacJje btg¢du wyni-
kajJ=cego z ruchu pionowego tasSmy podczas wykrawania uzyskuje si¢ przez zwiekszenie'odlegloéci
pomigdzy wykroJnikiem 1 podajnikiem. Rozwiazanie to pozwala tylko w niektérych przypadkach
unikngé stosowania w wykrojnikach dodatkowych pilotéw 1 stempli. Bitad podawania materiatu
Jest du2o mnieJszy niz w pierwszym przypadkﬁ i sklada sie: z blredu zmiennej krzywizny tasmy,
btedu wyciggania tadmy z zaciskéw podczas wykrawania oraz bi¢du podawania podajnika.

Celem wynalazku Jest opracowanie takiezo ukladu podawania i odbierania tasmy z przestrze-
ni robocze] prasy aby tasma metalowa przemieszczata sie pionowo z3zodnie z ruchem czgsci wy-
krojnika bez utraty doktadnosSci podawania, jak réwniez zapewnienie latwego dostg¢pu do prze-
strzeni roboczeJ prasy. Cel ten zostal zrealizowany przez skonstruowanie mechanizmu pionowego
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| prowadzenia podajnika tasmy lub odcinaka auru - tak, 2e wspornik posiada prowhdnice ruchome |
osadzone suwliwie i1 obrotowo na. stupach, ktdére zamocowane sa na korpusie prasy% Ponadto do
stolu prasy przymocowany Jest zéﬁiéfékrze $éruba regulacyjna. Natomiast ruchome prowadnice
przymocowane s3 do wspornika polqczenien roztgcznym, ) \

Mechanizm prowadzenia 1 odchylania rodajnika 1lub odcinaka azuru wediug wynalazku Jest
przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 pokazuje mechanizm w przg-
kroju wzdtuznym wraz z fragmentem prasy, a fig. 2 przedstawia jego rzut w widoku z zéry.
Mechanizm do prowadzenia i odchylania podajnika tasmy lub odcinaka azuru sklada si¢ z wypo-
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sazonego w zderzak 17, wspornika 1, na ktérym zamocowany Jjest podajnik 2. Wspornik 1 posia-
da wystgpy 3 1 4, do ktérych przymocowane sg ruchome prowadnice 5 i 6 przy pomocy Srub 181 19.
Ruchome prowadnice 5 1 6 przesuwaja si€ po stupach 7 i B osadzonych w obsadach dolnych 9
i zérnych 10, przymocowanych do korpusu prasy 20 przy pomocy Srub 12 1 13, Do stolu prasy 14
przymocovwany jest zabierak 16 wyposazony w $rube regulacyjng 15.

Dziatanie mechanizmu wediug ﬁynalazku Jjest nastgpujace: sté prasy 14 w ruchu roboczym
do ¢éry przy pomocy zabieraka 16 w chwili zetknigcia si¢ Sruby regulacyjne) 15 ze zderza-
kiem 17 nadaje ruch wspornikowl 1 wraz z podajnikiem ‘2, zgddny z ruchem elementéw ttocznika
co zapewnia optymalne polozenie tadmy 21 wzgledem czedci tndcych wykrojnika w chwili wykra-
wania, Ruch powrotny stolu prasy 14 pozwala na swobodne opadanie wspornika 1 wraz z podaj-
nikiem 2 do chwili oparcia si¢ ruchomych prowadnic 5 1 6 na stopniach stupéw 7 i 8. Ustawiet
nie wtasciwego potozenia tasmy 21 wzgledem elementdéw tlocznika uzyskule sie dzigki regulac]
potozenia stupéw 7 i 8 w obsadach dolnych 9 przy pomocy S$rub 11. Zabezpieczenie stupéw 7 1 L
przed zmiang ustawionego polozenia uzyskuje sig przez ich zaciénigcie w obsadach gérnych 10
w postaci nadcigtych pierscieni, przy pomocy Srub 12. W celu odchylenia katowego wspornika 1
wraz z podajnikiem 2 w plaszczyZnie poziomej dla ulatwienia dostepu do przestrzeni robocze)
prasy naley odkrecié $ruby 18 lub 19 mocujace prowadnice ruchome 5 lub 6 od wspornika 1
przy Jjednym ze stupéw 7 lub 8,

Zastrzez2zenia patentow e

1. Mechanizm prowadzenia 1 odchylania podajnika tasmy lub odcinaka aZuru zwlaszcza dla
pras do dokladnego wykrawania z dolnym napgdem, znemienny tym, 2e wspornik /1
posiada prowadnice ruchome /57 1 /6/ osadzone suwliwie i obrotowo na stupach /7/ 1 /8/,
ktére zamocowane sa na korpusie prasy /20/, ponadto do stolu prasy /14/ przymocowany Jest
zabierak /16/ na Srube regulacyjna /15/.

2. Mechanizm wedlug zastrz, 1, znamien n y tym, 2e ruchome prowadnice /5/

1 /6/ przymocowane sa do wspornika /1/ potgczeniem roztacznym.
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