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(57) Anotace:

Opticky systém své&tlometu, tvofeny paraboloidnim
reflektorem (3) nebo elipticko-dioptrickou jednotkou (13), je
upevnén v centralnf &4sti zav&su (2), ktery je zeslabenym
mistkem (4), umoZiiujicim svou pruZnosti vykyvny pohyb
zavésu (2), spojen s t€lesem (1) svétlometu. Na volné strang
z4vEsu (2) je vytvoteno liZko (10) pro uchycenf regulaéniho
prvku. Pro sefizovén{ optického systému, ve dvou vzdjemng
odlidnych rovinéch je centrélni &ast zavésu (2) vykyvna
pomoci mistku (5) a jeji poloha je nastavitelna §roubem (6),
uloZenym v matici (7), ktera je pevné spojena se zadv€sem (2).
Zavés (2), nesouci opticky systém, je souéasti t&lesa (1)
své&tlometu. Zeslabeny mistek (4) spojuje zavés (2) s jednou
stranou servisnfho otvoru (14) v télese (1) svétlometu.
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Setizovaci soustava svétlometl zejména pro motorova vozidla

Oblast techniky

Vyndlez se tykd sefizovaci soustavy svétlometl zejména pro
motorova vozidla. Vyndlez se zejména tykd upevnéni a setfizovani

optického systému uvnit?¥ svétlometu pro motorovd vozidla.

Dosavadni stav techniky

Upevnéni optického systému, tvoteného nejcastéiji
paraboloidnim reflektorem nebo elipticko-dioptrickou
jednotkou, se provaddi obvykle pomoci ttibodového uloZeni,
pticemZ nejméné& dva z téchto bodd, tvofenych kulovym uloZenim,
jsou posuvné a umoziiuji tak sefizovdni optického systému
v horizontdlni 1 wvertikdlni roviné. Uvedeny zplsob vyhovuje
zejména p¥i pouZiti paraboloidnich reflektord 2z materidld
o vy331i hmotnosti, nebot rozmisténi upeviiovacich bodd na

okrajich reflektoru zabezpeluje dostateCnou stabilitu optického

systému v télese svétlometu.

V pripadé pouziti konstrukénich termoplastd o nizké

hmotnosti a malé tloudtce stén u paraboloidniho reflektoru se

vyde uvedeny zplsob jevi Jjako nevyhodny, nebot mechanické

namdhani a tepelné dilatace, plsobici na okraje reflektoru,




zptisobuji Jjeho deformaci a nepfiznivé ovliviuji stabilitu

svételného svazku.
Daldi nevyhodou je velky pocet soucasti, potfebnych pro
sefizovani, a montéZnich dill pro jejich upevnéni k reflektoru

a télesu svétlometu.

Podstata vynédlezu

Ukolem predm&tu tohoto vynalezu je odstranit shora uvedené

nevyhody dosavadniho stavu techniky.

Tento 1ukol byl v souladu s predm&tem tohoto vynalezu

spln&n tim, Ze byla vyvinuta sefizovaci soustava svétlometd

zejména pro motorovd vozidla, sestdvajici z télesa svétlometu,

optického systému, tvofeného paraboloidnim reflektorem nebo

elipticko-dioptrickou jednotkou a reguladnimi prvky pro

nastaveni a fixaci polohy optického systému. Opticky systém

svétlometu, tvoteny paraboloidnim reflektorem nebo elipticko-

dioptrickou jednotkou, Jje upevnén v centrélni c<asti zaveésu,

ktery je zeslabenym mistkem, umoZiiujicim svou pruZnosti vykyvny

pohyb zavé&su, spojen s télesem svétlometu, p¥icemZ na volné

strand =zavésu Jje vytvo¥eno 1luZko pro wuchyceni regulaéniho

prvku.

Pro setizovani optického systému, tvofeného paraboloidnim

reflektorem nebo elipticko-dioptrickou jednotkou, ve dvou

vzajemn& odlisnych rovinadch je centrdlni cast zavésu s vyhodou

vykyvnad pomoci mistku, pric¢emZ jeji poloha Je nastavitelnéa

roubem, uloZenym v matici, kterd je pevné spojena se zavésem.




zavés, nesouci opticky systém, tvofeny paraboloidnim

reflektorem nebo elipticko-dioptrickou jednotkou, Jje s vyhodou

soutdsti té&lesa sv&tlometu, pfilemZ zeslabeny mlstek spojuje

zavés s jednou stranou servisniho otvoru v télese svétlometu.

Nevyhody dosavadniho stavu techniky byly tedy odstranény

upevndnim optického systému v télese sv&tlometu podle tohoto

vyndlezu. Opticky systém, tvofeny paraboloidnim reflektorem
nebo elipticko-dioptrickou projekéni jednotkou (ddle Jjen
reflektor), 3je upevnén v oblasti objimky pro Zarovku k
plastovému z&vé&su, ktery je v misté poZadovaného nataceni
zeslaben do tuzkého mistku, ktery svoji pruZnosti umoZiiuje
vykyvny pohyb zavésu. Vzhledem k tomu, Ze
Ghel, pottrebny k obsaZeni celého rozsahu sefizeni svétlometu,

+

je tadové do 5°, je ohyb zeslabeného mistku minim&lni a nemé

negativni vliv na stabilitu a Zivotnost soustavy.

V pripad& potfeby sefizovani reflektoru ve vertikadlni i
tlumené

dalsi

horizontalni roviné, coZ je obvykly poZadavek pro

svétla, Jje na 2z&vésu, nesoucim reflektor, vytvofen

mistek, orientovany tak, aby umoZnil vykyvny pohyb reflektoru v

poZadované roviné. Vzhledem k méné& casté pot¥ebé nastaveni

horizontalni polohy reflektoru 3je tento regulacni prvek

vytvofen pomoci matice se sefizovacim 3roubem, JjehoZz kulove

zakon&eni je uchyceno v 1luzku, vytvofeném ve vykyvné Céasti

zavésu.
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Vertikdlni setizovani reflektoru obstardvd nejcastéji
ptevodovy elektromotor s moZnosti manudlniho nastaveni polohy,
jeho? ovladaci h¥idel prochizi otvorem v télese sve&tlometu a Je

opat¥ena zakon&enim pro nasazeni sefizovaciho naradi.

Vy3e popsany zavés, umoZiiujici pohyb reflektoru, miZe byt
s vyhodou proveden jako soulédst té&lesa, <&imZ odpada potfeba

vyroby samostatného dilu véetné jeho upevnéni.

Uchycenim reflektoru na zavésu v oblasti kolem objimky
sarovky se vyrazn& omezi Jjeho deformace, zpusobené tepelnou
dilataci. Usporadanim sv&tlometu podle tohoto vynalezu se

rovn&Z vyznamné snizi polet jeho soucasti.

Pfehled obrazkl na vykresech

Vyndlez bude v dal3im podrobné&ji objasnén na pfikladech
jeho konkrétniho provedeni, JjejichZ popis Dbude poddn s

pfihlédnutim k pfiloZenym obrézkim vykresl, kde:

obr. 1 znazortfiuje pohled ve svislém ¥fezu na svétlomet,

zobrazujici vertikalni serizovéani;

obr. 2 znazoriuje pohled ve vodorovném ¥Yezu na svétlomet,

zobrazujici uspotraddani souddsti pro horizontalni serizovani;

obr. 3 zndzoritiuje pohled na zadni &ast svétlometu; a

obr. 4 zndzorfiuje uspofddani svétlometu s elipticko-

dioptrickou jednotkou.
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P¥iklady provedeni vyndlezu

Uvnit?¥ télesa 1 své&tlometu je vytvofen zavés 2, k némui je
upevnén reflektor 3. Zavé&s 2 je ve dvou mistech zeslaben tak,

Ye tvori dv& vzadjemné& kolmé vykyvné Casti. Zeslabeny mistek 4

umoZiuje pohyb zavésu 2 ve vertikdlni rovin& v rozmezi uhld

IQ

ptiCemZ mistek 5 umoZiiuje pohyb stfedni <Casti zavésu

N

a oy,
horizontdlné& v rozmezi uUhld p a B°. Horizontalni nastaveni se
provadi Sroubem 6, uloZenym v matici 7, kterd je pevné spojena

se z&4vésem 2. Vertikdlni  serizeni zajidtuje pfevodovy

elektromotor 8, jehoZ vysuvny ovlada& 9 je uchycen v 1laZku 10,
vytvoteném v zavé&su 2. Manudlni nastaveni vertikalni polohy se
kterd nastavuje ovladac¢ 9

12,

provadi pomoci ovladaci hridele 11,
8

je

konec otvorem

k

elektromotoru a jejiz prochédzejici

v télese 1, uzplisoben nasazeni serizovaciho naradi.

Zeslabeny mlstek 4 spojuje z&vés 2 s Jjednou stranou servisniho

otvoru 14 v télese 1 svétlometu.

Obr. 4 znadzornuje odli3né provedeni svétlometu

s elipticko-dioptrickou jednotkou 13, kde je s vyhodou vyuZito

E4sti elipsoidniho reflektoru pro uchyceni kulové Casti

roubu 6 horizontdlniho sefizeni.

Primyslovd vyuZitelnost

Usporadani setrizovacich prvkld svétlometu podle tohoto

vyndlezu je urceno k nastaveni a regulaci polohy optickych

systéml v osvétlovaci technice motorovych vozidel.




PATENTOVE NAROKY

1. Sefizovaci soustava svétlometl zejména pro motorova
vozidla, sestéavajici z télesa (1) svétlometu, optického
systému, tvoreného paraboloidnim reflektorem (3) nebo

elipticko-dioptrickou Jjednotkou (13) a regulaénimi prvky pro

nastaveni a fixaci polohy optického systému,
vyznadc¢cujici s e tim, Ze opticky systém
svétlometu, tvoteny paraboloidnim reflektorem (3) nebo

elipticko-dioptrickou jednotkou (13), Je upevn&n v centralni
Basti zavésu (2), ktery je zeslabenym mistkem (4), umozZniuiicim
svou pruZnosti vykyvny pohyb zavésu (2), spojen s télesem (1)
svétlometu, pridemZ na volné strané& zavésu (2) je vytvofeno

1a%ko (10) pro uchyceni regula&niho prvku.

2. Setizovaci soustava svétlometl podle naroku 1,
vyznadcduijici s e tim, Ze pro sefizovani
optického systému, tvoreného paraboloidnim reflektorem (3) nebo
elipticko-dioptrickou jednotkou (13), ve dvou vzajemné
odlisnych rovindch je centralni &ast zévésu (2) vykyvna pomoci
mistku (5), pri¢emZ jeji poloha je nastavitelnd Sroubem (6),

uloZenym v matici (7), kterd je pevné& spojena se zavésem (2).

3. Serizovaci soustava svétlometd podle naroka 1 a 2,
vyznacdcuijici s e t im, Ze =zAvés (2), nesouci
opticky systém, tvoreny paraboloidnim reflektorem (3) nebo
elipticko-dioptrickou jednotkou (13), Jje soucasti télesa (1)
svétlometu, pridemZ zeslabeny mistek (4) spojuje zavés (2) s

jednou stranou servisniho otvoru (14) v télese (1) svétlometu.
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