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1

Predmétem vyndlezu je hydraulické nakldédaci a vyklédeci zarizeni deskovych obrobki,
ze jména pro automaticky prucujici obrdbdci stroje, opatfené otodnym bubnem nebo oto&nym

stolem, napPr. jednoulelové stroje stavebnicového typu.

Znéms hydraulické naklddaci a vykladaci zaPizeni pro obrobky uvedeného typu jsou ves-
més vybavena dvéma samostatnymi hydraulickymi vélci, z nichZ jeden ovlddé pohyby pii na-
k14déni a druhy pohyby pri vykladéni. Toto ﬁspofédéni Jje b&Zné zejména tam, kde se naklédd-
ni & vyklddéni provédi v rlznych polohdch, Vysouvaci zarfzeni byva kombinovéno se skluzem,
ktery odvéddi opracované souldsti nepi. do transportni bedny. ProtoZe opracované souldsti
dopadaji na sebe, Je moZnost jejich poskozeni zejména v disledku otludeni hren a podkra-
bdni brouSenych ploch, Pripadnd stohovaci, nebo ukladaci zaiizeni jsou prilid sloZitd a

rozmérné.

Vy3e uvedené nevyhody odstranuje hydraulické naklddaci a vyklédaci zarizeni podle
vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze je ttvoreno nakldéacim manipuldtorem a vykldda-
cim manipulétorem, napojenymi na spoleény ovlédaci mechanismus, tvoPeny hydraulickym vél-
cem, jeho¥ pist Jje opatfen oboustrannou pistnici, zakon&enou na obou koncich ozubenym
h¥ebenem, ktery je na jedné stran¢ pistnice napojen pres ozubené kola na ozubeni nakléddaci
manipuleéni tyde s odpruZenym zasouvalem & na druhé stran& pistnice pPes shodné ozubend

kola na ozubeni vykléddeci manipulalni tyte s vykyvn& uloZenym vysouvalem, opatienym klad-
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kou, kterd je v alternativnim styku s hydraulicky prisouvanou li¥tou, napojeno na jeden
konec oboustranné pistnice zasouvaciho vélce, uloZeného v podstatd kolmo na smér vysou-
vacfho pohybu, pridemf nakléddacf manipulédtor je napojen na zdsobnik surovych obrobkd,
opatieny kostkou spojenou s lanem, které je pres soustavu kladek napojeno na zévaii, za-
timeo vyklddaci manipuldtor je napojen na zésobnik opracovanych obrobkid, opatfeny vnitrni
brzdou, na jeho? vstupu jsou upraveny odpruZené zépadky a zasouvaci remeno, spojené s

druhym koncem oboustranné pistnice zasouvaciho vélce.

Zarizenf podle vyndlezu Jje konstrukéné jednoduché, pohyby nutné pro neklédédni a vy-
kléddn{ jsou ocdvozeny od jediného hydraulického vélce. Opracované souldsti se uklddaji

do zésobnfku zpdsobem, ktery vyluduje jejich posSkozeni.

P¥rikladné provedeni hydraulického neklddaciho a vykldadaciho zei'fzeni podle vyndlezu
je schematicky zndzornéno na pripojenych vykresech, kde je na obr. 1 celkovy pohled na
naklddac{i a vyklddac{ zabizeni, upravené na bubnovém obrdb&cim stroji, obr. 2 predstavuje
naklddaci a vyklddaci zari{zeni v ndrysném rezu, na obr. 3 je zdsobnik surovych obrobkd a
na obr. 4 zdsobnik opracovanych obrobkil, obr. 5 pFedstavuje uspoféddni mechanismu pro
nagouvdni opracovanych obrobkl do zédsobniku a mechanismus prd prisun vykldpéci 1idty vy-
souvade, obr, 6 uspofdddni brzdy v zdsobniku opracovanyclh obrobkd a na obr, 7 je usporé-

déni sklopného vysouvade hotovych obrobkt.

Na obvodu oto#ného bubnu 19 jednoidelového stavebnicového stroje je ve dvou na sebe
navazujicich polohdch uspofaddno naklddaci a vyklddaci zarfzenf 1 pro obrobky 2. V pfvni
poloze Jje upraven naklddaci manipuldtor 3}, navazujici na zdsobnik 4 surovych obrobkd 2

a ve druhé poloze vykladaci manipuldtor 5 se zdsobnikem & opracovanych obrobkd 2. Oba
manipulétory 3, 5 Jjsou napojeny na spolelny ovlédaci mechanismus 1, tvoreny hydraulickym
vdlcem 8, jehoZ pist 9 je opatren oboustrannou pistnic{ 1C na obou volnych koncich za-
kondenou ozubenym hfebenem ll. Na jednom konci navazuje na ozubeny hfeben 11 néstavec
12, ktery nese naréZky 13 pro ovlédéni koncovych spinalt 14. KaZdy ozubeny hieben 1l je
v zdbé&ru s ozubenym kolem 15 men¥ihio priméru, naklinovaném na spole&né h¥ideli spolu &
ozubenym kolem 16 v&t3fho priméru, které je v prvnim p¥ipad& v zéb&ru s ozubenim nukléda-
ci manipulalni tyle 17 a ve druhém pripaudé s ozubenim vykléddacf manipuladnf ty%e 18. Na-
klddaci manipulaéni tyd¢ 17 je na strané oto&ného bubnu 19 opatiena odpru¥enym nasouvadem
2C pro vysunuti{ obrobku 2 ze zdsobniku 4 neopracovanych obrobkd a pro jeho zasunuti do
upinade na otodném bubnu 19. Zésobnik 4 neopracovanych obrobkd tvoff pouzdro 27, ve kte-
rém je uloZena kostka 28, napojend na lano 29, vedené pres kladky 30 a opatfené zévaZim
31, které vyvozuje trvalou pritla&nou silu, ptisobici smérem k vystupu ze zésobniku 4 ne-
opracovanych obrobkl. Na vn&jSi strand zdsobniku 4 neopracovanych obrobkd je otodn& ulo=-
Zen navijeci buben 32, opatfeny spirdlovou drdZkou 33 pro zasunuti kostky 28 do vychozi
polohy pFi plnéni zésobniku novymi neopracovanymi obrobky 2. Kostka 28 se p*i pln&ni za-

Jjisti v zamsunuti poloze Sroubem 34.

Vyklédaci manipuladni ty¢ 18 je na strané& oto&ného bubnu 19 opet¥ena vykyvn& uloZe-

nym vysouvadem 21 pro vysunutil opracovanych obrobkd 2 z upinele, & po jeho piivedent k
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zégobniku 6 opracovanych obrobki. Vysouval 21 je opatPen vodici kladkou 22, které oviddé
Jjeho vyklopenou polohu pri ndjezdu pro opracovany obrobek 2 tak, %e najede za vyklép&ed
lidtu 23 prisunutou pohybem pistu 24 zasouvactho vélce 25, uloZeného v podstats kolhoina
smér vysouvactho pohybu. Oboustrannd pistnice 26, s nardikovou ty&f 40 a nardZkami 49 pro
ovléddni koncovych spinald 41, kterd nese na jedné stran& vykldp&ci 1listu 23, je opat¥ena
na druhé stran& zasouvacim ramenem 35 pro zasunutf piisunutého obrobkﬁ 2 do dutiny 39
zdsobniku 6 opracovanych obrobkl. Na vstupu. do zésobniku § opracovanych obrobkd jsou
upraveny odpruZené zdpadky 38, které jednak drii p¥isunuty obrobek 2 v pifslusné poloie,
Jednak bréni zasunutym obrobkim 2, aby ze zédsobnfku vypadly. Jedne z odpru%enych zépadgk
28 ovlddé soufasné spinad 42 blokovéni otoZného bubnu 19. V dutin& 39 zdsobniku § opra?q-
van&ch obrobkdl’ je upravena brzda 36 s odprufenym Eepem 37, kterd zabréﬁuje vzpii¥ent uié-
%enych obrobkt 2.

Surové obrobky 2, nasklddané v zdsobniku 4 surovych obrobkl, jsou trvale dotlafovény
kostkou 28, plsobenim s{ly, vyvozované zdvaZim 31 na konci lena 29, do dstf zésobniku 4
surovych obrobkd p¥ed odpruZeny zasouvad 20, upraveny na prilehlém konci naklddacf mani-
pulaini ty¥e 17. Dopifednym pohybem naklédaci manipuladnf tyde 17, odvozenym od pohybu
pistu 9 ovlddactho mechanismu 7, zatlalf odpruZeny zasouvaed 20 surovy obrobek z dstf zd-
sobniku 4 surovych obrobkd na doraz do pfisludného upina¥e na oto¥ném bubnu 19. PFitom
"Jeho déakové gdst zakryje ust{ zédsobniku 4 surovych obrobkt. PruZina 40 zasouvale zaji- -
5¥uje pru%né dotla¥eni surového obrobku 2 do upinafe, & tim 1 jeho bezpe¥né zapolohovéni.
P¥i nésledném zp&tném pohybu odkryje deskové Zdst zasouVaée'gQ ustt iésobndkn 4 surovych
obrobkll a pisobenim zdva%{ 31 se pred odprufeny zasouvad 20 dotladt ze zéeobniku'i suro-
vych obrobki novy obrobek 2.

Soutasn& s dopiednym pohybem nakléddaci menipulani ty&e 17 dojde k dopiednému pohybu
vyklddaci manipula&ni tyle 18, prilemZ jeji vysouvad 21 je pisobenim pruﬁ;ny 43 vychylen
ze zéb&rové polohy. Plsobenim zasouvaciho vélce 25 se prisune vodicf lista 23 ke kladce
22, premiife tlak pruZiny 43 a sklopi tak vysouvad 21 &o funkén{ polohy. P¥i zp¥tném pohy-
bu vyklédaci menipula&ni tyle 18 se kladke 22 vysouvade 21 pohybuje po vodic{ 1i3t& 23 a
odebere obrobek 2 z upinafe a dopravi ho mezi odprufené zépadky 34 na vstupu do zésobnfiku
6 opracovanych obrobkd. Nésleduje zp&tny pohyb pistnice 24 zasouvaciho vélce 25, pfi kte~
rém se jednak'odsune vodici 1li¥ta 23 od kladky 22 do zékladnf polohy, jednsk se ze ;trode
odebrany opracovany obrobek 2, drieny v odprufenych zépadkdch 38 zasune pomoci zasouvaciho
remene 35 do zdsobniku Opracovaﬁych obrobkl. OdpruZené zépadky 38 zaskodf a bréni uvolnd-
n{ zasunutého obrobku 2 ze zésobniku. Zp&tnym pohybem vyklédacf manipuladni tyde 18 se
vysune dal¥{ opracovany obrobek 2 z upinale otoé&ného bubnu 19 a je doveden do polohy mezi
odprufenymi zdpadkami 38 na vetupu do zdsobnfku § opracovanych obrobkii. Aby nedo3lo k
pripadnému vzpfifeni obrobku 2 v zdsobnfku, spo&ivaji opracované‘obrobky 2 na axidlnéd
suvné uloZené brzd® 36, JjejiZ pohyb je odvozen od tlaku zasouvacfho ramene 32 na zasouva-

ny obrobek 2,
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PREDMET VYINAKLEZU

Hydraulické naklédaci a vyklddeci zarizeni deskovych obrobkt, zeJména pro auﬁomatic-
ky pracujfet dbrébéci'stroja, opatiené otolnym bubnem nebo otolnym stolem, naprfkled pro
jednolddelové stroje stavebnicového typu, vyznadujici se tim, Ze Je tvoieno naklddacim
menipuldtorem (3) a vyklddacim manipuldtorem (5), napojenymi na spoledny ovlédaci mecha-
nismus (7), tvoreny hydraulickym vdlcem (8), jehoZ pist (9) je opatfen oboustrannou pfate
nic{ (10), zekon¥enou na obou koncfch ozubenym hiebenem (11), ktery je na jedné strand
pistnice (10) napojen pies ozubené kola (15, 16) na ozubeni naklddaci menipuladni tyZe
(17) s odpru¥enym zasouvalem (20) a na druhé strané pistnice (10) pfes shodnéd ozubend ko=
la (155 16) na ozubeni vyklddacf manipuladnf tyZe (18) s vykyvn¥ uloZenym vysouvalem (21),
opatfenym kladkou (22), kterd je v alternativnim styku s hydrgulicky prisouvanou li&tou
(23), napojenou na jeden konec oboustranné pfstnice (26) zasouvacfho vélce (25), uloZe~
ného kolmo na sm&r vysouvactho pohybu, prifem% neklédaci manipuldtor (3) je napojen na
zdsobnik (4) surovych obrobkl, opatfeny kostkou (28) spojenou s lanem (29), které je pres
soustavu kladek (30) napojeno na zdvafi (31), zetimco vyklddacf menipuldtor (5) je napo-
Jen na zdsobnfk (6) opracovanygh obrobkl, opat¥eny vnitfnf brzdou (36), na jehoZ vstupu
Jsou upraveny odpru¥ené zdpadky (38) a zasouvaci remeno (35), epojené s druhym koncem

oboustranné pistnice (26) zasouvactho vélce (25).
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