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Vynédlez se tyka zaPizeni pro zapFaddni
pfize na bezvietenovém dopPddacim stroji.

Zapredeni pfize vyrobené na bezvieteno-
vém dopiddacim stroji, zejména na dopfa-
dacim stroji spFfadacimi rotory, vyZaduje
provedeni rfiznych operaci, totiz vyfiSténi
sprddaciho rotoru, vyhledavani konce pretr-
Zené pfize na navijeci civce, ndvrat p¥ize k
vystupu sprdadaciho rotoru, opétné zavedeni
pfize do sprddaciho rotoru, spuSténi mykaci-
ho stroje zdsobujiciho tento spfadaci rotor a
opétné vloZeni piize mezi hnaci hfidel do-
pfddaciho stroje a pritlatny vdlecek.

Vzhledem ke sloZitosti a raznosti t&chto
tkonll se zapiedeni obvykle provadi rucné.
Na trhu se v8ak jiZ objevuji p¥istroje pro sa-
moc¢inné zaprddani, urCené pro praci na né-
kolika dopradacich strojich.

Tyto pristroje maji dvé znatné nevyhody,
které predstavuji véaZnou prekédzku jejich
obchodniho zavedeni. Jsou totiZ velmi drahé
a spolehlivost jejich funkce neni dostatet-
néa, takZe nevylufuji Gplné kaZdy rucni za-
sah. Jsou v8ak zFfejmé ekonomické vyhlid-
ky takového pristroje a v literatufe se uvadi
velky poCet navrhovanych FeSeni. AvSak sku-
tené rozsireni téchto pfistrojii pro samodin-
né zapradani je moZné jen v tom pripadeg, Ze
spolehlivost jejich funkce bude dokonald a
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Ze vylohy na tyto pFistroje maji v z&péti do-
statené ekonomické vyhody.

Ze shora uvedenych dkonil jsou dva tko-
ny zvlast choulostivé; jde o tikon, ktery z4-
leZi v tom, Ze se prize zavede k vystupu ze
spradaciho rotoru, a v tom, Ze se opét za-
vede do sprdadaciho rotoru, aby konec pri-
Ze na obvodu spfadaciho rotoru se setkal s
vlakny doddvanymi mykacim strojem. Pré-
vé na tomtc poslednim dkonu zévisi tisp&ch
i jakost zapfedeni. Od okam¥iku, kdy myka-
ci stroj doddva vldkna do spradaciho roto-
ru, je trfeba vyvést pfizi, aby se zabréanilo
vytvoreni ztluSténi na misté zapredeni, avSak
urychleni udélené piizi zase nesmi byt pii-
1i§ néhlé, jinak je mebezpedl, Ze se p¥ize zno-
vu pfetrhne. Pravé v tomto obdobi zaprfadé-
ni se konstatuje nejvétsi podil odpadit nebo.
zapiedeni Spatné jakosti, které vyZaduji do-
datetnou tpravu prize. .

Utelem vynélezu je odstranit shora uve-
dené nevyhody alespoil do velké miry.

Za tim tcfelem vynélez vychéazi ze za¥Fizeni
pro zaprfadani piize na bezvietenovém do-
pradacim stroji, ktery obsahuje spfédaci ro-
tor s vystupnim otvorem pro prizi, ddle navi-
jecl civku pro pfizi a jejl hnaci h¥idel, se
kterym je rovnob&Zny hiidel pro unéaseni na-
vijeci civky, k mémuZ je pruZné pFitlatovén



214750

3

pFitlaény vdleCek, mechanismus pre odpoje-
ni navijeci civky od jejtho hnaciho hiidele,
vyhleddvaci hlavu pro vyhledavéani pfetrZe-
ného konce pfize u mavijeci civky, prevadé-
c¢i mechanismus pro pievaddéni prize mezl
navijeci civkou a sousedstvim vystupu ze
spfadaciho rotoru, dale ustroji pro oddélo-
vani pfize, prostfedky pro rozkrucovani
CG4sti prize a mechanismus pro podélné unéa-
Seni pFize v reversibilnim pohybu.

Vynélez zéleZi v tom, Ze vyhledavaci hla-
va pretrZené piize je kinematicky sdruZena
5§ prevad&cim mechanismem, ktery obsahu-
je vodici ¢leny pro urfeni drédhy vyhleddva-
ci hlavy mezi prvni polohou, pfilehlou k na-
vijeci civce a druhou polohou leZici v bliz-
kosti vystupu ze spfddaciho rotoru, pricemZ
vyhledédvaci hlava obsahuje pohyblivé pied-
lohové ustrojl pro soucasny zdbér s hnacim
h¥idelem a navijeci civkou v prvni poloze,
prostfedky pro oddaleni pietrZeného konce
pFize od navijeci civky a prostfedky pro za-
drZeni prize ma navijeci civce, kde poloho-
vaci svéra pro umisténi pfize proti vystupu
spfddaciho rotoru je v jednom celku s unéa-
Secim mechanismem a s vodicim ustrojim
pro stranovy pohyb této polohovaci svéry
vici prizi, kdyZ je vyhleddavaci hlava v jeji
druhé poloze, aZ k mistu vystupnihc otvoru
spfadaciho rotoru podél drdhy KkFriZici tuto
pfizi, pfiCemZ fstroji pro odd&lovan! pfize
je umisténo mezi touto polohovaci svérou a
mezi vyhleddvaci hlavou, umist&nou v jeji
druhé poloze,

Podle vfhodného provedeni vynélezu ob-
sahuje prevddéci mechanismus plevadéci
péku otofné& uloZenou kolem 0sy rovnob&Zné
s osou  hnacich ‘h¥ideli a pohyblivou mezi
dvéma meznimi thlovymi polochami a vyhle-
davaci hlava je kloubem spojena s volnym
koncem -prevddéci paky kolem . osy. rovno-
h&Zné s -osou otofného uloZeni prevadéci pé-
ky a je schopna zaujimat dv& mezni polohy
vli&i prevddéci pace, pritemZ vyhleddvaci
hlava je spojena s druhou péakou, souosou s
pfevad&ci pdkou a viaci ni v Ghlovém sméru
volnou, konec této druhé pdky je tdhlem
pfipojen na pievdd&ci pdku v misté vyhle-
davaci hlavy, oddéaleném od osy jejiho otod-
ného uloZeni na prevadé&ci péce, a v ose dru-
hé pdky je umist&na pevnd zardzka pro vy-
volani relativniho tdhlového pohybu mezi
druhou pédkou a prevddéci pdkou.

UcCeln& sestdva vyhleddvaci hlava z ko-
mory opat¥ené vstupnim otvorem, plipojova
telnym k sacimu zdroji, a vystupnim otvo-
rem pfFilehlym k predlohovému pohybovému
astroji tvofenému vélcem, ktery je uzavien
na svych koncich a jehoZ valcovou sténou
prochézejl rovnomérné rozdélené perforace,
pF¥itemZ C4st t&chto perforaci je zakryta pev-
nym krytem, tvofenym véalcovym tsekem
pf¥ilehlym k ¢4sti povrchu vélce, a k vélci je
pruZnd pritlaCovdn vélefek, uloZeny otodné
kolem osy rovnob&7né s osou vélce, za vy-
tvofeni svdry pro prizi s timto védlcem.

Podle dalsiho provedeni vynélezu sestdvéd
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mechanismus pro podélné unédSeni piize z
hnaci kladky, ktera je sdruZena jednak s vo-
dici pakou pro urfeni drdhy mezi botné od-
chyienou polohou piize, napnuté mezi navi-
jeci civkou a sousedstvim vystupu spradaci-
ho rotoru, a mezi polochou, ve které tato
hnaci kladka pfitladuje p¥izi k pritlatnému
valeCku, a jednak’ je sdruZena s mechanis-
mem pro jejl undSeni podél této drahy, pri-
¢emZ hnaci kladka je kromé& toho sdruZena
botni deskou pro oddédleni piitlatnéha véa-
letku od jeho hnaciho hfidele, hnaci klad-
ka je na otdCeni spojena s reversibilnim- hna-
cim mechanismem, ktery ohsahuje reversni
ustroji smyslu chodu, ddle prvni kolo opat-
fené dorazem pro spousténi reversniho G-
stroji, jakoZ i nardZku pro zastavovani toho-
to dorazu, druhé kolo kinematicky spojené
s prvnim kolem a mastavené na hnacim h¥i-
deli, se kterym je toto druhé kolo spojeno
jednosmérnym zdpadkovym mechanismem.

Polohovaci svéra a hnaci kiladka jsou u-
¢elné navzajem kinematicky spojeny a v_di-
sledku toho maji spoledny hnaci mechanis-
mus umistény podél jejich prisiusnych drah.

Podle tfelného provedeni vyndlezu je me-
zi polohovaci svErou a hnacl kladkou umis-

téna plridavnd péka, kinematicky spojend s

hnacim mechanismem polohovaci svéry, p¥i-
temZ je-uloZena otofné kolem osy leZici pod
vodici pdkou a kolmo k ni pro pohyb v ro-

vin® pFfi¢né k piizi napnuté mezi navijeci

-civkou a mezi mistem sousedicim s vystu-

pem spradaciho rotoru, a je spojena s me-
chanismem pro uvddéni do dvou urlenych
thlovych poloh, v nichZ v jedné je oddéle-
na od napnuté piize, zatimco polohovaci
svéra je v poloze prilehlé k vystupu ze spra-
daciho rotoru a z nichZ ve druhé unés$i boc-
né- ¢ast prize, kterd je napnuta, drZena po-
lehovaci svérou a pfitlafovana mezi hnaci
kladku ve styku s pritlacnou kladkou. - -

Vyhodny tvar provedeni zafizeni pro za-
prédani pfize podle vyndlezu je schematic-
ky znézornéno mna piipojenych vykresech,
kde

obr. 1 znézoriiuje nérys v roving pFicné
k dopiddacimu stroiji,

obr. 2 je podobny jako pohled podle obr. 1
a znézoriiuje jednotlivé Cleny v jinych po-
lohdch vyznadujicich jiné obdobi zapFadaci-
ho déje,

.obr. 3 je pohled shora na podrobnost z
obr.1a 2,

obr. 4 je pohled zdola na podrobnost zné-
zornénou v obr. 3,

obr. 5 zndzoriiuje Sikmy primét dalsi
podrobnosti za¥izeni z cobr. 1 a 2,

obr. 6 je zvétSeny mérys jiné podrobnosti
zobr.1la?2

obr. 7 je pohled zdola na jinou podrobnost
Zobr.laz2a

obr. 8 je schéma zndzoriujici jednotlivé
funkce zafizeni podle vynédlezu.

Vynalez je spojen se znafnym novym a
vy3sim ‘technickym tdinkem. Je zejména
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déana zvl4Stnost ovlddani prevad&ci péaky a
druhé péky, spojenych tdhlem, a komplex-
niho pohybu, kterého toto ovldddni umoZ-
fuje dosdhnout. Mechanismus, p¥ifazeny zve-
ddku a umoZilujici mu konat za sebou t¥i
rfizné funkce, je rovnéZ velmi daleZity v tom
ohledu, Ze také umoZiluje zjednodudit za-
pradact zafizeni. Je t¥eba také upozornit na
prednost vychéazejici ze skute€nosti, Ze polo-
hovaci sv8ra umistuje od¥iznuty konec p¥ize
piimo na vystup spfddaciho rotoru. Toto u-
misténi ddvd dileZitou zaruku s hlediska
spolehlivosti funkce. TotiZ od okamZiku, kdy
konec pffze je umistdn polochovaci svérou na
vystupu spfddaciho rotoru a kdyZ po otevie-
ni svéry se piizi dod4d provéSeni nédvratem
péky do klidové polohy, zachyti se po otev-
Feni polohovaci svéry konec piize ve vy-
stupnim kandlu sprddactho rotoru v disled-
ku podtlaku, ktery existuje v tomto kanglu
v diisledku -otdfeni spfddaciho rotoru. Jeli-
koZ tato prize mé& provéSeni,: absorbuje se
toto-provéseni ve vystupnim kanalu spréda-
ctho rotoru a zaruCuje témé&F dplnou jisto-
tu zébéru s timto kandlem. - RS

~-Dalgi vyznamna okolnost, pokud jde o spo:

lehlivost zapfedeni, vyplyvd z -uZiti ‘motoru
s -reversibilnim smyslem otdfeni pro. pochon
hnaci kladky. V désledku dpravy tohoto mo-
toru se pfize v okamZiku obrdceni smyslu
chodu zpomali, zastavi a pofne postupovat
v.obrdceném smyslu, pFi€emZ se zrychluje
aZ na normdlni vyrobni rychlost. V ddsled-
ku toho neni p¥ize vystavena zdSkubfim mne-
bo trhmutim, které ¢asto nep¥Fiznivé ovliviiu-
ji zapFedeni. Doba, pot¥ebnd pro prechod

rychlosti pFize od nuly k vyrobni rychlosti

stroje, neni omezena a rychlost motoru je
libovolng regulovatelnd za pomaci odporu.
Krom& toho nezédvisle na rychlosti- otaceni

motoru miiZe byt doba pot¥ebné pro obréce-

ni smyslu ot4eni regulovdna tim, %e se ms-
ni hmota ruéniho kola spojeného s hnacim
h¥idelem motoru, pfifemZ toto rudni kolo
miZe byt tvofeno samotnou hnaci kladkou.
V disledku toho posta&i jednoduché naregu-
lovani, aby se zap¥adaci zaFizeni p¥izpilisobi-
lo dopfddacim strojlim, jejichZ vyrobni rych-
losti jsou odli8né.

Mechanismus pché&nény motorem pro roz-
krouceni C4sti zapfddané pfize a pro mZiko-
vé opétné zakrouceni Casti prize umistdné
po strané navijeci civky tvoFfl mimofadné za-
jimavy prvek celého zafizeni. UmoZiiuje roz-
kroutit zapfddanou Cédst, pFifemZ zaruuje
lepdi zapredeni a potlauje pFirozeny sklon
pfize k zakrucovdni se v okamZiku otevireni
polohovaci svéry. Kromé& toho se nadm&rné-
ho zakrouceni udélené druhé &asti piize vy-
uZije pro opé&tné zakrouceni $4sti pred tim
rozkroucené podle sestupovdni pFize mezi
pfitlatnym véletkem a hnaci kladkou. Po-
dél prize nedochazi tedy v Z4dném okamZi-
ku ke ztrété zakrouceni, av8ak k mZikovému
prevedeni tohoto zakrouceni od jedné &asti
pFize na druhou. «

Kromé& toho obsahuje zalizeni podle vyna-

lezu minimélni pofet Clenti, zejména pak
zdvihdkl a pdk. Toto zaFizeni je velmi jed-
noduché a je sestrojeno tak, aby jeho poru-
chovost a nutnost ddrZby byly prakticky za-
nedbatelné, takZe pofizeni a pouZivani toho-
to za¥izeni umoZiiuji dosdhnout znafného
pokroku oproti rudné provaddénému zapie-
deni, jakoZ i oproti jinym zafizenim urce-
nym pro samo¢inné provadéni takového za-
predeni.

Na obr. 1 jsou z dopréddaciho stroje zné-
zornéna jenom ustroji potfebnd pro pocho-
pen{ vyndlezu a zndzornénd v ndrysu na
pfitném Fezu doprddaciho 'stroje. Tato -
stroji jsou tvoiena spfddacimi rotory 1, hna-
cim hridelem 2 pro odtahovani pfrize, sdru-
Zenym s kladkou 3 otofng& uloZenou na kon-
ci ramena 4 otdfivého kolem hfidele 5 a
stojiciho pod vlivem nezndzorn&né pruZiny,
kterd se snaZi pritlacovat pruZné kladku 3
na hnaci h¥idel 2 pro odvAdéni pfize. Dru-
hy bnaci hiidel § rovnob&Zny s hnacim h¥i-
delem.2 tvofi hmaci hfidel navijecich civek,
z nichZ :jedna navijeci-civka 7 je:na obr.-1
znézornéna. Cerchovanymi-Garami je nazna-
ten nejmen$i pramér,  ktery tato navijeci
civka ‘mfiZe mit; tento primér prakticky od-
povida prameéru dutinky z plastické hmoty,
na. kterou se prize na pofatku navine: Tato
navijeci civka 7 je pruZné zadrZovéna mezi
dvéma nezndzornénymi rameny tfmenu na-
kloubeného kolem osy rovnobé?né s hnacim
hridelem 6, ke kterému je navijeci civka 7
pritlatovédna nezndzornénou pruzinou, plso-
biel na tfmen. ' ' .

‘Zapiddaci. zalizeni je uloZeno ve skiini 8
plifazeno neznazornéné prevadéci soustave,
jejiz lohou je. umoZnit, aby zaptadaci za-
Fizeni pracovalo se vSemi spifdadacimi -hla-
vami jednoho nebo nékolika sousedicich do-
pradacich stroji. Toto zaFizeni obsahuje ne-
zavisle na ¢isticim dstroji spfddaciho rotoru
1, které zde neni popsénc ani znédzornéno,
Sest zveddki 9, 19, 12, 11, 29 a 30. Ty zve-
daku 8 je nakloubena na péace 13, jejiZ je-
den konec je ototné uloZen na skiini' 8,
kdeZto druhy konec je naklouben na rame-
nu 14, které se zavddi mezi hnaci hiidel 6
a navijeci civku 7. Za tim tfelem je toto
rameno 14 nakloubeno na dali pédce 15,
kterd je v podstaté rovnob&Znd s pdkou 13
a slouZi pro udileni translaéniho pohybu ra-
menu 14, kdyZ pdka 13 je uvedena v finnost
ty€i zveddku 9. Pfedni konec ramena 14 ne-
se véleCek 14a, mapfiklad z nylonu, uloZeny
volné kolem osy pfi¢né k ramenu 14 a slou-
Zici pro usnadiiovani zavedeni tohoto rame-
na 14 mezi vodici civku 7 a hnaci hfidel 6,
jakoZ i k usnadnéni otaceni navijeci civky 7.
Geometrie tohoto mechanismu je zvolena
tak, Ze ve vysunuté poloze ramena 14 neni
véleCek 14a ve styku s hnacim hFidelem 6.

TyC zveddku 10 je nakloubena na prevé-
déci pdku 18, jejiZ volny konec je naklouben

na vyhledavaci hlavu 17 pietrZené prFize,

zndzornénou podrobné na obr. 5. Vyhleda-
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vaci hlava 17 je kromé toho spojena s dru-
hou pédkou 18, uloZenou otofné na stejné ose
jako pievddéci pdka 16, av3ak nezavisle od
ni, za pomoci tdhla 18.

Vratnd pruZina 17a se snaZi tdhnout vy-
hleddvaci hlavu 17 k pFevdd&ci pdce 16 a
udsluje vyhleddvaci hlavé 17 silovou dvoji-
ci sméfujici ve smyslu hodinovych rudek
kolem osy nakloubeni mezi vyhledédvaci hla-
vou 17 a prevéddéci pdkou 16. Uhlovy pohyb
druhé paky 19 ve smyslu hodinovych rucek
je omezen pevnou zarézkou 20.

Vyhleddvaci hlava 17 pfetrZené prize zné-
zornénd podrobné&ji na obr. 5, obsahuje ko-
moru 21 spojenou s neznazorn&nym nasava-
cim zdrojem vedenim 22, které je s komo-
rou 21 spojenc bofné se vstupnim otvorem
23. Tato komora je nakloubena na konec
pFevadé&ci pdky 16 a nese prvnf perforovany
vdlec 24, jakoZ i druhy védledek 25 neseny
dvéma rameny 21, nakloubenymi po obou
stranich komory 21 kolem osy 21b. Tento
druhy véletek 25 je pritladovan k valci 24
pruzinou 21e. Oba vdlce 24 a 25 jsou rov-
nob&iné s podélnymi osami hnaciho hi¥ide-
le 5 a navijeci civky 7. =

"Spoje 26 a 27 zajiStuji t8snost mezi komo-
rou 21 a pPisludnymi valci 24 a 25. ValeCek
24 je uloZen soust¥edn& s pevnym krytem 28.
Tento pevny kryt 28 je proveden v jednom
celku s komcrou 21 a jeho ucelem je zakryt
perforace valetku 24, umisténé v tom useku
védletku, ktery je mezi spojem 26 a styénou
darou mezi valetkem 24 a navijeci civkou 7,
pFi€emZ prochdzi styénou ¢arou mezi valec-
kem 24 a hnacim hiidelem 8, KdyZ je komo-
ra 21 uvedena pod podtlak sacim zdrojem
pfipojenym k vedeni 22, vytvoft perforace
véletku 24, umist&né v sektoru leZicim mezi
styfnou Garou véleCku 24 a 25 a mezi spo-
jem 26, podtlak uvniti véleCku 24, coZ se
projevi nasdvdnim skrze perforace umisténé
v sektoru leZicim mezi stytnou Garou véleC-
ku 24 a navijeci civky 7 a mezi styfnou Ca-
rou valetkli 24 a 25.

Ty& zveddku, tvoficiho spoleény hnaci me-
chanismus 11, je nakloubena na vodici pa-
ku 31 tvofici jeden celek s nosifem 32 opat-
fenym hnaci kladkou 33, uloZenou na hiideli
motoru ‘s reversibilnim smyslem otédCeni,
ktery neni zndzornén na obr. 1 a 2 v disled-
ku toho, Ze je upevnén za bofni deskou 32a
nosite 32, pfitemZ tento motor a mechanis-
mus s nim sdruZeny jsou zndzorndny na obr.
6, a budou popsany niZe. Jak je patrno na
obr, 2, slouZi horni okraj bo¢ni desky 32a k
oddalovani piitlaéného véletku 3 od jeho
hnaci hiidele 2 tim, Ze se rameno 4 nad-
zdvihne kolikem 4a probihajicim bo¢né k vy-
¢nélku 4b ramena 4.

Rameno 37 je uloZeno otofn& kolem osy
probihajici kolmo pod vodici pdkou 31. To-
to rameno 37, které je mormdlné& umisténo
za prizi, je oviddano zveddkem 30, ktery je
uvadi v otacivy pohyb, aby pfize byla tla-
gena k prednimu okraji pFitlacného véletku
3 a je odtahovano proti ty€i tohoto zvedédku

30 pruZinou 38. Toto rameno 37 slouZi k u-
vadéni pi¥ize do zdbéru se vrubem 3a prove-
denym na jednom z okraji pritlacného va-
le€ku 3, piiCemZ tkolem tohoto vrubu 3a je,
jak je dobfe zndmo, opét uvést prizi mezi
pritlatny valeCek 3 a hnaci hFidel 2.

Nosi¢ 32 je spojen se smykadlem 34 ulc-
Zenym na kulise 35 pevné spojené se skIini
8, a to spojovaci ty¢i 36 mnakloubenou na
svjch dvou koncich jednak na rdmu 32 a
jednak na smykadle 34, ‘

Smykadlo 34 nese zveddk 12, jehoZ tyC je
obrdcena na opafnou stranu vafi dopFada-
cimu stroji. Ty¢ tohoto zveddku 12 ovldda
pFfimo a nepfimo tiFi dstroji, kterd jsou tvo-
Fena (obr. 3 a 4] jednak Celisti 40a poloho-
vaci svéry 40 otofné uloZenou kolem hfide-
le 40a1, jednak pdkou 41. otofné& uloZenou
kolem svislé osy a slouZici pro oddalovani
pFize od detekéniho ramena 42 pro detekci

pretrhu prize (obr. 1 a 2}, kteréZto rameno

je pevng spojenc se spFddacim rotorem 1, a
jednak noZem 43, ototné uloZenym Kkolem
svislé osy a.umisténym pod polohovaci své-
rou 40, kterd je k n&mu pFilehla (obr. 4).
Tente miiZ je spojen s ramenem 44 naklino-
vanym na ose paky 41 tdhlem 435.

Pohybliva Celist 40a je spojena s ty¢i zve-
déku 12 tdhlem 48, pruZinou 49 ur&enou.pro
absorbovéni zdvihu tyfe zveddku 12 po uza-
vieni Celisti 40a a 40b a pédkou 40az nakli-
novanou na hiideli 40a:. Druhé tdhlo 50
spojuje ty& zveddku 12 s pédkou 41. Toto tah-
lo 50 mé zarazku 50a, jejiZ tilohou je zpoZ-
dovat pisobeni paky 41 vié&i uzavieni nitové
svérky 40.

Na obr. 6 je zndzorn&na podrobnost ovla-
daciho mechanismu pro reversibilni pohon
hnaci kladky 33 (obr. 1 a 2). Tento mecha-
nismus mad motor 31, na jehoZ hrideli je
kladka 33 naklinovdna. Rameno 52 pevng&
spojené s timto hfidelem nese zdpadku 53,
tladenou pruZinou 55 proti ozubeni kola 54,
volnd uloZeného na hfideli motoru 51. Toto
kolo 54 je pevné& spojeno s druhym kolem
56, které je s nim souosé a zabird s prvinim
kolem 57 komutdtoru 58 pro obrédceni smys-
lu chodu motoru 51. Toto hnaci kolo nese
doraz 57a, v jehoZ drdze je pevnd naraika
59, jakoZ i oviddaci pdka 58a komutédtoru 58.

KdyZ mechanismus je zastaven, opira se
doraz 57a o narazku 59. Motor 51 se uvede
v chod nezndzorn&nym ovlddacim stanovis-
tém, jehoZ funkce jsou zndzornény v diagra-
mu na obr. 8. Motor unasi druhé kolo 36 za
pomoci zédpadky 53 ve smyslu Sipky F1i. To-
to druhé kolo 56 zabira s prvnim kolem 57
a proto doraz 57a opusti nardzku 58. KdyZz
doraz 57a uvede v finnost péku 58a, obrati
se smysl otafeni motoru 51. Druhé kolo 56
je unéaseno v obraceném smyslu. I kdyZ pfi
tomto smyslu umoZiiuje tvar zubid kola 54
uvedeni z&padky 53 ze z4béru, je pruZina 35
zvolena takovym zplsobem, Ze plsobi na tu-
to zdpadku dostateénym tlakem pro zabra-
néni tohoto uvedeni ze zdbéru, dokud se do-
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raz 37a nevréati k nard¥ce 59. V tomto oka-
mZiku jsou kola 56 a 57 zablokovéna, av3ak
rameno 32 a zdpadka 53 mohou se déle ota-
dek.

DileZitost tohoto mechanismu z4leZi v o-
kolnosti, Ze je schopen =zavést omezené
mnoZstvi pFize do spFddaciho rotoru 1, avsak
je v druhém smyslu otd€eni schopen odtédh-
nout neomezenou délku prize. Nesoumérnost
téchto dvou funkci pFedstavuje dileZitou
piednost ve srovndni s mechanismy obvyk-
le pouZivanymi v jinych zapFédacich zafi-
Zenich. Je skutedné dileZité, aby byla déna
moZnost vytdhnout ze spFadaciho rotoru 1
po zapfedeni velkou délku prize, aby tato
piize dosahla své normdini vyrobni rychlos-
ti podle urfeného urychleni pFed vstupem
mezi kladku 3 a hnaci hiidel 2.

Konetn& ovlada zveddk 29 otaCeni rame-
na 60 (obr. 1 a 2) naklcubeného na sk¥ini
8. Volny konec tohoto ramena 69 nese me-
chanismus znazornény podrobnéji na obr. 7
a sestavajici z motoru 61, jehoZ hridel nese
kladku 6la spojenocu se dvéma daldimi klad-
kami 62 a 63 Femeny 64a, 64b ze syntetic-
kého kautuku. Tyto kladky 62 a 63 jsou u-
spofddany na vrcholech trojihelnika, takZe
jedna z vétvi jednoho z Femend proting jed-
nu v8tev druhého Femenu, pFiemZ tyto vét-
ve se pohybuji v opatném sméru, kdyZ je u-
nasi kladka 6la, Dvé vedeni 65a a 65b slou-
71 pro zavadéni prize mezi Femeny 64a a 64bh,
kdyZ rameno 60 je nadzvednuto zveddkem
29, (obr. 1). P¥ize je pak seviena v prise-
¢iku obou piekiiZenych vétvi Femenidl 64a a
64b. Uvedeni motoru 61 do otdCeni udé&luje
pFizi seviené mezi femeny B64a, 64b otdCe-
ni viiéi sobd samé. Smysl tohoto otaleni je
zvolen takovym zpflisobem, Ze se ud@li nad-
mrny zékrut lseku prize umisténému me-
zi femeny 64a, 64b a mavijeci civkou 7, kdeZ-
to rozkrouceni v tiseku pfize umisténém pod
t8mito Femeny.

Funkéni schéma podle obr. 8 umoZiiuje po-
psat chronologicky sled r@iznych funkei po-
tfebnych pro provedeni vlastniho zaprada-
ni, pFicemZ vyc¢isténi spradaciho rotoru, kte-
ré pfedchédzi pfed timto zapfaddnim, je G-
plné& mimo rdmec vyndlezu.

V prvinim obdobi, zndzornéném zafdtkem
funkce a schématu na cbr. 8, kdy je sk¥Fiii
8 umistdna proti Zddanému sprddacimu ro-
toru 1, zdsobuje zdroj tlakové tekutiny [ne-
zndzornéno), uréeny k napdjeni zafizeni po-
dle vynéalezu, zdvihdk 9. TyC tohoto zvedé-
ku 9 se vysune ze svého vdlce. Pdka 13 pfi-
fazend tomuto zveddku 9 se vykyvne Kko-
lem své osy otdCeni a und$i rameno 14,
které unési p¥i svém posouvéini druhou pé-
kou 15, jeZ preméiiuje pohyb ramena 14 na
translaéni pohyb podél jeho podélné osy.
Véaletek 14a se setkd s navijeci civkou 7 a
nadzdvihne ji. KdyZ je védleCek 14 cddélen
od hnaciho hfidele 6, je navijeci civka 7
nepohyblivd. Rameno 14 leZi v rovin& pii-
lehlé k boku civky a umisténé vzadu vici
roving obr. 1 a 2. Vilefek 14a probiha bolné
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na té strané ramena 14, kterd je obrdcena
kupredu.

Zatdtek funkce b néasleduje bezprostfedné
za mnadzdvihnutim navijeci civky 7. Tato
funkce odpeovidd uvedeni v ¢innost zdvihdku
10, jehoZ ty¢ prevadi pFevadéci pdku 16 z
polohy znédzornéné plnou Carou na obr. 2
do polohy znézorn&né mna obr. 1, priCemZ
prochdzi mezilehlou polohou, zakreslenou
¢erchované na obr. 2.

V ditsledku soustavy dvojité pfevddsci pé-
ky 16 a druhé péaky 19 a spojovaciho tdhla
18 provadi vyhleddvaci hlava 17 pfize, na-
kloubené na konci pfevadéci paky 18, za se-
bou dva tihlové pohyby, které jsou zcCasti
kombinovany, a to jeden kolem osy otaCeni
prevddéci paky 16 na skfini 8 a druhy ko-
lem osy nakloubeni vyhleddvaci hlavy 17 na
konci prevddéci paky 18. Prvni Cdst pohy-
bu je tvofena otdfenim -prevadéci péky 16
kolem jeji osy otafeni. Vyhleddvaci hlava 17
v diisledku piisobeni vratné pruZiny 17a si
zachovavé pevnou polohu vaci pFevadéci pa-
ce 16 aZ do okamZiku, kdy druhd pdka 19
se setkd s pevnou zaradZkou 20. Tato poloha
je zndzorn&na Cerchovanymi Carami na obr.
2. 0d tohoto pohybu a aZ k poloze znézor-
néné plnou farou na obr. 1 se lichob&Znik,
tvofeny prevad&ci pakou 16, druhou pékou
19, tdhlem 18 a tou C&asti vyhledévaci hla-
vy 17, je¥ je umist®na mezi dvéma naklou-
benimi prevddsci paky 16, popi. tdhla 18,
deformuje a vyvolava sloZity pohyb sloZeny
z otéfeni pievddéci pdky 16 ve smyslu po-
hybu hodinov§ch rufek soucasné s pochybem
vyhledavaci hlavy 17 v opatném smyslu ko-
lem jeji osy nakloubeni na prevadéci pace

Tento kombinovany pohyb vyhleddvaci
hlavy 17 mé za ufel obejit pFekdzku tvofe-
nou &asti B ramu stroje, aby vélec 24 byl
soudasnd uveden do styku s navijeci civkou
7 a hnacim h¥idelem 6. Z toho dfivodu un§-
& hnaci hiidel 6 valec 24 a navijeci civku 7.
JelikoZ otafeni hnaciho h¥idele 6 se nepfi-
mo sdili navijeci civce 7 prostfednictvim
valce 24, ktery kond alohu pohybového re-
versniho ustroji, otdéi se tatc navijeci civ-
ka 7 ve smyslu Fz2 pro odvijeni pfize. Jeli-
koZ komora 21 je pod vlivem podtlaku v di-
sledku pFipojeni nezndzornéného saciho
zdroje k vedeni 22, naséva se vzduch perfo-
racemi valce 24, umisténymi vné komory 21
a mimo uUsek uzavieny pevnym Krytem 28
(obr. 5). KdyZ ta ¢ast pFetrZené prize, jeZ je
navinuta na navijeci civce 7, pfechézi pfes
vélec 24, zadrZi se podtlakem na povrchu to-
hoto vélce 24, ktery p¥i svém otaceni ji una-
§i do vnitfku komory 21 a zplsobi jeji pri-
chod svérou tvorenou styCnou Carou vdlce
24 a véleCku 25.

Na konci pfedem urfené doby, kterd od-
povidd nejméng jedné uplné otdCce navijeci
civky 7 pfi jejim maximélnim priméru, za-
tdhne zvedak 10 svou tyg, takZe pfevadéci
padka 16 a vyhledavaci hlava 17 se mavré-
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ti do polohy zndzornené plnou Carou na
obr. 2 nebo Cerchovanou {arou na obr. 1,
priem# prochdzi mezilehlou polohou zné-
zornénou Cerchované na obr. 2.

PF¥ize je tedy vyhledavéna, zachycovédna a
uvédéna do blizkosti spFadaciho rotoru 1
stejnym mechanismem v dfisledku okolnosti,
Ze vdlec 24 a valeCek 25 umoZiuji najit pii-
zi. na navijeci civce 7, pak tuto pFizi zadr-
Zet a v disledku deformovatelné geomet-
rie lichob&Zniku ovlddajiciho kombinovany
pohyb vyhledavaci hlavy 17 umoZni obhejiti
pFekédZek, zejména ¢éasti B rdmu dopiadaci-
ho stroje. KdyZ je cyklus funkce b (obr. 8)
ukoncen, to znamend, kdyZ se prevadéci
padka 16 navratila do své vychozi polohy,
zatne funkce zveddku 29 (funkce e, obr. 8},
coZ ma za mésledek nadzdvihnuti ramena 60
(obr. 13. Vedeni 65a a 85b (obr. 7) vedou
pfizi nataZenou mezi navijeci civkou 7 a va-
letky 24, 25, jak je Serchovand zndzorndno
na obr. 1, mezi femeny 64a, 64b, které nit
seviou,

Motor 61 se uvede do chodu (funkce 4,
obr. 8). Trvani tohoto otafeni je regulovano
za UCelem zavedeni jednak madmé&rného za-
krutu a jednak rozkrouceni na jedné a na
druhé strané bodu sevieni p¥ize mezi Feme-
ny 64a a 64b, a to v hodnotach urdenych ve
funkci zvldstni povahy kaZdého typu pFize.

Pred koncem funkce d zatne funkce tyde
zveddku 11 (funkce e), v disledku &eho?
nosi¢ 32 hnaci kladky 33 prejde z polohy
zundzornéné na obraze 1 do polohy znazor-
néné na obraze 2. Na konci zdvihu nad
zdvihne botni deska 32a rdamu 32 rameno 4
a odd8li pritlatny véledek 3 od hnaciho h¥i-
dele 2. Prize je tak seviena mezi p¥itlatnym
valetkem 3 a hnaci kladkou 33, které se ne-
otddeji. Funkce d a pak funkce ¢ se zasta-
vi a rameno 60 se uvede nazad zveddkem
29.

Pohyb vodici pdky 31 je doprovdzen po-
hybem vodici dstroji 34 undSeného vazebni
ty¢i 38, Vidlice tvofend dv&ma prodlouZeni-
mi Celisti 40a a 40b polohovaci svéry 40
(obr. 3 a 4) vede pfizi pfechdzejici od navi-
jeci civky 7 [obr. 2) k vélci 24 a vdletku 25
prostfednictvim rdmu B a p¥itlaéného valed-
ku 3 a hnaci kladky 33 mezi &elisti psloho-
vaci svéry 48. NOZ 43 (obr. 3 a 4) omezuje
vniknuti prize mezi tyto celisti. Na konci
dopfedného zdvihu vodiciho dtstroji 34 se
pfize zadrZi v polohovaci svéfe 48 pravé nad
vystupnim kandlem spradacihe rotoru 1.

Jak to zn&zoriiuje obr. 8, zafne funkce f
pfi pfesocuvéani vodictho tstroji 34 (funkce
e). Tato funkce I je Fizena tyfi zveddku 12.
Pfi svém zdvihu provadi tento zvedak tii
rfizné funkce, totiZ chronologicky uzavieni
polohovaci svéry 48, vykyvnuti padky 41 i no-
Ze 43.

-~ Polohovaci svéra 43 se uzavie, kdyZ pri-
ze, kterd je pravé nataZena mezi Casti B
rdmu a mezi svérou tvofenou valeCky 24 a
25, se setkd s noZem 43 umistdnym napFid
nitové svéry. KdyZ je prize seviena, setkd
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se tyC zveddku 12 (obr. 3 a 4) s nardZkou
50a umist&nou podél tahla 50 a vykyvne pa-
ku 41 ve smyslu opatném ke smyslu pohy-
bu hodinovych ruéek, pii pohledu shora. To-
to vykyvauti md za nasledek oddéleni prize
dfive, neZ polohovaci svdra 40 pFijde nad
vystupni kandl sp¥Fadaciho retoru 1. Takto
oddalend nebo vychylend pFize se udrZuje
mimo dosah detektoru 42 pietrhu spiddaci-
ho rotoru 1. Soufasn& toto odchyleni pFize
zvysi délku tseku piize tim, Ze tento doda-
tefny tsek odviji od navijeci civky 7, kte-
rd stdle spo¢ivd na vdlefku 14a.

PFi vykyvnuti paky 41 zplisobi rameno 44,
nakloubené na ose otafeni tétc paky, vy-
kyvnuti noZe 43 pfes tahlo 45 kolem jeho
osy otd€eni. NGZ 43 piefizne pfizi t&sn& pod
polohovaci svérou 49, Jak to ukazuje obr. 8,
zatne funkce £ po funkci e a'ukon&i se pred
koncem predsunu smykadla 24, JelikoZ nZ
43 plefizne prizi, nachazi se ocdriznuty ko-
nec tésné nad vystupnim kandlem sprada-
ciho rotoru 1. Polcha piize v polohovaci
svéfe 40 je velmi dobife vymezena &epell
noZe 43 umisténou napfi¢ polohovaci svéry
40, takZe je snadné zafFidit, aby na konci
dopfedného zdvihu vodictho tstroji 34 byl
odfiznuty konec pFize na vystupu kandlu

sprfadaciho rotoru 1. JelikoZ kromé toho by-

la pIize pfed tim rozkroucena ve své dolni
¢asti a potom seviena mezi hnaci kladkou
33 a piitlatnym vdleCkem 3, zistane tcto
rozkrouceni v uvedené dolni ¢asti, kdeZto
druhd C&st pfize si uchovavd své nadmérné
zakrouceni.

JelikoZ vodici ustrojl 34 je nepohyblivé,
uvede zveddk 12 svou ty&¢ nazad, jak je to
zndzornéno koncem funkce f na schéma po-
dle obr. 8. Uvedené t¥i funkce Fizené timto
zvedakem probihaji tedy v obrdceném chro-
nologickém pofadi. NGZ 43 se vykyvne v o-
patném sméru aZ nmarazi na vodici dstroji
34. Pdka 41 se také vratf nazad. Av3ak jeli-
koZ prize je seviena mezi pfitlaénym valed-
kem 3 a hnaci kladkcu 33, sniZi se napé&ti
rozkroucené Casti prize. V okamZiku, kdy se
svéra otevfe, na konci zdvihu tyfe zvedaku
12 se rozkrouceny konec piize, umistény
pravé na vystupu vystupniho kandlu spré-
dacihc rotoru 1 nasaje do tochoto kandlu
podtlakem existujicim v rotoru, ¢imZ absor-
buje provéSeni pfize, aniZ by tah takto vyko-
navany postafil pro vykyvnuti piefezdvade
42,

Funkce g na obr. 8 znéazoriiuje spuSténi
hnacihc motoru hnaci kladky 33. Smysl otéa-
¢eni tohoto motoru se zvoli tak, aby se od-
vinul urdity tsek piize s navijeci civky 7,
aby rozkrouceny konec této piize byl zave-
den aZ dc spiadaciho rotoru 1. PFi sestup-
ném pohybu pfize mezi pritlanym valet-
kem 3 a hnaci kladkou 33 prochazi ¢ést pfi-
ze, jeZ byla prediim vystavena nadmérnému
zakrouceni, pod témito kladkami, takZe zno-
vu vznikne zakrouceni v {asti pfedtim roz-
kroucené.
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Po obdrZeni této délky pfize se obrati
. smysl otdfeni hnacihc motoru hnaci klad-
ky 33. Na pffizi piisobi napéti od okamZiku
zpomaleni motoru hnaci kladky 33 v diisled-
ku odstfedivé sily, které je vystaven konec
pFize ve spFddacim rotoru 1. Toto napéti
vyvold vykyvnuti prefezdvaCe 42, ktery
spfadhne skfiil sprfddacihe rotoru 1 s hnacim
mechanismem dop¥adaciho stroje, jak je to
znéazornéno funkci h. JelikoZ tento spfahova-
ci systém ovladany opPefezdvaCem je na
v3ech bezvFetenovych dopiradacich strojich,
je tedy zndm a neni Cdsti vynédlezu, nebyl
zde ani zndzornén ani popsén.

KdyZ vldkna vedend mykacim strojem do
spiadaciho rotoru 1 se setkaji s koncem pri-
ze, zakrucuji se na ném a vyvolavajl zapre-
deni. V této dob& prochdzi rychlost hnaci
kladky 33 nulou pfed jejim obrdcenim (obr.
8g). Scufasné s pocatkem urychleni hnaci
kladky 33 v opacném sméru otdfeni, to je
ve smyslu odtahu pfize ze sprddaciho rcto-
ru 1, uvede zveddk 9 rameno 14 nazad (ko-
nec funkce a na obr. 8), aby navijeci civka
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7 absorbovala vyrobenou pfizi tou mérou,
jak je pfivddéna. Hnaci motor hnacf kladky
33 se zrychli, aZ rychlost unéSeni pfize od-
povidd rychlosti odtahu hnaciho hiidele 2.
V tomto ckamZiku odtdhne zveddk 11 (ko-
nec funkce e na obr. 8) vodici pdku 31 a
nosi¢ 32 nazad.

P¥i tomto zpétném pohybu vyvold zveddk
30 vykyvnuti ramena 37, jak je to znazorng-
no funkci i. Toto vykyvnuti ramena 37 mé
za nésledek pfivedeni prize k jednomu z
okrajit pritlatného véaletku 3, ktery ma vrub
da jako v3echny ptitlatné vdaleCky pouZiva-
né na takovych doprddacich strojich, pfFi-
C¢emZ kol tohoto vrubu je uchopit p¥izi p¥i
jejim postupu za ufelem jejiho zavedeni me-
zi pFitlatny valeCek 3 a odtahovy hnaci hii-
del 2 dopfddaciho stroje.

Zaptddaci zarizeni tim ukondilo svou préa-
ci a prize se znovu normdlné vyrdbi. MiiZe
byt privedeno nezndzornénym piivadécim
systém, s mim sdruZenym, proti jinému
spfadacimu rotoru téhoZ stroje nebo jiné-
he dopréadaciho stroje.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapfadaci zafrizeni pro zaprédéani prize
na bezvretenovém dopFadacim stroji, ktery
obsahuje sprddaci rotor s vystupnim otvo-
rem pro p¥izi, ddle navijeci civku pro piizi
a jeji hnaci h¥idel, se kterym je rovnob&z-
ny h¥idel pro unéd3eni navijeci civky, k né-
muZ je pruZné pfitlaCovan p¥itlatny véle-
¢ek, mechanismus pro odpoejeni navijeci civ-
ky od jejlho hnaciho h¥idele, vyhleddvaci
hlavu pro vyhleddvani pfretrZeného konce
pfize u navijeci civky, prevadéci mechanis-
mus pro pievddéni pfize mezi navijeci civ-
kou a sousedstvim vystupu ze spiddaciho
rotoru, dale dustroji pro oddg&lovani pfize,
prostfedky pro rozkrucovani Casti prize a
mechanismus pro podélné unéSeni piize
v reversibilnim pohybu, wvyznacujici se
tim, Ze vyhleddvaci hlava (17) pfetrZené
pfize je kinematicky sdruZena s pfe-
vddécim mechanismem, ktery obsahuje
vodici ¢leny pro urdeni drdhy vyhleddvaci
hlavy (17) mezi prvni polohou, pfilehlou k
navijeci civce (7), a druhou polohou leZici
v blizkosti vystupu ze sp¥ddaciho rotoru (1),
pfidemZ vyhleddvaci hlava (17) obsahuje
pohyblivé pfedlohové tstroji pro soudasny
zabér s hnacim h¥idelem (6) a navijeci civ-
kou (7) v prvni poloze, prostiedky pro odda-
leni pretrZeného konce pfize od navijeci civ-
Ky (7) a prostfedky pro zadrZeni piize na
navijeci civce (7), kde polohovaci svéra (40)
pro umisténi pFize proti vystupu spiadaci-
ho rotoru (1) je v jednom celku s unéa$ecim
mechanismem a s vodicim tstrojim (34, 35)
pro stranovy pohyb této polohovaci svéry
(40) vGéi p¥izi, kdyZ je vyhledavaci hlava
(17) v jeji druhé poloze, aZ k mistu vystup-
niho otvoru sprddaciho rotoru (1) podél dra-

hy k¥iZici tuto prizi, priCem?Z dstroji pro od-
délovani prize je umisténo mezi touto polo-
hovaci svérou (40) a mezi vyhledavaci hla-
vou (17), umisténou v jeji druhé poloze.

2. ZapFadaci zarizeni podle bodu 1, vy-
znaCujici se tim, Ze prevadéci mechanismus
cbsahuje prevadéci pdku (16) otofné uloZe-
nou kolem osy rovnob8&Zné s osou hnacich
h¥idelt (2, 6) a pohyblivou mezi dv&ma
meznimi thlovymi polohami, a vyhledédva-
ci hlava {17) je kloubem spojena s volnym
koncem pFevadéci paky (16) kolem osy rov-
nob8Zné s osou ototného uloZeni pievadséci
pdky (16) a je schopna zaujimat dvé mezni
polohy viac¢i prevadBci pdce (16), pficemZ
vyhledavaci hlava (17) je spojena s dru-
hou pdkou (19), souosou s prevadéci péa-
kou (16} a viici ni v thlovém sméru volnou,
pfiCemZ konec této druhé paky (19) je tah-
lem (18) pFipojen na prevadéci pdku (16)
v misté vyhleddvaci hlavy (17) oddéalené od
0sy jejiho otofného uloZeni na prevadéci
pace (16) a v drédze druhé pdky (19]) je u-
misténa pevnd zardzka (20) pro vyvolani
relativntho dhlového pohybu mezi druhou
pakou (19) a prevadéci pdkou (16).

3. Zapradaci zafizeni podle bodu 1, vy-
znacCujici se tim, Ze vyhledéavaci hlava {17)
sestdvd z komory (21) opatfené vstupnim
otvorem (23}, pFipojovatelnym k sacimu
zdroji, a vystupnim otvorem pfFilehlym k
pfedlohovému pohybovému tstroji tvoFené-
mu vdlcem (24}, ktery je uzavien na svych
koncich a jehoZ vélcovou st&nou prochézeji
rovnom&rné rozdélené perforace, pFiem¥
Cast téchto perforaci je zakryta pevnym kry-
tem (28), tvorfenym vdalcovym Gsekem pfFi-
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lehlym k ¢&asti povrchu vélce (24}, k némuZ
je pruZné pritlatovan valedek (25), uloZeny
otofné kolem osy rovnob&Zné s osou valce
(24), za 1celem vytvo¥eni svéry pro piizi
s timto vélcem (24).

4. Zapradaci za¥izeni podle bodu 1, vyzna-
Cujici se tim, Ze unédSeci mechanismus pro
podélné undSeni pFize sestdvd z hnacl klad-
ky (33), kterd je sdruZena jednak s vodici
pakou (31) pro urfeni drdhy mezi bo¢né
odchylenou polohou pFize napnuté mezi na-
vijeci. civkou (7) a sousedstvim vystupu
spfdadaciho rotoru (1) a mezi polohou, ve
které tato hnaci kladka (33) pfitladuje pFi-
zi k pritlaCnému valefku (3], a jednak je
sdruZena s mechanismem (11} pro jeji uné-
Seni podél této drdhy, priemZ hnaci klad-
ka (33) je kromé& toho sdruZena se Cleny
(32a) pro oddéaleni pfitlatného valefku (3)
od jeho hnaciho hiidele (2), hnaci kladka
{33) je na ot4Ceni spojena s reversibilnim
hnacim mechanismem, ktery obsahuje re-
versni Gstroji (58) smyslu chodu, déle prv-
ni kolo (57) opatfené dorazem (57a) pro
spoulténi reversniho tstroji, jakoZ i naraz-
ku (59) pro zastavovdni tchoto dorazu
(57a), druhé kolo (56) kinematicky spoje-
né s prvnim kolem (57) a nastavené na hna-
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cim hiideli (2}, se kterym je toto druhé ko-
lo (56) spojeno jednosm&rnym zdpadkovym
mechanismem (53).

5. Zapiadaci zafizeni podle bodu 4, vyzna-
Cujici se tim, Ze polohovaci svéra (40) a
hnaci kladka (33) jsou navzdjem Kinema-
ticky spojeny a majl spoletny hnaci mecha-
nismus (11) umistény podél jejich prisiug-
nych drah. -

6. Zapradaci zafizeni podle bodu 4, vyzna-
Cujici se tfm, Ze mezi polohovaci svérou (40)
a hnaci kladkou (33) je umisténa p¥Fidavna
pdka (37), kinematicky spojend s hna-

cim mechanismem polohovaci svéry (40},

pfitemZ je uloZena otofné kolem wosy leZici
pod vodici pdkou (31) a kolmo k ni pro po-
hyb v rovingé pFi¢né k piizi napnuté mezi
navijeci civkou (7) a mezi mistem sousedi-
cim s vystupem spfadaciho rotoru (1), a je
spojena s mechanismem (3a) pro uvadéni do
dvou uréenych uhlovych polch, v nichZ v
jedné je oddéalena od mapnuté prize, zatim-
co polohovaci svéra (40) je v poloze pFilehlé
k vystupu ze spifddaciho rotoru (1} a z nichZ
ve druhé und8i boln& Cast pFize, kterd je
napnuta, drZena polohovaci svérou (40) a
pfitladovdna mezi hnaci kladku {33) ve sty-
ku s pfitlatnou kladkou.

4 listy vykrest.
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