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Mechanické vibrato s automatickou aretaci své zakladni polohy.

Oblast techniky.

Tento vyndlez nalezi do oboru strunnych hudebnich nastroji, zejména
kytar a tyka se mechanickych zafizeni, obecn€ nazyvanych vibrato nebo tremolo,
piesnéji takového mechanického vibrata, které za jakychkoli okolnosti,
s natazenymi strunami nebo bez nich, dokonale zachovava a udrzuje svoji jednou
nastavenou a sefizenou zakladni (klidovou) polohu, pfiemz tato zakladni poloha
neni nijak ovlivnéna podtem soucasné napnutych nebo povolenych strun, vibrato
se do ni vidy bezpetné vraci zjakékoli jiné pracovni polohy aje vni
automaticky aretovano, takZe se v této zdkladni poloze chova jako tzv. pevna
kobylka a strunnik, &imZ umoZituje neomezenou jakoukoli praci a manipulaci se
strunami, vdetnd jejich ladéni avymény, pfi¢emz vibrato je aktivovano
odnimatelnou ovladaci pakou, pfipevnénou k vibratu ichytnym mechanizmem.

Dosavadni stav techniky.

Jak je znamo odbornikim v oboru strunnych hudebnich néstroju, jako jsou
napf. kytary, na téchto hudebnich néstrojich se pouzivaji mechanicka zafizeni,
nazyvand vibrato (nebo tremolo). Mechanické vibrato slouzi k simultannimu
snizovani anebo zvySovéni stupné napnuti, tj. tahu, strun b&hem hry na nastroj,
&im? je dosahovano zvlastnich hudebnich efekti, a je aktivovano, tj. uvadéno do
riiznych pracovnich poloh, odnimatelnou ovladaci pakou, pfipevnénou k vibratu
uchytnym mechanizmem, pfiem? odnimatelnd ovladaci péka s uchytnym
mechanizmem jsou soudasti mechanického vibrata. Déle mechanické vibrato
zpravidla plni zéroveii funkci kobylky i strunniku nastroje, coZ znamena, ze jsou
na ném uchyceny jednim svym koncem viechny struny ndstroje. Existuje vice
rozdilnych konstrukci mechanickych vibrat, z nichZ nej¢astéji pouzivané je tzv.
kyvné vibrato (napt. U S. patenty 4.171.661, 4.497.236 a 4.967.631 vynalezce F.
D. Rose). Protoze jde omechanické zafizeni, jimz lze, jak zminéno vyse,
snizovat nebo zvySovat tah strun, znamena to, Zze v klidovém (neaktivovaném)
stavu musi vibrato zistavat v uréité piesné definované zakladni poloze, v niz
ladéni strun odpovida standardnimu ladéni, pfi¢emz po kazdé aktivaci se vibrato
do této zakladni polohy musi spolehlivé vracet a zachovat tim spravné ladeéni
strun. Vechny modemi konstrukce mechanickych vibrat maji svoji zakladni
polohu udrzovanou rovnovahou, danou tahem napnutych a naladénych strun
nastroje vyvazenym protitahem n&jakého pruzného elementu, zpravidla pruZin.




Jak zminéno dfive, mechanické vibrato se aktivuje odnimatelnou ovladaci
pakou, pfipevnénou k vibratu uchytnym mechanizmem. Principielng musi tento
uchytny mechanizmus spliiovat tii zakladni podminky: jednak umoZziiovat snadné
arychlé uchyceni i odejmuti ovladaci paky, dale v uchyceném stavu umoZiiovat
vurCitém rozsahu zménu svémé sily uchyceni ovladaci paky k uchytnému
mechanizmu, akonené musi zajisfovat minimaini vili ovladaci paky
v uchyceném stavu, aby paka ,neviklala“, coZ by pfi hie vadilo. Existuje fada
uchytnych mechanizmit, avSak nespliuji dlouhodobé abeze zbytku zmingné
podminky. Jeden znejspolehlivéj§ich pfedstavuje U S. patent 4.852.448,
vyndlezce J. R. Hennessey. Tento dchytny mechanizmus je sice funkéné
bezchybny, ale pfi odejmuti ovladaci paky je tieba v disledku jeji konstrukce
zaroveti odejmout i ptevle¢nou upinaci matici s podlozkou, které ziistanou volné
viset na odeymuté ovladaci pace, coZ je ponékud nepraktické a technicky
neelegantni.

Jak je dale znamo odbornikim v oboru i hudebnikiim, pii kazdé vyméné
strun na nastroji s mechanickym vibratem je tfeba zdkladni polohu vibrata vzdy
znovu peclivé nastavit a sefidit, coZ je nepfijemnd a zdlouhava prace, spocivajici
v postupném opétovném dolad’ovani jednotlivych strun néstroje za soucasného
regulovani protitahu zminéného pruzného elementu (vyvazovacich pruzin),
pfi¢emz tato prace vyzaduje klid, cas, anejlépe iurdité pomocné piipravky.
Podobnym, o néco mensim problémem, je i vyména jednotlivych strun &i jedné
struny, zalezi na tloust’ce a tvrdosti struny. Diéle se pHi urdité technice hry pomoci
prsti (nikoliv vibratem) extrémné napinaji nékteré struny (glisanda, tzv.
vytahovani strun apod.), éimz se momentilng vychyli vibrato ze své zakladni
polohy anasledné zplisobi nedefinovatelné momentalni rozladéni zbyvajicich
strun, coZ pii hie vadi. Podobny problém nastava i pii dalSi technice hry, pfi niz
hudebnik tlumi zvuk strun pfiloZzenim ruky pfimo na kobylku - tedy na
mechanické vibrato, tim opét dojde k jeho mirnému vychyleni ze zakladni polohy
a naslednému momentainimu rozladéni viech strun nastroje. Koneéné nejhor$im
ptipadem je (bohuzel ¢asté) prasknuti struny (nebo vice strun) pii produkei, tim
se vibrato nedefinovateln€ vychyli ze své zakladni polohy (porusi se rovnovaha)
a nasledné zpiisobi nedefinovatelné rozladéni zbyvajicich strun, takZe nastroj je
momentalné dale nepouzitelny. Doposud jedinym spolehlivym fe$enim uvedenych
problémil je pouziti nastroje bez mechanického vibrata, s tzv. pevnou kobylkou
a strunnikem.

Existuje fada patentil, v nichz vynalezci fesi uvedené problémy, pficemz
snahou v3ech je docilit, aby mechanické vibrato ve své zékladni poloze mélo
vlastnosti zminéné pevné kobylky a strunniku, pfi€emz by zaroveii bylo kdykoli
okamzit¢ aktivovateln¢ jakmile hudebnik sihne na ovladaci paku vibrata,




zanechanou pfedtim v libovolné poloze, tedy bez odjistovani né&jakych
pfidavnych aretaénich prvkd ¢1 bez nutnosti zanechavat ovladaci paku vibrata
vnéjaké aretaCni poloze apod. Pfikladem niznych patentovanych konstrukci
mohou byt U.S. patenty 4.555.970, 4.638.711, 4.688.461, 4.674.389, 4.697.493,
4.724.737,4.763.555, 4.903.568 a 4.882.967 (nebo jeho evropska verze EP 0338
523 A2). VSechny tyto patenty predstavuji budto piidavna fixaéni ¢i aretaéni
zafizeni, kterymi lze vyradit vibrato ¢aste¢né nebo aplné z Einnosti, anebo vice &i
méné pruzny ,doraz“, ktery je vzdy pii hfe citit a v hor$im piipadé i slySet,
pii¢emZ oboyi pi1 hie vadi, a kromé& toho 7adna 7 téchto patentovanych konstrukcei
nefesi diive zminéné problémy vSechny soucasné a beze zbytku.

Lze tedy konstatovat, Ze doposud nebyl vynalezen takovy mechanicky
systém vibrata, ktery by pfi aktivovani pouhym pohybem ovladaci pakou vibrata
(bez nutnosti manipulace s ovladaci pakou nebo s jakymkoli dal§im prvkem)
umoznil dokonale plynuly prichod zakladni polohou vibrata pii jeho aktivaci
a zarovefi pfi pouhém uvolnéni (t). puSténi z ruky) ovladaci paky wvibrata
automaticky a dokonale spolehlivé aretoval vibrato v jeho zakladni poloze tak,
aby se za jakychkoli okolnosti chovalo vtéto poloze jako pevna kobylka
a strunnik,

Podstata vynalezu.

Tento vynalez predstavuje mechanické vibrato s automatickou aretaci své
zakladni polohy feSené tak, Ze jedinym prvkem, plné ovladajicim funkci vibrata,
je - dle béznych zvyklosti - pouze ovladaci péka vibrata. Automaticka aretace
zdkladni polohy vibrata pracuje tak, Ze pokud hudebnik béhem hry na nastroj
nesahne na ovladaci paku vibrata, zachovava vibrato svoji (piesné definovanou)
zakladni polohu a chovd se v ni jako pevna (nepohybliva) souéast nastroje, tj. tak,
jako by nastroj neobsahoval vibréto, ale pevnou kobylku a strunnik, takZe struny
nastroje udrzuji ladéni a chovaji se, jako by byly uchyceny pevné pifimo do téla
nastroje. Jakmile hudebnik uchopi ovladaci paku a aktivuje vibrato, automaticka
aretace s¢ okamZité nehlu¢né a ,necititelng” (minéno v mechanickém smyslu)
uvolni avibrato reaguje tak, jak je zvykem, tj. jako by Zzadnou aretaci
neobsahovalo. Kdykoli potom béhem hry hudebnik ovladaci paku vibrata pusti
(1j. piestane vibrato aktivovat), vrati se vibrato do své zakladni polohy a je v ni
ihned opét zajiSténo automatickou aretaci. Ovladaci paku vibrata piitom miize
hudebnik kdykoli zanechat v libovolné pracovni &i provozni poloze, na mz je
zvykly, protoZze to nemd Zadny vliv na funkci automatické aretace zakladni
polohy vibrata. Aktivaci 1 deaktivaci vibrata lze libovolng dlouho opakovat,




pficemz automaticka aretace zakladni polohy vibrata je nastavena a sefizena uz
pii vyrobé nastroje a nevyzaduje zadné dalsi sefizovani béhem provozu nastroje.

Podstatnou sou¢asti tohoto mechanického vibrata s automatickou aretaci
své zakladni polohy je specielné tvarovana areta¢ni kulisa (geometrické sestrojeni
jejiho tvaru bude presné specifikovano dale), excentricky a otoéné uchycena
prostiednictvim podpimého ramu nebo pfimo v téle nastroje, kterd je kluzné a
oto¢né usazena ve specielni aretaéni konzole ve tvaru pismene ,,U", pii¢emz tato
aretaCni konzola je pevné piichycena k zakladni desce kyvného vibrata tak, ze
rovina otaceni aretacni kulisy je kolma vii€i povrchu zékladni desky wibrata.
Podstata funkce mechanického vibrata s automatickou aretaci své zakladni
polohy podle tohoto vynalezu spoéiva jednak ve tvaru aretacni kulisy, jednak ve
zpusobu jejiho usazeni a otaCeni v aretacni konzole, dale ve zpisobu uchyceni
aretaéni kulisy a aretacni konzoly, a kone¢né v tom, Ze ovladaci paka u tohoto
vibrata nepohybuje pifimo zakladni deskou vibrata, jak je bézné zvykem u
kyvnych vibrat, ale pohybuje aretaéni kulisou v aretaéni konzole a teprve jejim
prostiednictvim zakladni deskou vibrata (feceno strojafskou terminologii, jde o
tzv. nepiimy pohon).

Piedmétem podle tohoto vynalezu jsou tvar, funkce a uchyceni aretacni
kulisy a aretacni konzoly a dale zpisob ovladani vibrata prostfednictvim aretacni
kulisy a aretaéni konzoly. Zminéné geometrické sestrojeni tvaru aretaéni kulisy je
dano tfemi kruznicemi o stejnych polomeérech, vzajemné se protinajicimi tak, Ze
obvod kazdé z nich prochazi stiedy dvou zbyvajicich, takze stfed kazdé z nich
lezi vpriseiku obvodi dvou zbyvajicich. Zminény tvar aretaéni kulisy je
trojahelnikovita ¢ast plochy, spolena véem tfem kruznicim a ohrani¢ena jejich
obvody mezi jejich stfedy. Tento tvar je obvykle nazyvan rovnostranny
obloukovy trojihelnik. Je-li tento rovnostranny obloukovy trojuhelnik dale
umistén mezi dvé rovnobézky, jejichz vzajemnd vzdalenost je rovna poloméru
zminénych kruzmic, pak se kazdé z téchto rovnob€zek pfi jakémkoli pootoCeni
vzdy vjednom bod¢ dotyka; jinymi slovy tyto dv€ rovnobézky jsou
permanentnimi te¢nami tohoto rovnostranného obloukového trojuhelnika, ktery se
mezi nimi zaroveii mize volné otacet. Pro spravnou funkci v tomto vynalezu musi
byt osa otaCeni tohoto rovnostranného obloukového trojihelnika - tedy areta¢ni
kulisy - umisténa na spojnici dvou jeho vrcholli, nejlépe v priseéiku této spojnice
s kolmici, spusténou na ni ztfettho vrcholu, pficemz pfipadné umisténi osy
otateni na spojnici mimo zminény priiseCik zavisi na konkrétnich pozadavcich na
vibrato. Dvé rovnobézné te¢ny predstavuji ramena dfive zminéné aretacni
konzoly ve tvaru pismene ,,U“, v niZ je aretacni kulisa otoéné a kluzné usazena,
piiCemz tato ramena leZi v rovin€ otaceni aretacni kulisy. Jak zminéno dfive,
aretatni  kulisa je otoné uchycena prostiednictvim podpirného ramu nebo
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piimo v téle nastroje a aretatni konzola je pevné prichycena k zakladni
desce vibrata, ktera je kyvné uchycena také prostfednictvim podpiirného ramu
nebo piimo v téle nastroje, pficemz osa kyvu zakladni desky vibrata mize byt
rovnobéZna sosou otadeni areta¢ni kulisy, ale neni sni totorni. Vziajemna
vzdalenost téchto dvou os zavisi na konkrétnich poZadavcich na vibrato na daném
nastroji. Je-li aretaéni kulisa v aretaéni konzole natofena tak, Ze spojnice dvou
vrcholii aretaéni kulisy, protinajici osu otaeni aretaéni kulisy, je kolma viéi
ramenum aretacni konzoly, pak touto areta¢ni konzolou a tudiZ i zakladni deskou
vibrata nelze v Zadném pfipadé pohnout jinak, neZ pootoéenim aretaéni kulisy.
Prave tento stav je vyuzit pro aretaci zakladni polohy vibrata.

Jak zminéno dfive, ovladaci paka vibrita podle tohoto vynalezu
nepohybuje zakladni deskou vibrata ptimo, jak je tomu u dosud b&mych kyvnych
vibrat, ale prostfednictvim aretacni kulisy, kterou v urgitych mezich pomoci
vhodného pievodu (pakového, ozubenym pievodem apod.) otaéi. Ovladaci paka
vibrata je prostfednictvim svého tchytného mechanizmu upevnéna ve specielni
ovladaci konzole, kterd je kyvné uchycena do dfive zminéného podptirného ramu
nebo pfimo do t€la nastroje, pfidem? osa kyvu této ovladaci konzoly je
rovnobézna s osou kyvu zékladni desky vibrata a miZe s ni byt i totozna (zaleZi
opét na konkrétnich poZadavcich na vibrato na daném nastroji). V ovladaci
konzole je dale vytvoren, kolmo viigi ose jejiho kywvu, slepy valcovity otvor, do
néhoZ je usazen tichytny mechanizmus ovladaci paky vibrata, coZ bude popsano
dale.

Jak bude odbornikim v oboru ziejmé z pfedchoziho textu, ma-li aretaéni
kulisa plnit funkci automatické aretace zékladni polohy vibrata, musi byt n&jakym
vratnym nebo vyvaZovacim pruZnym elementem (pruzinami, torzni tyéi,
umisténou v ose otaceni aretacni kulisy nebo v ose kyvu ovladaci konzoly apod.)
udrZovana ve dfive definovaném stavu, kdy spojnice jejich dvou vrchold,
protinajici osu jejiho otaceni, je kolma vidi ramenim aretaéni konzoly. S takto
nastavenou a vratnym pruznym elementem udrZovanou areta¢ni kulisou je potom
vibrato usazeno do své zakladni polohy v nastroji.

Jak je dale zndmo odbomikim v oboru, kyvné vibrato ma na hornim
povrchu své zakladni desky uchyceny jednim koncem struny ndastroje (jak
zminéno diive, vibrato plni zaroven funkci kobylky a strunniku ndstroje), jejichz
tah je vyvazovan protitahem zpravidla pruzin, uchycenych obvykle
prostrednictvim néjaké konzoly na spodnim povrchu této zakladni desky. Stejné
je tomu u mechanického vibrata podle tohoto vynalezu: na spodnim povrchu
zakladni desky vibrata je pevné pfichycena vyvaZovaci konzola, k jejiz spodni
Casti jsou uchyceny vyvazovaci pruziny. Na rozdil od vsech dosavadnich kyvnych
vibrat, jak zminéno dfive, jakdkoli manipulace se strunami i s vyvaZovacimi




pruzinami na mechanickém vibratu podle tohoto vynélezu je velmi jednoducha:
nezavisle na po¢tu pravé napnutych ¢i povolenych strun na nastroji, nezavisle na
napnutych ¢i povolenych vyvazovacich pruZinach, pfipadné i beze strun &
vyvazovacich pruZin, stadi ovladaci pakou vibrata nastavit toto vibrato do jeho
zakladni polohy, kde uZz dale drzi diky automatické aretaci samo. Pak lze
natdhnout a naladit struny (nebo strunu) nastroje a napnout pouhym odhadem
vyvazovaci pruziny, dale je tfeba zkusmo pohnout ovladaci pdkou jednim nebo
druhym smérem a podle toho, kam se vibrato vyklopi (tj. pfevazi-li tah strun nebo
vyvazovacich pruzin), sefizuji, tj. povoluji nebo napinaji se vyvazovaci pruziny
tak dlouho, az si wvibrato ,vklouzne“ do své zékladni polohy, tim je prace
skoncena. Praskne-li béhem hry na nastroj struna ( nebo struny) a vibrato je pravé
aktivovano, staci opét vratit ho ovladaci pakou do jeho zakladni polohy, kde vz
dale drzi samo a v niz zbyvajici struny udrzuji ladéni, a na nastroj je moZzné (byt
nouzové) dokonéit hru. Praskne-li béhem hry struna (nebo struny) pfi
neaktivovaném vibratu, neni tfeba upravovat nic.

Poslednim pfedmétem podle tohoto vynalezu je Uchytny mechanizmus
ovladaci paky vibrata. Jak zminéno dfive, uchytny mechanizmus ovladaci paky
musi umoziiovat jednak snadné a rychlé uchyceni i odejmuti ovladaci paky, dale
v uréitém rozsahu zménu svémé sily uchyceni ovladaci paky, a koneén¢ musi
zajistit co nejmensi (nejlépe zadnou) vili uchycené ovladaci paky v uchytném
mechanizmu. Pro mechanické vibrato podle tohoto vynalezu je dillezity zeyjména
posledni pozadavek, nebot, jak vyplyva zpredchoziho popisu, pi1 urcitych
situacich (prasknuti struny pfi hie, vyména vSech strun apod.) je tfeba ovladaci
pakou rychle a pfesné nastavit vibrato do jeho zakladni polohy.

Uchytny mechanizmus ovladaci paky vibrata podle tohoto vynalezu spliiuje
beze zbytku viechny uvedené poZadavky a to zejména tim, Ze na rozdil ode
vSech doposud znamych konstrukci uchycuje ovladaci paku zaroven ve trech
mistech, sou¢asné ovladanych jedinym prvkem. Podstatnou soucasti ichytného
mechanizmu ovladaci paky vibrata podle tohoto vynalezu jsou tii valcovité
ukosové krouzky o stejném vnitinim 1 vnéj§im priméru, axialné na sob€ usazené
ve slepém valcovitém otvoru, vytvofeném, jak zminéno dfive, v ovladaci konzole,
kolmo wii¢i ose jejtho kywvu, do nichz se jednim svym (upinacim) koncem zasouva
ovladaci pdka vibrata, pfiCemz zminény valcovity otvor je opatfen na svém
otevieném (hornim) konci vnitfnim zavitem, do n€hoZ se nasroubovava upinaci
matice s axidlnim otvorem pro ovladaci paku vibrata. Zminéné tfi dkosove
krouzky tvofi klinovou sestavu a to tak, ze dva krajni ukosové krouzky maji
vnéjSi ¢ela rovnd a vnitini Cela klinovité zeSikmena, zatimco prostfedni ukosovy
krouzek ma odpovidajicim zplisobem zeSikmena obé Cela. Sestava téchto tfi
ukosovych krouzki ma pii bokorysném pohledu tvar vzajemné se dopliyjicich



klini. Jak bude zfejmé odbornikim v oboru, pii axialnim tlaku aplikovaném na
rovna Cela dvou krajnich tkosovych krouzki se budou vSechny tfi tkosové
krouzky vzajemné vytlacovat do stran, takZe zasune-li se do nich ovladaci paka
vibrdta, bude tato ve tfech mistech uchycena co do pevnosti adekvatné
aphkovanému axidlnimu tlaku. Toho je docileno tak, Ze upinaci matice,
naSroubovana do vmitiniho z4vitu na konci valcovitého otvoru, pfi utahovani
stladuje sestavu tfi ukosovych krouzki proti dnu valcovitého otvoru. Upinaci
matice je tudiz jedinym ovladacim prvkem tuchytného mechanizmu ovladaci paky
vibrata, jak je obvykl€ i u jinych konstrukci. Dno vilcovitého ofvoru miize byt
pfipadné opatfeno osazenim nebo prichozim otvorem pro upinaci konec ovladaci
paky, zaleZi opét na konkrétnich poZadavcich na vibrato, pfitemZ na funkci
uchytného mechanizmu to nic neméni. Funk&ni podminkou tohoto uchytného
mechanizmu ovladaci paky vibrata je, Ze vnitini primér ikosovych krouzki musi
byt 0 néco vetsi nez prumér upinaciho konce ovladaci paky vibrata a zaroveii
vnitini primér valcovitého otvoru musi byt o néco vétsi nez soudet vngjiiho
priméru ukosovych krouzkil a zvolené vile mezi jejich wnitinim primérem a
primérem upinaciho konce ovladaci paky vibrata.

Piehled obrazku na vykresech.

Mechanické vibrato s automatickou aretaci své zakladni polohy podle
tohoto vyndlezu bude bliZe vysvétleno pomoci vykresti, na nichz znazorituji:
obr. 1. geometrické sestrojeni tvaru rovnostranného obloukového trojithelnika, tj.
aretadni kulisy a osy jejiho otaceni,
obr. 2: bokorysné kinematické schema sestavy aretaéni kulisy a aretaéni konzoly
se zakladni deskou vibrata,
obr. 3: narysny pohled na vibrato,
obr. 4: pidorysny pohled na vibrato,
obr. 5: bokorysny pohled na aretaéni konzolu s aretaéni kulisou,
obr. 6: bokorysny pohled na ovlddaci konzolu s ichytnym mechnizmem ovladaci
paky vibrata,
obr. 7. bokorysny pohled na uchytny mechanizmus ovladaci paky vibrata,
obr. 8: celkovy pohled na vibrato.

Priklad provedeni vynalezu.

Mechanické vibrato s automatickou aretaci své zakladni polohy podle
tohoto vynalezu obsahuje podpimy rdm 3, v némz jsou vzijemné rovnob&iné a
kolmo vii€i napnutym strundm nastroje 2 uchyceny torzni ty¢ 4 a htidel kulisy 5,
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pficemz podplimy ram 3 je pevné uchycen v téle hudebniho nastroje 1. Torzni ty¢
4 je na jednom konci uchycena oto¢né v kuliCkovém loZisku 6b a na druhém
konci je pevné zakotvena prostiednictvim upevilovaciho Sroubu 16 do
podpirného ramu 3 a hiidel kulisy 5 je uchycen ob&ma konci otoéné
v kulickovych loziskach 6¢. Mechanické vibrato dale obsahuje plochou zakladni
desku 7 s dekorativnim krytem nad ovladaci konzolou 17, v némz je otvor pro
volny prichod upinaci matice 24, pfi¢emZ zadkladni deska 7 je kyvné (oto¢n€)
uchycena prostiednictvim kulickovych loZisek 6a na torzni ty¢i 4, plnici zde
pouze funkci osy. K zdkladni desce 7 jsou pevné piipojeny z boku aretani
konzola 8 a zespod vyvazovaci konzola 9, kniz jsou vjeji spodni Casti
piichyceny vyvaZovaci pruziny 10, zakotvené druhym koncem do drzaku pruzin
11, ktery je napinacim $roubem 12 sefiditelné uchycen do téla hudebniho nastroje
1. Vyvazovaci pruziny 10 stouzi pro vyvaZeni tahu strun nastroje 2, uchycenych
na homnim povrchu zdkladni desky 7 wvibrita. Aretacni konzola 8 (ve tvaru
pismene ,,U) ma na vmtinich stranich svych ramen vytvoreny zaoblené drazky
14, vnichz se kluzné pohybuje aretacni kulisa 13, ktera md odpovidajicim
zpisobem zaoblené hrany. V aretaéni konzole 8 je dale vytvofen podélny otvor
15, jimZ voln€ prochazi hfidel kulisy 5. Aretani kulisa 13 ma tvar
rovnostranného obloukového trojihelnika, jehoz osa otafeni je umisténa do
pruseciku spojnice jeho dvou vrcholii s kolmici, spusténou na tuto spojnici
z tietiho vrcholu, tedy excentricky. Osu otaceni aretacni kulisy 13 tvofi hfidel
kulisy 5, na némzZ jsou piipevnény jednak aretacni kulisa 13 a jednak ozubené
kolo 19. K torzni ty¢i 4 k jejimu oto¢ng (prostiednictvim kuli¢kového loziska 6b)
uchycenému konci je pomoci zaji$t'ovaciho $roubu 18 pevné piichycena jednim
koncem ovladaci konzola 17, ktera ma na protilehlém konci vytvofeno ozubené
rameno 20, tvofici ozubeny pifevod s ozubenym kolem 19. Torzni ty¢ 4 zde plni
funkct pruzného vratného e¢lementu, ktery udrzuje ovladaci konzolu 17 a
prostiednictvim ozubeného prevodu 1 aretaéni kulisu 13 v pfesné definované
poloze, kdy spojnice osy otdceni a dvou protilehlych vrcholu aretaéni kulisy 13 je
kolma vii¢i ramentim areta¢ni konzoly 8. V ovladaci konzole 17 je dale vytvoien
slepy valcovity otvor 22, situovany kolmo wiiéi torzni ty€i 4, s vnitinim zavitem
21 na svém otevieném konci. Ve vélcovitém otvoru 22 jsou volné, axtalné na
sob€, usazeny tfi ukosové krouzky 23, tvofici sestavu vzajemné se dopliyicich
klind a do vnitiniho zdvitu 21 valcovitého otvoru 22 je naSroubovana upinaci
matice 24, pfi jejimz utahovani jsou ukosové krouzky 23 axidlné stlatovany
uvniti valcovitého otvoru 22 proti jeho dnu, ¢imZ se ukosové krouzky 23
vzijemné vyosi (rozestoupi) v mezich, danych vnitinim primérem valcovitého
otvoru 22. Upinaci matice 24 je opatfena axidlnim otvorem, jehoZ prumér je spolu



s vmtinimi priméry tkosovych krouzkii 23 zvolen tak, aby se do né&j relativng
volné dala zasunout svym upinacim koncem ovlidaci paka 25 vibrata. Zasunuty
upinaci konec ovladaci paky 25 je utahovanim upinaci matice 24 v uréitych
mezich regulovatelné sviran rozestupujicimi se ikosovymi krouzky 23.
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PATENTOVE NAROKY

1. Mechanické wvibrato s automatickou aretaci své zékladni polohy, tvofené
plochou zakladni deskou (7), kyvné uchycenou prostfednictvim kuligkovych
lozisek (6a) a torzni tyée (4) do podpirného ramu (3), pevné uchyceného
v téle hudebniho nastroje (1), k jejimuz hornimu povrchu jsou uchyceny struny
nastroje (2) a k jejimuz spodnimu povrchu je pfipevnéna vyvazovaci konzola
(9) svespod piichycenymi vyvazovacimi pruzinami (10), vyvazujicimi tah
strun nastroje (2), vyznadujici se tim, Ze kzakladni desce (7)
je pevné piipojena aretaéni konzola (8), vniZz je ototné a kluzné usazena
aretacni kulisa (13), ktera je excentricky upevnéna na hiideli kulisy (5), otoéng
uchyceném prostiednictvim kuli¢kovych lozisek (6¢) do podpirného ramu (3),
a na jednom konce torzni tyce (4) je pomoci zajistovaciho Sroubu (18) pevné
piichycena ovladaci konzola (17), kniz je prostfednictvim tichytného
mechanizmu pfichycena odnimatelna ovladaci paka (25).

2. Mechanické vibrato podle naroku 1., vyznadéujici se tim, Ze
torzni ty¢ (4) je uchycena do podpiirného ramu (3) kolmo viiéi strundm néstroje
(2) pticemz jeji konec s pevné piichycenou ovladaci konzolou (17) je uchycen
oto¢n€ prostfednictvim kuli¢kového loZiska (6b) a jeji druhy konec je uchycen
pevne€ pomoci upeviiovaciho $roubu (16).

3. Mechanické vibrato podle naroku 1., vyznadujici se tim, Ze
aretaCni konzola (8) ma tvar pismene ,,U a ma na vnitinich stranach svych
ramen vytvofeny zaoblené drazky (14), jednu v kazdém ramenu, do nichz je
otofn¢ a kluzné usazena aretatni kulisa (13), kterd je situovana kolmo vidi
povrchu zakladni desky (7).
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4. Mechanické vibrato podle naroki1.a3.,, vyznadujici se tim, Ze
aretaéni kulisa (13) ma tvar rovnostranného obloukového trojuhelnika, jehoz
osa otaceni prochdzi spojnici jeho dvou vrcholl a je tvofena hfidelem kulisy
(5), na kterém je dile axidlng pfipevnéné ozubené kolo (19), pficemz hiidel
kulisy (5) je situovany rovnob&Zzné s povrchem zakladni desky (7).

5. Mechanické vibrato podle naroki 1.,2.a4., vyznacdujici se tim,
z ¢ na ovladaci konzole (17) je vytvofeno ozubené rameno (20), tvofici
ozubeny pfevod s ozubenym kolem (19), a Ze na ovladaci konzole (17) je
vytvofen uchytny mechanizmus ovladaci paky (25), tvofeny vacovitycm
otvorem (22), v némZ jsou usazeny kosové krouzky (23), a valcovity otvor
(22) je opatien vnitinim zavitem (21), v némz je naSroubovana upinaci matice
(24).
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