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一种米乳全自动磨浆设备

(57)摘要

本实用新型提供一种米乳全自动磨浆设备，

涉及米乳生产领域，包括研磨仓，研磨仓上部设

有进料口，研磨仓内设有移动研磨盘和旋转研磨

盘，旋转研磨盘与旋转驱动件连接，旋转驱动件

设在研磨仓上，所述移动研磨盘与平移机构连

接，平移机构设置在研磨仓外部，平移机构包括

罩壳、平移电机、丝杆、移动块及连接杆。该磨浆

设备可以通过平移移动研磨盘，从而使进料口的

物料充分落入移动研磨盘与旋转研磨盘之间，避

免进料口的物料堵塞，在研磨时，通过移动移动

研磨盘从而对移动研磨盘与旋转研磨盘之间的

间隙进行调节，从而根据研磨的不同阶段而调节

两者之间的间隙，使两者之间的物料受到的挤压

力增大，进而提高研磨后的米乳的颗粒的细腻

度。
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1.一种米乳全自动磨浆设备，包括研磨仓，其特征在于：研磨仓上部设有进料口，研磨

仓内设有移动研磨盘和旋转研磨盘，旋转研磨盘与旋转驱动件连接，旋转驱动件设在研磨

仓上，所述移动研磨盘与平移机构连接，平移机构设置在研磨仓外部，平移机构包括罩壳、

平移电机、丝杆、移动块及连接杆，罩壳设在研磨仓外部且罩壳与研磨仓连接，罩壳内通过

电机架设有平移电机，平移电机与丝杆的一端连接，丝杆的另一端通过轴承与研磨仓外壁

连接，丝杆与移动块通过螺纹连接，移动块与连接杆的一端连接，连接杆的另一端插入研磨

仓内与移动研磨盘连接，连接杆与研磨仓壁通过密封件接触。

2.根据权利要求1所述的米乳全自动磨浆设备，其特征在于：所述密封件为密封圈。

3.根据权利要求1所述的米乳全自动磨浆设备，其特征在于：所述罩壳与转动机构连

接，转动机构设在机座上。

4.根据权利要求3所述的米乳全自动磨浆设备，其特征在于：所述转动机构包括转动电

机及导向机构，转动电机通过电机架固定在机座上，转动电机的输出轴与罩壳固定连接，罩

壳通过导向机构与机座连接。

5.根据权利要求4所述的米乳全自动磨浆设备，其特征在于：所述导向机构包括导向

槽、导向珠及安装槽，安装槽安装在机座上，安装槽内嵌有导向珠，导向珠与导向槽连接且

两者为滑动连接，导向槽环绕在罩壳外壁上，罩壳为圆柱形。

6.根据权利要求1所述的米乳全自动磨浆设备，其特征在于：所述研磨仓与机座不接

触。

7.根据权利要求1所述的米乳全自动磨浆设备，其特征在于：所述移动研磨盘与旋转研

磨盘上均具有倾斜端。

8.根据权利要求1所述的米乳全自动磨浆设备，其特征在于：所述旋转驱动件为旋转电

机，旋转电机使用电机架固定在研磨仓上。

9.根据权利要求1所述的米乳全自动磨浆设备，其特征在于：所述进料口上设有密封

盖，密封盖与进料口密封连接。
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一种米乳全自动磨浆设备

技术领域

[0001] 本实用新型涉及米乳生产领域，特别是涉及一种米乳全自动磨浆设备。

背景技术

[0002] 传统的米乳，是指将煮熟的米饭和水放在榨汁机中搅拌，得到像牛奶一样粘稠的

液体，被称之为米乳，传统米乳不适合初添加辅食的宝宝，由于初添加辅食的宝宝的肠胃功

能发育不完善，很容易出现胀气、腹泻、消化不良等消化问题。因此，需要研发专用于生产婴

幼儿食用米乳的磨浆设备，从而使生产的米乳的分子量更小，更加细腻，冲调后可为乳汁状

的米乳。现有的磨浆设备在磨浆时容易出现进料口堵塞、磨浆不充分，磨浆后的米乳颗粒大

小不均等现象，针对上述现有技术存在的问题，亟需研发一款米乳全自动磨浆设备。

实用新型内容

[0003] 为解决上述问题，本实用新型采用如下技术方案：一种米乳全自动磨浆设备，包括

研磨仓，研磨仓上部设有进料口，研磨仓内设有移动研磨盘和旋转研磨盘，旋转研磨盘与旋

转驱动件连接，旋转驱动件设在研磨仓上，所述移动研磨盘与平移机构连接，平移机构设置

在研磨仓外部，平移机构包括罩壳、平移电机、丝杆、移动块及连接杆，罩壳设在研磨仓外部

且罩壳与研磨仓连接，罩壳内通过电机架设有平移电机，平移电机与丝杆的一端连接，丝杆

的另一端通过轴承与研磨仓外壁连接，丝杆与移动块通过螺纹连接，移动块与连接杆的一

端连接，连接杆的另一端插入研磨仓内与移动研磨盘连接，连接杆与研磨仓壁通过密封件

接触。

[0004] 优选的，所述密封件为密封圈。

[0005] 优选的，所述罩壳与转动机构连接，转动机构设在机座上。

[0006] 优选的，所述转动机构包括转动电机及导向机构，转动电机通过电机架固定在机

座上，转动电机的输出轴与罩壳固定连接，罩壳通过导向机构与机座连接。

[0007] 优选的，所述导向机构包括导向槽、导向珠及安装槽，安装槽安装在机座上，安装

槽内嵌有导向珠，导向珠与导向槽连接且两者为滑动连接，导向槽环绕在罩壳外壁上，罩壳

为圆柱形。

[0008] 优选的，所述研磨仓与机座不接触。

[0009] 优选的，所述移动研磨盘与旋转研磨盘上均具有倾斜端。

[0010] 优选的，所述旋转驱动件为旋转电机，旋转电机使用电机架固定在研磨仓上。

[0011] 优选的，所述进料口上设有密封盖，密封盖与进料口密封连接。

[0012] 本实用新型的有益效果为：该磨浆设备可以通过平移移动研磨盘，从而使进料口

的物料充分落入移动研磨盘与旋转研磨盘之间，避免进料口的物料堵塞，此外，在研磨时，

通过移动移动研磨盘从而对移动研磨盘与旋转研磨盘之间的间隙进行调节，从而使两者之

间的物料受到的挤压力增大，进而提高研磨后的米乳的颗粒的细腻度，满足婴幼儿对米乳

的要求。另外，该装置通过旋转罩壳和研磨仓，从而使物料进一步混合，进一步提高米乳的
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细腻度，在需要出料时通过倾斜研磨仓，从而将研磨仓内的物料倒出。

附图说明

[0013] 附图对本实用新型作进一步说明，但附图中的实施例不构成对本实用新型的任何

限制。

[0014] 图1为本实用新型的结构示意图。

具体实施方式

[0015] 以下将结合本实用新型实施例的附图，对本实用新型的技术方案做进一步描述，

本实用新型不仅限于以下具体实施方式。需要说明的是，在不冲突的情况下，本实用新型中

的实施例及实施例中的特征可以相互组合。

[0016] 如图1所示，一种米乳全自动磨浆设备，包括研磨仓15，研磨仓15优选为圆柱体形，

研磨仓15顶部设有进料口，为了避免在制备米乳的过程中研磨仓15内进入灰尘而影响米乳

的品质，在进料口上设有密封盖1，通过密封盖1对研磨仓15进行密封，密封盖1一端可以通

过转动铰接件固定在研磨仓15上，密封盖1的另一端可以设有锁具，通过锁具将密封盖1与

研磨仓15固定在一起，此外，密封盖1与研磨仓15之间设有密封圈，避免研磨仓15内的米乳

喷溅出去或者泄露出去，研磨仓15内设有移动研磨盘13和旋转研磨盘14，移动研磨盘13与

旋转研磨盘14的位置相对应，旋转研磨盘14与旋转驱动件连接，旋转驱动件设在研磨仓15

上，通过旋转驱动件驱动旋转研磨盘14的转动，旋转研磨盘14转动时对其与移动研磨盘13

之间的物料进行研磨，所述移动研磨盘13与平移机构连接，平移机构设置在研磨仓15外部，

通过平移机构带动移动研磨盘13平移，从而调节移动研磨盘13与旋转研磨盘14之间的间

隙，平移机构包括罩壳12、平移电机6、丝杆3、移动块5及连接杆4，罩壳12设在研磨仓15外部

且罩壳12与研磨仓15连接，罩壳12内通过电机架设有平移电机6，平移电机6与丝杆3的一端

连接，丝杆3的另一端通过轴承与研磨仓15外壁连接，丝杆3与移动块5通过螺纹连接，移动

块5与连接杆4的一端连接，连接杆4的另一端插入研磨仓15内与移动研磨盘13连接，连接杆

4与研磨仓15壁通过密封件接触。在需要进行研磨时，首先打开密封盖1，将需要研磨的原料

通过进料口加入研磨仓15内，此时，启动平移电机6，平移电机6带动丝杆3转动，丝杆3带动

移动块5沿丝杆3平移并通过连接杆4带动移动研磨盘13向旋转研磨盘14方向靠近或远离，

从而根据研磨要求调节移动研磨盘13的位置，当移动研磨盘13与旋转研磨盘14的位置调节

好后，启动旋转驱动件，通过旋转驱动件驱动旋转研磨盘14转动，从而实现对移动研磨盘13

与旋转研磨盘14之间的物料进行研磨，当移动研磨盘13和旋转研磨盘14之间的物料研磨破

碎后，为了进一步提高米乳的细腻度，使移动研磨盘13与旋转研磨盘14之间的距离缩小，此

时，两者之间的米乳颗粒之间的间隙缩小，在研磨时，米乳颗粒之间发生相互摩擦，进一步

磨细，增加米乳的细腻度。

[0017] 所述密封件为密封圈。

[0018] 所述罩壳12与转动机构连接，转动机构设在机座8上。

[0019] 所述转动机构包括转动电机7及导向机构，转动电机7通过电机架固定在机座8上，

转动电机7的输出轴与罩壳12固定连接，罩壳12通过导向机构与机座8连接。

[0020] 所述导向机构包括导向槽9、导向珠10及安装槽11，安装槽11安装在机座8上，安装
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槽11内嵌有导向珠10，导向珠10与导向槽9连接且两者为滑动连接，导向槽9环绕在罩壳12

外壁上，罩壳12为圆柱形。导向机构在罩壳12转动时可以起到导向的作用同时避免罩壳12

转动时发生晃动等现象。

[0021] 转动机构中的转动电机7可以带动罩壳12转动，在罩壳12转动时，带动研磨仓15转

动，研磨仓15转动时，研磨仓15内的物料可以相互混合，从而避免在研磨时出现研磨后的米

乳中颗粒粗细不同。同时当需要将研磨仓15内的物料倾倒出来时，通过转动机构带动研磨

仓15倾斜，打开密封盖1，从而将研磨仓15内的物料倾倒出来。

[0022] 所述研磨仓15与机座8不接触。

[0023] 所述移动研磨盘13与旋转研磨盘14上均具有倾斜端2。设置倾斜端2是为了对进料

口进入研磨仓15内的物料进行导向。

[0024] 所述旋转驱动件为旋转电机16，旋转电机16使用电机架固定在研磨仓15上。

[0025] 所述进料口上设有密封盖1，密封盖1与进料口密封连接。

[0026] 该磨浆设备可以通过平移移动研磨盘13，从而使进料口的物料充分落入移动研磨

盘13与旋转研磨盘14之间，避免进料口的物料堵塞，此外，在研磨时，通过移动移动研磨盘

13从而对移动研磨盘13与旋转研磨盘14之间的间隙进行调节，从而根据研磨的不同阶段而

调节两者之间的间隙，使两者之间的物料受到的挤压力增大，进而提高研磨后的米乳的颗

粒的细腻度，满足婴幼儿对米乳的要求。另外，该装置通过旋转罩壳12和研磨仓15，从而使

研磨仓15内的物料进一步混合，进一步提高米乳的细腻度，在需要出料时通过倾斜研磨仓

15，从而将研磨仓15内的物料倒出。

[0027] 综上所述，上述实施方式并非是本实用新型的限制性实施方式，凡本领域的技术

人员在本实用新型的实质内容的基础上所进行的修饰或者等效变形，均在本实用新型的技

术范畴。
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图1
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