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OZET

KOPRU, ViYADUK VE BINALARDA INTIHAR GIRISIMLERINi VE KAZAYA BAGLI DUSUSLERI
ENGELLEME SISTEMI

Bulus, nehir, yikselti gibi engellerin Gzerinden gegis imkani sadlayan kopri, viyadik ve
bina gibi yapilarda, bu yapilarin Uzerinden atlanmasi eylemi ile gerceklestirilen serbest
duslis sonucu o6lumle sonuglanabilen intihar girisimlerini ve kazaya bagl disusleri
engelleyici ve yine ayni yapilarda gergeklesen bakim-onarim calismalarinda dismeye
karsi yiksek guvenlik unsuru olarak kullanilabilen, otomatik veya manuel S.A.F.E.
(SUICIDE AND FALL ESTOP), képri, viyadik ve binalarda intihar girisimlerini ve kazaya

bagh dususleri gerekli bolgelere hareket ederek engelleme sistemi ile ilgilidir.

SEKIL-1
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ISTEMLER

Bulug; kopru, viyadik ve binalarda intihar girisimlerini ve kazaya bagldugusleri
engelleme sistemi (1) olup 6zelligi; en az bir ray sistemi (11), en az bir kabin (15),
en az bir yakalama mekanizmas(12), bir otomasyon sistemi (13) ve/veya bir

uzaktan kumanda icermesi ile karakterize edilmesidir.

istem 1 ‘e gére ray sistemi (11) olup ézelligi; Képrii, viyadiik ve binalarda intihar
girisimlerini ve kazaya bagll dususleri engelleme sistemi (1) kurulumu yapllan bina,
kopru veya viyaduklerde gibi yapl(larin oturdugu duzleme paralel olacak sekilde ve
bahsedilen bina, kdpri veya viyadiklerin yan veya alln ylzlerine monte edilmis ray
ve/veya raylar icermesidir.

istem 1 veya 2 'ye gbre ray sistemi( 11) olup 6zelligi; yakalama mekanizmasn((12)
tagima ozelligine sahip olmas(dIr.

istem 1 ‘e gore yakalama mekanizmas(1(12) olup 6zelligi; mukavemetli ve esnek
malzemeden Uretilmis ag iceren i¢ hazne igermesidir.

istem 1 veya 4 ‘e gére yakalama mekanizmas(l(12) olup 6zelli§i; otomasyon
sisteminden ve/veya kumanda uzerinden komut alarak hareketi saglayan servo

motor icermesidir.

Istem 1, 4 veya 5 ‘e gére yakalama mekanizmas((12) olup 6zelligi; bir radyo allc's[]

icermesidir.

Istem 1, 4, 5 veya 6 ‘ya gére yakalama mekanizmas (12) olup 6zelligi; bahsedilen

agn etrafinl gcevreleyen metal profiller icermesidir.

istem 1, 4, 5, 6 veya 7 ‘ye gore yakalama mekanizmas/ (12) olup 6zelligi; bahsedilen
metal profiller etrafindan, uzaktan kumanda (14) ya da otomasyon sistemi (13)

tarafindan gonderilen bir radyo sinyali ile kapanma 6zellidi icermesidir.

istem 1 ‘e gore otomasyon sistemi (13) olup 6zelligi; Kdpri, viyadiik ve binalarda
intihar girisimlerini ve kazaya bagl_ldususleri engelleme sistemi (1) tarafindan
korunan bodlgede herhangi bir intihar eylemi olasl§nllalglayan sensorler (13.2)

velveya kameralar (13.1) icermesidir.
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10-istem 1 ‘e gdre képri, viyadik ve binalarda intihar girisimlerini ve kazaya bagll
dususleri engelleme sistemi (1) olup 6zelligi ; bahsedilen otomasyon sistemi (13)
haricinde istege bagl lolarak  yakalama mekanizmasinin (12) ray sistemi (11)

uzerindeki hareketinin kontrol edilmesini saglayan kumanda igcermesidir.

11-Istem 1 ‘e gore uzaktan kabin (15) olup dzelligi; yakalama mekanizmas/(12)
galigmadigl zamanlarda g¢evre sartlarina kars koruma ve sarj etme ozelligine sahip

olmasdr.

12-Istem 1 veya 11'e gore kabin (15) olup 6zelligi; yakalama mekanizmas!|(12)
tarafindan koruma altina allnan bireyin guvenlik gorevlileri tarafindan allnmasn(’

saglayacak bir kapak icermesidir.
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TARIFNAME

KOPRU, ViYADUK VE BINALARDA INTIHAR GIRISIMLERINi VE KAZAYA BAGLI DUSUSLERI
ENGELLEME SISTEMI

Teknik Alan

Bulus, nehir, yukselti gibi engellerin Gizerinden gegis imkani saglayan koépri, viyadik ve
bina gibi yapilarda, bu yapilarin Gzerinden atlanmasi eylemi ile gergeklestirilen serbest
diustus sonucu oOlumle sonuglanabilen intihar girisimlerini ve kazaya bagh dususleri
engelleyici, ve yine ayni yapilarda gergeklesen bakim-onarim galigmalarinda dismeye
kargi yuksek guvenlik unsuru olarak kullanilabilen, otomatik veya manuel S.A.F.E.
(SUICIDE AND FALL ESTOP), koprt, viyadiuk ve binalarda intihar girisimlerini ve kazaya

bagl dususleri gerekli bolgelere hareket ederek engelleme sistemi ile ilgilidir.

Bulusun daha belirgin olarak amaci, kopri, viyadik ve bina gibi yiksek yapilarda,
bireylerin serbest dusis ile gergeklestirmek istedikleri intihar eylemini ya da kaza ile digsme
eylemi sirasinda otomatik olarak algilayabilen ve eylemi engelleme iglemini gerekli yere
hareket ederek giderek gerceklestirdikten sonra ilgili glivenlik gorevlileri tarafindan intihar
eylemi gerceklestiren bireyin glvenligi saglanana kadar bireyin yeni bir intihar girigimi
yapmasini engelleyen ve guvenli bir noktaya tasiyan S.A.F.E. (SUICIDE AND FALL
ESTOP), koprii, viyadik ve binalarda intihar girisimlerini ve kazaya bagh dususleri
engelleme sistemi ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu

Kopri, bina veya viyadik gibi yapilarda intihar girigsimini énlemek adina bazi yapi ve
mekanizmalar gelistirilmis olsa da bunlar sinirli 6zelliklere sahiptirler. Ornegin bu yapilarda
sinirlara yerlestirilen sabit korkuluk yapilari belirli bir ylikseklige kadar yapiimakta ve birey
tarafindan, bireyin fiziksel sartlar el verdigince asilabilmektedir. Ayni sekilde, sabit korkuluk
Uzerinde yapilacak dikenli tel, kesici levhalar gibi énlemler de kisinin kararlihgina bagl
olarak asgilabilerek kisinin intihar eylemini gerceklestirmesine engel olamamaktadir. Ayrica

oldukga yuksek maliyet ve agir iscilik ile uygulanmaktadirlar.
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Kopri bina veya viyaduklerde bakim onarim c¢alismalari sirasinda, calisan iscilerin
guvenlikleri mevcut sistemler ile tam olarak saglanamamaktadir. Bu amagcla kullanilan

giyilebilir giysiler calisma sartlarini da zorlagtiriimaktadir.

WO02016137058 (A1) dosyasinda bir inthar engelleme mekanizmasinda bahsedilse de
bahsedilen mekanizma sadece kopru ve viyaduklerde kullanilabilmekle birlikte, bu
yapilardaki korkuluklar Gzerine konumlandirimis ve tamamen burada isleyen sabit bir
mekanizmadan bahsetmektedir. Korkuluk UGzerinde tirmanilmasini zorlastirici sabit bir

sistem uygulamasi gortulmektedir.

Mevcut sistemler incelendiginde genel itibariyle korkuluklar Gzerinde maliyetli ve karmasik
sabit sistemlerin uygulandigi tirmanma yada atlamayi zorlastirict unsurlarin kullanildigi

gorulmuastar.

Mevcut sistemlerin bir diger olumsuziugu, kullanilan malzemelerin maliyeti yaninda ozellikle
koprulerin yuk etkisini artirmalaridir. Kopruler uzerindeki riuzgar etkisinin dnemsenmesi
gereken etkisi, uygulamadaki guvenlik unsurlarinin daha secici olunmasina neden
olmaktadir. Koprilerin bu hassasiyeti agir hantal givenlik unsurlarinin kullaniimasini
kisitlamaktadir. Ornegin belirli bir yiikseklikten fazlasi adirlik etkisi ve riizgar faktorii g6z
onlune alindiginda koprinin dinamiklerine ters etki olusturabilmekte, ayni zamanda estetik
anlamda goruntd kirliligini beraberinde getirmektedir. Bu nedenle daha sistematik etkili, az

maliyetli ve uygulanabilir sistemlere ihtiya¢g duyulmaktadir.

Sonug olarak, mevcut sistemler ile 6zellikle yapi dinamiklerini etkilemeden ayni zamanda
intihar egiliminde olan ve psikolojik olarak karar vermis bireylerin engellenmesi cok
mumkUin olmayip, guvenlik kuvvetlerine zaman kazandirici, atlamayi geciktirici etkileri

bulunmakta ve yluksek maliyetler ile uygulanabilmektedirler.
Bulusun Amaci ve Kisa Agiklamasi

Teknigin bilinen durumundan yola ¢ikarak bulusun amaci, koprl, bina ve viyaduk gibi
yuksekligi fazla olan yapilarda, kisilerin kazaya bagli olarak( 6érnegin: kayma, korkuluklardan
asilma vs) ya da intihar girisimi ile gerceklestirecegi disme eylemini otomatik ya da manuel
olarak hareketli yapisiyla engelleyen ve glvenli bir noktaya tagiyan ve yine ayni yapilarda

gerceklesen bakim-onarim c¢alismalarinda dismeye karsi yuksek glvenlik unsuru olarak
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kullanilacak S.A.F.E. (SUICIDE AND FALL ESTOP), koprt, viyadik ve binalarda intihar

girigsimlerini ve kazaya bagh dususleri engelleme sistemini ortaya koymaktir.

Bulugsun bir diger amaci, intihar girisimini gerceklestiren ya da kaza ile dusen bireyin,
disme eylemi engellendikten sonra ilgili guvenlik birimleri gelinceye kadar kisi tarafindan
gerceklestirilebilecek baska bir intihar girisimini veya yeniden dusmesini engelleyerek Kigiyi
glvenli bir noktaya tagsiyan S.A.F.E. (SUICIDE AND FALL ESTOP), kopru, viyadik ve
binalarda intihar girisimlerini ve kazaya bagli dususleri engelleme sistemini ortaya

koymaktir.

Bulusun bir diger amaci , sistemin ¢alismasinda insan faktorind ortadan kaldirirken, yapi
dinamiklerine minimum etki olusturulmasini ortaya koymaktir.

bulusun diger bir amaci, uygulama ve c¢alisma maliyetlerini minimize edilmesini ortaya

koymaktir.

SEKILLERIN AGIKLAMASI

Sekil 1 'de bulus konusu sistem temel pargalari temsili olarak verilmistir

sekil-2 ‘de bulus konusu sistemin uygulandigi bir kdpri uygulama &rneg@i temsili olarak
verilmistir.

sekil-3 ‘de kapama mekanizmasi ve ray sistemi temsili gorinuma verilmistir

sekil-4 * de otomasyon sistemi parcalari ifade edilmistir.

REFERANS NUMARALARININ ACIKLAMASI

1. Képru, viyaduk ve binalarda intihar girisimlerini ve kazaya bagli dususleri engelleme

sistemi (Bundan sonra kisaca SAFE sistemi olarak adlandirilacaktir)
11. Ray sistemi

12. Yakalama mekanizmasi

13. Otomasyon sistemi

13.1.Kamera

13.2.Sensor
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14.Kumanda
15. Kahin
BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI

Gunumuzde kullanilan kopru, viyaduk gibi yuksek yapilar ve yuksek binalarda guvenlik
onem arz etmektedir. Bu gibi yapilarda, yapim asamasinin belli asamalarinda ve yapim
sonrasi guvenligi saglayan, intihar girisimlerini onleyen , girisimde bulunan kiginin guvenli
bir noktaya tasinarak kontrol altina alinmasini saglayan SAFE sistemi (1) sisteminin ortaya

konmasi amaglanmistir.

SAFE sistemi (1) bina, kopru ve viyadik gibi yiksek yapilarin glvenliginin saglanmak
istendigi bolgeler igin secgilen ve duslsun olasi ve veya intihar edilmek igin segilebilecek
oldugu bdlgelerine yerlestirilerek bu bdlgelerde olasi digsme durumlarini risk ihtiva eden

bolgeye hareket ederek onlemeyi amaglamaktadir.

Binalarin yapimi ve/veya yapim sonrasi bakim onarim c¢aligsmalari sirasinda isgilerin
guvenligin ve intihar girisimlerini dnleyen , girisimde bulunan kiginin guvenli bir noktaya
tasinarak kontrol altina alinmasini saglayan insan faktoéri olmadan otomatik ve/veya

kumanda vasitasi ile manuel olarak devreye alinabilen bir sistemdir.

Bu baglamda, bulus konusu SAFE sistemi (1), glivenlidi alinmak istenen yapinin zeminine
paralel sekilde bina, kdpru veya viyadugun tum yan veya alt ylzeyine uygulanmis bir ray
sistemi (11), bahsedilen ray sistemi (11) UGzerinde, igerdigi servo-motorlar sayesinde planli
hareket edebilen yakalama mekanizmasi (12), takip bdlgesindeki hareketliligi algilayan
ve bahsedilen yakalama mekanizmasini (12) ray sistemi (11) Uzerinde uygun konuma

gelmesini saglayan bir otomasyon sistemi (13) icermektedir.

Bir diger uygulamada istege bagli olarak bilingli sekilde yakalama mekanizmasini (12) ray
sitemi (11) Uzerinde hareket ettirerek istenilen konuma getiriilmesini saglayan kumanda

(14) icermektedir.

Ray sistemi (11) , yakalama mekanizmasinin (12) kumada (14) vasitasiyla verilen komuta
gore ve/veya otomasyon sistemi (13) Uzerinden alinan koordinat noktasina ilerlemesini

saglamaktadir.
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Ray sisteminin (11) teknik 6zelligi uygulama alanina bagh olarak kapali devre bigiminde,
uygulanacak yapinin uzunluguna bagl olarak uygulanmaktadir. Burada kasit ray, yapi yan
veya alt ylizeyine sonsuz halde bir ray sistemi (11) olarak uygulanabildidi gibi yapinin
uzunlugu g6z onune alinarak belirlenen koordinatlara en kisa surede ulagsmasini ortaya

koyacak sekilde daha fazla sayida uygulanabilmektedir.

Sekil-2 de temsili verilen bir kdprintin uzunlugu olgu alinarak kopri uzunlugu 2 es parcaya
bolunerek sag ve soldan baslamak uzere iki ayri ray sistemi (11) konumlandirilabilmekte,
her iki yanda ayri ayri bulunan 2 yakalama mekanizmasina (12) sahip tek ve sonsuz ray

sistemi (11) uygulanabilmektedir.
Yakalama mekanizmasinin (12) sayisina bagh olarak kabin (15) olusturulmaktadir.

Burada 6nemli olan konu ray sistemi (11) Uzerinde yakalama mekanizmasinin (12) en kisa
strede belirlenen koordinata ulastirimasidir. Bu nedenle ray sistemi (11) uygulanacak
yapinin oOlgulerine bagl olarak kesikli veya sonsuz halde tum yapi yan yuzeyine
uygulanabilmekte, Uzerinde ilerleyecek yakalama mekanizma (12) sayisi da yine bu

Olgllere bagh olarak hesaplanmaktadir.

Sekil 3'de gorulen yakalama mekanizmasi (12) bir ag, agin bagli oldugu acilip kapanan bir
mekanizma ve ray sisteminin (11) Uzerinde hareket etmesini saglayan servo-motor
icermektedir. Kapali halde iken, igindeki bireyin disari gikmasini engelleyecek ozelliktedir.

Sekil 1'de gorllen kabin (15), yakalama mekanizmasinin (12) bosta iken sarj olmasini
saglamakla beraber, kotu hava sartlan gibi olumsuz cevre kosullarindan korumaktadir.
Kabin (15) ayni zamanda yakalama mekanizmasi (12) tarafindan guvenligi saglanan bireyin
istege gore guvenlik birimleri tarafindan teslim alinmasi igin bir lokasyon ozelligi

gbstermektedir.

Sekil-4 ‘de entegre edildigi unsurlari ile temsili verilen otomasyon sistemi (13) tehlike halini
sensor (13.2) velveya kamera (13.1) sistemleri ile entegre halde belirlenen alanlari kontrol
altinda tutan yapidir. Ayni zamanda kumanda (14) ile de entegre haldedir.

Kendisine tanimlanan tim alani sensorler (13.2) ve benzeri algilama araclari ile aktif tutar,
tehlike yada intihar girisimi algiladigi halde kendisi ile entegre halde bulunan yakalama

mekanizmasini (12) koordinatlarini belirledigi alana ray sistemi (11) lizerinde sevk eder.
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Birden fazla yakalama mekanizmasi (12) konumlandiriidiyi halde, her yakalama

mekanizmasi (12) otomasyon sisteminde (13) belirli alanlara tanimlanmis durumdadir.

Otomasyon sistemi (13) tanimlanan tehlike alanina en yakin olan yakalama mekanizmasini

(12) en kisa surede sevk eder.

Sensorll (13.2) velveya kamerall (13.1) algilama sistemleri sistemin uygulanacagi yap!i
uzerinde tehlikeli tim alanlar igin hesaplamalar ile yerlestirilir ve ray sistemi (11) Uzerinde
belirlenen tum yakalama mekanizmasi (12) ile otomasyon sistemi (13) vasitasi ile

entegre hale getirilir.

Yakalama mekanizmasi/lan (12) ulasma suresine bagh olarak oncesinde harekete

gecmesini saglayacak mesafade konumlandiriimiglardir.

Yakalama mekanizmasinin (12) ekstrem givenlik amach veya yapi tadilati sirasinda
otomasyon sistemi (13) disinda kumanda (14) vasitasi ile istenilen koordinata

getirilebilmektedir.

Tehlike aninda konumlanmanin gergeklestigi noktada, yakalama mekanizmasinin (12)
acilmasi ile disme eyleminin gerceklesmesini engeller ve kapanarak bireyi kabine (15) ya
da guvenli bir noktaya ray sisteminin (11) Gzerinde ilerleyerek gotarur.

Yakalama mekanizmasi (12) i¢ haznesi sert ve kapall uygulanmasi halinde Kisinin
dismenin olusturdugu hiz ile i¢ hazneye dusmesi durumunda yaralanmalara neden
olabilecegi goz onune alinarak mukavemeti yuksek ve ayni zamanda esnek malzemeden

Ag seklinde olusturulmustur.

Bu hali ile dusen veya atlayan kisinin minimum zarar gormesi ortaya konmusg, ayrica
yakalanan kisinin intihar etmek icin atladigi ongoéruldigunden yeniden kendisine zarar

vermesini engelleyecek sekilde hapsedilerek tekrar denemesi engellenmektedir.
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