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(54)实用新型名称

一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟

机的智能炒菜机

(57)摘要

本实用新型公开了一种在检测到炒菜锅重

量增加后启动油烟机的智能炒菜机，包括柜体、

自动炒菜装置、油烟机；所述的柜体具有一个封

闭的工作空间；所述的自动炒菜装置设置在该工

作空间内；油烟机的进油烟口与工作空间连通，

油烟机的排油烟口与柜体外连通，油烟机固定设

置在柜体上；自动炒菜装置包括炒菜锅和炒菜锅

重量感应装置，所述的炒菜锅重量感应装置用于

感应炒菜锅的重量变化，还包括单片机，炒菜锅

重量感应装置与单片机连接，单片机与油烟机连

接，炒菜锅重量感应装置把检测到的重量变化信

息发送给单片机，再由单片机控制油烟机启动。
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1.一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机，其特征在于：包括柜体、

自动炒菜装置、油烟机；所述的柜体具有一个封闭的工作空间；所述的自动炒菜装置设置在

该工作空间内；油烟机的进油烟口与工作空间连通，油烟机的排油烟口与柜体外连通，油烟

机固定设置在柜体上；

自动炒菜装置包括炒菜锅和炒菜锅重量感应装置，所述的炒菜锅重量感应装置用于感

应炒菜锅的重量变化，还包括单片机，炒菜锅重量感应装置与单片机连接，单片机与油烟机

连接，炒菜锅重量感应装置把检测到的重量变化信息发送给单片机，再由单片机控制油烟

机启动。

2.根据权利要求1所述的一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机，

其特征在于：所述的炒菜锅重量感应装置包括圆环形的固定环，所述的固定环的内壁上设

有沿其轴向方向设置的导向槽，导向槽为在其轴向方向贯通导向槽的一侧设置，所述的炒

菜锅的外壁上设有与所述的导向槽滑动连接的导向杆，导向槽在固定环轴向开口的一侧设

有封盖，导向杆与导向槽的底部之间设有弹簧，弹簧与导向槽的底部之间设有称重传感器，

所述的称重传感器与单片机连接。

3.根据权利要求2所述的一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机，

其特征在于：所述的称重传感器与A/D转换器连接，A/D转换器与数据采集器连接，数据采集

器与单片机连接，单片机与油烟机的控制器连接。

4.根据权利要求2或3所述的一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜

机，其特征在于：所述的自动炒菜装置的下方设有清洗槽，清洗槽为朝上开口设置，所述的

清洗槽的底部设有喷淋组件，所述的喷淋组件可向上进行喷水冲洗操作。

5.根据权利要求4所述的一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机，

其特征在于：还包括垃圾处理器，所述的垃圾处理器设置在清洗槽的下侧，垃圾处理器连接

在清洗槽底部的出污口处，所述的垃圾处理器可对食物垃圾进行粉碎后排入下水道。

6.根据权利要求5所述的一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机，

其特征在于：所述的自动炒菜装置还包括炒菜锅驱动装置，所述的炒菜锅驱动装置包括锅

具摇杆、翻转驱动电机、减速器、直线滑轨和丝杠传动电机，锅具摇杆的一端可拆卸地固定

安装在固定环上，另一端与减速器的输出端传动连接，减速器的输入端与翻转驱动电机的

输出轴传动相连，减速器的底部设置有直线滑台，直线滑台的下方设置有直线滑轨，直线滑

轨上转动安装有丝杠，直线滑台与丝杠配合连接，直线滑轨的端部安装有丝杠传动电机，丝

杠传动电机的输出轴与丝杠的端部传动连接。

7.根据权利要求6所述的一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机，

其特征在于：所述的单片机通过延时开关与油烟机连接。
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一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及厨电设备技术领域，具体涉及一种在检测到炒菜锅重量增加后启

动油烟机的智能炒菜机。

背景技术

[0002] 炒菜机是一种用于炒菜的自动化设备，能完成自动化的炒菜工作，目前的炒菜机

多为开放式设置，虽然配置有吸油烟机，但是油烟还是会存在逸散，而且目前的油烟机多为

手动控制式，需要人为进行操控才能开始工作，使用不是很方便，智能化程度不高，传统手

动控制的厨电设备，已经难以满足日益增长的生活使用需求。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒

菜机，该炒菜机为封闭式设置，可防止油烟的逸散，并能在检测到炒菜锅重量增加后智能启

动油烟机进行排油烟工作。

[0004] 一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机，包括柜体、自动炒菜

装置、油烟机；所述的柜体具有一个封闭的工作空间；所述的自动炒菜装置设置在该工作空

间内；油烟机的进油烟口与工作空间连通，油烟机的排油烟口与柜体外连通，油烟机固定设

置在柜体上；

[0005] 自动炒菜装置包括炒菜锅和炒菜锅重量感应装置，所述的炒菜锅重量感应装置用

于感应炒菜锅的重量变化，还包括单片机，炒菜锅重量感应装置与单片机连接，单片机与油

烟机连接，炒菜锅重量感应装置把检测到的重量变化信息发送给单片机，再由单片机控制

油烟机启动。

[0006] 本实用新型还进一步设置为，所述的炒菜锅重量感应装置包括圆环形的固定环，

所述的固定环的内壁上设有沿其轴向方向设置的导向槽，导向槽为在其轴向方向贯通导向

槽的一侧设置，所述的炒菜锅的外壁上设有与所述的导向槽滑动连接的导向杆，导向槽在

固定环轴向开口的一侧设有封盖，导向杆与导向槽的底部之间设有弹簧，弹簧与导向槽的

底部之间设有称重传感器，所述的称重传感器与单片机连接。

[0007] 本实用新型还进一步设置为，所述的称重传感器与A/D转换器连接，A/D转换器与

数据采集器连接，数据采集器与单片机连接，单片机与油烟机的控制器连接。

[0008] 通过采用上述技术方案，把称重传感器检测到的炒菜锅重量增加信息传输给单片

机，再通过单片机来控制油烟机工作，其中会涉及到把模拟信号转换为数字信号的转换电

路，及数据采集电路，其都为现有技术中为大众所公知的常规的电路技术，故不在本申请做

详细的记载描述。

[0009] 本实用新型还进一步设置为，所述的自动炒菜装置的下方设有清洗槽，清洗槽为

朝上开口设置，所述的清洗槽的底部设有喷淋组件，所述的喷淋组件可向上进行喷水冲洗

操作。
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[0010] 通过采用上述技术方案，喷淋组件可向上进行喷水清洗作业，使柜体及柜体内的

设施能得到水冲洗，且冲洗后的污水又流回清洗槽，再经过清洗槽排出，采用上述方案，使

得封闭的柜体便于清洗，同时清洗槽上还可以设置开启窗口，来方便人们的操作。

[0011] 本实用新型还进一步设置为，还包括垃圾处理器，所述的垃圾处理器设置在清洗

槽的下侧，垃圾处理器连接在清洗槽底部的出污口处，所述的垃圾处理器可对食物垃圾进

行粉碎后排入下水道。

[0012] 通过采用上述技术方案，清洗后产生的油污废屑可通过垃圾处理器进行处理，垃

圾处理器能对废屑进行粉碎处理，这样进过垃圾处理器处理后废屑就可以直接的向下水道

排放，不需在经过过滤等处理，而不会造成堵塞。

[0013] 本实用新型还进一步设置为，所述的自动炒菜装置还包括炒菜锅驱动装置，所述

的炒菜锅驱动装置包括锅具摇杆、翻转驱动电机、减速器、直线滑轨和丝杠传动电机，锅具

摇杆的一端可拆卸地固定安装在固定环上，另一端与减速器的输出端传动连接，减速器的

输入端与翻转驱动电机的输出轴传动相连，减速器的底部设置有直线滑台，直线滑台的下

方设置有直线滑轨，直线滑轨上转动安装有丝杠，直线滑台与丝杠配合连接，直线滑轨的端

部安装有丝杠传动电机，丝杠传动电机的输出轴与丝杠的端部传动连接。

[0014] 通过采用上述技术方案，炒菜锅驱动装置，炒菜时，翻转驱动电机驱动锅具摇杆正

反转并跟丝杠传动电机联动，实现摇锅动作达到颠菜的目的，使得菜品翻炒更加均匀，口味

更佳，炒菜锅移位时，通过电机驱动丝杠转动，炒菜锅在移动过程中更加平稳，可有效地防

止菜品洒出。

[0015] 本实用新型还进一步设置为，所述的单片机通过延时开关与油烟机连接。

[0016] 通过采用上述技术方案，延时开关能起到延时启动油烟机的作用，可以根据需要

自行设置多少秒后启动油烟机。

附图说明

[0017] 图1为本实用新型的结构示意图；

[0018] 图2为本实用新型炒菜锅重量感应装置的结构示意图；

[0019] 图3为本实用新型自动炒菜装置的结构示意图；

[0020] 图4为本实用新型自动炒菜装置的结构示意图。

具体实施方式

[0021] 下面结合附图和实施例，对本实用新型的具体实施方式作进一步详细描述。以下

实施例用于说明本实用新型，但不用来限制本实用新型的范围。

[0022] 以下参考图1至图4对本实用新型进行说明。

[0023] 一种在检测到炒菜锅重量增加后启动油烟机的智能炒菜机，包括柜体631、自动炒

菜装置666、油烟机632；所述的柜体631具有一个封闭的工作空间；所述的自动炒菜装置设

置在该工作空间内；油烟机632的进油烟口与工作空间连通，油烟机632的排油烟口与柜体

631外连通，油烟机632固定设置在柜体631上；

[0024] 自动炒菜装置包括炒菜锅2031和炒菜锅重量感应装置，所述的炒菜锅重量感应装

置用于感应炒菜锅2031的重量变化，还包括单片机，炒菜锅重量感应装置与单片机连接，单

说　明　书 2/4 页

4

CN 209826237 U

4



片机与油烟机632连接，炒菜锅重量感应装置把检测到的重量变化信息发送给单片机，再由

单片机控制油烟机632启动。

[0025] 在炒菜时，都要向炒菜锅内加油、加水、加各种配菜等，伴随着各种东西的加入，则

开始炒菜的工作，炒菜只要一开始就会产生油烟、水汽，就需要启动油烟机进行排油烟工

作，所以在炒菜锅重量感应装置感应到炒菜锅的重量增加时，就向启动油烟机进行排油烟

工作。

[0026] 其中，所述的炒菜锅重量感应装置包括圆环形的固定环13，所述的固定环13的内

壁上设有沿其轴向方向设置的导向槽2034，导向槽2034为在其轴向方向贯通导向槽2034的

一侧设置，所述的炒菜锅的外壁上设有与所述的导向槽2034滑动连接的导向杆2035，导向

槽2034在固定环13轴向开口的一侧设有封盖2036，封盖2036用于阻止导向杆2035脱出导向

槽2034，导向杆2035与导向槽2034的底部之间设有弹簧2037，弹簧2037与导向槽2034的底

部之间设有承托片2038，承托片2038与导向槽2034的底部之间设有称重传感器2039，所述

的称重传感器2039与单片机连接。

[0027] 通过采用上述技术方案，炒菜锅靠导向杆与导向槽的配合，可使炒菜锅进行移动，

而炒菜锅的移动又受到弹簧的限制，正常情况下炒菜锅在弹簧的作用下处于固定位置，弹

簧下侧的重传感器测得固定的重力值，只要向炒菜锅内加入东西，炒菜锅就能通过弹簧对

重传感器发生作用，使重传感器测得的重量发生改变，并把该信息发送给单片机，从而通过

单片机来控制油烟机启动进行排油烟工作。

[0028] 其中，所述的称重传感器2039与A/D转换器连接，A/D转换器与数据采集器连接，数

据采集器与单片机连接，单片机与油烟机632的控制器连接。

[0029] 通过采用上述技术方案，把称重传感器2039检测到的炒菜锅重量增加信息传输给

单片机，再通过单片机来控制油烟机632工作，其中会涉及到把模拟信号转换为数字信号的

转换电路，及数据采集电路，其都为现有技术中为大众所公知的常规的电路技术，故不在本

申请做详细的记载描述。

[0030] 其中，所述的自动炒菜装置的下方设有清洗槽637，清洗槽637为朝上开口设置，所

述的清洗槽637的底部设有喷淋组件638，所述的喷淋组件638可向上进行喷水冲洗操作。

[0031] 喷淋组件具备水泵，通过水泵来进行喷水供水，如申请号为2016207441442中公开

的喷淋组件，可直接应用到本申请中来。

[0032] 通过采用上述技术方案，喷淋组件可向上进行喷水清洗作业，使柜体631及柜体

631内的设施能得到水冲洗，且冲洗后的污水又流回清洗槽，再经过清洗槽排出，采用上述

方案，使得封闭的柜体631便于清洗，同时清洗槽上还可以设置开启窗口，来方便人们的操

作。

[0033] 其中，还包括垃圾处理器639，所述的垃圾处理器639设置在清洗槽637的下侧，垃

圾处理器639连接在清洗槽637底部的出污口处，所述的垃圾处理器639可对食物垃圾进行

粉碎后排入下水道。

[0034] 垃圾处理器为现有技术中常用的垃圾处理器，如申请号为2016213177907中公开

的一种厨房垃圾处理器；如申请号为2012206481656中公开的食物垃圾处理器，均可直接应

用到本申请中来。

[0035] 通过采用上述技术方案，清洗后产生的油污废屑可通过垃圾处理器进行处理，垃
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圾处理器能对废屑进行粉碎处理，这样进过垃圾处理器处理后废屑就可以直接的向下水道

排放，不需在经过过滤等处理，而不会造成堵塞。

[0036] 其中，所述的自动炒菜装置还包括炒菜锅驱动装置，所述的炒菜锅驱动装置包括

锅具摇杆3、翻转驱动电机6、减速器7、直线滑轨9和丝杠传动电机10，锅具摇杆3的一端可拆

卸地固定安装在固定环13上，锅具摇杆3的另一端与减速器7的输出端传动连接，减速器7的

输入端与翻转驱动电机6的输出轴传动相连，减速器7的底部设置有直线滑台8，直线滑台8

的下方设置有直线滑轨9，直线滑轨9上转动安装有丝杠，直线滑台8与丝杠配合连接，直线

滑轨9的端部安装有丝杠传动电机10，丝杠传动电机的输出轴与丝杠的端部传动连接。

[0037] 炒菜锅驱动装置驱动炒菜锅实现360度翻转、移动、颠锅等动作。

[0038] 炒菜锅驱动装置驱动炒菜锅实现0至360度任意角度的翻转。

[0039] 炒菜锅驱动装置包括锅具摇杆3、翻转驱动电机6、减速器7、直线滑轨9和丝杠传动

电机10，锅具摇杆3的一端可拆卸地固定安装在固定环13上，具体的，固定环13上固定有四

方形球头2，锅具摇杆3的一端与四方形球头2配合固定，并通过锁紧件1锁紧，所述的锁紧件

1为蝶形螺母，锅具摇杆3的另一端与减速器7的输出端传动连接，所述的减速器7为涡轮蜗

杆减速机，减速器7的输入端与翻转驱动电机6的输出轴传动相连，减速器7的底部设置有直

线滑台8，直线滑台8的下方设置有直线滑轨9，直线滑轨9上转动安装有丝杠，直线滑台8与

丝杠配合连接，直线滑轨9的端部安装有丝杠传动电机10，丝杠传动电机10的输出轴与丝杠

的端部传动连接，所述的翻转驱动电机6和丝杠传动电机10均为步进电机。

[0040] 通过采用上述技术方案，炒菜锅驱动装置，炒菜时，翻转驱动电机驱动锅具摇杆正

反转并跟丝杠传动电机联动，实现摇锅动作达到颠菜的目的，使得菜品翻炒更加均匀，口味

更佳，炒菜锅移位时，通过电机驱动丝杠转动，炒菜锅在移动过程中更加平稳，可有效地防

止菜品洒出。

[0041] 其中，所述的单片机通过延时开关与油烟机连接。

[0042] 通过采用上述技术方案，延时开关能起到延时启动油烟机的作用，可以根据需要

自行设置多少秒后启动油烟机。

[0043] 以上所述仅是本实用新型的优选实施方式，应当指出，对于本技术领域的普通技

术人员来说，在不脱离本实用新型技术原理的前提下，还可以做出若干改进和变型，上述假

设的这些改进和变型也应视为本实用新型的保护范围。
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