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1

Vyndlez se tykd za¥fzenf k odebfrdn{ vzorkl a jejich prevdd&n{ k analyze v p¥fpadech,
kdy &asovy interval mezi dvéma po sob& jdoucimi odb&ry vzorkd je krat${ neZ doba pot¥ebnd
k analyze jednoho vzorku, p¥ifem¥ je t¥eba zadft s analyzou d¥fve, ne¥ je odebrdn vzorek
posledn! a odbér vzorkd se ddje v pravidelnych nebo nepravidelnych &asovych intervalech od
prvnfho do poslednfho vzorku postupn& bez pferuSen{ a analyza probfhd postupné v zdvislosti
na &asové délce analyzy jednotlivych vzorkd, ale i k odebirdni vzorkd a- jejich prev&déni
k analyze v t&ch p¥ipadech, kdy s analyzou vzorkd neni t¥eba za&ft v pritb&hu jejich odebird-
n{ nebo v p¥ipadech, kdy analyza jednoho vzorku trvi stejné, nebo je krat#f{ ne¥ interval me-
zi dvéma po sobé& jdoucimi odbdry vzorku.

P¥i odebfrdnf vzorkd p¥i kvantitativnf a kvalitativn{ analyze chemickych proces, p¥e~
dev&im zpfisobem plynové a kapalinové chromatografie, ale i pfi bé&Znych analyzdch sledujicich
vySetfovdn{ Casové zdvislosti zmén kvality a kvantity tekutin se dosud odebfral zvoleny po-
Cet vzorkd periodicky od prvnftho do poslednfho vzorku, p¥iem? analyza prvnfho vzorku byla
provddéna a% ndsledn& po skonleni odb&ru poslednfho vzorku. Tento zplisob zna&né& prodluiuje
celkovou pribé&¥nou dobu analyzy, zv14&t8 v p¥ipadech, kdy délka &asového intervalu mezi po
sob& jdoucimi odbdry vzorkd je sice krat$f, ale bli%f{ se &asu pot¥ebnému k analyze jednoho
vzorku. Je nevhodny rovné&#Z tehdy, kdy reakce probfh4, byt jen 34stedn&, d4le v uschovaném
vzorku nebo je vzorek s dasem jinék znehodnocovén.

Casové nezdvisly odb&r vzorkd a jejich pr¥evddén{ k analyze je zndm jen u kapalinové
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chromatografie, pfifemf za¥fzeni je velmi slo¥ité, a tedy i poruchové -a lze ho jen velmi t&%-
ko automatizovat. Je to zplscbeno tim, Ze ka%dy vzorek je pfesunovédn samostatné,

vy&e popsané nedostatky odstrafiuje zaffzenf{ podle vyn&lezu, které svého d&inku dosahuje
tfm, %e z&sobniky jsou navzdjem spolu pevn& spojeny, tj. jsou tvofeny vrtdnimi jedné pohyb-
1ivé souddsti, kterd je umist¥na mezi dvéma nepohyblivymi souddstmi obsahujfcimi p¥ivody a
odvody do a ze zdsobnikl. Nepohyblivé souddsti se p¥i tom stykajl s pohyblivou sou¥dstl ve
dvou tdsnicich plochdch, které jsou ¥dstmi dvou vzdjemn& rovnob&¥nych rovin. Vzddlenosti
jednotlivych zdsobnfkd od sebe jsou p¥i tom v¥dy stejné a spliiujf podminku, Ze jejich vzdé4-
lenost je celistvym podflem vzdédlenosti pfivodl, respektive odvodd. '

vV rotadnfm provedeni je toto zaffzeni uzpisobeno tak, ¥e zdsobniky jsou umist&ny na
roztedné krufnici se st¥edem na ose otd&eni, kterd je rovnob&¥nd s osami z&sobnfki. Zdsobni-~

ky jsou na této roztelné kru¥nici unfstény v pravidelnych vzddlenostech, jim¥ p¥isluBf st¥e-

(¢
dovy dhel, ktery je roven 360 , kde n je celé prirozené &islo s vyhodou sudé a rovné nejmé-

n& dvojndsobku nejv&tifho potfebného poftu uchovdvanych vzorkl. Pohyblivd souddst obsahujfct

z4sobnfky rotuje p¥i tom po p¥itrzfch, tj. jejf poloha je m&n&na skokem o uhel, ktery je néd-

360°

sobkem dhlu =

P¥{vody a odvody do a ze zdsobnikd jsou provedeny v nepohyblivych sou&dstech a le%{ na
rozteéné kru¥nici, kterd je shodnd s roztefnou kru¥nic{ z4sobnikd, a to proti sob&, tj. je-
jich vzdjemné poloze ndle#i st¥edovy tdhel 180°, pfi¥em% osy dvou dvojic pifvod - odvod leif
v dob& klidu pohyblivé sou&dsti proti osdm dvou 2z podtu n zisobnikd - vrtédni.

zminsnd vrtdn{ jsou tedy prichoz{ s jednfm vstupem a jednim vystupem. Souddst, kterd
rotuje je od souddsti, kterd stoji odd&lena dv¥ma. t&snicfmi plochami, které jsou mezikruho-
vou ¥4dstf dvou navzdjem rovnob&¥nych rovin, jejichZ vz4jemnd vzd4lenost je rovna délce vrté-
n{ pohyblivé souddsti. Zaffzen{ miZe byt provedeno ve dvou variantédch, a to tak, ¥e souddst
s vrtdnfmi - z4sobnfky se pohybuje - rotuje po p¥ftrzfch a p¥ivody a odvody stojf a naopak.
vz4jemnd poloha pohyblivé a nepohyblivych soutdstf v dob& klidu pohyblivé sou&dsti tak, aby
se shodovaly osy z4sobnfkd s osami dvojic p¥fvod - odvod je zaji¥téna aretaci.

Ob& varianty pohybu mohou byt realizovdny bud run&, nap¥fklad tak, ¥e rota&ni souldst
je spojena s pd¥kou, nebo bud p¥imo, nebo pfes ozubeny pfevod s runim kole¥kem. V tomto
p¥ipadd je nutnd mechanickd aretace polohy pE{vodt a odvodd proti zdsobnikdm - vrtdn{ v kli-
dové poloze pohyblivé sou¥dsti, napifklad pomoc{ pru%iny, kuli¥ky a n dilkd; nebo mechanic-
ky, nap¥iklad tak, %e je bud p¥imo, nebo pfes ozubeny pfevod spojena pohybujfici se sou¥dst
g krokovym elektromotorem, v tomto pEfpadg mechanickd aretace odpadé, protofe aretace je
souddst{ vnit¥nf konstrukce krokového motoru; nebo vypi{ndnim a iapinénim elektromotoru spo-
jeného s rotujici souddsti pfes klikovy mechanismus se zdpadkou s rohatkou nebo pfes maltézs-
k¥ mechanismus. V tomto p¥fpad& aretace rovn&% odpad4.

Mechanické pohony, tj. zapfndnf{ a vypindni elektromotoru, podet krokd krokového motoru, smér
otddenf, délka Zasového intervalu mezi dvéma pohyby je pf¥itom mo¥no automatizovat p¥ipojenim
programitoru a ¥fdit v zdvislosti na prib&hu analyzy.

Popsané za¥f{zenf k odebfrdni vzorkd a jejich pfevddén{ k analyze je podstatn& jednodus-

5f ne¥ jiné zndmé systémy. Za¥fzen{ rovn&i umo%fiuje zachovat dosud b&¥né odebirdni vzorkt,
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tj. nejd¥ive odebrat vZechhy vzorky, a teprve potom je p¥evdddt k analyze. Rovnd¥ realizuje
i odebfrdnf vzorkd tehdy, kdy &asovy interval mezi odb&ry dvou ndsledujfcich vzorkid je v&éts{
nebo roven dob& analyzy vzorku. Zdsobnfky jsou tvofeny tIim nejjednodu¥iim zpdsobem - vrtinfm
jediné souddsti, tedy majf{ jediny vstup a vystup, ktery umo¥Ruje p¥imy orfichod vzorkované te-
kutiny a tekutiny vyprazdnovac{ beze zm&ny sméru, prifezu a tvaru pri¥ezu, co¥ je dfile¥ité
pfedev¥im p¥i vyprazdriovdnf, kdy je po¥adovdn tak zvany pistovy charakter vyprazdfovdnf. Ode-
birdnf vzorkd se déje rovn&% idedlnim zplsobem - vyseknutim vzorku tekutiny z plynulého prou-
du pfesunem z mfsta pln&nf do mista uchovdnf.
Vyndlez rovn&% umoffiuje mechanizovat a automatizovat p¥estavovdni rota&nf souddsti po
pfitrzich se zdsobnfky tim nejjednodu$sim zpidsobem, krokovym motorem s programétorem volby
po&tu krokl. Timto zplsobem je zabezpe&ena poloha rotaini souddsti bez mechanické aretace
p¥esn& v ka%dé poloze z n moZnych. Za¥fzenf podle vyndlezu tedy nejenom zjednodufuje vlastni
zplisob odebfrdnf vzorkld, ale je i samo velmi jednoduché, a to v&etn& automatizace funkce.
SniZenim podtu souddstf a jejich jednoduchostf dochdzf rovn&% k velké spolehlivosti ce~
1ého za¥fzenf. Jednoduchy a rovinny tvar t&snicich ploch zaruduje jednoduchost v¢roby, dosa~
Zen{ vysoké jakosti povrchu t&snicich ploch a tfm moZnost pouZitf vysokych tlakd p¥i vnosném
p¥itlaku na t&sné&nych plochdch.
MoZnosti za¥fzeni podle vyndlezu lze ddle rozZf¥it zaFazenim dvoupolohového dvojcestného
kohoutu na strané p¥{vedu vyprazdfiovacf tekutiny, kde jedna cesta propojuje p¥ivod s odvodem
pfes zdsobnik, druhd, obtokem mimo n&j. Potom je mo%no odebirat vzorky v prib&hu pokusu na-
métkou, tj. p¥esunout k analyze nouze n&které vzorky, po jejich analyze a vyhodnoceni se vri-
tit k analyze vynechanych vzorkl nebo analyzu vynechanych vzorkd vibec neprovddét. Tento p¥{i-
pad miZ¥e nastat tehdy, kdyZ ¥id8f{ vzorkovdn{ vykazuje p¥i analyze jednozna&né zndmy pribéh
gasového sledu kvantity a kvality analyzovaného jevu, a v okamZiku, kdy dasovd zdvislost za-
¢ind mi{t nezndmy pribé&h nebo z jinych p¥i&in je pot¥ebné zjemnit body prib&hové kiivky.
Vyndlez zdroven nahrazuje ve funk&n& dokonalej3f podobé& zndmy dvoupolohovy Zesticestny
kohoﬁt pro plynovou a kapalinovou chromatografii, kde zdsobnfky - vrtdni nahrazujf{ tzv. ddv~
kovaci smydku, p¥ifemZ v tomto p¥ipadé jebsmyéek nejméng % a vnit¥nf ddvkovany objem smydky
je roven objemu vzorku.
P¥{kladnd proveden{ za¥fzenif podle’vynélezu jsou zobrazena na pfiloZenych vykresech, kde
zndzorhuje
obr. 1 schéma za¥fzenf, kde hlavn{ pohyb pohyblivé souddsti se zdsobniky je p¥imodary,
obr. 2 rovné&# schéma vyndlezu v p¥fipad&, kdy hlavni pohyb pohyblivé souddsti se zdsobniky je
rotadni,

obr. 3 ptfikladné provedeni zaffzenf{ v osovém Fezu ve variant& nehybnych p¥fivodd a odvod& a
s pohyblivymi z4sobnfky s ru&nim pohonem a s aretac{ a

obr. 4 dal¥f pifklad za¥fzenf podle vyndlezu v osovém ¥ezu s pohyblivymi z4sobniky s p¥{mym
pohonem krokovym motorem s p¥ipojenym dvojcestnym dvojpolohovym kohoutem, ktery je
kreslen schematicky.

Obr. 1 zndzorruje p¥fvod 1 zkoumané tekutiny, odvod 2 do odpadu, druhy p¥ivod 3 pro vy-

prazdnovaci tekutinu, nap¥ifklad inertni{ plyn, druhy odvod 4 pro vyprazdhnovac{f tekutinu, kte-
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rd proud{ sama nebo se vzorkem k analyze, napfiklad do kolony chromatografu, vlastn{ zdsob-
niky 5 a% 12, vytvofené nap¥iklad jako vrtdnf v pohyblivé souldsti 14, kterd se posouvd ve
smérech 8ipky 30 nebo zp&tné Sipky 31 mezi nepohyblivymi souddstmi 13 a 15. Mezi pohyblivou
soud4stf 14 a nepohyblivymi souddstmi 13 a 15 jsou t&snicf plochy 33 a 34.

vV nakreslené poloze zkoumand tekutina piochézi nepfetr#ité p¥ivodem 1, zdsobnfkem 5 do
odvodu 2 a tim do odpadu, zdroven vyprazdiujfc{ tekutina druhym yfiﬁodem 3 zésobnikem 9 a
druhym odvodem 4 k analdze. Odb&r vzorku se provede pfesunem pohyblivé sou¥dsti 14 mezi ne-
pohyblivymi souddstmi 13 a 15 o celistvy ndsobek vzddlenosti - roztede z4sobnikd ve sméru
§ipky 30 napifklad o jednu rozte&. V této poloze prochdzf zkoumand tekutina cestou p¥ivod 1,
z4sobnfk 12, odvod 2 a vyprazdiiovaci tekutina cestou druhy p¥{vod 3, zdsobnik 8, druhy odvod
4. vzorek je uzavien v zdsobnfku 5. P¥esun tohoto vzorku k analyze se d&je pFesunem pohybli-
vé souddsti 14 ve smdru Sipky 30 tak, aby z&sobnfk 5 obsahqjici vzorek, uzaviral cestu druhy
p¥f{vod 3, zdsobnfk 5, druhy odvod 4, &imZ dojde k Viplachu/vzorku k analyze.

Obr. 2 zndzorhuje provedeni vyndlezu, kdy z4sobniky 5 a¥ 12 v'podtu n = 8 jsou rozmisté-

ny na rozte¥né kruZnici 32 v pohyblivé souddsti 14 s rota&n{ osou 16. Na rozte&né kruZnici
360

jsou rozmistény v pravidelnich dhlovych vzd4lenostech se stfedovym thlem o = , v nakre-

sleném p¥ipadé g%g_ = 45°, Obr. 2 ukazuje schéma v pbhledu smérem rotalni osy ;g tak, jak by
se jevilo skute&né za¥fzenf v Fezu kolmém na rotadni osu 16. Zdsobniky 5 az 12 se jevi jako
kru¥nice, p¥fvody a odvody 1, 2, 3, 4 se promftaj{ do té&chto kruZnic, v nakreslend poloze 5 a
9, sm&r pohybu pohyblivé souddsti 14 jako sméry otd&enf ve smyslu Bipky 30 a zpétné Sipky 31.
z4sobnfky 5 a% 12 maj{ osy 21, které se promfitaj{ jako body.
V nakreslené poloze zkoumand tekutina prochdz{ cestou p¥fvodu 1, z4dsobnikem 5 a odvédem
2, vyprazdiiovaci tekutina cestou druhy p¥fvod 3, zdsobnik 9, druhy odvod 4. Pooto8i-1li se po~
hyblivd sougdst 14 o jednu rozte&, tedy o 45° sm&rem éipky 30, je odebrany vzorek uzavien
v zdsobnfku 5 na novém mistd a plni se zdsobnik 12, ktery propojil cestu pfivod 1, z4sobnik
12, odvod 2, zdrovell je pro vyprazdhovacl tekutinu propojena cesta druhy p¥ivod 3, zdsobnik
8, druhy odvod 4. Jestli¥e je t¥eba zalft ihned s analyzou, pfesune se zdsobnik 5 smérem Sip~-
ky 30 a¥ tak, aby vznikla cesta druhy p¥ivod 3, zdsobnik S, druhy odvod 4, tedy o 180°, v mis~
t& plnéni se zdroven propoj{ cesta p¥ivod 1, zdsobnik 9, odvod 2. Pro plnént dalsfho .zdsobni-~
ku 12 p¥esune se pohyblivd souldst 14 okolo osy 16 smérem zpdtné 3ipky 31 tak, aby vznikla
o _ 360°
n

cesta pfivod 1, zdsobntk 12, odvod 2, tedy o st¥edovy ihel 180 , v daném pfipadé ]

135°

Tim, %e potFfebny podet analyzovanych vzorkd pfi jednom m&feni je nejvyge roven polovin&
podtu zdsobnfkld n, je zaruéeno, Ye v p¥ipadech, kdy je nutno pohyblivou souddst 14 okoélt o
plnych 180° k vfplachu vzorku smérem ¥ipky 30, a potom zp&t smérem zp&tné Sipky 31 J plhfch
180° - éggg . tedy v daném p¥fpad& o 135°, k plné&n{ ndsledujfcfho z4sobniku, nedojde k tomu,
aby z&sobntky 5 a¥ 12, které ‘p¥i pohybu sm&rem Sipky 30 o 1802 pro&ly pod p¥fvodem 2, a tedy
byly napln&ny zkoumanou tekytinou v neZddoucim ¢asovém intervalu, v daném pripadé z4dsobniky
lg, 11, 10, 9, pfe¥ly, p¥i pohybu smérem Sipky 31 o 135°, pod druhy p¥ivod 3 a byly pfevede-
ny k analyze.

v p¥ipadech, kdy vice neZ jeden vzorek je odebrdn, ne¥ dojde k p¥esunu vzorku k jeho vy-
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prdzdnénf, je moZno vyuZit k pln&ni, a tedy vzorkovdn{ vice z&sobnikd, neZ by odpovidalo
o
360
n

poétu % ¢+ protoZe zp&tny pohyb sm&rem zp&tné Zipky 31 je krat¥{ ne¥ 180° -

V p¥{padech, kdy analyza bude krat3f ne% interval odbdru dvou ndsledujfcfch vzorkt, je
pofet moZnych odb&rd vzorkd p¥i jednom nepfetrZitém m&¥enf{ neomezeny; budoﬁ se stdle st¥ida-
vé opakovat pohyby - skoky smérem $ipky 30 o 180° se skoky - pohyby smérem zp&tné Sipky 31
olso°—3—r6;9c~>.

V p¥fpadech, kdy nebude zahdjenf analyzy Sasové v4zdno a interval jednéd analyzy bude
kratSf{ ne% interval odb&ru dvou po sob& ndsledujfcich vzorkd, je mo¥no vyu¥ft zplsobu, kdy
pohyblivd sou¥dst 14 se skokov& otd%{ smérem Zipky 30 pouze o 360%/n a k vyplachu dojde tepr-
ve tehdy, aZ prvnf vzorek dojde pod druhy pifvod 3. Po¥et mo¥nych odb&rt vzorkd je v tomto
pripadé rovn&Z neomezeny.

Na obr. 3 je zndzorn&n p¥fklad konkrétnfho konstruk&nfho provedenf vynidlezu, kde zaffze-
n{ je vyobrazeno v fezu osou otd8enf 16 pohyblivé souddsti 14 v mist& p¥fivodu 1 a odvodu 2,
druhého p¥fvodu 3 a druhého odvodu 4. Je zvolen znova pofet zdsobnfk n = 8 a poloha pohybli-
vé souldsti 14 odpovidajfci schématu na obr. 2, v Fezu jsou tedy zdsobniky 5 a 9. Pohyblivd
souddst 14 se otd&f kolem rota&ni osy 16 pomoci ru¥ni pi&ky 17, nepohyblivé souddsti 13 a 15
obsahuj{ p¥ivody a odvody 1, 2, 3, 4, v zakresleném p¥ipad& zatavené trubky. T&snén{ 35 a 36
je pevné& spojeno s otoéhou pohyblivou souddstf 14 a t&sni z4sobniky élai 12 v tésnicich plo-
chdch 33, 34. Obr. 3 délevukazuje p¥fklad areta®nfho mechanismu pomoc{ pru¥iny 18, kulicky 19
a dilkt 20, kterych je n, tj. stejn& jako z4sobnfkd. Umfstdni aretace miZe byt v souddstech
13, 14 a 15 libovolné, mus{ v3ak byt ve vztahu k z&sobnfkim 5 a¥ 12 aZ n a p¥fivodim 1, 3 a
odvodim 2, 4 v takové vzdjemné poloze, aby v ka¥dé klidové poloze pohyblivé souddsti 14 byly
zachovdny cesta p¥{vod 1, jeden ze zdsobnfkl 5 a%¥ 12 a odvod 2 a cesta druhy p¥{vod 3, jeden
* ze zdsobnikfi 5 a¥ 12 a druhy odvod 4.

" Jak obr. 3 ukazuje, je mo¥no zarudit pritok zkoumané i vyprazdfiovac{ tekutiny plynuly,
bez zm&ny prito&nych prifezd a sméru toku. K odbdru vzorku tekutiny dochdz{ idedlnfim zpisobem,
vytrZenf{m &4sti plynulého proudu tekutiny o délce z4sobnfku 5 a% 12 a¥ n a k vyprdzdnédn{ doj-
de rovn&% idedlnim zplsobem, v¥azenim vzorku do plynulého toku vyprazdiovaci tekutiny.

Obr. 4 ukazuje obdobny p¥fklad konstruk&nfho ¥e¥enf vynflezu, v tomto p¥fpad® s p¥{mgm
pohonem pohyblivé sou&dsti 14 krokovym motorem 38 p¥es spojku 37. Vzhledem k pouZiti krokové-
ho motoru mechanickd aretace polohy pohyblivé sou&dsti 14 ve vztahu k nepohyblivym souddstem
13 a 14 odpad4.

Pro moZnost vynechdn{ vyprdzdn&nf jednoho nebo vice vzorkd z Ffady po sob& jdoucich odb&-
rd, je na druhy pfivod 3 vyplachovacf tekutiny v¥azen dvojpolchovy a dvojcestny kohout 40,
ktery je v dob&, kdy pod druhym p¥ivodem 3 prochdz{ zdsobnik se vzorkem, ktery se m& vynechat,
v poloze, kdy p¥im4 cesta druhy p¥ivod 3, zmin&ny zdsobnik a druhy odvod 4 je uzavfena a je
zapojena obtokovd cesta 39.

Vyndlezu lze vyu¥{t pFfedeviim p¥i provdd&ni analyz chemickych pochodd, kdy je t¥eba sle~
dovat kvantitativnf a kvalitativnf zm¥ny v z4vislosti na %ase p¥i analyzdch tekutin, predeviim

pomoci meﬁody plynové a kapalinové chromatografie, ale i vSude tam, kde je t¥eba odebirat

v ur&itych intervalech vzorky plynd a kapalin a prevdd&t je k analyze nezdvisle na intervalu
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odebirdni vzorki.

1.

PREDMET VYNALEZU

za¥{zenf k odebfrdnf vzorkd a jejich pfevddé&n{ k analyze v pfipadech, kdy Sasovy. interval
mezi dvéma po sob& jdoucimi odb&ry vzorku je krat3{ ne% doba pot¥ebnd k analfze jednoho
vzorku, p¥iZ%emf je t¥eba s analyzou prvniho vzorku zadft d¥{ve ne%¥ je odebrdn vzorek pos-
lednf, vyznadené tim, ¥e zdsobniky (5 aZ 12) vzorkd jsou navzdjem spolu pevnd spojeny, tj.
jsou tvofeny vrtdnimi jedné pohyblivé souddsti (14), kterd je umfsténa mezi nepohyblivymi
souddstmi (13, 15), které obsahujf p¥ivody (1,3) a odvody (2,4) a stykd se s nimi ve dvou
plocHéch, které jsou Fdstmi naﬁzéjem rovnob&Znych rovin (33,34), p¥idem¥ zdsobniky (5 a¥
12) vzorkd majf osy (21) navzdjem rovnob&iné a jsou od sebe umistény v pravidelnych vzdd-
lenostech, jejichZ velikost je rovna celistvému podflu vzddlenosti mezi p¥ivodem (1) a
druhym p¥fvodem (3), respektive odvodem (2) a druhym odvodem (4).

za¥fzenf podle bodu 1, vyznafené tim, Ze pohyblivd souddst (14) jé oto¥nd kolem rota&ni
osy (16) a zdsobntky (5 a¥ 12) s navzdjem rovnob&Znymi osami (21) maj{ tyto osy zdroven
rovnob&¥né se zmfn&nou rota&nl osou (16), pFidem¥ jsou tyto osy (21) zdsobnfkl (5 aZ 12)
od rota&nf osy (16) stejnd vzddleny, tj. jsou umistény na roztedné kru¥nici (32) a jsou na

360°

n{ umf{stény v pravidelnych vzd4lenostech, kterym ndleZf st¥edovy dhel o = o , kde &islo

n je &fslo urdujfc{ polet z4sobnikd (5 a¥ 12 a% n), p¥idem# n je rovno nejmén& dvojndsobku
nejv&t3fho pot¥ebného podtu uchovdvanych vzorkd. _

Za¥izen{ podle qu& 1 a 2, vyznaSené tim, Ze pIfvody (},3) a odvody (2,4) do a ze z4sobni~
k8 (5 a¥ 12) v nepohyblivych sou&dstech (13,15) jsou umfstény na shodné rozte&né kruZnici
(32) a jejich vzdjemnd dhlovd vzddlenost na této roztedné kru¥nici (32) je rovna st¥edové-
mu Ghlu 180°, p¥iem? dvojice p¥fvod (1) a odvod (2) & dvojice druhy pfivod (3) a druhy
odvod (4) le%f na jedné ose, kterd je v dob& klidu pohyblivé souldsti (14) shodnd s osou
(21) dvou z podtu n zdsobnikd (5 a% 12 aZ n).

za¥fzenf podle bodd 1 a# 3, vyznadujic{ se tim, %e v klidové poloze pohyblivé souddsti
(14) je vz4jemnd poloha p¥fvodd (1,3) a odvodd (2,4) v nepohyblivych sou¥dstech (13,15) a

z&sobnfkd (5 a% 12 a% n) v pohyblivé souddsti (14) zajiSt&na aretact (18,19,20).

4 vykresy
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