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Podatata t3%niho stroje nebo vratku pod-
le vynAlezu spodivé v tom , ¥e pohon
navijecich Ustroji je proveden prostfed-
nictvim symetrickych diferencidlnich
rozvodl , které jsou vloZeny mezi jednot-
liva navijeci dstroji,jejich dvojice,
6tvei-ice,pérg dtveric a jejich soustavy,
pPipadnd vy8si soustavy.

Toto usporédéni automaticky :;giéfuje
at4lé rovanomdrné rozdileni t do viech
t&¥nich lan.Tim se t¥%Zni stroje a vratky
podle vynélezu vyznaduji velkou délkou
navinutého lana Eﬁ maljch primérech a
¥iFfkéch bubnu ,3im¥ se docili malych
rozmdri celého stroje.Docilenim dokonalé-
ho vyrovn4véni tahl v t¥Znich lanech neni
putno mdnit vidy v3echns lana soulasnd
Jgkojg dosavadnich vicelanovych t¥Znich
stro . !
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Vyndlez se tyké vicelanovych bubnovych t3%inich strojl a vratki. Dosud zné&mé konstruk-
c¢ bubnovych téZnich stroju a vratkl jsou vyhradné jednolanové. Naopak vicelanové t&ini
stroje a vratky jsou konstruovény jako t¥Zni stroje nebo vritky s tPecimi kotoudi.
Jedinou vyjimkou je t&%ni stroj typu Blair, ktery je dvoulanovy, bubnovy. Prednosti i
nedostatky téZnich stroji a vrtékd bubnovjch stejné jako t&Znich strojt a vratki s
trecimi kotoudli jsou obecn¥ znémy. T8Zni stroj typu Blair, pfi zachovéni hlavni vyhody
dvoububnovjych t&%inich stroji, ty moinosti dvoudinné vertikélni dopravy z riznjych hori-
zontl ,mé i pPednosti vicelanovych t&Znich stroji, i kdyZ Jjen v omezené mite, nebot
Jde pouze o dvoulanovy stroj. M4 ovZem i jejich nevyhody, z nichZ hlavni nevjhodou je
nutnost vyrovnéni tahl v lanech, napf. vyrovnadvacimi zdvdsy ,co} mé& nepiiznivy dopad
na ufitednou hmotnost.,

Tento nedostatek je odstrandn u vicelanového bubnového t&¥niho stroje a vratku podle
vynélezu, JehoZ podstata spodivé v tom, Ze pohon navijecich Gstroji je proveden prostie-
dnictvim symetrickych diferenciélnich rozvodi, vloZenych mezi Jjednotlivé navijeci
dstroji, jejich dvojice, &tveiice ,péry &tveiic a jejich soustavy, piipadnd vyS3i soustavy.
Toto uspofddéni automaticky zajiZfuje stdlé rovnomdrné rozddleni tahl do viech t&3nich
lan. Podstatou vynédlezu je rovndZ to ,%e té¥ni stroj nebo vrétek pro pou¥iti k jedno-
¢inné dopravé bez protizéva?i m& nébdh v3ech t&%nich lan na navijeci dGstroji proveden
pro souhlasny smdr jejich pohybu. T&%ni stroj nebo vrédtek pro pou¥iti ke dvoudinné
dopravé ,nebo jedno&inné dopravd s protizdvaiim mé4 néb&h jedné poloviny z celkového
podtu téZnich lan proveden pro opadny smdr pohybu ne# druhé poloviny podtu t&inich lan.

Vice lanové t&Zni stroje a vratky podle vyndlezu se vyznaduji velkou délkou navinutého
lapna p*i maljch primérech a zejména malych &iikéch bubnu, Tim se docili malych rozmdru
celého stroje. Vzhledem ke schopnosti tohoto stroje za kafdjch okolnosti dokonale
vyrovnévat tahy v té&Znich lanech, neni nutno m&nit vidy viechna lana soudasnd jako u
vicelanovych t&¥nich stroji s tfecim kotoudem, nebot v této koncepci neni treba brét
zfetel na jejich rozdilny modul prufnosti, nestejné prodlufovéni a pod.

Tato skutelnost, je¥ se pozitivné projevi v provoznich nékladech stroje podle vyné-
lezu, Jjeho prednosti proti dosud znamym klasickym t¥%nim strojim je3td dale zvyrazni.

Na pripojenych vikresech je znizomiino jednak na obr. 1 kinematické ‘schéma vicelano-
vého bubnového t&%niho stroje podle vynélezu, zatim co obr. 2 pfedstavuje ¥ pidorysném
Pezu piikladné provedeni Ztyflanového t&¥niho stroje podle vyndlezu pro jednodinnou
dopravu bez protizévaZi nebo dvoulanového stroje pro dvoudinnou dopravu, pripadn&
jednodinnou dopravu s protizévaZim.
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kotoudévé bredy, které nejsou zndgornény. Na rému stroje Q jsou uloZeny ukladade lan
ne jsou rovnd# znazorndny , pohéndné od h¥ideld 25 pies Znekové pitevody 26. Takto proves
deny t&%ni stroj mife sloufit jako &tyFlanovy bubnévy stroj pro jednodinnou dopravu
bez provisévaii , piidem diferencidly 14 , 15, 16 zabezpeduji za kaZdjch podminek
‘rovnomérné rozd¥leni zadizeni na viechna t&¥ni lana. M&-1i tento t¥%ni stroj sloufit
i-;jako dvoulanovy pro dvoudinnou dopravu nebo jednodinnou dopravu s protizévaZim ,

- provede se ugamknuti centrélniho symetrického diferenciélu 14 pomoci uzévérky 27,
takie zatifeni{ od jedné dopravni nédoby se rosdsluje rovnomdrné na jednu dwojici navi-
Jecich dstroji } a 2, prilemf zatifeni od dxruhé dopravni naddoby se rozddluje rovnomErng
na drubou dvojici navijecich Gstroji 1 a 2 . Uzévirka 27 centrélniho symetrického
diferencidlu L4 pak piichézi do funkce obdobn¥ Jako spojka volného bubnu u klasickjch
dvoububnovych t&Znich stroji. Netypické ulofeni bubmi 19, 22 relativnd maljch rozméry,
rezultujicich z malého primdru t&inich lan , umoifiuje provédéni vymény téZnich lan
'.fomou vimEny celého bubnu 19, 22 & navinutjm lanem.

PREDMET VYNALEZU

1l.Vicelanovy bubnovy t&¥ni stroj , vyznadeny tim , %e pohon navijecich Gstroji (1,2 )
je proveden prostiednictvim symetrickych diferenciilnich rozvodd (8) vlofenych mezi
jednotliva navijeci dstroji ) 1, 2 ) , Jejich dvojice (3) , &twefice (4) , pary
dtveric (5 ) a Jejich soustavy (6) a vysSi soustavy (7). 3

2.Vicelanovy bubnovy té%ini stroj podle bodu 1 , vyznadeny tim, ;'e pfi jednodinné dopravé
bez protizévaii je n&bdh viech té¥nich lan pa navijeci dstroji (1,2) proveden pro
souhlasny smdr jejich pohybu. '

3.Vicelanovy bubnovy t&%ni stroj podle bodu 1 , vyznadeny tim , Ze pfi dvoulinné
dopravé nebo jednodinné dopravé s protizévaiim je néb&h jedné poloviny z celkového
podtu t8%nich lan na navijeci dstroji ( 1,2 ) proveden pro opadny smér pohybu ne?
druhé poloviny z celkového podtu t&Znich lan. '

2 vykresy
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