CS 271789 Bl

CESKA A SLOVENSKA
FEDERATIVNA
REPUBLIKA

(19)

FEDERALNY URAD
PRE VYNALEZY

POPIS VYNALEZU

K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

(21) PV 1274-88.G
(22) Prihlisené 29 02 88

(40) Zverejnené 14 03 90
(45) Vydané 16 09 91

271 789

(11)

(13)

(51)

Bl

5
Int. CI.
G 01 R 31/02 //

G 06 F 11/22

(75) Autor vynilezu MAREK STEPAN ing., KVETNK,

BLATAK JAN RNDr., NOVE MESTO NAD VAHOM,
J02L PAVEL ing., DOLNE SRNIE

(54)

Zapojenie pre verifikédciu vstupnych -
- vystupnych liniek riadiaceho systému

(57) Podstata riedenia spodiva v tom, Ze
vystup ovlddacieho pola (2) je pripojeny
na vstiup transformaéného bloku (3), kto-

rého vystup je pripojeny na zbernicu (16)
ddt adries riadenia ovlddacieho modulu.

Ne zbernicu (16) je pripojeny aj progra-
movatelny blok (43 a8 blok (5) pripojenia
Specldlnych zesriadeni. Blok (53 pripoje-
nia Specidlnych zariadeni je vyatupom (13)
pripojeny na blok (6) pripojenis riadiace-
ho eystému technologického podsystému,
Blok (6) je prvym vystupom (1l4) pripojeny
na vetup bloku (5) pripojenia Specidlnych
zariadeni a druhym vystupom na zbernicu
(12) d4t, adries & riadenia riadiaceho
systému, na ktord je pripojeny aj centrdl-
ny programovatelny radid (7), radié (8)
ovlddania vystupnych liniek (10) a radig
(9) ovlddania vstupnych liniek (11).
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Vyndlez sa tyka zapojenia pre verifikdciu vstupnych - vystupnych liniek riadia~
ceho systému,

V stdastnosti sa vo vadSine automstickych technologickych systémoch vyufivajd
riadiace systémy technologickych podsystémov na bdze mikroprocesorov, Pri oZivovani
a ddrZbe tychto zariadeni je potrebné pouZit’ obvodovy emuldtor, logicky analyzdtor,
alebo iné pomerne nédkladné zariadenie, Nevyhodou ich pouZitia je ich zloZitost' a vyso-
k4 cena a z toho d8vodu vyplyvajica nedostupnoat pre vyskumnych pracovnikov a servis-
nych technikov,

Vyd&ie uvedené nedostatky a technicky problém riedi zapojenie pre verifikdeiu
vetupnych - vystupnych liniek riadiaceho systému podla vyndlezu, ktorého podstatou je,
Ze vystup ovlddacieho pola je pripojeny ne vstup transformadného bloku, ktorého vystup
Je pripojeny na vstup zobrazovacieho pola a zbernicu ddt, adries a riadenia ovlddacie-
ho modulu, Na zbernicu ddt, adries a risdenia, ovlddacieho modulu je pripojeny progra-
movatelny blok a blok pripojenia Specidlnych zariadeni, Blok pripojenia 3pecidlnych za-
riadeni jJe vystupom pripojeny na blok pripojenia riadiaceho systému technologického pod~
systému, Blok pripojenia riadiaceho systému technologického podsystému je vystupom pri-
pojeny na vstup bloku pripojenia ¥pecidlnych zariadeni a na zbernicu ddt, adries a ria-
denia riadiaceho systému, na ktord je pripojeny aj centrédlny programovatelny radid, ra-
dié¢ ovlddania vystupnych liniek a radi& ovlddania vatupnych liniek.

Zapojenim pre verifikdciu vstupnych ~ vystupnych liniek riadiaceho systému sa do-
ciell dspora ndkladov na ndkup zlo¥itej meracej techniky, skrdtenie etapy o¥ivovania
riadiaceho systému technologického podsystému, Zjednodudia sa servisné sluiby a okrem
toho m8%u ovlddact modul obsluhovat' omoby bez znalostf z oblasti riadiacich systémov
technologického podsystému po vysvetlenf manipuldcie za pouZitia tabuliek prisludného
technologického podaystému,

Ne pripojenom vykrese je nakreslend schéma blokového zapojenia pre verifikdeiu
vetupnych - vystupnych liniek riadiaceho systému,

Zapojenie pre verifikdciu vstupnych - vystupnych liniek riadiaceho systému pozostd~
va z ovlddacieho pola 2 pripojeného vystupom na vstup transformadného bloku 3+ ktordého
prvy vystup je pripojeny ne vastup zobrazovacieho pola 1l a druhy vystup na zbernicu 16
ddt, adries a riadenia ovlddacieho modulu, Na zbernicu 16 d4t, sdries a riadenia ovla-
dacieho modulu je pripojeny programovateIny blok 4 a blok 5 pripojenia Zpecidlnych za-
riadeni, Blok 5 pripojenis ¥pecidlnych zariadeni je vystupom 13 pripojeny na blok 6
pripojenia riadiaceho systému technologického podsystému, Blok 6 pripojenia riadiaceho
systému technologického podsystému je prvym vystupom 14 pripojeny na vatup bloku 5 pri-
pojenia ¥pecidlnych zariadeni a druhym vystupom na zbernicu 12 ddt, adries a riadenia
riadiaceho systému, na ktord je pripojeny aj centrdlny programovaterny radi¢ 7, radic 8
ovlddania vystupnych liniek 10 a radid 2 ovlddania vstupnych liniek 1l

Punkcie zapojenia pre verifikdciu vatupnych - vystupnych liniek riadiaceho systému
je nasledovnéd: Prostrednictvom ovladacieho pola 2 je zadand adrese vystupnej linky 10,
vstupnej linky 11, pripadne adresa pamate centralneho programovatelmého radida 1. Okrem
toho je moZné z ovlddacieho pole 2 zada? funkeiu, ktord sa bude ne prisludnej adrese vy
kondvat, Teto informdcia Je tranaformované v transformaénom bloku 3 a zachytend v progra-
movatelnom bloku 4 centrdlneho programovatelného radida 7, vysland na blok 5 pripojenia
§pecidlnych zariadeni kde je transformovand do sériovej formy a cez vystup 13 je prive-
dend do bloku 6 pripojenia riadiaceho systému technologického podaystému, kde je trans-
formovand a privedené na zbernicu 12 ddt, adries a riadenia riadiaceho systému a Jje za-
chytend v centrdlnom programovaterhom radiéi 7. Ne zdklade zadandho po¥iadavku si cez
radif 8 ovlddanie vystupnych liniek aktivované vystupné linky 10. V pripade informécie
stavu vetupnej linky 1l je informdcia cez radid 9 ovlddanis vstupnych liniek privedend
po transformdcii na blok 6 pripojenia riadiaceho systému technologického podsystému, kde
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Je transformovand do sériovej formy a cez vatup 14 privedend do bloku 5 pripojenia Spe-
cidlnych zariadeni a cez zbernicu ;ﬁ dét, adries a riadenia ovlddacieho modulu a po
spracovani v programovatelnom bloku 4 centrdlneho programovatelného radia 7 je trans-
forma&nym blokom 3 zobrazend na zobrazovanom poli 1. Na zobrazovacom poli ) sa tieZ zo~
brazuje zadand podmienka,

Zobrazovacie pole 1, ovlddacie pole 2, transformalny blok 3, programovatelny blok 4
centrdlneho programovateIného radifa 7 a blok 5 pripojenia Bpeciélnych zariaden{ sd na=
péjané napdjacim vetupom 15 z bloku 6§ pripojenia riadiaceho systému technologického pod-
systému,

Zapojenie pre verifikdeiu vstupnych - vystupnych liniek riadiaceho systému je moZ-
né vyusit pre o¥ivovanie mikroprocesorovych modulov riadiaceho systému technologickych
zariadenf pre mikroelektroniku,

PREDMET vYNALEZU

Zapojenie pre verifikdeiu vatupnych - vystupnych liniek riadiaceho systému pozow
stdvajice zo zobrazovacieho a ovlddacieho pola, transforma¥ného bloku, programovatelné.
ho bloku, bloku pripojenia Specidlnych zariadeni, centrdlneho programovatelného radida,
radifa ovlddania vystupnych liniek a radida stavu vatupnych liniek vyznadujlce sa tym,
fe vystup ovlddacieho pola (2) je pripojeny na vatup transforma&ného bloku (3), ktorého
prvy vystup je pripojeny na vatup zobrazovacieho pola (1) a druhy vystup na zbernicu
(16) d4t, adries a riadenia ovlddacieho modulu, priZom na zbernicu (16) d4t, adries a
riadenia ovlddacieho modulu je pripojeny programovateIny blok (4) a blok (5) pripojenia
§pecidlnych zariadeni, zatial &o blok (5) pripojenia Zpecidlnyech zariadeni je vystupom
(13) pripojeny na blok (6) pripojenia riadiaceho systému technologického po systému,
ktory Je prvim vystupom (14) pripojeny na vstup bloku (5) pripojenia Specidlnych zaria-
den{ a druhym vystupom na zberniou (12) dét, adries a riadenia riadiaceho systému, nn
ktord je pripojeny aj centrdlny programovatelny radi& (7), radi& (8) oviddania vyetup=
nfeh liniek (10) a radid (94 ovlddania vatupnyeh liniek (11).

1 vikren
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