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Przedmiotem wynalazku jest stosunkowo proste
urzadzenie mechaniczne przeznaczone do tlumienia
drgan i odskok6w usprezynowanych stykéw rucho-
mych w stycznikach.

W spotykanych dotychczas konstrukcjach uspre-
zynowane styki ruchome poruszajg sie podczas
zamykania styczniké6w z pewng predko$cig i pod
koniec ruchu zderzajg sie ze sztywno mocowany-
mi stykami nieruchomymi. W wyniku powstalego
zderzenia na styki ruchome dziala udar sity skie-
rowanej przeciwnie do pierwotnego kierunku ru-
chu. Sita ta powoduje zadrganie stykéw rucho-
mych, co w wyniku powoduje ich odskok lub
przynajmniej krétkotrwale zmniejszenie docisku
ze styku. Zjawiska takie sg szczeg6lnie szkodliwe
w przypadku zalgczania stycznikiem odbiornikéw,
ktérych prad rozruchowy jest wiekszy od znamio-
nowego (np. silniki elektryczne), gdyz elektrody-
namiczne dzialanie pradu zalgczanego utatwia roz-
dzielenie sie stykéw podczas chwilowego zmniej-
szenia docisku zestyku, przy czym powstajacy luk
elektryczny moze doprowadzi¢é nawet do spieczenia
stykéw, a w kazdym razie niepotrzebnie powiek-
sza ich erozje.

Zasada dzialania ukladu wedlug wynalazku po-
lega na kompensacji przejSciowego zmniejszenia
docisku zestyku przez jednoczesne powiekszanie
w spos6b dynamiczny nacisku na opore sprezyny
stykowe]j. Istota bezwladnoSciowego tlumika drgan
wediug wynalazku polega na zastgpieniu stosowa-
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nych dotychczas zwyklych podkladek oporowych
sprezyn stykowych specjalnymi elementami o du-
ze] masie w por6éwnaniu z masg stykéw rucho-
mych. Elementy te majg swobode ruchu wzdiuz
osi sprezyny stykowej.

Podczas zamykania stycznika, w chwili zderze-
nia usprezynowanych stykéw ruchomych z nie-
ruchomymi, bezwladnoSciowy tlumik drgan dzieki
duzej bezwiladnoSci zachowuje pierwotny kierunek
ruchu, a jego energia kinetyczna powieksza $ci§-
niecie sprezyny stykowej, co przeciwdziala zmniej-
szeniu docisku zestyku. Po pelnym zamknieciu
stycznika i po ustaleniu sie docisku zestyku spreg-
zyna stykowa odpreza sie i przesuwa tlumik
drgan w polozenie spoczynkowe, a zastosoOwana
podkladka elastyczna lagodzi ostatnig cze§é prze-
biegu.

Bezwladno$§ciowe tlumiki drgain mogg zawieraé
dodatkowe czynniki amortyzujgce drgania spre-
zyn stykowych, np. w postaci wypelnienia smarem
poélplynnym tlumika w ksztalcie wydrazonego
walca.

Wynalazek bedzie objasniony szczegdélowo na
podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
przykiad znanego ukladu stykowego stycznika
o ruchu obrotowym, fig. 2 — zastosowanie bez-
wladno$ciowego ttumika drgan wedlug wynalazku
w styczniku o ruchu obrotowym, fig. 3 — przy-
klad znanego ukladu stycznikowego o ruchu po-
stepowym, a fig. 4 — zastosowanie bezwladnoS$cio-
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wego tlumika drgan wedlug wynalazku w stycz-
niku o ruchu postepowym. Jak to uwidacznia
fig. 2 i 4 istota urzadzenia wedlug wynalazku
polega na zastgpieniu zwyklych podkladek oporo-
wych 4 sprezyny stykowej 3 przez uksztaltowane
odpowiednio do konstrukeji stycznika bezwladngé-
ciowe tlumiki drgan 6. )

Zasada dzialania urzadzenia polega na wyko-
rzystaniu energii kinetycznej ttumika 6, ktéry
w pierwszym okresie ruchu trawersy napedowe]
5 z sila F po zderzeniu sie stykéw nieruchomych
1 i stykéw ruchomych 2 zachowuje pierwotny
kierunek ruchu i dociskajgc sprezyne 3 osadzona
na prowadnicy 8 przeciwdziala odskokom stykow
ruchomych 2. Podkladka elastyczna 7 osadzona na
prowadnicy 8 ma na celu zlagodzenie odbijania
sie tlumika 6 wykonujgcego ruch powrotny na
skutek rozprezenia sie spreiyny stykowej 3 po
zamknieciu sie stykow.
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. Tiumik wedlug zastrz.

. Thumik wedlug zastrz.

. Tlumik wedlug zastrz.

4
Zastrzezenia patentowe

. Bezwladno$ciowy tlumik drgan stykéw rucho-

mych w stycznikach, znamienny tym, ze stano-
wi go opora (6) sprezyny stykowej (3) o ksztal-
cie wydrazonego elementu, np. walca, majaca
kilkakrotnie wiekszg mase w por6wnaniu z ma-
sg styku ruchomego (2).

1, znamienny tym, zZe
posiada wiekszy otwor prowadzgcy od Sred-
nicy prowadnicy (8) dzieki czemu umozliwiony
jest jego swobodny ruch w kierunku odksztal-
cania sie sprezyny stykowej (3).

1, znamienny tym, Ze
ma podkladki elastyczne (7) lagodzace zajmo-
wanie przez niego polozZenia spoczynkowego.
1, znamienny tym, zZe
zawiera dodatkowo elementy pochlaniajgce
energie drgan sprezyn stykowych, ktorymi sa
sprezyny w otulinie gumowej lub umieszczone
w smarze poélplynnym.
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