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Urzadzenie do wycinania i ukladania krajanki czekoladowej

1

Przedmiotem wynalazku jest mechaniczne urza-
dzenie do wycinania i ukladania krajanki czeko-
ladowej, pracujagce w sposOb ciggly, ksztaltujgce
mechanicznie krajanki z plack6éw, oraz ukladaja-
ce je do oblewarek w celu pokrywania kuwerturs.

Niektére krajanki, np. krajanki o ksztalcie cy-
gar, dotychczas sg wykonywane za pomocg wykroj-
nika recznego. Krajanki czworokatne sg wykony-
wane na krajalnicy tarczowej. Inne krajanki, np.
krajanki z marmolada, sg krajane na krajalnicy
nozowej.

Ukladanie na oblewarkach wykonuje si¢ zaw-
‘sze recznie. Znany spos6b jest wiec bardzo pra-
cochtonny, a stosowane przyrzady — prymitywne.

Urzadzenie do wycinania i ukladania krajanki
czekoladowej wedlug wynalazku jest mechanicz-
nym’ agregatem samoczynnym, wykonujacym ze-
sp6l czynno$ci i eliminujgcym prace reczng. Urzg-
dzenie jest proste i latwe w obstudze, a praca
jego — niezawodna.

Stosowanie mechanicznego wycinania i uklada-
nia czqkoladek poprawia warunki sanitarne. Uzy-
skiwane czekoladki sg estetyczne, rowne i wyzszej
jako$ci.

Celem wynalazku jest takie rozwigzanie ukladu
kinematycznego urzadzenia, w ktérym podawanie
surowca, to jest placka masy czekoladowej, odby-
wa sie za pomocg taSmy o ruchu pulsujacym, wy-
~ cinanie — w chwili zatrzymania taSmy — przez
nadanie wykrojnikom pionowego ruchu harmonicz-
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nego, a ukladanie — mnarzadem spychajacym la-
godnie krajanke — po wydieciu, przez nadanie
temu narzgdowi poziomego ruchu pseudoharmo-
nicznego.

Dalszym celem wynalazku jest odprowadzanie
Dla dalszego procesu technologicznego, konieczne
jest by poszczegélne krajanki nie tylko sie nie sty-
kaly i nie pokleily, lecz aby byly one ulozone
w réwnomiernych odstepach zar6wno w kolejnych
szeregach, jak i w rzedach.

Dalszym celem wynalazku jest ,sztywne” wza-
jemne uzaleznienie ruchéw trzech pierwszych ze-
spoléw: doprowadzajgcego surowiec, wycinajgcego
i spychajacego krajanke. Musi byé wyelimino-
wapa mozliwo§¢ zatrzymania ‘sie ktérego§ z tych
zespotéw, przy jednoczesnym ruchu innych. Takie
wypadki, np. zatrzymanie ukladania i ruch wy-
krojnikéw, lub zatrzymanie wykrojnik6w i ruch
taSmy z plackami — prowadzg do strat materia-
lowych i zanieczyszczen blokujgcych urzadzenia.

Nieoczekiwanie okazalo sie, Ze mozna zrealizo-
wa¢ te cele w stosunkowo prosty sposéb.

Istotg wynalazku jest zaopatrzenie urzadzenia
w jedna wsp6lng pednie, w ktérej krzywki przeka-
zujg za posrednictwem pretéow i ciegiel energie,
wprawiajac trzy pierwsze zespoly w pozadane ru-
chy: pulsujgcy, harmoniczny pionowy i pseudo-
harmoniczny poziomy.

Na napedzanym kole, wzglednie korzystniej na
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dwéch kotach, symetrycznie po obu stronach urza-
dzenia, mocowane sg krzywki. Kola sa napedzane
poprzez bezstopniowg przekladnie od elektrycz-
nego silnika. '

Krzywka lub krzywki sg polgczone z odbierajg-
cymi naped elementami: dzwignig, ciegtami, po-
pychaczami — Za pomocg czopéw prowadzonych
przez krzywki w znany sposoéb.

Istotnym jest ksztalt krzywki. Krzywka stanowi
réwnoboczny tréjkat krzywoliniowy i jest umiesz-
czona mimosrodowo na kole. Mimo$§réd wynosi od
0,08—0,15 Srednicy kola, korzystnie — mniej niz
0,13, najkorzystniej — 0,11 tej S$rednicy. Promie-
nie Krzywizny bokéw tego trojkata sa w zasadzie
réwrie promieriiowi krzywizny kola napedowego,
korzystnie — 0,95 tego promienia. Przy dlugosci
dZzwigni w granicach 2—2,5 §rednicy kota, korzyst-
nié — 2,2 oraz przy stosunku diugosci obu ramion
jednoramiennej diwigni 1:2,5, uklad napedowy
pozwala na harmonijng wspoélprace zespotlu poda-
jgcego surowiec, zespolu krajacego go i zespolu
wypychajgcego krajanke na odbierajacy przeno$nik
przy niewielkiej mocy silnika napedu giownego.

Rozdzielenie pokrajanej krajanki i jej ulozenie

musi zabezpieczaé krajanke od wzajemnego zlepia-
nia sie. Przy recznym Kkrajaniu i ukiadaniu pro-
blem ten nie istnieje. Recznie uklada sie krajanke
odrazu luzno. Mechanicznie pokrajana krajanka
pozostaje zazwyczaj w ukladzie zwartym, jak
przed procesem Kkrajania. Zachodzi konieczno$¢ po-
rozsuwania poszczegblnych krajanek ‘tak, by sie
ze sobg nie stykaly. Trudno$ci wystepuja przy
przeprowadzaniu tego procesu. Konwencjonalny,
narzucajacy sie sposdb rozsuwania poszczegoélnych
krajanek dla ich wzgjemnego oddalenia prowadzi
oczywiScie do ich kruszenia..
' Przy odsuwaniu krajanki wystepuje znaczne tar-
cie delikatnej konstrukecji krajanki o podloze. Na
podlozu pozostaje warstwa okruché6w i warstwa
przylepionej masy, co sprawia znane powazne trud-
noéci,

Wprowadzenie dwéch pozioméw pracy to jest
ukladanie krajanek na jednej plytce, a nastepnie
rozkladanie przy przenoszeniu jej na inng, pro-
wadzi do znanych innych powaznych trudnosci.
Krajanka przy mechanicznym ,zrzucaniu” z pierw-
szej plyty na druga przylepia sie do niej i dodat-
kowo peka oraz kruszy sig. Niezaleznie od tych
klopotéw technologicznych, rozwigzanie ukladu ki-
nematycznego dwupoziomowego jest skomplikowa-
ne, a wiec drogie i o mniejszej pewnos$ci ruchu.

Nieoczekiwanie okazalo sie, ze mozna i te trud-
nosci pokona¢ w sposéb prosty, pewny i tani.

. Istotg tej fazy projektu jest zastosowanie szcze-
gblnie elastycznego i azurowego podloza, na ktére
sg spychane pokrajane placki, i prowadzenie pro-
cesu wzajemnego rozsuwania krajanek lezgcych
na tym podlozu. W ten spos6b unika sie niszcza-
cych wstrzasO6w ukladania na twarde podloze.
Ewentualne okruszyny swobodnie spadajg poprzez
azurowe podloze. Proces rozsuwania nastepuje stop-
niowo, lagodnie, stosunkowo na dlugiej drodze.
Rozsuwanie jest réwnomierne, co jest szczegélnie
pozadane w kazdym samoczynnym sposobie.
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4
Realizacjg tego sposobu, stanowigcg dalszg istote
wynalazku jest sznurkowy przenos$nik, w ktérym
sznurki, stanowigce ,tasme”, sg zamocowane na
jednym koncu w mniejszych odstepach, a na dru-

. gim koncu przeno$nika — w wiekszych odstepach.

W czasie ruchu ,ta$my” od pierwszego do drugie-
go konca, sznurki — przesuwajac sie — oddalajg
sie réwnoczesnie od siebie. Lezgce na takiej ,ta-
$mie” rzedami krajanki rozsuwaja sie, oddalajac
sie wzajemnie. Rzedy rozchodzg sie.

Oddalenie sie szeregéw. krajanek nastepuje od-
razu przy ich ukladaniu i jest znanym wynikiem
ukladania przedmiotéw na ruchomej ta$mie.

Waznym ulepszeniem wedlug wynalazku jest
wyposazenie odbierajacego przenos$nika sznurowego
w blokowy regulator naciggu sznura i w przyrzad
do czyszczenia sznura.

W odmianie przeno$nika sznurowego zastgpiono
przednig listwe z prowadzacymi rowkami przez
grzebieniowy watlek, co obniza opory tarcia sznur-
ka o ten element.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schematycznie widok zespoléw: poda-
jacego, wycinajacego i ukladajgcego, fig. 2 — rzut
peziomy elementéw napedu, fig. 3 — szczeg6t ukla-
du w przekroju B—B (fig. 1) w powiekszeniu, fig.
4 — inny szczegél ukladu w przekroju A—A (fig.
1) w powiekszeniu, fig. 5 — odbierajgcy przeno$nik
sznurkowy w widoku z boku, fig. 6 — rzut po-
ziomy ukladu sznurkéw oprzeno$nika, fig. 7 -—
szczeg6t watka grzebieniowego w widoku .z przo-
du, fig. 8 — ten sam szczeg6l w-rzucie poziomym,
a fig. 9 — ten sam szczegét w przekroju C—C (fig.
7). -

Urzadzenie sklada sie z tasmowego przeno$nika
podajacego surowiec, z zespolu wycinajgcego kra-
janke z placka surowca, z zespolu ukladajgcego
szeregi krajanki, z przenoénika odbierajgcego te
krajanke i ukladajgcego jg w ‘luznych rzedach
i szeregach oraz z napedow.

Zrédlem energii mechanicznej jest elektryczny
silnik 1, napedzajacy trzy pierwsze zespoly poprzez
znang bezstopniowg przekladnie 2 i uklad zeba-
tych kot 3, 4, 5 (fig. 1 i 2). Dwa napedzane kola 6,
7 sa osadzone na wspOlnym watku 8. Oba kola 6,
7 sg wyposazone po zewnetrznych swych stronach
w krzywki 9. Za poSrednictwem tych krzywek 9
ruch jest przenoszony na trzy zespoly.

Tasmowy przeno$nik 10, podajgcy surowiec, skla-
da sie z napedzanego walka 11, odbierajgcego 'wal-
ka 12 i z elastycznej tasmy 13 (fig. 1). Poziomy
postepowy ruch pulsujgcy tasmy 13 jest uzyskany
z elementéw napedu: krzywki 9, jednoramiennej
dzwigni 14, preta 15, ramienia 16, zazebiajgcego
o0 znane urzgdzenie zapadkowe 17 zamocowane na
waltku 11. '

Jednoramienna diwignia 14 jest zamocowana
u dotu do podstawy urzadzenia i jest wyposazona
w czop 18 prowadzony w krzywce 9.

Zesp6l wycinajacy krajanke i zesp6l ukladajgcy
sg napedzane tak samo poprzez krzywke 3 i jedno-
ramienng dzwignie 14 oraz pret 19 zamocowany
obrotowo w znany sposéb do wykrojnikéw 20,
osadzonych przesuwnie na prowadnicy 21. Uzyskuje
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sie w ten spos6b poziomy ruch pseudoharmoniczny.
Te zespoly sa dodatkowo napedzane poprzez Krzyw-
ke 9, dzwignie 22 i dzwignie 23, uzyskujac piono-
wy ruch harmoniczny.

Do mocowania placka surowca w chwili krajania
sluzy listwa 24 zaopatrzona w znany naped diwig-
niowy 25 potaczony z kolem 6 (fig. 3).

. Wpykrojniki 20 (fig. 4) sa zamocowane w znany
sposob.

Odbierajacy i rozsuwajgcy krajanke przenos$nik
26 (fig. 5) sklada sie z napedzajgcego watka 27,
z listwy naprezajgcej 28 i sznurkowej ,tasmy”.
Zar6wno walek 27 jak i listwa 28 sa zaopatrzone
w prowadzace sznurek 29 rowki 30, 31. Odstep mig-
dzy rowkami 30 na watku 27 jest mniejszy niz od-
step miedzy rowkami 31 listwy 28 (fig. 6).

Przeno$nik 26 jest zaopatrzony w napedowy sil-
nik 32 i znang przektadni¢ 33 napedzajaca walek 27.

Dodatkowym wyposazeniem przenoSnika 26 jest
regulator naciggu sznurkéw 29 w postaci obcigzni-
ka 34 i zespolu bloczkéw 35, 36, 37 (fig. 5 i 6).

Dalsze wyposazenie przeno$nika stanowi przy-
rzgd w postaci szczotki 38, usuwajacy zanieczysz-
czenie ze sznuréw 29 (fig. 5).

Odmiana przeno$nika (fig” 7—9) jest wyposazonra
w grzebieniowy walek 39, zamocowany w goérnej
i dolnej oprawie 40 i 41 poigezonych wkretami
42,

Sposéb pracy urzadzenia jest nastepuigcy.

Ta$mowy przeno$nik 10, podajgcy surowiec, po-
rusza sie ruchem pulsujacym w czeSci okresu,
w ktorej pret 15 popycha ramie 16, zazebiajgce
o urzgdzenie zapadkowe na watku 11. W pozostate]j
czeSci okresu pozostaje W spoczynku.

W chwili gdy odpowiednia cze$¢ placka masy
surowca znajduje sie pod wykrojnikami 20, placek
zostaje przesuniety listwa 24 (fig. 3), a wykrojniki
20 obnizajg sie — w cyklu swojego pionowego ru-
chu harmonicznego — powodujac krajanie. W tym
czasie warto$é predkosci poziom®j ruchu pseudo-
harmonicznego jest 0.

Przy dalszym obrocie kola 6’z krzywka 9 wy-
krojniki 20 sg podnoszone i jednocze$nie wystepuje
ruch poziomy. W wyniku tego zostaje zsunieta
partia pokrajanego surowca — w postaci krajan-
ki — z taSmy 13 na sznurowg ,,taéme” przenos$nika
26. Wtedy nastepuje proces rozlgczania sie posz-
czegblnych zesuwanych szeregéw. Przy ruchu prze-
no$nika 26 i rozsuwaniu sie jego sznurkéw 29 na-
stepuje takie rozsuwanie sie rzedéw.

Odpady z ta$my 13 spadaja do zbiornika 43.

Krajanka schodzgc z przeno$nika 29 jest ukla-
dana na oblewarkach 44.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wycinania i ukladania krajanki
czekoladowej, skladajgce sie z tasmowego
przeno$nika podajgcego placek masy czekola-
dowej, z zespolu wycinajgcego, z zespolu ukta-
dajacego krajanke i przeno$nika odbierajgcego
oraz naped6w, znamienne tym, Ze tasmowy
przeno$nik (10), zespél! wycinajacy i zespét
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6 .
ukladajacy - sa napedzane wspéllnie z jednej
pedni poprzez krzywki (9) i uklady dzwignio-
we, uzyskujgc w ten spos6b skoordynowane
wzajemnie ruchy harmoniczne, a sznurowy
przenosnik odbierajgcy (26) zawiera beben (27)
wyposazony w rowki (30) ustalajgce odstepy
poszczegblnych sznurkéow (29), ktérych odstepy
na drugim koncu przenos$nika sg wieksze,
Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze krzywka (9), zamocowana na pednym kole
(6) stanowi réwnoboczny tr6jkat krzywolinio-
wy 1 jest, umieszczona mimosrodowo na kole
(6), przy czym ramie mimosSrodu krzywki (9)
na kole (6) wynosi 0,08—0,15 $Srednicy tego kola,
korzystnie — mniej niz 0,13, najkorzystniej —
0,11, promien krzywizny bokéw trojkata krzyw-
ki (9) jest rowny w przyblizeniu promieniowi
kota (6), korzystnie 0,95 tego promienia, przy
diugo$ci jednoramiennej dzwigni przenoszacej
ruch, wynoszgcej okoto 2,2 Srednicy kola- i sto-
sunku dlugosci ramion okoto 2,5:1.
Urzadzenie wediug zastrz. 1—3 znamienne tym,
ze taSmowy przenoénik podajacy (10) jest wy-
posazony w stuzgee do jego napedu krzywke
(9), jednoramienng dzwignie (14), pret (15) i ra-
mie (16), zazebiajgce sie o uklad zapadkowy na
walku (11).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4 znamgenne tym,
ze zesplOl wyeinajacy, zawierajacy wykrojniki
(20), jest wyposazony w stuigee do jego na-
pedu dzwignie (22 i 23) i krzywke (9).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—5 znamienne tym,
ze zesp6t ukladajgcy krajanke jest wyposazony
w stuzgce do jego napedu kolo (6), krzywke
(9)," jednoramienng dzwignie (14) i pret (19) za-
mocowany obrotowo do wykrojnikow (20).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—6 znamienne tym,
ze odbierajacy przenosnik (26) jest zaopatrzony
w silnik (32), napedzajacy poprzez przekladnie
(33) beben (27), wyposazony w rowki (30) pro-
wadzgce sznury (29) w réwnych odstepach,
a na drugiej stronie przenosnik (26) zawiera
listwe (28) wyposazong w rowki (31) prowadza-
ce sznury (29) w wiekszych odstepach, w wy-
niku czego sznury (29) podczas ruchu rozchodza
sie (fig. 5 i 6).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—7 znamienne tym,
ze odstepy prowadzgcych rowkéw (31) na list-
wie (28) sa okolo dwa razy wieksze niz odste-
py takich rowkéw (30) na bebnie (27).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—8 znamienne tym,
ze przeno$nik (26) jest wyposazony w regulator
naciggu sznuréw (29) w postaci obcigznika (34)
i zespotu bloczkéw (35, 36, 37). :
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—9 znamienne tym,
ze przeno$nik (26) jest wyposazony w przy-
rzad ‘w postaci szczotki (38) usuwajacy zanie-
czyszczenia ze sznuréw (29).

Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1—10 (fig.
7—9) znamienna tym, Ze przenosnik (26) jest
wyposazony w grzebieniowy walek (39) zamo-
cowany obrotowo w gérnej i dolnej oprawach
(40, 41), polgczonych wkretami (42).
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