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Uktad do pomiaru i rejestracji wsp6irzednych punktéw rysunku

Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest uktad do pomiaru i rejestracji wspétrzednych punktéw
yysunku, ktéry umozliwia zapis wspdtrzednych punktéw schematéw, szkicow wykreséw i innych w postaci kodu
cyfrowego, dzigki czemu mozliwe jest dalsze ich wykorzystanie na przyktad w postaci programu sterujqcego
automatycznymi urzgdzeniami kre$lacymi lub technologicznymi.
" Stan techniki. Znane sg uktady do pomiaru i rejestracji wsp6trzednych punktéw rysunku wspdtpracujace
z przyrzadami odczytujgcymi wspdtrzedne poszczegdinych punktéw rysunku rozwiazanymi jako przetworniki
pojemnosciowe lub indukcyjne albo fotooptyczne osadzone na prowadnicach umozliwiajgcych przesuwanie tych
przetwornikéw wzdtuz osi X' iwzdtuz osi ,Y" wzgledem odczytywanego rysunku.Uktady te sq zwykle
zaopatrzone w liczniki impulséw doprowadzanych z wyj$é przetwornikéw wskutek czego stan licznika kazdej
wspotrzednej jest miarg tej wspdtrzednej, przy czym liczniki te zwykle sg dotaczone do zespotéw kodujacych
wynik pomiaru.

W wielu brzypadkach istnieje potrzeba takiego wykonania’ uktadéw do pomiaru wspdtrzednych rysunku,
przy ktérym dla rysunku wykonanego na niestabilnym wymiarowo materiale nalezy zarejestrowaé¢ nominalng
warto$é pofoienia dwoéch bazowych punktéw o znanym rozstawieniu a potozenie pozosiatych punktéw
zarejestrowaé na. podstawie uzyskanego wyniku pomiaru proporcjonalnie do ich odlegtosci od punktéw
bazowych. '

Znane uktady pomiarowe nie pozwalajq na wprowadzenie poprawki na btad deformacu materiatu, na
ktérym wykanano rysunek, co stanowi ich zasadnicza niedogodnosc.

Cel wynalazku. Celem wynalazku jest opracowanie uktadu umozliwiajacego bardziej doktadny pomiar
wspétrzednych punktdéw rysunku za pomocg znanych uktadéw azwiaszcza umozliwiajgcego skorygowanie
btedu powstatego wskutek deformacji wymiarow papieru lub innego materiatu, na ktérym rysunek wykonano.

Istota wynalazku. Istote wynalazku stanowi uktad do pomiaru i rejestracji wspétrzednych punktéw
rysunku, ztozony z dwdch jednakowych zespotdw, z ktérych kazdy zawiera zespot pomiaru przesuniecia
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umieszczony na jednej z dwoch prostopadtych prowadnic wzdtuz osi , X" lub ,Y", dotaczony do licznika
wspotrzednej ido zespotu kodujacego, w ktérym miedzy zesp6t pomiaru przesuniecia i licznik wsp6trzednej
jest wtaczony licznik dziatki pomiarowej potaczony przez przetacznik z zespotem nastawnikéw oraz zespét
korekcji wtaczany z zewnatrz za pomocy przetacznika miedzy zesp6t pomiaru przesuniecia ilicznik dziatki
pomiarowej.

W poréwnaniu ze znanymi uktadami zasadniczq zaleta uktadu wedtug wynalazku jest umozliwienie
dokonywania korekcji pomiaréw z duza doktadnoscia, ktéra w zasadzie moze byé zawezona do jednego impuisu
doprowadzanego z zespotu mierzacego przesunigcie.

Przyktad wykonania. Budowe uktadu wedtug wynalazku wyjasniono za pomocg rysunku, na ktérym
przyktadowo przedstawiono w postaci blokowej jeden z dwéch analogicznych toréw uktadu, dla osi ,, X'’ lub
WY

Zesp6t 1 pomiaru przesuniecia jest dotaczony do przetacznika 2, za pomocy ktérego zesp6t 1 jest
dotgczony do licznika 3 dziatki pomiarowej bezposrednio lub przez zesp6t 4 korekgcji.

Licznik 3 dziatki pomiarowej jest zaopatrzony w trzy wejécia, je=no z nich stuzy do bezposéredniego
dotaczenia zespotu 1 pomiaru przesunigcia, drugie wejscie stuzy do dotgczenia zespotu 4 korekcji a do trzeciego
wejscia licznika 3 jest dotaczony zesp6t 5 nastawnikéw dekadowych, wtaczany za pomocg przetacznika 6,
umozliwiajacego dotaczenie zespotu 5 nastawnikow do licznika 3 dziatki pomiarowej albo do licznika 7
wspéirzednej, do wejécia ktérego jest réwniez dotaczony licznik 3 dziatki pomiarowej. Wyijscie licznika 7
wsp6trzednej jest dotaczone do wejscia kodujacego zespotu 8, ktéry réwmei steruje dziurkarka, nisuwidocznio-
ng na rysunku.

Uktad jest uruchamiany i sterowany z pulpitu 9 operatora, z ktdrego s3 wtgczane poszczegélne 2espoty
oraz przetaczniki 2 i 6. '

Dziatanie uktadu jest nastepulqce Nad stotem pomiarowym znajduje sie zesp6t dwéch prostopad’rvch
prowadnic a na kazdej z nich jest osadzony jeden zesp6t 1 pomiaru przesunigcia, wzdtuz osi ,,X” lub ,,Y",
zamieniajagcy przesunigcie mechaniczne na ciag impulséw, ktérych liczba jest proporc;onalna do wiselkodci
przesuniecia.

Z zespotu 1 pomiaru przesuniecia impulsy sq doprowadzane przez przetacznik 2, bezpotrednio lub przez
zesp6t 4 korekcji do dekadowego rewersyjnego licznika 3 dziatki pomiarowej.

Do dekadowego licznika 3 jest réwniez doprowadzona wartos¢ zadana w zespole 5 nastawnikéw
dekodowych wynikajaca z poréwnania odlegtoéci zmierzonej migdzy dwoma kontrolnymi punktami wybranymi
na rysunku aich nominalnym rozstawieniem. Wéwczas gdy liczba impulséw doprowadzonych do dekadowego
licznika 3 osiagnie liczbe zadang w zespole 5 nastawnikéw z licznika 3 dziatki pomiarowej zostaje wysteny jeden
impuls do licznika 7 wsp6trzednej. Zespdt 4 korekcji umotliwia dziesigciokrotne zwielckrotnienie liczby
impulséw doprowadzanych do licznika 3 dziatki pomiarowej z zespotu 1 pomiaru przesunigcia 60 umotliwia
zwielokrotnienie liczby impulséw doprowadzanych do licznika 3 a wiec umozliwia uzyskanie znacznie wiekszej
doktadnosci pomiaréw. ‘

Po wystaniu kazdego impulsu do licznika 7, dekadowy licznik 3 samoczynnie wyzerowule si@ przez
dopetnienie do dziesigciu koricowej liczby impulséw w nim zliczonych, przy czym liczba impulséw dogetniajg-
cych pozostaje w nim zanotowana i gdy zostang doprowadzone nastepne impulsy, licznik zaczyna je dodawaé do
zanotowanej liczby, wskutek czego uktad okresla wspotrzedne punktéw z rézna doktadnodelq odpowiadajacy
liczbie od 1 do 10 impulséw, lecz btad porhiaru nie kumuluje sig, a co pewna liczbe impulséw ,a wige i dziatek
pomiarowych, staje si¢ rowny zeru. Dotaczenie zespotu 5 nastawnikéw dekadowych przez przetacznik 6 do
wejscia licznika 7 wspdtrzednej umozliwia wyskalowanie licznika 7 stosownie do podziatki zadanej w zespole 5
nastawnikéw. Licznik 7 wsp6trzednej jest dotaczony do zespotu 8 kodujgcego, ktéry réwniez steruje dziurkarlg,
co umozliwia zanotowanie potozenia wspotrzednych poszczeg6lnych punktéw rysunku w postaci pragramu
przydatnego do sterowania na przyktad urzadzeniem kreslacym, technologicznym lub innym.

Uktad jest uruchamiany z operacyjnego pulpitu 9, z ktérego sa wiaczane poszczegélne zespoty i przetacz-
niki a ponadto uktad zawiera potgczenia pomigdzy pulpitem 9 a licznikiem 3 wspdtrzednej, ktéra stuzy do
przetaczania pozycji dekadowej licznika 7, na ktérg sq podawane impulsy z licznika 3 dziatki pomiarowej przy
czym na pominigtych dekadach jest wykazywany i podawany do wydruku stan zero.
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Zastrzezenie patentowe

Uktad do pomiaru i rejestracji wspdtrzednych punktdw rysunku, ztozony z dwéch jednakcwych\zespo-
téw, z ktérych kazdy zawiera zespét pomiaru przesunigcia umieszczony na jednej z dwéch prostopadtych
‘prowadnic, wzdtuz osi ,X” lub ,Y” dotaczony do licznika wspétrzednej ido zespotu kodujacego,
znamienny tym, e miedzy zesp6t (1) pomiaru przesuniecia i licznik (7) wspdtrzednej jest wtaczony

licznik (3) dziatki pqmiarOWej potaczony przez przetacznik (6) z zespotem (5) nastawnikow oraz zesp6t (4)
korekcji wiaczany z zewnatrz przetacznikiem (2) miedzy zespét (1) pomiaru przesunigcia i licznik (3) dziatki
pomiarowej.
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