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(64) Zaci stroj

vyndlez patf{ do oboru zem&délského stro-
j{renstv{ a vztahuje se na Zaci stroj, o-
pat¥eny Zacim nosnikem, ktery na své spodni
strand nese nejmén& jeden rotujfci Zaci
n4stroj, s hlavnim nosnfkem, kloubové spo-
jenym jednak s Zacim nosnfkem, jednak
s upevhovac{ vidlicf, pfiZemZ hlavn{ nosnik
je uspofdddn nad a pfed Zacim nosnfkem. Vy-
nilez fe3f{ problém takového zavéSeni Zacfho
nosnfku, jef umo¥hiuje co nejlepsf{ piizpl-
sobenf #acfho stroje terénu, na némZ pra-
cuje.

Problém je YeSen tim, ¥e Z%acf nosnik /4/
je vykyvny kolem Sepu /4/ umist&ného uvnit¥
%Yacfho nosniku /4/, ptidemZ Cep /14/ je spo-
jen s hlavnfm nosnfkem /3/ pomoci zdvésu

/15/.
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Vyndlez pat¥{ do oboru zem&d&lského strojirenstvi a vztahuje se na %acf stroj, opatfeny
Zacim nosnfkem, ktery na své spodnf{ stran& nese nejméné jeden rotujicf{ %acf ndstroj, s hlav-
nim nosnfkem, kloubové spojenym jednak s Zacim nosnikem, jednak s upeviovac{ vidlic{, p¥idem¥
hlavn{ nosnfk je uspo¥dddn nad a pfed Zacim nosnfkem.

Vynélez ¥e¥{ problém takového zavé&Sen{ ¥acfho nosnfku, je% umo¥huje co nejlepdf p¥izpi-
sobeni ¥acfho stroje terénu, na ndmZ pracuje.

% némeckého zvefejliovaciho spisu &. 15 82 356 je zndm Zacf stroj, jehoZ hlavni nosnfk,
spojeny kloubové s Zacim nosnfkem, je upraven v urdité vzddlenosti nad ¥acfm nosnfkem. Ve
své st¥ednf oblasti je spojen s Zacfm nosnfkem a na své hornf stran& je vyztuZen vzhledem
k upeviiovac{ vidliui.

Kyvavy pohyb Z%acfho nosnfku je vzhledem k hlavnimu nosnfku omezen nardZkami, p¥iemi
Zaci nosnfk je moZno pevné& ustavit. St¥ed kyvu Zacfho nosniku opat¥eného rotaénimi Zacimi
ndstroji je uvnit¥ hlavnfho nosnfku. Takto vysoko umistény st¥ed kyvu miZe zplsobovat p¥fi-
%eni Z%actho nosniku a nep¥fznivé& ovlivihovat proces se&eni.

V n&meckém zvefejhowvacim spise &. 24 23 039 je popsédn ¥ac{ stroj, jehoZ hlavnl nosnfk
je upraven pf¥ed a nad Zacfm nosnfkem. Také u tohoto ¥acfho stroje je st¥ed kyvu Zaciho
nosnfku umistén v hlavnim nosnfku, tedy nepffznivé vysoko. P¥i pouZit{ obvyklfch krytid
rotadnfch Zacfch ndstrojd umoZfiuje toto uspo¥iddni nepatrny vykyv ¥acfho nosnfku a tudi¥
nedostadujici{ p¥izpisobeni Zacfho stroje nerovnostem terénu.

Podle némeckého zvefejfiovacfho spisu &. 29 17 738 je u znd&mého Zacfho stroje hlavnf
nosafk upraven p¥ed Zacim nosnfkem. Bod kyvu Zacfho nosniku je ve vy5i ¥acfho nosniku. Nevyhoda
tohoto uspo¥dddnf je v tom, Ze ochranny kryt rotadnfch Zacich ndstrojd mus{ byt vy¥fznut
v oblasti hlavnfho nosnfku a vykyvny pohyb Zacfho nosnfku je znalne omezen.

‘tfkolem vyndlezu je vytvo¥it Zacf{ stroj, jeho? ¥ac{ nosnfk by mohl kyvat ve zna&ném
rozmezf a tak co nejlépe sledovat nerovnosti terénu, na ném¥ stroj pracuje.

Uloha je Ye¥ena vytvo¥enim Zacfiho stroje, opatfeného ¥acim nosnfikem, ktery na své
spodni stran& nese nejméné jeden rotujfci Zacf ndstroj, s hlavnfm nosnikem kloubové spo-
jenym jednak s Zacfm nosnfkem, jednak s upevihovaci vidlicf, p¥idem¥ hlavn{ nosnik je uspo-
¥4d4n pf¥ed a nad ¥acim nosnfkem, je% se od zndmych proveden{ podle vyndlezu 1li3{f tim, %e ZacI
nosnfk je vykyvny kolem depu umfst&ného uvnit¥ Zacfiho nosnfku, p¥ifemZ tento dep je spojen
s hlavnim nosnikem pomoci z&vésu. 3
Aby bylo moZno ménit vzddlenosti Zacfho nosniku od upeviiovacf vidlice, je podle vyndlezu
bud z4vés pfesuvny a je zaji¥té&n zasouvacim Sepem.

Zaci{ stroj, vytvofeny podle vyndlezu m& tu vyhodu, %e vykyv ¥acfho nosnfku je vét$i neZ
u zndmych Zacich strojd, ochranny kryt je bez vyfezd, pfenos tazné sily tahade na Zaci
nédstroje je pfiznivy.

P¥{klady provedenf{ #acfho stroje, vytvof¥eného podle vyndlezu, jsou uvedeny na p¥ipojengch
vykresech, kde na obr. 1 je zndzorn&n Zacf stroj zobrazeny v bokorysu, na obr. 2 Zaci stroj
z obr. 1 zobrazeny v pldorysu, na obr. 3 uspordddnfi p¥esuvného zdvé&su, zobrazené v bokorysu
a na obr. 4 uspofddiénf{ z obr. 3 zobrazené v plidorysu.

Upeviiovacf vidlice 1 pro upevnéni Zacfho stroje na nezndzorndném taha&i je opatfena
svislym h¥fdelem 13, opatfenym pruZinou 12, na némZ je kyvné& uspo¥4dddn hlavni nosnik 3 Za-
cfho stroje. Zac{ nosnfik 4 nese rotujfcf ¥ac{ ndstroje, z nich¥ ka¥dy je tvo¥en bubnem 5,
feznym talffem 6 a kluznym talffem 7. Rotujicf Zaci ndstroje jsou obklopeny krytem 8.
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Rezné talffe 6 jsou opatfeny noZi a jsou uvddény v protibéZnou rotaci kloubovym h¥idelem
9, ktery je napojen na nezndzorné&ny pohonny hfidel tahale piipojem 18, 18°. Dal3l pifpoj

19, 19”7 slouZ{ k pohonu dalsich, na obr. nezndzorn&nych zaifzenf. Yac{ stroj jako celem miZe

vykyvnout kolem svislého hifdele 13 do p¥epravni polohy, kterd je ve sméru jLzdy tahace.

Zac{ nosnfk 4 je pfipevnén k hlavnfmu nosniku 3 pomoci zdvésu 15 a Cepu 14. Hlavn{ nos-
nik 3 je uspofdddn pfed a nad Zacim nosnikem 4. z4vés 15 sméfuje od hlavniho nosniku 3 smérem
dold a na svém dolnfm konci nese &ep 14, ktery je vodorovny a kolem n&hoZ kyve ZacI nosnik 4.
Osa kyvu Zacfho nosniku 4 Jje tudfZ nizko a vykyv Zaclho nosniku 4 miZe byt vétsf, ne¥

u dosud zndmych Zacich stroja.

Podle jednoho p¥fkladu provedenf, zndzornéného na obr. 1 a obr. 2, je hlavnf nosnik 3
dvoudilny a je sloZen z vnit¥nfho dflu 3a a vnéjsfho dilu 3b, jeZ se do sebe navzdjem zasou-
vaji a jejich¥ vzdjemnd poloha se zajistuje zdsuvnym Cepem 17. z4v&s 15 je umistén pevné
na volném konci vn&jSfho dflu 3b.

Podle dalSfho p¥fkladu provedeni, zn&zornéného na obr. 3 a 4, je hlavni nosnik 3 ce-
listvy a zdv&s 15 je na ném uspordddn posuvné a je zajistén zasouvacim Cepem 16.

PREDMET VYNXLEZU

1. Zaci stroj, opatfeny %acim nosnfikem, ktery na své spodni{ strané nese nejméné jeden
¥ac{ ndstroj, s hlavnim nosnikem kloubov& spojenym jednak s Zacim nosnikem, jednak s upevio-
vac{ vidlici, pfiéemi hlavni nosnfk je uspo¥dddn nad a pfed Zacim nosnikem, vyznadujici
se tim, %e Zacf nosnfk /4/ je vykyvny kolem &epu /14/ umisténého uvnit¥ Zacfho nosniku /4/,
pti%em¥ &ep /14/ je spojen s hlavnim nosnfkem /3/ pomoci z&vé&su /15/.

2, %acf{ stroj podle bodu 1, vyznacujic{ se tim, ¥e zdvds /15/ je opatfen zasouvacim
&epem /16/.

2 vykresy
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