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Przedmiotem wynalazku jest uklad skladajacy
sie z zespolu pompy recznej, zaworu rabujgcego,
ich mechanizméw napedowego i sterowania, oraz
Z zaworu przecigzeniowego, przeznaczony do roz-
pierania i rabowania w indywidualnych stojakach
hydraulicznych.

Pompa reczna jest przeznaczona do przepompo-
wywania cieczy hydraulicznej z bezci$§nieniowego
zbiornika w rdzenniku do przestrzeni ci$nieniowej
w cylindrze celem wysuniecia rdzennika z cylin-
dra i nadania stojakowi wstepnej podpornosci
w wyrobisku goérniczym. Natomiast zawér rabu-
jacy jest przeznaczony do dekompresji ci$nienio-
wej przestrzeni w cylindrze przez polgczenie tej
przestrzeni z bezci$nieniowym zbiornikiem celem
szybkiego opuszczania rdzennika przy rabowaniu
w wyrobisku goérniczym.

Dotychczas znane indywidualne stojaki hy-
drauliczne maja pompe reczng craz zawér rabu-
jacy stanowigce dwa osocbne nie wspélpracujgce
ze soba zespoly, przy czym pompa reczna nape-
dzana jest osobnym ukladem napedowym, a za-
wor rabujgcy sterowany oddzielnym, niezaleznym
od napedu pompy mechanizmem sterujgcym.
Wszystkie dotychczasowe rozwigzania pomp recz-
nych i zaworé6w rabujacych majg te wade, ze wy-
magaja stosowania dwoéch niezaleznych ukladéw:
napedu pompy i mechanizmu sterowania zaworu
rabujgcego. Komplikuje to konstrukcje elemen-
tow hydraulicznych stojaka i ze wzgledu na duzg
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2
ilo§¢ czeSci, znacznie podraza produkcje stojakow.
Poza tym znane stojaki hydrauliczne nie posiadaja
zaworéw przecigzeniowych, ktérych celem bytoby
zapobieganie przed uszkodzeniami stojaka w przy-
padku dzialania na stojak zabudowany w wyrobi-
sku gérniczym obcigzenn dynamicznych.

Celem wynalazku jest usuniecie wad dotychcza-
sowych stojakéw przez uproszczenie konstrukeji
zespolu pompy i zaworu rabujgcego stojaka hydra-
ulicznego oraz zastosowanie w stojaku zaworu
przecigzeniowego. Cel ten osiggrieto przez wyko-
rzystanie korpusu pompy recznej dzieki jej odpo-
wiedniemu uksztattowaniu do spelienia jednocze-
$nie roli cylindra pompy, tulei zaworu rabujgcego
i tulei réznicowej zaworu przecigzeniowego, co
umozliwilo wykorzystanie mechanizmu napedu
pompy réwnocze$nie jako mechanizmu sterowania
zaworu rabujgcego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladowym wykonaniu na rysunku, na ktérym fig.
1 przedstawia przekr6j pionowy ukladu zespolu

. pompy i zaworu rabujgcego wraz z zaworem prze-

cigzeniowym, fig. 2 przekrdéj pionowy mechanizmu
napedu i sterowania, a fig. 3 schematyczne przed- °
stawienie mimo§rodu przy poszczegélnych czyn-
no$ciach funkcjonalnych stojaka.

Zesp6t pompy sklada sie z ksztaltowego tloka 1
potgczonego nierozlgcznie z dragiem napedowym 2
i posiadajacego rowek, w ktérym osadzony jest
pierscien uszczelniajgco-prowadzacy 3 i cylindra
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pompy 4 stanowigcego jednocze$nie przesuwng
wzdluz osi pionowej tuleje rabujgcs.

Dolna cze§é cylindra 4 ponizej gérnego cbwodo-
wego rowka ma S$rednice. wewnetrzng zwigkszona
w stosunku do gérnej Srednicy wewnetrznej cy-
lindra 4 wspéipracujacej z tlokiem ksztaltowym 1,
tworzac tym -samym cylinder réznicowy uszczel-
niany dwoma pier§cieniami uszczelniajgcymi 5 i 6
wspélpracujgcymi z odpowiednio zréznicowanymi
§rednicami zewnetrznymi korpusu zaworu rabuja-
cego 7, przy czym dolny rowek z pier§cieniem
uszczelniajgcym 6 znajduje sie ponizej, a goérny
rowek z pier§cieniem uszczelniajagcym 5 znajduje
sie powyzej otworéw 8 przy zamknietym zaworze
rabujgcym. :

Ponadto w dolnej czeSci cylinder 4 posiada kot-
nierz 4a, na ktérym wspiera sie sprezyna 9 doci-
skajgca cylinder 4 do korpusu zaworu rabujacego
7. Sprezyna 9 gorna plaszezyzng wspiera sie
o wspornik 10, przyspawany do rdzennika 11.
W gbérnej czeSci cylindra 4 jest osadzony pierScien
oporowy 12 zabezpieczony pierScieniem sprezynu-
jacym 13.

W tloku 14 przyspawanym do rdzennika 11 sto-
jaka jest osadzony korpus zaworu rabujgcego 7
uszczelniony w ttoku 14 za pomoca pierScienia
uszczelniajgcego 15 oraz zabezpieczony przed wy-
sunieciem sie z tloka 14 pier§cieniem sprezynuja-
cym 18. W gbérnej czeSci korpus zaworu rabujacego
7 zaopatrzony jest w kanaly ssawne 17, ktére przy
zamknietym zaworze rabujacym sa polgczone po-
przez otwory 18 w cylindrze 4 ze zbiornikiem 19
mieszczagcym sie w rdzenniku 11. :

Kanaly ssawne 17 zamykane sg ruchomg, pier-
§cieniowg ptytka zaworows 20 zabezpieczong przed
wypadnieciem z cylindrycznej czeSci prowadzgcej
korpusu zaworu rabujgcego 7 pier§cieniem sprezy-
nujgcym 21. Ponadfo korpus zaworu rabujacego 7
ma w gornym centrycznym wytoczeniu osadzony
suwliwie zawoér tloczny 22 uszczelniony pierScie-
niem uszczelniajacym 23 dociskany do gniazda za-
worowego sprezyng 24 wspierajgca sie na talerzy-
ku oporowym 25 zabezpieczonym przed wypadnig-
ciem pierécienierr_l sprezynujacym 26.

Na fig. 2 jest przedstawiony mechanizm napedu
pompy i sterowania zaworu rabujgcego. Mecha-
nizm ten skiada sie z watka napedowego 27 -osa-
dzonego szczelnie za pomoca pierScienia uszczel-
niajacego 28 w tulei 29 wspawanej w goérnej cze-
§ci do rdzennika 11. Na walku napedowym 27 jest
osadzony i zabezpieczony przed zsunigciem sie za-
wleczkg 30 mimoS$réd napedu 31, ktéry poprzez
czop 32 polaczony jest z dragiem napedowym 2,
Drag napedowy 2 splaszczony w goéornym koncu

jest zabezpieczony przed zsunieciem sie¢ z czopa 32,

pierScieniem 33 i kolkiem' 34. Walek napedowy 27
w czeSci wystajgcej na zewngtrz rdzennika 10 ma
gniazdo do osadzania dzwigni 35 pompowania i ra-
bowania.

Przepompowywanie cieczy hydraulicznej ze
zbiornika do komory ci$nieniowej 36 w celu roz-
parcia stojaka w wyrobisku dokonuje sie przez
wykonanie ruchu wahadlowego dZwigniag 35, przy
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' czym ruch dzwigni 35 w gére w prawo lub w lewo

od dolnego polozenia A dzwigni 35 jest ruchem
ssania, natomiast ruch w dét w prawo lub w lewo
od gérnego skrajnego polozenia B dzwigni 35 jest
ruchem ttoczenia.

Podczas ruchu ssania tlok 1 przesuwa sie w cy-
lindrze 4 w gore, az do zetkniecia sie z pierScie-
niem oporowym 12, Wytworzone w cylindrze 4
pompy podci$nienie powcduje wuniesienie plytki
zaworowej 20, a tym samym otwarcie kanaléw
ssawnych 17 polgczonych poprzez otwory 18 w cy-
lindrze 4 ze zbiornikiem 19 cieczy hydraulicznej,
ktora ta drogg przechodzi do cylindra 4. Podczas
ruchu tloczenia, ttok 1 przesuwa sie w cylindrze 4
w dol, przy czym plytka zaworowa 20 zamyka ka-
naly ssawne 17, a wytworzone ci$nienie w cylin-
drze 4 powoduje otwarcie zaworu tlocznego 22
i ciecz hydrauliczna jest przetlaczana do komory
ci$nieniowej 386.

Podczas pompowania cylinder 4 dociskany jest
sprezyng 9 do korpusu zaworu rabujgcego 7 tak,
ze przy zetknieciu sie tlcka ksztattowego 1 z pier-
Scieniem oporowym 12 w czasie ruchu ssania wy-
stepuje wyrazny op6r na diwigni 35 pompowania
i rabowania.

Rabowanie stojaka nastepuje po wychyleniu
diivigni w ten sposéb, ze czop 32 mimosrodu na-
pedu 31 przechodzi od punktu B do punktu C, co
powoduje ruch ttoka ksztattowego 1 do goéry, a na
skutek jego oparcia sie o pier§cienn oporowy 12 po-
konujgc site sprezyny 9 réwniez przesuniecie do
goéry cylindra 4. Po przesunieciu cylindra 4 poza
otwory 8 wykonane w korpusie zaworu rabujace-
go 7 strumien cieczy hydraulicznej przechodzi po-
przez otwory 8 z komory ci§nieniowej 36 do zbior-
nika 19 w rdzenniku 11. Zamykanie zaworu rabu-
jacego odbywa sie przez przesuniecie cylindra 4
w dé6t pod wplywem dzialania gily sprezyny 9 po
zwolnieniu nacisku na diwignie 35.

Otwarcie zaworu przecigzeniowego nastepuje
w przypadku zadzialania obcigzenia dynamicznegs
wzglednie statycznego, przekraczajgcego dopusz-
czalne obcigZenie stojaka. Je$li na skutek zadzia-
tania takiego obcigzenia ci$nienie w komorze ci$-
nieniowej 36 wzro$nie ponad dopuszczalne, cylin-
der 4 na skutek réznicy - powierzchni uszczelnia-
nych pokona sile sprezyny 9 i przesunie sie tak,
ze dolna uszczelka 6 odstoni otwory 8 i ciecz hy-
drauliczna poplynie z komory ci§nieniowej 36 do
zbiornika 19 w rdzenniku 11.

Zaleta wynalazku jest uproszczenie konstrukcji
oraz znaczne obnizenie kosztow wytwarzania sto-
jaka przez zmniejszenie ilo§ci czeSci i wykorzysta-
nie tych samych elementéw do speiniania kilku
czynno$ci, co umozliwilo polgczenie trzech oddziel-
nych dotychczas zespoléw, a mianowicie pompy,
zaworu rabujacego i zaworu przecigzeniowego
w jedna funkcjonalng calo$é, sterowang jednym
wspélnym mechanizmem napedowo-sterujgcym.
Uklad wedlug wynalazku umozliwia ponadto prze-
prowadzenie wszystkich badan kontrolnych przed
zamontowaniem go w rdzenniku stojaka, przy
czym montaz przeprowadza sie od dotu czyli od
zewnatrz rdzennika.
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Zastrzezenia patentowe

1. Uklad zespolu pompy, zaworu rabujacego i za-

‘woru przecigzeniowego w indywidualnych sto-
jakach hydraulicznych, znamienny tym, ze cy-
linder (4) pompy csadzony jest przesuwnie pio-
nowo na korpusiz (7) zaworu rabujgcego i ma
sprezyne (9) oparta z jednej strony o koilnierz
(4a), a z drugiej strony o wspornik (10) rdzen-
nika (11), natomiast w dolnej jego cze$ci sg
wykonane otwory (18) znajdujgce si¢ na po-
ziomie kanaléw (17) rabujgcego zaworu (7) pod-
czas cyklu ssania i pompowania, a w goérnej
cze§ci ma oporowy pierScien (12), o ktéry opie-
rajac sig¢ podczas cyklu rabowania ttok (1) po
pokonaniu sity sprezyny (9) podnosi cylinder (4)
ponad otwory (8) w Kkorpusie (7), powodujgc
przeplyw czynnika hydraulicznego z ¢i$nienio-
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wej komory (36) do zbiornika (19) i zsuniecie
sie rdzennika (11) do spodnika. '

. Uklad wedlug zastrz. 1 znamienny tym, Ze cy-

linder (4) ponizej dolnej krawedzi rowka na
pierscien (5) oraz korpus (7) zaworu rabujacego
powyzej otwor6w (8) majg zwiekszone §rednice,
przy czym cylinder (4) stanowi tuleje ré6znico-
wag, przesuwang w goére przy dynamicznym ob-
cigzeniu stojaka, powodujac przeptyw czynnika
hydraulicznego z ci$nieniowej komory (36) po-
przez otwory (8) w korpusie (7) zaworu rabu-
jacego do zbiornika- (19).

. Uklad wedlug zastrz. 1 i 2 znamienny tym, ze

na napedowym watku (27) uruchamianym obro-
towo poprzez diwignie (35) jest osadzony roz-
lacznie mimosréd (31) napedu pompy, na kté-
rego czopie (32) umocowany jest przegubowo
i zabezpieczony pier§cieniem (33) i kotkiem (34)
napedowy drag (2) polaczony sztywno z ksztal-
tcwym tlokiem (1).
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