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 시스  커 리지 계는 비스 커 리지  하도   링  사 한다. 하고 한  시

스  커 리지 에는 신     그 에 하는  식  다.  신  , RSSI

는  사 트 안 나   동  통해 수신 는 신  함  결 거나, 또는  동

 안 나  통해 수신 는 신  함  결  수 다. 수신  신  는 경  실  결

하  해 원래  신  (RSSI)  비 다.  동  는 복수  상 한  결  수 

다.   결  시스  핸드 트계 거나 또는 트워크계  수 다. 핸드 트계   결  시스

 는 향상   포지 닝 시스 (GPS:Global Postioning System), 향상   시간 차,   시

간  포함한다. 트워크계   결  시스  는 도착  시간, 도착 시간 차, 워 , 워 

 차, 도착 각도  포함한다. 각각  러한  동  어도 하나   사 트간  룰러 신

동에 한다. 동     그 동   수신 는 신   사 하여, 

시스  커 리지  평가하는  사 는   트  개한다. 에 하여, 들  가능

한 비스 역  향상  결 , 트래픽 에 한 향상  도  시스  변  향상  과   

하게 한다.

도 - 도4
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특허청  

청 항 1 

 시스  상에 수신 는 신     지   수집하여 처리하는 에 어 ,

동 에 하는 신    수집하는 단계 ,

상  동 에 하는 지   수집하는 단계 ,

 지 에   신   상 시키는 들  식별하  해 상  수집  신  

 상  수집  지   상 시키는 단계 ,

상   시스 에  는 특 한 지리  에 해  신   값들  상 시키는  트

 생 하는 단계 ,

상  들  하나 상과 연  경  실  결 하는 단계 , 상  경  실   워 

공지 어 는 지 에  공지  업링크 신   함수 , 상  경  실  결 하는 단계  포함하는 신

   지   수집 처리 .

청 항 2 

1항에 어 , 상  신   는 동  ,  사 트에 해 수신  신  신  

함  수집 는 것  신    지   수집 처리 .

청 항 3 

1항에 어 , 상  신   는  사 트 ,  동 에 해 수신  신  신  

함  수집 는 것  신    지   수집 처리 .

청 항 4 

1항에 어 , 상  지  는 복수 개  지   사 트 안 나에 해  상  동  3

각 량함  결 는 것  신    지   수집 처리 .

청 항 5 

1항에 어 , 상  지  는  포지 닝  트  참 하여 결 는 것  신  

 지   수집 처리 .

청 항 6 

1항에 어 , 상  상 ,

동 한 동 에 하여 수집  지   수집  신    식별하는 것과,

 신    지  상 시키  해  가 운 순시  프 시 티 내   

 식별하도  상  식별   순시  상  립하는 것  포함하는 것  신    지

 수집 처리 .

청 항 7 

1항에 어 , 상  신   상  지  공통   수신 에  실시간  수집 고, 상

상  동 한 동 에 하는  수신에 하여 상  지   동  상

신    매 시키는 것  포함하는 것  신    지   수집 처리 .

청 항 8 

1항에 어 , 상   시스  내  과  RF  평가하  해 상    트  하는 단

계   포함하는 신    지   수집 처리 .
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청 항 9 

1항에 어 , 상   시스  내  각 지 에 하는 각 신     수집하는 

사 트  식별하는 단계 ,

상   시스  내  각 식별  지  동  신  수신할 수 게 상  식별   사

트  결 하는 단계   포함하는 신    지   수집 처리 .

청 항 10 

9항에 어 , 식별 가능한  사 트  결 에 하여 상   시스  내  가능한   사 트  

 산  재 하는 단계   포함하는 신    지   수집 처리 .

청 항 11 

1항에 어 , 상   시스  단  사건  수집하는 단계 ,

상  단   사건들에 하는 지  식별하는 단계   포함하는 신    지

 수집 처리 .

청 항 12 

11항에 어 , 단  사건들  생  지 과 상 시키는  포 트 트  생 하는 단계

  포함하는 신    지   수집 처리 .

청 항 13 

12항에 어 , 단   처리하  한 과  실행  결 하  해 상  단  지

 트  하는 단계   포함하는 신    지   수집 처리 .

청 항 14 

1항에 어 , 상   시스  차단   사건  수집하는 단계 ,

상  차단   사건들에 하는 지  식별하는 단계   포함하는 신    지

 수집 처리 .

청 항 15 

14항에 어 , 차단   사건들  생  지 과 상 시키는  포 트 트  생 하는 단

계   포함하는 신    지   수집 처리 .

청 항 16 

15항에 어 , 차단  들  처리하  한 과  실행  결 하  해 상  차단   지

  트  하는 단계   포함하는 신    지   수집 처리 .

청 항 17 

 시스  상에 수신 는 신     지   수집하여 처리하는 에 어 ,

식별  동 에 하는 신    수집하는 단계 ,

상  식별  동 에 하는 지   수집하는 단계 ,

공통   시간에 하여 상  수집  신     상  수집  지   타  스탬핑

하는 단계 ,

식별  지  동  수집  상  동  지   특 한 신   식별하

 해, 공통  식별  동 에 하고 미리 결  타  프 시 티 내에  수집  신   

 지   식별하는 단계 ,
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상  공통  식별  동  연  실 경  결 하는 단계 ,

상   시스  내  들에 신   값들  상 시키는  트  생 하는 단계  포함하 ,

상  경  실   워  공지 어 는 지 에  공지  업링크 신   함수  것  신  

  지   수집 처리 .

청 항 18 

 시스  상에 수신 는 신     지   수집하여 처리하는 에 어 ,

동 에 하는 신    수신하는 RF 신   비 ,

상  동 에 하는 지   결 하는 지  비 ,

공통   시간에 하여 상  수집  신     상  수집  지   타  스탬핑

하는  시간 생 ,

상  신    상  지   합하는 억 ,

지   에 하는 신     식별하고, 상   시스  내  들에 신

  값들  상 시키는  트  생 하는 프  포함하 ,

상  신   가 하나 상   트  연  경  실  함수  식별 고, 상  경  실

  워  공지 어 는 지 에  공지  업링크 신   함수  것 , 신    지

  수집 처리 .

  

 상 한 

     

         하는 술  그 야  래 술

본  룰러  시스    가능한 체  스 트럼  사  하  한 링 룰러 <9>

 시스 에 한 것 , 상 하게 말하 , 상 동  럽트없  룰러 시스  능에 한 

신 하게 수집하고 그 수집  복합  하는  술에 한 신뢰  는 능 에 한

것 다. 본   보  공하  하여  통신 시스  내에   동   결 , 지리

 결 에 한 것 , 또 경  실 보  공하  하여  통신 시스  하나 상  사 트  통

해 복수  동  수신 는 신  에 한 것 다. 또한, 본  동 에 해 수신 는

신   에도  다. 본  가능한 비스 역  결 하  해, 트워크 도  달 하

 해, 트래픽  하  해 지  /또는 신    합  시스  보  하

여,  차단하   과 타  트워크 리 능  단시킨다.

 통신 시스  비스 역   알 진  비스 도  할 , 그 도 에   (<10>

룰러) 사 는  공하는 지 과  링크  통해 통신한다.  나아가 ,  그 트  각각  안

나  할  수 다.  시스  타워  안 나  같  시스  리 스  가   사 하여 비

스 역  가  한 커 리지  공하도  계 다. 한 커 리지  공하  하여, 안 나 타워 

는 신 하게 계 어야 하고, 안 나 는  사 어야 한다.

동 가 한 지리  역  동하   통신  수신할 수 도  하  하여, 각  통상<11>

그 커 리지 역  복수  다   커 리지 역에 웃하고 랩하도  리  다. 동 

가 한 지 에 해 커 링 는 역에  다  지 에 해 커 링 는 역  동할 , 그 동 

 통신  웃하는  커 리지가 랩 는 역  한 지 에  다  지  다(핸드 프).

 랩 는 커 리지 에, 각 에 할당 는 채  웃하는  동  채  신 또는 수신하지 못하

도  신 하게 택 다. 랩 는 커 리지 역에 는 든  사 트  신 는 동  에

해 수신 게 다. 또한, 각  사 트는 동  신  수신하 도 한다. 그러나, 각 채  식별

하는 지탈 드 에, 동  는 각  사 트  각각  신  식별할 수 다. 또한, 각 
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동   고  식별  에, 각각   사 트는  수신 신   동  식별할 수

다.

 시스  계하고 립할 , 안 나  가 도  사  가능한 역뿐만 아니라  지리  특징<12>

 고 다. 시스  계 는 실  알고리  포함한 한 계   술  사 하여, 한  실시  시

스  재  커 리지  평가  하  해 신   경  실  한다. 그런 다 , 시스  시

스  었    수 고, 또 어  수 는 트 안 나  립 다.

 시스  동 한 후에, 시스  안 나  커 리지   그 질  하  해 시스 에 하여 주<13>

 시험  실행한다. 주  시험  평가는,  들  본원 에 참  통합  공동 계  

원 09/567,709 , 09/236,572 , 특허 허여  5,926,762 , 5,970,394 에 술 고 시   같

실행  수 다. 통상  는  시스  내에  경  실  수집하는 동 시험  다. 

동 시험   커 리지 역에  특  에  수신 는 특  타워  신   실   수

집한다. 한 개 상  동 리시 는 룰러 비스 역  시 에 운 다. 러한 운  통상

차량에 리시  탑재하고  시스  통하여  경  동함  루어진다. 각 리시  한

는  포지 닝  리시  같  수단에 해 니 링 다.  시스  특  타워  

신  신  는 리시 에 해  수신시  리시  에 상 다. 리시 는 특  주 수 또는

지  드  닝 어 특  신 에 한 신 타워  식별할 수 게 다.

 시스  한 커 리지  한 시  개하  해, 수집  는 신      나<14>

타내어야 한다. 그 수집  는 신   시에 동 리시   식에 해 다.  시

스  커 리지  하  해,  시스  내에  복수  상 한 에  커 리지   알 필

가 다. 신  커 리지  한 시는, 본 에 참  통합 는 공동 계  원 09/567,709 에

술   같  경  실  보간  계  수 다.

 수집  동 시험  통해  얻어질  동 계는  수집 에 립 다. 동 시험  커 리지<15>

수집  평가  하도  계   시스  통하여 신 하게  루트 다. 본  1 에

는, 동 시험과는 달리, 본 에  는  시스  실  사  수집  에 수집 루트

는 계  수 없다. 신   는 실  가  룰러 사 트간   연결  신   함

 수집 다. 다량  는  시스   수집  수 는 에,  는 다  

 수집  수 다. 그러나, 다  에 는, 는, 그 가  시스  계  동 에

한 트  동 들  수집 는 시스  사  수집 다.  실시 에 는  산  계

다. 어느 하나   통해 수집    수집  평 하고 그  갭  채우

해 는 보간  함  향상  수 다.

 시스  내에     결 하는  가지  도  결과  변 에 라 개 어 개<16>

어 다.   결  시스  핸드 트가 하나 상   사 트에 하여 또는  포지 닝  시

스 과 같  독립   결  수단  통해  그 에 한 보  취득한다는 에  핸드 트계  수 

다. 동 는 그  내  결 하고 것   시스 에 공한다.

또한,   결  시스  트워크계  수 , 트워크  각각   각  사 트에 하여 동<17>

 에 한 보  취득하고, 크워크는 동   3각 량하  해  사 트  

보  결합함  동   결 한다.  들 , 각  사 트에  신  도착 시간  차 또는

각  사 트에  도착 상 각도  차는  결 하는  사  수 다.

지 (geolocation)  룰러 통신 시스   가 에게 공 는 E-91  E-411 비스 야에 <18>

하게 보 는 어플리 다. 동   지  어플리  는 트루 포지 (True

Position), 그 슨 어리스 지 트릭스(Grayson Wireless Geometrix), 시그마원(SigmaOne), 미  

어리스(Wireless), (Celloc) 등  에  찾아볼 수 다. 폭  룰러 신   알아내  한

어라  크 지(Arrival  Technology)   타  런스(Time

Difference)(www.trueposition.com/TDOA_Overview.htm)는 지  실시  양상에 한 술   

공한다.

         루고  하는 술  과

본  동 시험 실행에 한  상당  감 하거나 거할 수 다. 본  동  수신<19>
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는 신   검 하고, 그 신  에 하는 지리   결 하  하여  동  

 결 하는 하나 상   사 함  특  신     수집한다. 동 는 통상 시

스  가 에 해 동 는 룰러  같   동 다. 그러나, 특  시험 가 본 에

동  사  수 다. 술   같 , 동 시험 신에 동 신   수집 비  사 함

, 본  시스  안 나 사 트에   수집한다. 복수  동  수신  신  는 안

나에  수집 다. 각 동  는 술   결    하나에 해 결 다. 시스  업링크

신  경  실 보   보  결 하는  신   보  사 하여   스  생

하 , 런  스  그 시스  커 리지 질  후술 는  같  또는  다  여러 가지

 결  수 다.

경  실  하게 결 하  하여, 업링크 신  는  워  공지 어 는 지 에  <20>

다. 동   워  한 다  동   간  하시키  해 그리고 

워  하  해  사 트에 어  항해  결과  시간에 하여 변 할 수 다. 동  

 워  알지 못하는 경우,  공식  하  업링크 경  실  하게 결 할 수 없다. 

워  알지 못하는 경우에는 경  실  결 하  한   사 할 필 가 다.

       

본  시스  내에  동    결 하는 동시에, 시스  내에  동 하는 룰러 <21>

 신  (경  실)  수집하는 것에 하여 시하고 다. 것  동 시험  시스

드  결 하는  필 한 동  결합  공한다. 시스  공지  동  안 나 워  

사 트 안 나에   룰러  워  결합  경  실  결 한다. 또한,  시에 룰러 

 한 가 다. 한 지 에 상 는 한 경  실 보는  트워크  RF

 할 경우 하다.

핸드 트계   결  시스  는 향상   포지 닝 시스 과,   시간  해지 도<22>

하는 향상   시간 차  포함한다. 향상   포지 닝 시스 에 어 , 동 는 동  

 결 하고 트워크 트래픽  엔  보  트워크  다시 신하는 GPS 리시  포함한다. 향상

 시간에, 동 는 하나 상   타워  동  신  동  시간 간격  결 한다. 동

시간  결 함 , 동 는 하나 상   사 트  거리  하고 그  3각 량할 수

다.

트워크계   결  시스  는, 도착  시간, 도착 각도  포함한다. 러한  각각  <23>

룰러 신  동 시간에 하여  사 트  동 간  거리  결 하  하여 가   에 

한다.

지  시스  미  특허 5,327,144 에 술 어 다.  특허는 3개 상   사 트  사 하여<24>

하나 상  동 룰러   동 하는 룰러   결  시스  시하고 다.  특

허는  동  신  상 한 도착 시간에 한 복수   사 트에  에 다. 다  

 시스 , 한 업링크  다운링크 신   시간  사 하여 동  스 사 트간  거리

결 하는  복 시간 산 에 는 미  특허 6,011,974  포함한다.

특허 6,006,096   6,052,598 는 복수   사 트에  수신 는 동  업링크 신  워<25>

들  차  사 하여 3각 량  통해  결 하는 것에 하여 시하고 다.

시스 에  사  동   수집  시스  내에 미 재하는  향상  수집에 <26>

하여 시스  함  동 시험에 한  하게 감 시키거나 또는 거할 수 다. 업링크

또는 다운링크 경  실 는 시스  링하는  사  수 다. 동 시험  다운링크  수

집에 하는 에, 본  에 라 다운링크 또는 업링크  사 할 수 다.  수집

 하게 하   계  갱신   수집  할 수 다. 시스  사   는 가 실

시간  갱신  수  에, 본  하   시스  동  시킬 수 다. 동  

는 시스    시스  폭 주  보다   스  처리할 수 다.

본  실시할 경우 사  에  시스  필 한 보  수집해야 한다. 동   결<27>

하  해 복수  사 트에  수신  통해 루어질 수 는 각 동  지리   결 하는 능  뿐

만 아니라, 각 사 트 /또는 안 나에  복수  동  업링크 수신 신   수집도 필 하
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다. 신 가 동 한 동  어  는 복수  사 트에  수신  에,  신   수집

 해  스  향상시키고,  비스 질  결과에 보다 많  스처  공하게 다.

단 경  실  지리  가 결 , 룰러 시스  능 평가는, 본 에 참  통합  공동 계<28>

 특허 원 09/567,709 에 시  지리   포함한 여러 해      하여 

루어질 수 다.

본  상  특징  다  특징들  도 과 상 한  참 하  보다 쉽게 해할 수 , 도 에<29>

동   는 동  (참 )  언 고 다.

비스 평가 질에 한 능  본 에  시 는 수집   다.  시스  내에  RF <30>

   에 하는  수집  수집    통해 능 질  결 하는  사 다. 

 시스  평가에 도움  고,     채   결 하고 또  간  평가하는  사  수

다. 또한, 능   시스  내   량과 직  계가 고, 능  개 하   량  가

시킬 수 게 다.

  수집  실행 가능할 경우 각 에  한  트  얻는 것 다. '<31>

한(complete)'  미는  각 에 하여  루어지는 것  미하거나, 또는 가 RSSI

또는 지  검  수 는 신   하  지가 결 는 것  미한다.

 시스  계에 ,  시스  내에  특  에 하여 가능한 비스 역 또는 가능한 비스  사<32>

트에 하여 어느 도  가   수 다. 가능한 비스 역    시스  지리  특징 내

에  RF  가 에 하여 행해질 수 다.  시스  동 시험  계할 경우, 동 시험 차량

리시  는  가능한 비스 역에 하는 신  수신하여 평가하도  고, 트워크 능 평

가는  가능한 비스 역 에 하여 행해질 수 다. 그 가 실  다  사 트에 해  

양 한 비스  는 경우에, 비스  평가는 해질 것 다. 시스  능  평가가 수집  실  사

 에 하여 행해지는 본  수집 에 어 , 가능한 비스 역  사  결  실  

 동 에 하여 실  비스 역   수집하  에 에는 향  미 지 않

는다. 지  비스  합하는 본  사   가능한 비스 역  결  가능하

게 하고, 그  가능한 비스 역 과 가능한 비스 역 결  보다  도  도 할 수 다.

또한, 본 에 해 립   트는, 가능한 비스 역 지  다시 할당하고, 수집  에<33>

하여 가능한 비스 역  재 하는   수 다. 또한, 수집   상  는 시스  내

에  동하는 동  지리  트래픽 뿐만 아니라 시스  트래픽 사  평가하는  사  수도 

다. 결과  생  트래픽  사   술  공동 계  특허 원  시스    능 향상 술에

사 어, 리 스  간  도   트워크 시스  재할당  향상시키게 다.

또한, 시스  능 평가는  시스 에 해  단 과 차단    수집  포함할 수도 다.<34>

그 는 통상, 단  과 차단   수  수집 고, 들  시스  산  한  도 지 시

스 에 해 사  수  뿐 다. 단 과 차단   식별  지   합하 , 단

/또는 차단  들  공통 역  식별할 수 다. 단 생 역  식별 , 원  욱 쉽게 어

해답  욱 과   수 다. 또한, 본  다  시스  생  지리  역  식별하는  사

 수도 다. 특 한 변  공통 생  지리  가 식별 는 경우, 시스  안고 는 애  원  보

다 쉽게 식별 고 처리 다.

도 1  시  룰러 시스  시   시  도  맵  도시하고 다. 도 1  맵  지 (1<35>

3)  갖는 복수  시   사 트   도시하고 다.  나아가 , 각 사 트는 지향  안 나  사

함  복수  그 트  할  수 다. 사 트는  사 트당 단  그 트  포함하는  개수

그 트  할  수 , 통상  사 트당 3개  그 트  루어진다. 시스  도 1에 도시  룰러

시스  역에  한 커 리지  공하도  랩하는 가  (도시 지 않 )  가지 , 본 

시  실시 에 는 4개  사 트가 도시 고 다.

도 2는  사 트(13)  시스 에 한 도 1에 도시  룰러 시스 에 는 시  동 시험 루트<36>

계(15)  도시하고 다. 동 계(15)는 룰러 시스    커 리지  공하는 신  결

루트 다. 동 계(15)는 룰러 시스  안 나(13)  산  평가하고 룰러 시스  역  지리  특

징  함  립 다. 동 시험 계는 시  시험 계(15)  사하거나 또는 시험 계  결
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에 라 다  해질 수 다. 통상 , 동 시험   시스  내에  특  지리  에 하

는 경  실  취득하도  실행 다.

공동 계  원에  상술 는  같 , 한 룰러 신  수신 비   비  갖  차량  실<37>

신  수신  수집하  해 동 시험 계 맵에 라 룰러 시스 에 해 동 다. 각각  지

(13)과 동  각각  시험 간  상  신   결 하  하여 룰러 시스  체에 통계

 상당한  수   취해진다.  신  경  실  dB  다.  수신  신  가  감 함에

라 , 경  실 또는 신  실  커지게 , 러한 실  보다 큰 포지티브(+) dB  다.

본  경  실  수집  한 동 시험에 지 않다. 도 3에 도시 는  같 ,  시스<38>

상 동  에, 복수  동 (17)(  들 , 룰러 )는 시스  도처에  동 다. 타워  안 나

(13)는 동 (17)가  시스  체  동할  동 (17)  통신 에 다. 각 동 (17)

 업링크 신  신   RSSI는 동 (17)  통신하고 는  사 트(13)  각각에 해 검 다.

 시스  RSSI  값  하여,  신,  수신,  핸드- 프,     다   트워크  

결 한다. 또한, RSSI는  트워크가 어 채   통해   워  같   (17)  신 

    하게 어해야 하는지  결 하는  사  수도 다.

도 5에 욱 상 하게 술 는  같 , 본  또한 시스  능 평가 시에 RSSI 보  사 한다. <39>

시스  각각  동 에 하여 RSSI  하여  시스 과 동  상   하 , 본

 동  RSSI 보  지하고 그 보  동  지리  에 상 시    시

스  능에 한 보  수집하는 것에 해  시하고 다.

술   같 ,  시스 에  동  지리   결 하는 에는 여러  다. 그  시<40>

  도 4  참 하여 하에  술 고 다. 도 4에 도시 는  같 ,  트워크는  시스

에  하나 상  타워에 하여 동  3각 량함  동 (17, 19)   결 할 수 다.

 결  프 스는 지  언 다. 동 (17)  신 는 타워(T1, T2, T3)에 해

수신 다. 동  신 는 우  가  근 한 타워(T2)에 해 , 다  타워(T1)에 해 , 마지막

 타워(T3)에 해  수신 다.   시스  타워 각각에  도착 시간  차  결 하고, 각각  타워

 동 (17) 지  상  거리  결 한다.  시스  결  상  거리  하여 동 (17)

 3각 량한다.  동 (19)에 해  동  처리 차가 실행  수 다.

지  하게 결 하  하여, 업링크 신 는 하게 고 처리 어야 하 , 동  <41>

 워는 공지 어 어야 한다. 지  한 결 에  많  (factor)는 래 술에 공지

어 , 술  참  헌에 도 언 고 다.

본  실행하  하여, 도 5에 술   같 , RSSI  얻어지는 보  지  <42>

는 상 어야 하고 지 어야 한다.   실시 에 어 ,  시스   시스  RSSI   에스 트

(aspect)   시스  지  사 에 연  는  시간  지한다.  동 

수신 는 신  가 검  , 시스  신  검  시간, 검 시 신    신 동  식별

한다. 지  가 수집  , 시스  수집 시간, 동    식별  한다. 

는 공통   시간에 하여 타  스탬핑(time stamping) 어, 신   에 하는 지리  가

식별  수 다.   트  상  공통   시간  필  하고, 수집  실시간  본  실행에

는 필수 지 않다. 그러나, 실시간 수집 는 주 편차에 하는 트래픽 사  과 같  다  시스

 평가  해 지  수 다.

지    신   가 비 다. 러한 비  통해 , 동  동 에 하는 <43>

 트  식별하고,  지  가 동  동 에  신    수집에 아주

근 하여 타  스탬핑  가지는 지  결 한다. 지리  에 상 는 신    트  개하

하여, 는 동  식별  타  프 시 티(time proximity)에 매 어야 한다. 본  실행에

한 라미 에 라, 타  프 시 티는  가능한 에 어야 한다. 러한 는 시스  내에  동

 평균 도, 사 는 지  술  리 루   시스  능 평가에 해 망 는  리 루

에 하여 결  수 다.

다  실시 에 , 경  실  지  가 실시간  공통   스에 수집 어 <44>

다 , 수집 어 는 , 그  실시간  매 시킬 수 는 시스 에 해, 그  타  스탬핑
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할 필 가 없  수 다. 실시간  매  경우, 가 운 타  프 시 티에 도달하고 공통  동 에

할당할 수 는 만   지리  에 한 신   공하도  매  것 다.

하는 지   워   트가 단 식별 , 시스   시스  내에  특  에 경<45>

 실  공하는 지   트  생 한다. 그런 다 ,   처리 하여 시스  RF

 능  결 한다.

 시스  내에  동  지 에 상 는 워  수집에 해 공 는  트는 실<46>

 시스  사 에 하여  지  공한다.   수집 트는 다수   지  얻어지고 

 지  산  실  시스  사  에 매우 상 다고 하는  가진다. 그러나, 시스  리

역  커 리지가 계 는 동 시험과는 달리, 실  사   수집  시스  내에  지

 수 는 동 에 한 다. 동 시험에 거한 러한  수집  룰러 시스  체 역

커 링하지 못한다.

 러한 한  트에 하여 사 트   채  간  포함한 룰러 계 결<47>

 에,  신뢰  고  고한   트  해   사 어야  한다.  공동  계  원  

09/567,709 는 는 라미  하 에 한  상  결  하도  시험 결과에 

는  시하고 다. RF 신  산  채  할당  복 하  에, 량   트 차도 룰

러 비스 질 능  결 하는 실  산 특  하게 리 브하 에 한 것  지 않았다. 

하고 실한  그 결함  보 하도  수집    실행하는 것  하다. 또한, 

  사  가능한  트  리 브하  한 알고리   트  특  엘리 트   

해야 한다.

     과

지  통계   많  연 상  본질  특징  공간 연  사하는  공하고, 러한 공<48>

간 연  하도   귀 에   공한다. 지  통계학 , 룰러 비스  공

변수  변경 는 상당  개  알 리  어플리  공동 계  원에 시   같  다  

 평  상에  향상  결과  야 한다.

본  양 한 실시 에 하여 술 고 지만, 당업 라  본  사상   어나지 않는 <49>

내에  다양한 수   변경  행해질 수 다는 것  해할 수 다. 라 , 술  시  실시 는 본

 한하 보다는 든 에  실 가 도  하  한 것 다. 그러므 , 본  본 에 포함

는   수 는 상술  실행에  많  변경  가능하다. 러한 변경  수  는 하

청 에 해 는 본    사상 내에  고 어야 한다.

도  간단한 

도 1  6개   사 트   나타내는 시   시스  시  맵  도시한 도 .<1>

도 2는 도 1   시스  평가  한 시  동 맵 계도.<2>

도 3  도 1   시스  내에  복수  시    도시한 도 .<3>

도 4는 도 1  시   시스 에  시  동  지 에 한 한  도시한 도 .<4>

도 5는  시스  능  평가  한  수집  술하는 리  도.<5>

<도  주  에 한  ><6>

13 : 지<7>

17, 19 : 동 <8>

- 9 -

등록특허 10-0828049



도

    도 1

    도 2
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    도 3

    도 4
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    도 5
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