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{54) Podvozek pro manipulaci s kontejnery

Podvozek pro manipulaci s kontejnery,
tj. sbér kontejnerd z terénu, jejich ukldd4-~
ni na podvozku, dopravu, odkladani na
terén a jejich vyklapén{, tvo¥eny na jednom
konci otev¥enym, p¥ibliZné& vodorovnym
rdmem tvaru U, na jehoZ podélnych ramenech
je upevnéna alespon jedna polondprava
8 pojizdnymi koly a na &elnim p¥i&niku
taZnd oj a ddle upevnéna kyvné p¥edni
a zadni ramena paralelogramu uzav¥eného
hornim &lenem tak, ¥e ramena paralelogramu
jsou upevnéna k podélnym ramentm r&mu
sklopné proti sm&ru jfzdy na &epech a
horni &len paralelogramu tvo¥{ nosny rém
kontejneru opat¥eny dorazy nosnych &epd
kontejneru a je spojen se zadnimi rameny
otoéné pevné Cepem a p¥ednimi rameny parale-
logramu rozebrateln&, vysuvnymi zaji%tova-
cimi gepy, pfidemZ mezi podélnymi rameny
rédmu a nosnym rdmem kontejneru je na jeho
kaZzdé stran& kyvn& upevn&n dvojdinny linedr-
ni{ hydromotor a p¥fednf rameno paralelogramu
je spojeno s pecnou &4stfi rdmu taZnou
pruZinou a zadn{ rameno paralelogramu
je vidi rému zajistitelné ve svislé poloze
vysuvnym zajidtovacim &epem.
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Predmé&tem vyndlezu je podvozek pro manipulaci s kontejnery, tj. pro jejich sbdr z teré-
nu, ukldddni na podvozku, dopravu, odkldddni na terén a jejich vyklépéni.

P¥ednosti manipulace s kontejnery, obsahujfcimi nejrizn&js{ zem&d&lské materidly,
materidly stavebni, strojirenské polotovary, odpadky apod., vietné dobrého provozniho

vyuZit{ vozidel pro dopravu kontejnerl jsou obecné& znémy.

K dopravé, nap¥iklad zndmych normalizovanych kontejnerl podle &SN o obsahu 7 m3 tvaru
vany se svislymi bo&nimi sté&nami opatfenymi na kaZdé strané dv&ma uchopovacimi &epy a
Eikmymi sté&nami, se uZivd nap¥iklad rovn&%Z zndmych specidlnich vozidel s plo3inou, na
ni# je upraveno naklddac{ a odklddaci za¥i{zeni{ kontejnerd vytvo¥ené jako kyvny portél,
na jeho% hornim p¥f{&nfku jsou upevnény dv& dvojice fet&zovych z&vést na volnych koncich
opat¥enych oky k navléknuti na uchopovaci Zepy bo&nich st&n kontejnerl. Kyvny pohyb portédlu
mimo ploSinu vozidla pro uchopeni kontejneru na terénu popsanymi prostfedky a jeho zpétny
kyvny pohyb nad plo¥inu vozidla pro zdvi%eni a uloZen{ kontejneru na nf se déje hydraulicky.

Vlastni nakl&4ddni a vykldddni obsahu kontejneru se déje zvl&Stnimi zplsoby a prostfedky.

Jsou v8ak zné&my prostfedky, rovnéf specidlni dopravni plo$ina vozidla, kterd majt
upraveny pevné nebo vym&nné, na vozidla nezdvisle nebo na vozidla uspofddané prost¥edky
pro ukldddnf{ kontejnerd &i spife koreb, které nutnovnaklédat na vozidle materidlem jinymi
na vozidle nezdvislymi prost¥edky, nebo je naklddat na vozidla po naloZeni{ jinymi prost¥edky
pfifem# vykldddni materidld z koreb se provdd{ nap¥iklad vykldp&nim prost¥edky, které
jsou souldsti dopravniho vozidla.

Nap¥fiklad ze spisu DOS 2 501 160 je zndmo specidlni plo¥inové vozidlo, opat¥ené b&Znym
rdmem, na n&mZ je upraveno uklédaci, odkl4ddaci a vykldp&c{ za¥fzeni kontejneru &i korby,
sestdvajicf ze zdkladnfho rému, na némZ je uloZen na Cepu otoéné& upevnén pomocny rém s hdkem
k uchopeni{ a manipulaci s kontejnerem &i korbou. Provedeni v8ech pot¥ebnych pohybl pomocné-
ho rému pro uloZeni kontejneru na zlamovacim ré&mu, p¥ipadn& jeho vyklopeni, se provede
vzdjemné& nezévislou &innosti{ t¥{ hydraulickych valci.

Nevfhodou takto vytvofeného vozidla je jeho jedine&nost, vyZadujfci specidlni konstrukci
kontejneru &i korby, sloZitd konstrukce a velky poZet ovlddacfch hydraulickych vélcd pro
provddéni potfebnych pohybl v3ech ré&mi, nutnych pro pohybovdni kontejnerem v prostoru.

Ze spisu DOS 2 365 163 je zndmo specidlni plo3inové vozidlo opatfené b&Znym rémem,
na némZ je upraveno pouze vyklddaci za¥izenf kontejneru &i korby opatfené zékladnim rémem,
ktery se uklddd a v pfipadé pot¥eby odklddd ¥i sniméd z vozidla jinymi na vozidle nezdvislymi
prost¥edky a vykldpi vyklap&ci za¥izen{ upravenym na vozidle z vy3ky pFesahujfci normdlni
vy3ku okraje korby. Na rdmu vozidla jsou na &epech upevnéna otofn& ramena, na jejich hornich
koncich na &epech je kloubové& upevn&n nosny rém, kteryfto celek tvo¥{ paralelogram ovlddany
hydraulickym vdlcem. Po ka%dé strané vozidla je na rédmu otoZn& upevnéno jednim koncem
' &epem rameno, vedené ve stfedni %4sti suvn& otofn& na ¥epu nosného rédmu a jehof druhy
konec je opatfen kladkou opirajfcf se a odvalujici se po zdkladnim rému korby.

z&kladni r&m korby je oto&né& upevhén Cepem a ¢epem na nosném rdmu. Hydraulickym valcem
zapojenym mezi rdmem a nosnym rdmem se UWZinkem paralélogram zdvihne rameny korby s nosnym
rédmem na vy¥ku ramen a kinematickou vazbou ramene mezi paralelogramem a zdkladnim r&mem
korby, se korba sklopi. Rameno miZe byt nahrazeno dvé&ma kloubové spojenymi rameny, p¥{padné&
na Sepu oto&n& uloZengym hydraulickym védlcem, jeho? pistnice je spojena se zékladnim rémem
korby.

Nevghodou tohoto zarizen{ je jeho naprostd jedinednost a jednoidelovost dovolujict
pouze vykl4dpéni korby na zdkladnim nosniku ze znaliné vyZky a slofitd konstrukce.
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Dédle je ze spisu DOS 2 444 901 zn&m dvoundpravovy podvozek, s ramem tvaru leZatého
U na jeho p¥ednim konci je upevn&na ta¥nd oj, slouZfci k sbéru, uloZeni, odloZeni a vyklopeni
kontejneru. Na rdmu jsou po kaZdé strané p¥ikloubena ramena, hornimi konci p¥ikloubend
k rému, tvofici{ s nim paralelogram ovl&dany hydraulickym védlcem, p¥ipojenym k rému.

Na zadnim konci rému je &epy p¥iklouben nosny rém opatfeny z&chyty pro zachyceni
obvodového rému kontejneru. Mezi nosnym rdmem a rdmem paralelogramu je po kaZdé strané
upsofddén hydraulicky vdlec. UloZenim odlofeni kontejneru se provddi vy&kovym
rédmu paralelogramem, hydraulickym vdlcem a pfipadné vyklopeni uloZeného kontejneru

sklonénim nosného rému kontejneru hydraulickymi vélci.

kontejneru
nastavenim
se provAadi

Nevyhodou tohoto upsofddéni je znadnd sloZitost konstrukce a pouZiti t¥{ hydraulickych
vélcl k provedeni vSech pohybl potfebnych k ovliddéni kontejneru.

Kromé toho je ze spisu DOS 3 044 173 zndm rudni dopravni vozik zd&sobnikll slouZici
k uloZeni, dopravé a odloZeni z&sobniku tvofeny rdmem tvaru na jednom konci otevieného
U na jeho podélnych ramenech jsou upevnéna pojezdovd kola a na jehoZ &elni spojnici je
upevéna téZné& oj. Na podélnych ramenech rému jsou na kozlicich upraveny horizontdlni &epy,
na nichZ je kyvn& uloZen rédm otevfeny na stejném konci jako rém tvo¥eny podélnymi rameny
a &elnim spojovacim nosnikem. S rudnim dopravnim vozikem s taZnou oji v poloze p¥ibliZné&
svislé a rameny v poloze p¥ibliZné& vodorovné se nanede ven vyhnuty okraj z&sobniku a sklope-
nim taZné oje smérem k terénu, se zdsobnik soulasné zdvihne a lze jej libovolné& dopravovat.

Pro zaji$téni polohy ramen v poloze p¥ibliZné& vodorovné je uspofdddno zajistovaci
za¥{zeni polohy &epem kyvné pdky, ktery vnikne do pouzdra konce ramene. Pro odlofeni zdsob-
niku se postupuje opalné.

Nevyhodou tohoto ru&nfho za¥izenf je, Ze jeho vykon je omezen pouze na uloZeni kontej-
neru na vozik a jeho odloZeni po dopravé na terén a rozsah jeho pouZiti je dén vykonem
obsluhy, tedy vykonem omezenym, takZe pro plynuly provoz na vét3{i vzddlenosti je toto
za¥{zen! nevhodné.

vSechna tato zndm4 za¥fzeni umoZfiuji sice
p¥izplisobenych v8ak vidy vozidlu s p¥isludnym,
ve své jedinednosti, p¥ipadné jednodlelovosti,
a tim celkové neekonomiénosti.

Je ztejmé, Ze vyhody kontejnerové dopravy
specidlnich vozidel, jejichZ ekonomicky provoz
znadného mnoZstvi{ kontejnerl a nesoulad v této

manipulaci s kontejnery rhznych provedeni, .
ovlddacim za¥izenim, maji vS8ak nevyhodu

konstrukéni sloZitosti, ndroénosti obsluhy

jako takové jsou podminky existenci zminénych
a vyuziti je zp&tn& podminé&no obsluhou
vazbé sniZuje vyhody kontejnerové pfepravy

materidli prostory kontejnerli, nebo naopak prostoji dopravnich vozidel, coZ oboji je ne-

ekonomické.

Je tedy uUkolem vyndlezu, plynoucim z potfeby vyuZiti vyhod kontejnerové dopravy materidli

lehce ptizpisobitelné velikosti provozd, vlastnich a uZivajicich b&Zné dopravni prost¥eky,

traktory, nédkladni vozidla,
manipulaci s kontejnery, to je pro jejich sbér
dopravu, odkl4dadnf na terén
koliv druh taZného vozidla, jednoduché a které

dkond nejjednodusimi prostfedky.

a jejich vyklépéni,

nebo samohybné sbéraci stroje plodin, ndvrh zafizeni pro

z terénu, ukldddni na za¥izeni, jejich
které by bylo lehké,
by dovolovalo provedeni v3ech zminénych

zavésitelné za jaky-

Okol byl podle vyndlezu vy¥eSen ndvrhem podvozku pro sbér kontejnerd z terénu, jejich

ukldddni na podvozku, dopravu, odklddani na terén a jejich vykldpéni, tvo¥eného na jednom

konci otevienym pfibliZné& vodorovnym rémem tvaru U, na jehoZ podélnych ramenech je upevnéna

alespon jedna ndprava s pojizdnymi koly a na Celnim p¥i&éniku taZnd oj a déle upevnéna

kyvné pfedni a zadni ramena paralelogramu uzav¥eného hornim &lenem tak, Ze ramena paralelo-
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gramu jsou upevnéna k podélnym ramenim rdmu sklopné proti sméru jizdy na &epech a horni

&len paralelogramu tvof{ nosny r&m kontejneru opatfeny dorazy-jeho nosnych &epl a je spojen
se zadnimi rameny oto&n& pevn& a s p¥ednimi rameny paralelogramu rozebirateln& vysuvnymi
zaji8tovacimi &epy, p¥i &em% mezi podélnymi rameny rdmu a nosnym rdmem kontejneru je kyvné&
upevnén dvojéinny linedrni{ hydromotor a p¥edni{ rameno paralelogramu je spojeno s pevnou

¢4sti rdmu taZnou pruZinou a zadni rameno je vidi rému zajistitelné ve svislé poloze vysuvnym
zajidtovacim &epem.

Dile podle vyndlezu jsou pfedni ramena podvozku teleskopickd a zadni dorazy zadnich
¢eptt kontejneru jsou na nosném rimu kontejneru uloZeny bo&né& oto&né.

Vyhodou podvozku podle vyndlezu pro sbér kontejnerd z terénu, jejich ukldddni na
podvozku, dopravu, odkladani na terén a jejich vykldpé&ni je jeho vytvo¥eni pro manipulaci
s normalizovanymi b&Zn& uZivanymi kontejnery, jeho pojiZdé&ni v zavé€su za jakymkoliv taZnym
vozidlem, které je v provozu k dispozici, p¥ifemZ za¥izeni je jednoduché, pouZivéd minimdlni
po&et mechanickych dild vietn& prvkt paralelogramu a minimdlnfho po&tu hydromotoru, pEidem¥
horni uzavirac{ &len paralelogramu plni funkci jednak lyZiny p¥i ukldddn{ a sbé&ru kontejneru
z terénu a nosného rdmu p¥i vyklapé&ni kontejneru, zaji3tujiciho jeho polohu vi&i podvozku
ve vyklap&ci poloze.

P¥edmét vyndlezu bude dé&le popsdn na p¥ikladu provedenfi ve vztahu k p¥ipojenym vykresim,
na nichZ znadi:

obr. 1 ndrysny schematicky pohled na podvozek podle vyndlezu ve sklopné poloze, p¥i-

praveny ke sbé&ru kontejneru,

obr. 2 ndrysny schematicky pohled na podvozek z obr. 1 s kontejnerem na n&m uloZenym
v transportni poloze,

obr. 3 ndrysny schematicky pohled na zaffzeni z obr. 1 a 2 ve vykldp&cf poloze kontejneru.

Podvozek podle vyndlezu ve sklopené poloze p¥ipraveny pro sbér kontejneru 30 je tvofen
pEibliZné vodorovnym rédmem 1 tvaru vzad otevieného pismene U, na jehoZ podélnych ramenech
11 jsou upravena alespon dvé pojiZdéci kola 2 tvo¥fc{ alesponn jednu poji%déci polondpravu
a na piednim pfiéniku rdmu 1 je upevnéna taind oj 20. Na podélnych ramenech 11 rdmu 1
jsou na Cepech 16, 14 kyvné& pfikloubena p¥edni teleskopickd ramena 6 a zadn{ ramena 4
paralelogramu, pri¢emZ zadni ramena 4 jsou ve svislé poloze zajistitelnd vysuvnymi zajidfova-
cimi &epy 10 s madly. Na hornich volnych koncich ramen 6, 4 paralelogramu jsou na tepech
5, 25 ptrikloubeny podélniky hornfho nosného rdmu 9 opatfené na horni strané p¥ednim pevnym
dorazem 8 pfednfho &epu 31 kontejneru a zadnim bodn& otolnym dorazem 7 zadniho nosného
Cepu 32 kontejneru.

Nosny rdm 9 kontejneru 30 je se zadnimi rameny 4 paralelogramu spojen Cepy 25 oto&né&
pevné a s pfednim ramenem § paralelogramu rozebratelné zajistovacim &epem 5 vysuvnym a
opatfenym madlem.

Zajistovaci &ep 5 lze z vrtani podélnych ramen nosného r&mu 9 a koncu pfednich teleskopic-
kych ramen 6 vysunout, &im# se horni nosny ré&m 9 uvolni a je volné& otodny na hornich &epech

25 zadnich ramen 4 paralelogramu.

Na kaZdém z podélnych ramen 11 rdmu 1 je pFiklouben jeden dvoj&inny linedrni hydromotor
3, jehoZ pistnice je p¥ikloubena k dolni stran& podélnikd nosného rdmu 9 kontejneru 30.

P¥edni teleskopické rameno 6 je spojeno s pevnou C¢&sti rdmu 1 taZ%nou pruZinou 15,
pfi¢emZ jak pfedni teleskopické rameno 6, tak zadni rameno 4 paralelogramu jsou sklopné
proti sméru jizdy podvozku, v kteréito poloze je pist hydromotoru 3 v horni &inné poloze.




5 _ 258384

zarizeni podle vyndlezu pracuje takto: podvozek zav&Zeny taZnou ojf 20 za jakékoliv
taZné vozidlo, nap¥fklad traktor nebo samohybny sb&raci stroj, p¥ipadn® nékladni vozidlo
zacouvd otevienym koncem rdmu 1 rameny 11 podél bokd kontejneru 30. Pak pF¥ivedenim tlaku
nad pisty hydromotorl 4 se jejich pistnice vtahuj{ do vdlcil hydromotoru 3 a tahem za p¥i-
kloubeni k nosnému rdmu 9 jej p¥izdvihuji aZ na ném spolinou p¥edni nosné Zepy 31 kontejneru
30. TaZné vozidlo ddle couvd a? p¥edni nosné Cepy 31 zajedou pod predni p¥idrZovaci dorazy
8. zadnf nosné Cepy 32 kontejneru 30 se zajisti pfeklopenim zadnich bo&n& oto&nych dorazt 7.

Daldim p¥ivAdd&nim tlaku nad pist hydromotord 3, jejich pistnice ddle tahem za horni
nosny rém 9 zdvihaji d¢inkem paralelogramu nosny rém 9 i s kontejnerem 30, a% pfedni telesko-
pick& ramena 6 a zadni ramena 4 paralelogramu dospéji do svislé polohy. V této poloze
se zadni{ rameno 4 zajist{ vysuvnymi zajidfovacimi Cepy 10 s madly. Kontejner 30 je nynf
uloZen na nosném rému 9 nosnymi &epy 31, 32 ve vzdélenosti nad terénem, p¥ipraven k dopravé
{obr. 2).

Pro vyklopeni kontejneru 30 se uvolni vysuvné zajiitovaci &epy 5, do hydromotort
3 se zavede tlak pod pfst, ktery vysouvd pistnici a pak tlakem na jej{ pfikloubenf{ k nosnému
rému 9 jej nakldni kolem &epu 25 horniho konce zadniho ramene 4 paralelogramu do polohy
pot¥ebné k vyklopeni obsahu kontejneru 30 {obr. 3).

Opa&nym postupem, pfivedenim tlaku nad pisty hydromotori 3 se nosny ram 9 sklopi
aZz dosedne na pfedni teleskopickd ramena 6 pridrZovand ve svislé poloze taZnymi pruZinami
15, nate? se k nim pripoj{ zasunutim zaji¥tovacich Zeph 5, zadni ramena 4 paralelogramu
jsou ve svislé poloze zaji¥tovacimi Cepy 10 s madly, takZe kontejner 30 se nalézd v poloze:
zndzornéné na obr. 2 a lze jej transportovat na pot¥ebné misto tam odjist&nim zadniho
ramene 4 paralelogramu vysunutim zajidtovacich &epl 10 s madly a p¥ivedenim tlaku pod
pisty hydromotorG 3 nosny rdm 9 sniZit, aZ kontejner 30 dosedne na terén, tim jej odloZit
a p¥ipadné daldim pfivddénim tlaku pod pisty hydromotorud 3 podle potfeby celé zaffzenf
sloZit (obr. 1) a s podvozkem odejet k dal3imu pouZiti.

PREDMET VYNALEZU

1. Podvozek pro manipulaci s kontejnery tj. sb&r kontejnerd z terénu, jejich uklddani
na podvozku, dopravu, odkldddni na terén a jejich vykldpéni, tvo¥feny na jednom konci otevienym
pfibli%n& vodorovnym rémem tvaru U, na jeho? podélnych ramenech je upevnéna alespon jedna
polondprava s pojizdnymi koly a na Celnim p¥i&niku taZnd oj a ddle upevnéna kyvné pfedni
a zadni ramena paralelogramu uzav¥eného hornim &lenem, vyznafeny tim, Ze ramena paralelogramu
(4, 6) jsou upevnéna k podélnym ramendm {(11) r&mu (1) sklopné proti sméru jilzdy na epech
(16, 14) a horni &len paralelogramu tvo¥i nosny rédm (9) kontejneru (30) opat¥eny dorazy
(7, 8) nosnych &Zepd (31, 32) kontejneru (30) a je spojen se zadnimi rameny oto&né pevné
epem (25) a prednimi rameny (6) paralelogramu rozebrateln&, vysuvnymi zajiStovacinmi &epy
(5), pri¢em? mezi podélnymi rameny (11) rédmu (1) a nosnym rémem (9) kontejneru (30) je
na jeho ka?dé strané kyvné& upevnén dvojdinny linedrni hydromotor (3) a p¥ednf rameno (6)
paralelogramu je spojeno s pevnou &astf{ rdmu (1) taZ%nou pruZinou (15) a zadni rameno (4)
paralelogramu je vGdi rému (1) zajistitelné ve svislé poloze vysuvnym zajiZfovacim &epem (10).

2. Podvozek podle bodu 1, vyzna&eny tim, fe p¥edni ramena (6) paralelogramu jsou

teleskopickd a zadnf dorazy (7) zadnich &epl (32) kontejneru (30)Vjsou na nosném rému
(9) kontejneru (30) uloZeny bo&né otodné.

3 vykresy
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