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Zafizegi pro piidrieni p¥ize u automatickych
soukacich strojh

zabizeni pro p¥idrZovdni prize u su-
tomatickych soukacich strojd, spolupracuji-
ci pPi pretrhu piize se zardzkovym ustro-

jim za GEelem znovuuchopeni konce

Fetrie-

né prize a jeho napojeni na Usek prize,
odvinuty 2z nav1jene qlvky, je'tvorervxo na-
vzdjem k sob& vykyvaymi plochymi sveraci-

mi rameny, z nichz jedno je spiaZeno s

ginnym zardikovym Ustrojim, zatimco dru-
h$ nehybné rameno je na drovani hrény po-
hyblivého ramene opatieno podélnym dora-

Zem.
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Predm&tem vynalezu je zafizeni k pfidrZeni pFize u- automa=-
tickych soukacich strojl.

Dosud znamd zarizeni k prfidrZeni prize na textilnich, zejména
soukacich strojich pracuji na principu h*ebenovych zaraZek, kde
vicendsobnym ohybem ptrize pres lamely sv&racich ramen zarazky se
vytvoii pasivni tfeci sila zamezujici vysmeknuti pfize ze zaréZky.
U té&chto zardZek je nutné pro r@znou tlous$tku a pevnost pfrize
nastavovat silu svéru ramen s lamelami a rozte¢ lamel je rovnéz
mnohdy nutné pfestavovat vzhledem k druhu pi#ize.

Daléi znamé zafizeni pracuji na pneumatickém principu ejekto-
rového odsavéni, kde prize je nasdta do podtlakové trubicg a tim drie-
na v poZadovaném mistd. U t&chto zardfek neni zarudena dplnd spo-
lehlivost pFidrzeni p#ize, kdy pFi zvySeném tahu v pi#{zi dochézi k
vysmeknuti prize z podtlakové trubice.

Uvedené nedostatky odstranuje zafizeni podle vynalezu, jeho2
podstata spodivéd v tom, %e nehybné rameno je na Urovni dréhy hrany
druhého pohyblivého ramene opatieno podélnym dorazem.

zarizeni podle vynadlezu je jednoduché a provozné spolehlivé.
Je rozmé&rové nenarodéné a nevyZaduje p#i aplikaci na stroj mimofadné
~ konstruk&ni dpravy, nebot vyu2ivé stdvajici #idici a vykonové lo-
giky stroje. Jeho dalsi vyhodou je necitlivost na druh, velikost
a charakter zpracovavané prize,

Dalsi vyhody a vyznaky prfedloZeného vyndlezu jsou patrny z
nésledujiciho popisu prikladného provedeni, které je schematicky
zndzornéno na priloZeném vykresu, kde znadéi obr. 4 pohled na
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zarfizeni v &innosti, tj. pFize je v klidu a drZena a obr. 2 je
pohled na zarf{izeni v klidové poloze, kdy pifize volné prochazi
prostorem mezi prvky zarizeni,

Nehybné rameno 5 je prostifednictvim pifichytné patky 9
upevnéno na neznazornéném rému stroje. Druhy konec nehybného ra-
mene 5 je zakonCen navédécim radiusem 3. Na Cepu 10 pevné& spo-
‘eném s nehybnym ramenem 5 je vykyvn& uloZen podélny doraz 2,
jehoZz pohyb je vymezen vhodnou dréZkou 11 a polohovacim kolikem 4,
ktery je rovnéZz pevné spojen s nehybnym ramenem S. Na Cepu 7
pevn& spojeném s nehybnym ramenem 5 je oto&né uloZeno pohyblivé
rameno 1. Pohyb pohyblivého ramena 1 je vyvozen pésobenim nezna-
zorn&ného silového mechanismu zaréazkového Ustroji soukaciho
stroje na kolik 8 pevn& spojenéh s pohyblivym ramenem 1.

Nehybné rameno 5 je vzhledem k pohyblivému ramenu 1 uspotadano
v jiné drovni.

Funkce popsaného zarfizeni je tato :
V klidu zaujima zarizeni k pridrZeni pi#ize polohu, jak je patrno
z obr. 2. Tato poloha je zajidt&na vhodnym plsobenim nezndzorné-
ného silového mechanismu stroje tak, aby mezi nehybnym ramenem 5
a pohyblivym ramenem 1 byl vytvofen prostor 12, umofnujici volny
prichod prize 6.

Pisobenim sily od neznazorné&ného mechanismu stroje na kolik
B ve smé&ru P je vyklon&no pohyblivé rameno 1 kolem &epu 7 k do-
razu 2, jak zndzornuje obr. 1., Stykem hrany pohyblivého ramena 1
s Celem podélného dorazu 2 je podélny doraz 2 pootolen kolem &epu 10,
a tim je vytvofen souvisly plosny styk mezi témito elementy, kte-
rymi je pak drZena pfize 6.
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1. Zarizeni pro pridrZeni prfize na automatickych soukacich
strojich, u kterédho jsou vytvotena navzédjem k sob& vykyvna
plochéd svéraci ramena, kterd jsou ve smé&ru pohybu pfize uspoiddéna
vzdjemnd presazend a z nich$ jedno rameno je nehybné, zatim co druhé
rameno je pohybové spraeno s &innym zardfkovym Ustrojim soukaciho
stroje, vyzna&ené tim, Ze nehybné rameno (5) je na Urovni drahy
hrany druhého pohyblivého ramene (1) opat¥eno podélnym dorazem (2).

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadlené tim, Ze podélny doraz
(2) je na nehybném ramenu (5) uchycen vykyvné prostifednictvim
depu (10) a je opatien drazkqu (11), do ni% zasahuje polohovaci
kolik (4).

1 vykres




Obr, 2
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