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Urzadzenie samopodno$ne do budowy kominéw zelbetowych
i podobnych budowli

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie samo-
podno$ne do budowy kominéw zelbetowych i po-
dobnych budowli, takich jak wieze, maszty Zzelbe-
towe, silosy i inne, wykonywanych technikg form
przestawnych.

Znana jest glowica zmechanizowana urzgdzenia
do budowy kominow zelbetowych przy uzyciu form
przestawnych, ktéra sklada sie z pomostu robocze-
go, sztywnie polgczonego, z usytuowang nad nim
kratowa rama lozyskowa. Nad ta ramg znajduje
sie ruchomy pomost napedowy, podparty na Sru-
bach podnosnikowych, ktérych dolne konfce sa
-uchwycone w weztach naroznikowych kratowej ra-
my lozyskowej.

Glowica jest zamocowana do stupéw naroznych
wiezy montazowej na poziomie pomostu napedo-
wego, za pomocy Kkleszezy zaciskowych, oraz na
poziomie pomostu roboczego za pomocag przestaw-
nych wspornikéw, opieranych na tulejach weziéw
konstrukeji kratowej wiezy. Glowica jest wyposa-
zona w rolki, umieszczone na ramie pomostu ro-
boczego i pomostu napedowego, wspodlpracujgce z
przestawnymi prowadnicami, przymocowanymi do
konstrukcji wiezy montazowej.
~Wada opisanej glowicy jest nieré6wnomierne ob-
cigzenie Srub podno$nikowych, zmniejszajace bez-
pieczenstwo konstrukecji oraz konieczno$é przy kaz-
dorazowym skoku roboczym wznoszenia wiezy
montazowej na poziom znacznie wyiszy od pozio-
mu budowanego obiektu. Ponadto ucigzliwe jest
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przemieszczanie i mocowanie prowadnic na wiezy
montazowej w miare postepu prac budowlanych.

Znane jest réwniez urzadzenie, wyposazone w
wsporniki oporowe, Srodkowe, zawierajace zaczepy,
z ktérych kazdy jest dzZwignig jednoramienng w
ksztalcie rygla, odchylang w polozenie robocze za
pomoca naciggowej sprezyny. Calo§é zaczepu wraz
z obudowg jest osadzona przesuwnie na prowad-
niczych trzpieniach za pomocg §rubowych sprezyn,
stuzgcych do czeSciowego wyrdwnania obcigzen
poszczegdlnych zaczepéw glowicy. Wadg tego urza-
dzenia jest brak mozliwo$ci regulacji wysoko$ci
osadzania poszczegbélnych zaczepéw oraz réwno-
miernego ich obcigzenia. Ponadto wysuniecie za-
czepu z poloienia roboczego wymaga znacznego
podniesienia glowicy.

Znane z opisu patentowego polskiego Nr 54766
urzadzenie do hydraulicznego podnoszenia i opusz-
czania deskowan §lizgowych wzdluz prowadnic,
przy wykonywaniu budowli betonowych, skiada sie
z piox;owej prowadnicy i chwytakowych glowic,
wyposazonych w poziome lgczniki ktérych konce
sa przegubowo poljczone z mocujgcymi glowicami
dwoéch weciaggnikéw hydraulicznych, usytuowanych
réwnolegle do prowadnicy, po obu jej stronach.
Goérne glowice mocujgce sa polgczone z tlokami
hydraulicznych weciggnikéw, a dolne glowice z
cylindrami wciggnikéw. Urzgdzenie ma mechanizm
kontrolujacy wysoko$é osiggniecia przez gorng glo-
wice chwytakowa zadanego jej polozenia w ruchu
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ku .gé.tze, oraz mechanizm awaryjny, uniemozli-
wiajacy opadniecie glowicy.

Ponadto urzadzenie jest wyposazone w pompe
i przewody hydrauliczne, ftworzace uklad zasilania
weiggnikéw hydraulicznych. Wada tego urzadzenia
jest skomplikowana budowa wciagnikéw, a ponad-
to koniecznoéé stosowania do ich napedu niewy-
godnego osprzetu jakim jest pompa i przewody
hydrauliczne. .

Urzadzenie to nadaje si¢ do podnoszenia desko-
wan §lizgowych maltymi, kilkucentymetrowymi
skokami, natomiast nie nadaje sie do wznoszenia
budowli za pomocag form przestawnych, przy kté-
rych skok roboczy wynosi do 2,5 metra.

Celem wynalazku jest uproszczenie konstrukeji
urzadzenia samopodno$nego do budowy kominéw
zelbetowych i podobnych budowli wznoszonych
technikg form przestawnych oraz przyS$pieszenie
wykonywania prac budowlanych, a ponadto zwiek-
szenie bezpieczenstwa pracy.

Cel ten zostal osiggniety za pomocag urzadzenia
samopodno$nego do budowy kominéw Zzelbetowych
i podobnych budowli, wedlug wynalazku, wzno-
szonych przy uzyciu form przestawnych, ktére skta-
da sie z kilku, korzystnie czterech stupéw, usytuo-
wanych pionowo przy narozach znanej ramy mon-
tazowej i sztywnie polgczonych z ramg goérng i dol-
ng, przy czym na dolnej ramie jest wsparty po-
most roboczy. Kazdy ze stupéw jest wyposazony
we wsporcze, dwuramienne zaczepy, z ktérych je-
den jest nieprzesuwny i osadzony jednym koficem
wewnatrz stupa, a drugi jest przesuwny, obrotowo
osadzony na woézku, umieszczonym wewngtrz stu-
pa i polaczony z napedzajacym cieglem, sprzezo-
nym z zespolem napedowym, przy czym stup jest
prowadnicg dla wézka.

Urzadzenie samopodno$ne do budowy kominéw

zelbetowych i podobnych budowli wedilug wyna-
lazku jest uwidocznione w przykladach wykona-
nia na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzg-
dzenie, osadzone na wiezy montazowej w widoku
z boku, fig. 2 dwuramienny, nieprzesuwny,
wsporczy zaczep z regulacja jego roboczego poto-
Zenix za pomocy S$ruby, w widoku z boku, fig.
3 — odmiane dwuramiennego nieprzesuwnego,
wsporczego zaczepu z przeciwwagg, w widoku z
‘boku, - fig. 4 jednoramienny, nieprzesuwny,
wsporczy zaczep z 2apadka do ustalania jego ro-
boczego polozenia, w widoku z boku, fig. 5 — prze-
suwny wsporczy zaczep z wozkiem, potgczonym
ze §ruba podnoszaca, w widoku z boku oraz fig.
6 — zespG6l Sruby podnoszacej w przekroju podiuz-
nym. .
Urzadzenie samopodno$ne do budowy kominéw
zelbetowych i podobnych budowli wedlug wyna-
lazku sklada sie z kilku, korzystnie czterech pro-
wadzaceych stlupéw 1, usytuowanych pionowo przy
narozach znanej montazowej wiezy 2, wyposazonej
w podporowe elementy 3 (fig. 1—6). Stupy 1, wy-
konane na przyklad w postaci dwu ceownikow,
zwréconych do siebie pétkami i jednostronnie
§ciagnietych mocujacymi jarzmami, sy sztywnie
polaczone z gérng ramg 4 i dolng ramg 5, na
ktérej jest wsparty roboczy pomost 6.
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Kazdy ze stup¢w 1 jest wyposazony w napedza-
jgce cieglo 7 i dwa wychylne w kierunku wiezy 2
wsporcze dwuramienne zaczepy 8 i 9. Zaczep 8
jest nieprzesuwny i- osadzony jednym Kkorficem
wewnatrz slupa 1, a zaczep 9 jest przesuwny i
osadzony na woézku 10, umieszczonym wewnatrz
stupa 1. Wézek 10 jest polaczony z cieglem 7 za-
mocowanym wewnatrz stupa 1, przy czym koniec
ciegla 7 jest sprzezony z napedowym zespolem 11.
Cieglo 7 moze stanowié $ruba, zebatka lub lan-
cuch.

Nieprzesuwny wsporczy zaczep 8 jest zawieszo-
ny obrotowo na sworzniu 12, osadzonym w uchyl-
nej skrzynkowej obudowie 13 ze zderzakiem 14,
ograniczajacym kat wychylenia zaczepu 8 (fig. 2).
Obudowa 13 jest podparta obrotowo w dolnej swej
cze$ci na sworzniu 15, osadzonym w §ciankach stu-
pa 1. W normalnym polozeniu obudowy 13 stopa
zaczepu 8 znajduje si¢ na poziomie sworznia 15.
Gérna cze§é obudowy 13 jest oparta na regula-
cyjnej $érubie 16, osadzonej w $ciance slupa 1.
Sruba 16 shuzy do ustalania kata wychylenia obu-
dowy 13 wzgledem pionowej osi slupa 1 oraz do
regulacji wysoko$ci roboczego polozenia stopy za-
czepu 8 wzgledem podporowego elementu 3 mon-
tazowej wiezy 2.

Odmiana nieprzesuwnego, wsporczego zaczepu 8
jest dwuramienng dZwignia, obrotowo zawieszong
na sworzniu 12, ktéra jest wyposaiona w przeciw-
wage 17, stuzacg do wychylania dZwigni w poloze-
nie robocze (fig. 3). Gorne ramie dzwigni opiera
sie o zderzak 14, zamocowany do §cianki stupa 1.
Diwigrﬁa moze byé zawieszana w -stupie 1, réw-
niez poprzez skrzynkowsa 'obudowe 13.

Inng odmiane nieprzesuwnego, wsporczego za-
czepu 8 stanowi jednoramienna dzZwignia, obroto-
wo zawieszona na sworzniu 12, ktérej koniec ma
ksztaltowe wyciecie, tworzace stope zaczepu 8 i
ptaszczyzne kontaktows ze zderzakiem 18, zamoco-
wanym do S$cianki stupa 1 (fig. 4). DzZwignia jest
ponadto wyposazona w zapadke 19, ustalajacg po-
tozenie robocze dzwigni.

Podobnie jak odmiana nieprzesuwnego zaczepu
8 z przeciwwagg 17, diwignia jednoramienna moze
byé zawieszona w slupie 1 r6wniez poprzez skrzyn-
kowsg obudowe 13.

Przesuwny wsporczy zaczep 9 jest zawieszony
obrotowo na sworzniu 20, zamocowanym w wozku
10, umieszczonym wewnatrz stupa 1 (fig. 5). Wé-
zek 10 sklada sie z dwéch par kot 21, osadzonych
w korpusie 22, polgczonym z cieglem 7 w postaci
§ruby za pomocg pociggowej nakretki 23. Przez
osadzenie zaczepu 9 w woézku 10 unika sie prze-
noszenia obcigZen gnacych, wynikajacych z prze-
suniecia punktu podparcia stopy zaczepu 8 wzgle-
dem osi ciegla 7. Obcigzenia te s3a przenoszone
przez korpus 22 i kola 21 na stupy 1. Nakretka 23
jest osadzona w sferyeznym lgiys}:u 24, najkorzy-
stniej barylkowym i jest zabezpieczona przed obro-
tem wokél osi ciegla 7 za pomocg przegubu 25
(fig. 6). Uzyskana przez to samonastawno$¢ nakret-
ki 23 zapewnia réwnomiernoéé obcigzenia jej zwo-
jéw, co pozwala na wysokie naciski jednostkowe.

Cieglo 7 w swej dolnej czeSci jest osadzone obro-
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towo w sferycznym lozysku 26, najkorzystniej ba-
ryltkowym. Koniec ciegla 7 jest sprzezony z nape-
dowym zespotem 11 za pomoca sprzegia 27 po-
datnego, zebatego lub odsuwnego. Zamiast sprze-
gla mozna stosowaé lancuchowe kolo 28 o piaScie
dzwonowej, obejmujgcej lozysko 26 w plaszczyZnie
przechodzacej przez jego $rodek. Sferyczne lozys-
ka 24 i 26 zapewniaja osiowe ustawienie ciegla 7
w przypadku ewentualnego nieprawidlowego po-
tozenia’ woézka 10, powstalego w wyniku bledéw
wykonawezych lub montazowych. Zastosowanie
wozka 10 oraz sferycznych lozysk 24 i 26, a po-
nadto przenoszenie napedu ciggla 7 poprzez sprze-
gto 27 lub lancuchowe kolo 28 o dzwonowej pia$-
cie, eliminuje wszystkie uboczne, niedajace sie
okre$li¢ obcigzenia i umozliwia dokladne oblicze-
nia wytrzymatoSciowe ciegta 7.

Przesuwny zaczep 9 moZe byé wykonany jako
dwuramienna dzwignia z przeciwwaga lub jako
dzwignia jednoramienna z zapadka, ustalajaca po-
lozenie robocze diwigni. Przesuwny zaczep 9 moze
byé réwniez osadzony w saniach, prowadzonych
wewnatrz stupa 1. Wézek 10 lub sanie tocza sie
lub przesuwaja po péilkach ceownikéw przy czym
stopa zaczepu 9 wystaje z pomiedzy podlek ceow-
nikéw w strone montazowej wiezy 2.

Napedowy zesp6l 11 moze byt réwniez wspolny
dla wszystkich ciegietl 7 urzadzenia.

Budowa kominéw Zzelbetowych i podobnych bu-
dowli przy uzyciu form przestawnych za pomoca
urzadzenia samopodnoénego wedlug wynalazku od-
bywa sie w ten sposéb, ze po wykonaniu funda-
mentu montuje sie w osi budowanego obiektu
montazowg wieze 2, na ktérej osadza sie na nie-
przesuwnych zaczepach 8 urzadzenie samopodno$ne
wraz z formami przestawnymi. Osadzanie urzadze-
nia na zaczepach 8 odbywa sie wraz z jego pozio-
mowaniem za pomocg regulacyjnych S§rub 16.

Nastepnie wykonuje sie prace budowlane, w cza-
sie ktérych mozna za pomocg ciegiet 7, napedza-
nych zespotami 11 podnie§¢ w gére zaczepy 9 na
wysoko§¢ polozenia nastepnego modulu wiezy 2 i.
osadzi¢ je na podporowych elementach 3. W czasie
regulacji polozenia urzgdzenia na nieprzesuwnych
zaczepach 8, dokonywanej za pomocg Srub 16, sto-
pa zaczepu 8 wykonuje ruch po luku wzgledem
sworznia 15, osadzonego na wysokosSci stopy za-
czepu 8.

Dzigki temu strzalka tuku jest bardzo mala, co
w efekcie prawie calkowicie eliminuje przesuwa-
nie sie pod obcigzeniem stopy zaczepu 8 po pod-
pierajagcym elemencie 3, a tym samym eliminuje
obcigzenia poziome, wynikajgce z sil tarcia. Po
ukoficzeniu prac na danym poziomie, stezeniu be-
tonu i rozluznieniu form, przemieszcza sig¢ urzgdze-
nie do nastepnego poziomu roboczego.

Przemieszczenie urzadzenia odbywa sie w wy-
niku wkrecania sie ciegla 7 do nieruchomej w tym
czasie nakretki 23, osadzonej w wézku 10. Po
osiagnieciu przez nieprzesuwne zaczepy 9 zada-
nego poziomu, osadza sie je na podporowych ele-
mentach 3, po czym nastepuje kolejny cykl prac
budowlanych.

Opuszczanie urzadzenia po zakoniczeniu wznosze-

10

15

20

25

so_

35

40

45

50

55

60

65

. 6
nia obiektu nastepuje w sposéb analogiczny, jak
podnoszenie, lecz w odwrotnym -kierunku.

Urzadzenie samopodno$ne do budowy kominéw
zelbetowych i podobnych budowli, wedilug wyna-
lazku z zastosowaniem form przestawnych odzna-
cza sie nieskomplikowang budows, dzieki wyko-
rzystaniu slupéw jako prowadnice i wyeliminowa-
niu prac, zwigzanych z montazem prowadnic.

W przeciwienstwie do dotychczasowych rozwia-
zah urzadzenie wymaga dla kazdorazowego skoku
roboczego, wznoszenia wiezy montazowej na po-
ziom nieznacznie tylko wyzszy, od aktualnego
poziomu budowy, co zwigksza pewno$é konstruk-
cji i bezpieczefstwo pracy. Réwniez zastosowanie
skrzynkowych obudéw do regulacji polozenia za-
czep6w poprawia warunki bezpieczefistwa kon--
strukeji.

Ponadto regulowanie polozenia odbywa sie bez
ubocznych obcigzen konstrukcji wiezy montazowej
i urzadzenia. Dodatkows zaleta urzadzenia jest to,
ze przez wyeliminowanie prac, zwigzanych z mon-
tazem prowadnic oraz dzieki latwosci regulacji
osadzania urzgdzenia uzyskuje sie zmniejszenie
pracochlonno$ci w stosunku do dotychczasowych
rozwigzan.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie samopodno$ne do budowy kominéw
" zelbetowych i podobnych budowli, zawierajace
napedzajace ciggla i slupy, usytuowane piono-
Wwo przy narozach wiezy montazowej, sztywnie
polaczone z ramg gérng i dolnag, przy czym na
dolnej ramie jest wsparty pomost roboczy, zna-
mienne tym, ze kazdy stup (1) jest wyposazony
w dwa wsporcze, dwuramienne zaczepy (8) i (9),
z ktéorych jeden zaczep (8) jest nieprzesuwny
i osadzony jednym koncem wewnatrz stupa (1),
a drugi zaczep (9) jest przesuwny, obrotowo osa-
dzony na wézku (10) lub saniach, umieszczonych
wewnatrz stupa (1) i polaczony z napedzajacym.
cieglem (7), sprzezonym z napedowym zespolem
(11), przy czym stup (1) jest prowadnica dla
waézka (10), a cieglo (7) ma postaé §ruby, zebat-
ki lub tancucha. .

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne {ym,
ze woézek (10) lub sanie sg polgczone z cieglem
(7) w postaci §ruby, za pomocg pociggowej na-
kretki (23), osadzonej w sferycznym lozysku (24),
najkorzystniej barytkowym, ktéra jest zabezpie-
czona przed obrotem wokoél osi ciegla (7) za po-
mocg przegubu (25), przy czym cieglo (7) w
swej dolnej czeSci jest osadzone obrotowo w

_ sferycznym tlozysku (26), najkorzystniej- baryl-
kowym.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2 znamienne tym,
ze cieglo (7) jest sprzezone z napedowym zespo-
tem (11) za pomocg sprzegla podatnego (27),
zebatego lub odsuwnego lub za pomocag laficu-
chowego kola (28) o piaScie dzwonowej, obej-
mujacej ltozysko (26) w plaszczyZnie, przecho-
dzacej przez jego §rodek.

4. Odmiana urzadzenia wedtug zastrz. 1—3 zna--
mienna tym, Ze nieprzesuwny, WSporczy zaczep
(8) jest dwuramienng dzwignia, wyposazong w
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przeciwwage, stuzgcg do wychylania zaczepu w
potozenie robocze, przy czym goérne ramie
dzwigni (8) opiera sie o zderzak (14) zamocowa-
ny do §cianki stupa (1).
. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1—3, zna-
mienna tym, Ze nieprzesuwny wsporczy zaczep
(8) jest jednoramienng diwignig, ktérej koniec
ma ksztallowe wyciecie, tworzace stope zacze-
pu (8) i plaszczyzne kontaktowg ze zderzakiem
(18), zamocowanym do $cianki stupa (1), a po-
nadto zaczep (8) jest wyposazony w zapadke
(19), ustalajgcg jego polozenie robocze.
. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1—5 zna-
mienna tym, Ze nieprzesuwny wsporczy zaczep

10

8

(8) jest zawieszony obrotowo na sworzniu (12),
osadzonym w uchylnej skrzynkowej obudowie
(13), ktora jest podparta obrotowo w dolnej
swej czeSci na sworzniu (15), osadzonym w
Sciankach stupa (1), za§ gérna cze$¢ obudowy
(13) jest oparta na regulacyjnej §rubie (16), osa-
dzonej w S$ciance stupa (1), przy czym stopa
zaczepu (8) znajduje sie na poziomie sworznia
15).

. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1—6 zna-

mienna tym, Ze przesuwny wsporczy zaczep (9)
jest wykonany jako diwignia dwuramienna z
przeciwwaga lub jako dzwignia jednoramienna
z zapadka.
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