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Uktad pblgczer’n do automatycznej regulacji proceséw chemicz-
nych przebiegajacyeh wedlug: krzywej ekstremalnej z warto$cia
zadang poza ekstremum, zwlaszcza procesu cigglego zmydlania
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Przedmiotem wynalazku jest uklad polgczenn do
automatycznej regulacji proeeséw chemicznych
przebiegajgcych wedlug krzywej ekstremalnej z war-
toécig zadang Y, poza ekstremum w zastosowaniu
szczegolnie do regulacji procesu zmydlania lub neu-
tralizacji kwaséw sulfoalkiloarylowych. ’

Niektére procesy chemiczne charakteryzuja sie
krzywa ekstremalng obrazujacg zaleznosé dwoéch
parametr6w procesu. Zasada automatycznej regu-
lacji procesu odbywajgcego sie wedlug krzywej
ekstremalnej jest znana dla przypadku, gdy war-
to§¢ zadana regulatora odpowiada ekstremum. Za$
automatyczna reg'l;lacj-a w przypadku wartoéci za-
danej poza ekstremum nie mogla byé zastosowana,
gdyz krzywe przedstawiajgce przebieg procesu, za-
chowujgc swoéj ksztalt, zmieniaja swoje polozenie,
zaleznie od zmian innych nie uwzglednionych co
do charakteru parametréw technologicznych.

Schemat ukladu polaczenn zespoléw sterujacych
wedlug wynalazku jest przedstawiony na fig. 1
rysunku. Do reaktora 1, w kté6rym odbywa sie pro-
ces zmydlania, doprowadza sie dwa czynniki: czyn-
nik o wydatku nieregulowanym i czynnik o wy-
datku regulowanym. Czynnik o wydatku nieregu-
wanym, na przyklad tluszcze lub kwasy tluszczowe,
wchodzi do reaktora wedlug strzalki 2, a czynnik
o wydatku regulowanym, na przyklad lug sodowy,
wedtug strzalki 3. Doplyw. .czynnika o wydatku
regulowanym jest dozowany przez zesp6l 4, ktéry
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moze byé rozwigzany w postaci znanej pompy lub-
zaworu o zmiennym wydatku, sterowany przez
znany regulator 5. Do regulatora 5 przekazuje
sygnaly znany czujnik 6, mierzacy w reaktorze
wielko$é Y, charakteryzujgcg przebieg procesu,
polaczony dodatkowo ze wskaznikiem 7 kierunku
zmiany wielkoéci Y i poprzez urzadzenie skalujg-
co-nawrotne 8 z regulatorem 5. Do rejestrowania
wyniku skalowania w postaci zapisu odcinka krzy-
wej, zawierajacego ekstremum, shluzy rejestrator 9,
otrzymujacy sygnaly z czujnika 6. Do nastawiania
zadanej wartosci Y, przez obsluge sluzy nadaj-
nik 10. ) '

Uklad polgczenn do regulacji wedlug wynalazku
zezwala na prowadzenie proceséw w sposéb ciagly,
co przynosi w efekcie wiekszqg wydajno$é produk-
cji. Polega on na tym, ze obstuga ustala zgodnie
z karta technologiczng zadang wartosé Y, réznigcg
si¢ o umowng wielko§¢ AY od warto§ci ekstre-
mum. Przewidziane w tym przypadku skalowanie
polega na tym, ze niezaleznie od regulatora wy-
twarza si¢ miedobér w doplywie czynmmika regulo-
wanego przez zmniejszenie jego doplywu tak, aby
punkt odwzorowujacy prace zaczal sie przesuwaé
na krzywej od wartoéci Y, w d6l, a po minieciu
ekstremum w lewo w gére. Proces ten jest po-
kazany schematycznie na rysunku fig. 2. Na osi
odcietych odwzorowuje si¢ wartos¢ ¥, w przypad-
ku ciaglego zmydlania bedzie to réznica ci$nienr
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przed i za pompg obiegu pomocniczego, nie poka-
zana na rysunku. Na osi rzednych' wydatek czyn-
nika regulowanego, na przyklad lugu.
Skalowanie przeprowadza sie raz na pewien
okres czasu w ciggu zmiany, na przyklad co trzy
godziny. Nastawia sie wtedy na nadajniku 10 war-
to§¢é zadang Y,, ktorej wielkos¢ powinna rdéznié
sie od polozenia ekstremum o umowng wiel-
ko§é AY. Polozenie ekstremum odczytuje sie na
rej'estratorze 9 w wyniku przeprowadzonego ska-
lowania. agpowanie polega na wlgczeniu zespolu
skalujgco - Mytnego 8, ktéry wylgcza automatyke
d bor czynnika regulowanego przez
zadzialanfw"N® zespot 4. Na skutek tego na reje-
stratorze 9 pisak KkreSlacy krzywg odchyla sie od
. wartos$ci zadanej Y, w kierunku ekstremum, prze-
chodzi ekstremum i rysuje odcinek lewej galezi
krzywej. Przejscie pisaka przez ekstremum Kkrzy-
wej na lewg galgz wyzwala sygnaly w zespole
‘wskaznika 7 kierunku zmiany wielkosci Y, powo-
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dujacy wylaczenie zespolu skalujgco-nawrotnego 8.
Skalowanie jest w ten spos6b skonczone i ukltad
powraca do automatycznej regulacji.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad polgczen do automatycznej regulacji
proces6w chemicznych przebiegajgcych wedlug
krzywej ekstremalnej z warto§cig zadang poza
ekstremum, zwlaszcza procesu cigglego zmydla-
nia, znamienny tym, ze posiada zesp6l skalu-
jaco-nawrotny (8) wilgczony pomiedzy regula-
tor (5) i wskaznik (7) kierunku. ‘zmiennoci
wielko$ci Y, charaktéryzujacej przebieg pro-
cesu. CE

2. Odmiana ukladu wedlug zastrz. 1. znamienna
tym, ze zesp6! skalujgco-nawrotny (8) jest bez-
posrednio polgczony z zespolem (4) z pominie-
ciem regulatora (5).
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