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(57) Abstract: The invention relates to a construction device and to a method for operating

said construction device, comprising a carrier device, an approximately vertical mast, which
is mounted on the carrier device, a movement element, which is vertically movable along a
linear guide on the mast, and at least one GPS receiving unit which is arranged in the region
of the mast. According to the invention, there is provision that the at least one GPS receiving
unit is mounted on the movement element and that the at least one GPS receiving unit can
be moved by the movement element between an upper first measuring position and a lower
second measuring position.

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Baugerit und ein Verfahren zum Betrei-
ben dieses Baugerites mit einem Tragergerdt, einem etwa vertikalen Mast, welcher an dem
Tragergerit gelagert ist, einen Verfahrelement, welches entlang eine linearen Fithrung an dem
Mast vertikal verfahrbar ist und mindestens einer GPS-Empfangseinheit, welche im Bereich
des Mastes angeordnet ist. Geméh der Erfindung ist vorgesehen, dass die mindestens eine
GPS-Empfangseinheit an dem Verfahrelement angebracht ist und dass die mindestens eine
GPS-Empfangseinheit mit dem Verfahrelement zwischen einer oberen ersten Messposition
und einer unteren zweiten Messposition verfahrbar ist.
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BAUGERAT UND VERFAHREN ZUM BETREIBEN EINES BAUGERATES

Die Erfindung betrifft ein Baugerat mit einem Tragergerat, einem etwa vertikalen Mast,
welcher an dem Tragergerat gelagert ist, ein Verfahrelement, welches entlang einer
linearen Flhrung an dem Mast vertikal verfahrbar ist, und mindestens einer GPS-
Empfangseinheit, welche im Bereich des Mastes angeordnet ist, gemafll dem Oberbe-
griff des Anspruchs 1. Die Erfindung betrifft weiterhin ein Verfahren zum Betreiben

eines solchen Baugerates.

Derartige Baugerate sind etwa als Bohrgerate zum Erstellen von Grindungspfahlen
im Boden seit langem bekannt. Fir eine Positionsbestimmung des Bohrgerates ist es
bekannt, diese mit einem GPS-System auszustatten. Dabei befindet sich Ublicher-
weise an einem Mastkopf eine GPS-Antenne. Die GPS-Antenne erstreckt sich dabei
in der Regel vertikal nach oben, wobei durch die erhéhte Position eine moglichst gute
GPS-Positionsbestimmung ermadglicht wird.

Zugleich soll mit einer derartigen Positionierung einer GPS-Empfangseinheit am obe-
ren Mastbereich auch eine Positionsbestimmung des im Boden erstellten Bohrloches
erfolgen. Bei einem Bohrgerat ist dabei entlang des Mastes ein Bohrantrieb mit einem
Bohrwerkzeug linear verfahrbar gefuhrt.

Bohrgerate weisen jedoch haufig einen Mast mit einer Masthéhe von 20 m oder mehr
auf. Aufgrund der HOhe dieses Mastes sowie eines nicht vermeidbaren Spieles der
Schwenklager des gegenuber dem Tragergerat kdnnen sich Verschiebungen einer
GPS-Antenne am oberen Ende des Mastes gegenuber einem am Boden erstellten
Bohrloch von mehreren cm ergeben. Derartige Messschwankungen kénnen etwa bei
Erstellen sogenannter Bohrpfahlwande, bei welchen eine Vielzahl von Bohrpfahlen
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eng miteinander mit einer definierten Uberschneidung erstellt werden missen, dazu
fUuhren, dass zur Kompensation dieser Messschwankungen entsprechend groRere
Uberschneidungsbereiche zwischen nebeneinanderliegenden Bohrpfahlen vorgese-
hen sein mussen. Dies fuhrt zu einem erhéhten Materialverbrauch sowie zur Erstellung

einer grolderen Anzahl von Bohrpfahlen bei zu erstellenden Bohrpfahlwanden.

Mit dieser Problematik befasst sich die gattungsbildende EP 3 296 467 A1, welche ein
Bohrgerat mit Mast offenbart, an welchem eine GPS-Antenne angebracht ist. Zum
Feststellen von Abweisungen ist zusatzlich an einem Tragergerat eine Messeinrich-
tung angeordnet, mit welcher ein Abstand des Bohrwerkzeugs zum Tragergerat ermit-

telt werden kann.

Der Erfindung liegt die Aufg ab e zugrunde, ein Baugerat und ein Verfahren zum
Betreiben eines Baugerates anzugeben, bei welchen bei einem mdglichst einfachen
Aufbau eine besonders gute Positionsbestimmung mittels GPS-System ermdglicht

werden.

Die Aufgabe wird nach der Erfindung durch ein Baugerat mit den Merkmalen des An-
spruchs 1 beziehungsweise durch ein Verfahren mit den Merkmalen des Verfahrens-
anspruchs 11 geldst. Bevorzugte Ausfuhrungsformen sind in den abhangigen Anspru-
chen angegeben.

Das erfindungsgemalie Baugerat ist dadurch gekennzeichnet, dass die mindestens
eine GPS-Empfangseinheit an dem Verfahrelement angebracht ist und dass die min-
destens eine GPS-Empfangseinheit mit dem Verfahrelement zwischen einer oberen

ersten Messposition und einer unteren zweiten Messposition verfahrbar ist.

Eine Grundidee der Erfindung kann darin gesehen werden, die GPS-Empfangseinheit
am Mast verfahrbar zwischen vertikal unterschiedlichen Messpositionen zu lagern.
Wesentliche Vorteile ergeben sich dadurch, dass bei einem nach oben ausgefahrenen
System, das Anfahren des Bohrpunktes erfolgen kann. Dabei ist die mindestens eine
GPS-Empfangseinheit moglichst weit oben am Baugerat angeordnet, so dass in eng
bebauten Bereichen eine gute Signalqualitat erreicht werden kann.
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Zum Erfassen der Position des zu erstellenden Elementes, etwa eines Grindungs-
pfahles oder eines einzurammenden Elementes, ist es vorteilhaft, wenn die mindes-
tens eine GPS-Empfangseinheit moglichst nahe zur Bodenflache angeordnet ist. Hier-
durch kann eine erhéhte Messgenauigkeit mit der bestehenden GPS-Empfangseinheit
erreicht werden, ohne dass eine zusatzliche Messeinrichtung zwingend bendtigt wird.
Mit einem nach-unten-Fahren der GPS-Empfangseinheit entlang des Mastes werden
auch Ungenauigkeiten vermindert, die durch Mastauslenkungen und Lagerspiel be-

wirkt werden.

Eine Erh6hung der Messgenauigkeit kann nach einer Weiterbildung der Erfindung
dadurch erzielt werden, dass mehrerer GPS-Empfangseinheiten angeordnet werden.
Besonders vorteilhaft ist es dabei, dass zwei GPS-Empfangseinheiten vorgesehen
sind, welche an gegenuberliegenden Seite des Verfahrelementes angeordnet sind. Die
Anordnung mehreren GPS-Empfangseinheiten erlaubt eine Kompensation von Mes-
sungenauigkeiten einzelner Empfangseinheiten, so dass insgesamt eine sehr exakte

Messung erreicht werden kann.

Besonders zweckmalig ist es nach einer Ausfihrungsform der Erfindung, dass die
mindestens eine GPS-Empfangseinheit einen sich etwa horizontal zum Verfahrele-
ment weg erstreckenden Antennenhalter aufweist, an dessen freiem Ende ein Emp-
fangselement beabstandet von dem Verfahrelement angeordnet ist. Dabei kann das
Empfangselement lediglich eine Antenne oder die GPS-Empfangseinheit mit einer ent-
sprechenden Elektronik sein. Eine Beabstandung der GPS-Empfangseinheit von dem

Verfahrelement ermdglicht einen verbesserten Signalempfang.

Besonders vorteilhaft ist es dabei, dass der Antennenhalter einen ersten stangenfor-
migen Abschnitt und einen zweiten stangenférmigen Abschnitt aufweist, welche mit
einem stumpfen Knickwinkel zueinander angewinkelt angeordnet sind. Dabei ist der
Knickwinkel vorzugsweise in einer horizontalen Richtung so ausgebildet, dass die
GPS-Empfangseinheit nach vorne vom Mast weg gerichtet ist.

Grundsatzlich kann das Verfahrelement, welches entlang des Mastes verfahrbar gela-
gert ist, ein separater Schlitten oder vorzugsweise ein am Mast bereits vorgesehener
Arbeitsschlitten, etwa fur einen Bohrantrieb, sein. Nach einer Weiterbildung der Erfin-
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dung ist es besonders zweckmafig, dass das Verfahrelement ein balkenformiges Mak-
lerelement ist und dass die mindestens eine GPS-Empfangseinheit in einem oberen
Bereich des Maklerelementes angebracht ist. Ein Makler ist ein grundsatzlich zweiteilig
aufgebauter Mast mit einem Grundmast, an dem ein vertikales balkenférmiges Mak-
lerelement entlang dem Grundmast vertikal verfahrbar gelagert ist. An dem balkenfor-
migen Maklerelement selbst kann eine weitere Linearflhrung vorgesehen sein, ent-
lang welcher ein Arbeitsschlitten verfahrbar gelagert ist. Bevorzugt ist die mindestens
eine GPS-Empfangseinheit am oberen Ende des Maklerelementes angebracht.

Eine Weiterbildung der Erfindung besteht darin, dass das Maklerelement an einer vom
Mast abgewandten Vorderseite eine lineare Schlittenflhrung aufweist und dass ein
Schlitten vorgesehen ist, welcher entlang der Schlittenfihrung des Maklerelementes
vertikal verfahrbar gelagert ist. Der Schlitten kann dabei grundsatzlich ein Arbeitsschlit-
ten zur Aufnahme eines Bauarbeitsgerates sein. Grundsatzlich konnte mindestens
eine GPS-Empfangseinheit an diesem Schlitten vorgesehen sein. Bevorzugt ist der
Schlitten jedoch frei von einer GPS-Empfangseinheit, wobei diese an dem verfahrba-
ren Méaklerelement angeordnet ist. Die Anordnung am Maklerelement stellt sicher,
dass die empfindlichen GPS-Empfangseinheiten auch in der nach unten gefahrenen
Messposition einen gewissen Abstand vor der Arbeitsstelle am Boden zum Schutz der
GPS-Empfangseinheit haben.

Besonders bevorzugt ist es nach einer Ausfuhrungsvariante der Erfindung, dass an
dem Schlitten ein Arbeitsgerat, insbesondere ein Bohrantrieb, ein Vibrationsbar oder
eine Rammeinheit angeordnet ist. Der Bohrantrieb ist insbesondere ein Hydraulikan-
trieb, wie er im bekannter Weise zum Antreiben eines Bohrgestanges, eines Endlos-
bohrers, eines Bohreimers etc. zum Erstellen eines Bohrloches im Boden zur Anwen-
dung kommt. Bei einem Vibrationsbar handelt es sich um ein Arbeitsgerat mit mehre-
ren angetriebenen Unwuchteinheiten, um eine gezielte Schwingung zu erzeugen, wel-
che etwa zum Eintreiben eines Pfahles, einer Bohle oder eines Tragers in den Boden
eingesetzt wird. Die Rammeinheit kann beispielsweise ein Dieselhammer oder eine
hydraulische Ramme zum Erzeugen von Schlagimpulsen zum Einschlagen oder Ein-
treiben von Pfahlen, Bohlen oder Tragers sein. Ein Vibrationsbar oder eine Rammein-

heit kann auch grundsatzlich in Kombination mit einem Bohrantrieb vorgesehen sein.
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Ein besonders hoher Nutzwert des erfindungsgemaflen Baugerats wird nach einer
Weiterbildung dadurch erzielt, dass an einem oberen Ende des Maklerelementes ober-
halb der mindestens einen GPS-Empfangseinheit ein Hilfswindenbalken vorgesehen
ist. Der Hilfswindenbalken kann als ein sogenannter Mastkopf mit Umlenkrollen fur
mindestens ein Hilfsseil sein, welches von einer Winde am Mast oder am Tragergerat
angetrieben wird. Durch das Hilfsseil kbnnen zusatzliche Hubaufgaben, etwa zum An-
heben eines Bohrwerkzeuges, Bohrgestangeelementes, Pfahles etc., durchgeflhrt

werden.

Besonders vorteilhaft ist es dabei, dass der Hilfswindenbalken an dem Méaklerelement
drehbar um eine vertikale Drehachse gelagert ist. Dabei ist ein Drehwinkel derart be-
grenzt und auf eine Antennenanordnung der GPS-Empfangseinheiten so abgestimmit,
dass das vertikal nach unten hangende Hilfsseil nicht mit den GPS-Empfangseinheiten
oder der Antennenanordnung kollidiert. Eine Verdrehung kann mittels eines Drehan-
triebes erfolgen.

Entsprechend der Ausstattung des Baugerates mit einem entsprechenden Arbeitsge-
rat oder einer Arbeitseinheit ist es nach einer Weiterbildung der Erfindung bevorzugt,
dass das Baugerat, ein Bohrgerat, ein Vibrationsgerat oder ein Rammgerat ist. Die
Erfindung ist jedoch nicht auf diese bevorzugten Ausflhrungen eines Baugerates be-
schrankt. Vielmehr kann die Erfindung auch an allen anderen Baugeraten mit einem
Mast zum Einsatz kommen, wobei eine genaue Positionsbestimmung mittels GPS-

Empfangseinheiten gewlnscht ist.

Die eingangs gestellte Aufgabe wird weiter durch ein Verfahren zum Betrieben eines
erfindungsgemalfien Bohrgerates beschrieben, wobei mit der mindestens einen GPS-
Empfangseinheit eine erste Positionsmessung in einer oberen ersten Messposition, in
welcher das Verfahrelement an dem Mast in eine obere Position verfahren ist, und
eine zweite Positionsmessung in einer unteren zweiten Messposition durchgefuhrt

werden, in welcher das Verfahrelement in eine untere Position am Mast verfahren ist.

Dieses Verfahren kann mit dem zuvor beschriebenen Baugerat ausgeflhrt werden,
wobei die zuvor beschriebenen Vorteile erzielt werden. Insbesondere kann mit dem
erfindungsgemalen Verfahren bei Anordnung der GPS-Empfangseinheit in der obe-
ren ersten Messposition eine Justierung des Baugerates durchgefuhrt werden, etwa
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beim Anfahren eines Bohrpunktes. Wird mit dem Baugerat dann ein Bohrloch oder ein
Grundungselement im Boden erstellt, kann eine exakte Vermessung und Positionsbe-
stimmung des so erstellten Elementes mit erhOhter Genauigkeit durch die mindestens
eine GPS-Empfangseinheit durchgefuhrt werden, wenn sich diese in einer unteren
zweiten Messposition nahe an dem Element oder dem Arbeitspunkt befindet.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von bevorzugten Ausfuhrungsbeispielen er-
lautert, welche schematisch in den beigeflugten Zeichnungen dargestellt sind. In den

Zeichnungen zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht eines erfindungsgemafien Baugerates mit nach oben
gefahrenem Maklerelement;

Fig. 2 eine Vorderansicht des Baugerates von Fig. 1;
Fig. 3 eine perspektivische Ansicht des Baugerates von Fig. 1 und Fig. 2;
Fig. 4 eine Seitenansicht des Baugerates von Figuren 1 bis 3 mit nach unten

gefahrenem Maklerelement;

Fig. 5 eine Vorderansicht des Baugerates von Fig. 4;
Fig. 6 eine perspektivische Ansicht des Baugerates von Fig. 4 und Fig. 5;
Fig. 7 eine perspektivische vergroRRerte Ansicht eines oberen Bereiches des

Maklerelementes des Baugerates der Figuren 1 bis 6; und

Fig. 8 eine vergrolerte Ansicht einer abgewandelten GPS-Empfangseinheit

nach der Erfindung.

Ein erfindungsgemalies Baugerat 10, welches als ein Bohrgerat ausgebildet ist, ist
schematisch in den Figuren 1 bis 3 dargestellt. Das Baugerat 10 weist ein Tragergerat
12 auf, welches ein Raupenfahrwerk 14 umfasst. Auf dem Raupenfahrwerk 14 ist ein
Oberwagen 16 mit einer Bedienkabine und den Antrieben drehbar gelagert. In einem
Frontbereich des Oberwagens 16 ist Uber einen grundsatzlich bekannten Anlenkme-
chanismus 18 ein Mast 20 oder eine Mastanordnung verstellbar angeordnet.

Der Mast 20 beseht in dem dargestellten Ausfihrungsbeispiel aus einem balkenférmi-
gen vertikalen Grundmast 22, welcher mittels eines Verfahrzylinders 19 relativ zu dem
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Anlenkmechanismus 18 vertikal verfahrbar ist. Uber den Anlenkmechanismus 18 kann
der Mast 20 in eine im Wesentlichen horizontale Position am Tragergerat 12 umgelegt

werden.

An seiner Vorderseite weist der Grundmast 22 des Mastes 20 eine lineare Fuhrung 24
auf, entlang welcher ein Verfahrelement 30 vertikal verfahrbar mittels eines Stellzylin-
ders 26 gelagert ist. Im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel ist das Verfahrelement 30
als ein balkenférmiges Maklerelement 32 ausgebildet, so dass der Mast 20 bezie-
hungsweise die Mastanordnung einen sogenannten Makler bildet.

An dem balkenférmigen, entlang dem Grundmast 22 verfahrbaren Maklerelement 32
ist selbst an seiner Vorderseite eine lineare Schlittenfihrung 34 ausgebildet. Entlang
der Schlittenflhrung 34 ist ein Schlitten 40 verfahrbar gelagert, der ein Arbeitsgerat 44
aufnehmen kann. Im dargestellten Ausfihrungsbeispiel ist das Arbeitsgerat 44 als ein
Bohrgerat mit drei Abtriebswellen ausgebildet.

Am oberen End- oder Kopfbereich des Maklerelementes 32 ist Uber ein Balkenlager
72 ein Hilfswindenbalken 70 drehbar um eine vertikale Drehachse gelagert. An dem
Hilfswindenbalken 70 ist mindestens eine Umlenkrolle 74 angeordnet, Uber welche ein
Hilfsseil 76 fUr spezielle Hubaufgaben, etwa zum Anheben eines Bohrgestanges, vor-
gesehen ist.

Unterhalb des Hilfswindenbalkens 70 sind am oberen Endbereich des Maklerelemen-
tes 32 seitlich zwei GPS-Empfangseinheiten 50 gemaf der Erfindung angebracht. Die
GPS-Empfangseinheiten 50 sind zum Empfangen von GPS-Signalen ausgebildet und
dienen zur Positionsbestimmung in einem bestehenden GPS-System.

In den Figuren 1 bis 3 ist das Maklerelement 32 gegentber dem Grundmast 22 nach
oben ausgefahren, so dass sich die beiden GPS-Empfangseinheiten 50 in einer obe-
ren ersten Messposition befinden. In dieser oberen ersten Messposition ist in der Re-
gel ein sehr guter Empfang eines GPS-Signals gewahrleistet, so dass in dieser Posi-
tion insbesondere ein Anfahren eines Arbeitspunktes ermoglicht wird.

In den Figuren 4 bis 6 ist das erfindungsgemafle Baugerat 10 aus den Figuren 1 bis 3
dargestellt, wobei jedoch das als Maklerelement 32 ausgebildete Verfahrelement 30
gegenuber dem Grundmast 22 nach unten gefahren ist. Somit befinden sich die beiden
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GPS-Empfangseinheiten 50 nunmehr entsprechend dem Verfahrweg am Grundmast
22, welcher bis zu 10 Meter und mehr betragen kann, naher am Boden und somit na-
her an der eigentlichen Bearbeitungsstelle des Baugerates 10. Beim Erstellen etwa
eines Grundungselementes, wie eines Grundungspfahles, oder eines Bohrloches
kann so in dieser unteren zweiten Messposition eine besonders genaue Bestimmung
der Position eines Arbeitspunktes mittels der GPS-Empfangseinheiten 50 durchgefuhrt
werden. In dieser eingefahrenen Position des Mastes 20 werden auch Lagerspiele so-
wie unvermeidbare Auslenkungen des Mastes 20, die etwa durch eine Windlast auf-
treten kdnnen, erheblich verringert, was zu einer Verbesserung der Positionsmessung

beitragt.

Gleichzeitig ist gemaf den Figuren 4 bis 6 auch der Schlitten 40 mit dem Arbeitsgerat
44 entlang des balkenférmigen Maklerelementes 32 nach unten in eine bodennahe
Position verfahren.

Ein oberer Endbereich des als Maklerelement 32 ausgebildeten Verfahrelementes 30
der Mastanordnung 20 ist in einer vergroRerten Ansicht in Fig. 7 dargestellt. An einem
oberen Ende des balkenférmigen Maklerelementes 32 ist dabei Uber ein horizontales
drehbares Balkenlager 72 ein etwa T-férmiger Hilfswindenbalken 70 mit zwei seitlichen
Auslegern angeordnet. An einem Ende eines Auslegers an der Vorderseite des Mak-
lerelementes 32 ist eine Umlenkrolle 74 fur ein Hilfsseil 76 drehbar gelagert. Am freien
Ende des Hilfsseiles 76 ist ein Lasthaken 78 flr Hubaufgaben angebracht.

An einer Vorderseite des balkenformigen Maklerelementes 32 ist eine Schlittenfihrung
34 fur den Schlitten 40 ausgebildet. Der Schlitten 40 mit dem in Fig. 7 nicht dargestell-
ten Arbeitsgerat kann Uber Stellzylinder oder eine nicht-dargestellte Seilanordnung

vertikal entlang des Maklerelementes 32 verfahren werden.

Am oberen Endbereich des Maklerelementes 32 unterhalb des Balkenlagers 72 des
Hilfswindenbalkens 70 sind zwei erfindungsgemale GPS-Empfangseinheiten 50 mit
jeweils einem stangenfoérmigen Antennenhalter 54 angebracht. Die beiden stangenfor-
migen Antennenhalter 54 erstrecken sich seitlich zu gegenuberliegenden Seite des
Maklerelementes 32.
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An dem jeweils freien Ende der Antennenhalter 54 ist Uber eine plattenférmige Auf-
nahme 60 ein Empfangselement 52 fur die GPS-Signale mit der entsprechenden Elekt-
ronik angeordnet. Aufgrund der Antennenhalter 54 sind die Empfangselemente 52 be-
abstandet zu dem Maklerelement 32 und dem Hilfswindenbalken 60 angeordnet, so

dass hierdurch ein guter Empfang der GPS-Signale erreicht wird.

Die Antennenhalter 54 sind in einem hinteren Bereich des Maklerelementes 32 in einer
solchen Weise angeordnet, dass eine Kollision mit dem Hilfsseil 76 mit dem Lasthaken
78 bei einem Verschwenken des Hilfswindenbalkens 70 um zumindest 90° vermieden

ist.

Eine abgeanderte GPS-Empfangseinheit 50 ist in Fig. 8 dargestellt. Dabei weist der
stangen- oder stabférmige Antennenhalter 54 einen geraden ersten Stangenabschnitt
58 auf. Am freien Ende des ersten stangenformigen Abschnitts 58 ist ein plattenférmi-
ger Befestigungsflansch 56 zum I6sbaren Anbringen der GPS-Empfangseinheit 50 an

dem Verfahrelement 30 vorgesehen.

Ein zweiter stangenformiger Abschnitt 59 des Antennenhalters 54 schlief3t sich mit ei-
nem stumpfen Knickwinkel an den ersten stangenférmigen Abschnitt 58 an. Der zweite
stangenformige Abschnitt 59 ist an seinem freien Ende etwa halbkreisférmig gebogen
und nimmt den dem bogenférmigen Bereich eine plattenformige Aufnahme 60 auf,
auch welcher das eigentliche Empfangselement zum Empfang der GPS-Signale an-
gebracht ist. Der Antennenhalter 54 kann als ein hohles Rohr ausgebildet sein, so
dass innerhalb des stangenférmigen Halters eine Leitung zur Stromversorgung und

zur Datenkommunikation angeordnet werden kann.
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PATENTANSPRUCHE

1. Baugerat mit

einem Tragergerat (12),

einem etwa vertikalen Mast (20), welcher an dem Tragergerat (12) gelagert
ist,

einem Verfahrelement (30), welches entlang einer linearen Flhrung (24) an
dem Mast (20) vertikal verfahrbar ist, und

mindestens einer GPS-Empfangseinheit (50), welche im Bereich des Mas-
tes (20) angeordnet ist,

dadurch gekennzeichnet,

dass die mindestens eine GPS-Empfangseinheit (50) an dem Verfahrele-
ment (30) angebracht ist und

dass die mindestens eine GPS-Empfangseinheit (50) mit dem Verfahrele-
ment (30) zwischen einer oberen ersten Messposition und einer unteren

zweiten Messposition verfahrbar ist.

2. Baugerat nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass zwei GPS-Empfangseinheit (50) vorgesehen sind, welche an gegenuberlie-

genden Seiten des Verfahrelementes (30) angeordnet sind.

3. Baugerat nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

dass die mindestens einen GPS-Empfangseinheit (50) einen sich etwa horizontal

zum Verfahrelement (30) weg erstreckenden Antennenhalter (54) aufweist, an
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dessen freiem Ende ein Empfangselement (52) beabstandet von dem Verfahrele-

ment (30) angeordnet ist.

Baugerat nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet,

dass der Antennenhalter (54) einen ersten stangenférmigen Abschnitt (58) und
einen zweiten stangenformigen Abschnitt (59) aufweist, welche mit einem stump-

fen Knickwinkel zueinander angewinkelt angeordnet sind.

Baugerat nach einem der Anspriche 1 bis 4,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Verfahrelement (30) ein balkenformiges Maklerelement (32) ist und
dass die mindestens eine GPS-Empfangseinheit (50) in einem oberen Bereich des

Maklerelementes (32) angebracht ist.

Baugerat nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Maklerelement (32) an einer vom Mast (20) abgewandten Vorderseite
eine lineare Schlittenfihrung (34) aufweist und

dass ein Schlitten (40) vorgesehen ist, welcher entlang der Schlittenfihrung (34)
des Maklerelementes (32) vertikal verfahrbar gelagert ist.

Baugerat nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,

dass an dem Schlitten (40) ein Arbeitsgerat (44), insbesondere ein Bohrantrieb,
ein Vibrationsbar oder eine Rammeinheit, angeordnet ist.

Baugerat nach einem der Anspriche 5 bis 7,

dadurch gekennzeichnet,

dass an einem oberen Ende des Maklerelementes (32) oberhalb der mindestens
einen GPS-Empfangseinheit (50) ein Hilfswindenbalken (70) vorgesehen ist.

Baugerat nach Anspruch 8,
dadurch gekennzeichnet,
dass der Hilfswindenbalken (70) an dem Maklerelement (32) drehbar um eine ver-

tikale Drehachse gelagert ist.



10.

11.

WO 2019/242921 12 PCT/EP2019/061050

Baugerat nach einem der Anspriche 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Baugerat (10) ein Bohrgerat, ein Vibrationsgerat oder ein Rammgerat ist.

Verfahren zum Betreiben eines Baugerates (10) nach einem der Anspruche 1 bis
10,

wobei mit der mindestens einen GPS-Empfangseinheit (50) eine erste Positions-
messung in einer oberen ersten Messposition, in welcher das Verfahrelement (30)
an dem Mast (20) in eine obere Position verfahren ist, und eine zweite Positions-
messung in einer unteren zweiten Messposition durchgefUhrt werden, in welcher

das Verfahrelement (30) in eine untere Position am Mast (20) verfahren ist.
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